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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t drogowych, ktére zosgawykonane w ramach budowy zatoki autobusowej w Egiowach przy
skrzyzowaniu ulic: Piaskowej i Pitsudskiego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rigleje
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuekicil.

1.3. Zakres robét obgtych ST

1.3.1.Charakterystyka przedsiziecia

Celem planowanego przeelsziecia jest budowa zatoki autobusowej wraz z peronermy p

istniejacym skrzyowaniu ulic Piaskowej i Pitsudskiego w Koziegtowa¢Hanowana zatokaebzie
zlokalizowana przy potudniowej kradzi jezdni ul. Pitsudskiego bezfrednio za wylotem z ronda
Piaskowa/Pitsudskiego w kierunku centrum miejscimivioziegtowy.

Projekt przewiduje wykonanie zatoki autobusowepetpujacych parametrach:

e Zatoka zlokalizowana bezgednio przy krawdzi jezdni ul. Pitsudskiego

* Szeroka¢ zatoki: 3,0 m

e Dilugos¢ peronu: 20,0 m

e Skos wjazdowy 1:8, skos wyjazdowy: 1:4

* Spadek poprzeczny nawierzchni zatoki: 2% w kieruekani (odwodnienie do istnigjych
studzieneléciekowych zlokalizowanych przy kragniku istniepcej jezdni)

e Obramowanie zatoki: kraynik betonowy typu eizkiego 20x30 cm

Dodatkowo przewiduje siprzebudow chodnika w rejonie planowanej lokalizacji zatokt@usowe;j.

Planowane prace:

1.

2.

Roboty rozbidrkowe

Przewiduje si rozbiorle:
* Krawgznika 15x30 stanowtego obramowanie istnigjej nawierzchni bitumicznej jezdni
ul. Pitsudskiego
e Chodnika z ptyt betonowych 35x35x5 cm wraz z obanei betonowymi stanowtymi
obramowanie chodnika

Roboty ziemne

Zakres robot ziemnych do wykonania:

*  Wykop liniowy mapcy na celu odkopanie istnigiego kabla zasilagego Gwietlenie,
ktory zlokalizowany jest w pasie zieleni w odlegtook. 0,50 m za krag¢nikiem jezdni
ul. Pitsudskiego

« Wykonanie koryta gruntowego wraz z jego gsagzeniem pod konstrukchawierzchni
zatoki autobusowej oraz chodnika

Wykonanie zabezpieczenia istrieggo kabla zasilagego dwietlenie

W zwiazku z tym,ze istniejcy kabel éwietleniowy zlokalizowany po potudniowej
stronie jezdni ul. Pitsudskiego po wykonaniu planoej zatoki autobusowej znajdzie giod
jej nawierzchri — przewidziano jego zabezpieczenie poprzezamie go w dwudzielnych
rurach ostonowych typu SRS-110 lub zamiennych.

Whbudowanie warstw konstrukcyjnych planowanej zatakbbusowej:

Przygto konstrukag nawierzchni zatoki jak dla ohkgienia ruchem KR3, grunt pocia
zakwalifikowano do grupy rimosci G2.
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Konstrukcja nawierzchni zatoki
warstwascieralna z kostki betonowej - gr. 8 cm
podsypka cementowo-piaskowa - gr. 4 cm
podbudowa zasadnicza z chudego betonu cementovwgg@0 cm
warstwa podbudowy pomocniczej z kruszywa stabilaoggo cementem o
R,=5,0 MPa—12 cm
» warstwa wzmocnionego pocia z kruszywa stabilizowanego cementem o
R,=2,50 MPa - 10 cm
Catkowita grubé¢ konstrukcji nawierzchni: 54 cm

VVVY

5. Wbudowanie warstw konstrukcyjnych chodnika oramparprzy zatoce:

Konstrukcja nawierzchni przebudowywanego odcinkadclika:
» warstwascieralna z kostki betonowej gr. 6 cm
» podsypka cementowo-piaskowa gr. 4 cm
» warstwa podsypkowa z piasku gr. 10 cm

6. Obramowania nawierzchni

Jako obramowania nawierzchni przewidziano wykonanie

= Scieku z 2 redéw kostki betonowej stanoygego obramowanie istnigjej
nawierzchni bitumicznej jezdni ul. Pitsudskiegoejonie planowanej lokalizacji
zatoki autobusoweRciek kxdzie posadowiony na tawie betonowej wykonanej z
betonu B-15.

= Kraweznika betonowego typu gikiego 20x30 cm uktadanego na tawie betonowej z
oporem (z betonu B-15). Krawnik zostanie wbudowany jak obramowanie
nawierzchni zatoki autobusowej¢drzie wykonany jako wystagy - wysokdé¢ 12 cm

= wbudowanie obrzg betonowych 6x20 cm uktadanych na tawie betona@porem
stanowicych obramowanie nawierzchni chodnika

1.3.2Spis specyfikacji technicznych wykonania i odbioobét budowlanych
Wymagania ogélne nalg rozumie& i stosowé& w powiazaniu z nkej wymienionymi Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i powkivysokgciowych 20
D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu 20
D.01.02.04 Rozbiorka elementOw drOg. 25
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@gczeniempodba 29
D.04.02.01 Warstwa odcingya z piasku 35
D.04.05.01 Podbudowa z kruszywa stabilizowanegeeo¢em.__ 47
D.04.06.01b Podbudowa z chudego betonu cementowego 55
D.05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brukowe 85
D.08.01.01 Krawzniki, obrzea betonowe $§cieki 109

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-gytkowa
(droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3.Dlugos¢ mostu - odlegtéec miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych
z nadsypk - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigtnuej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.5 Droga tymczasowa (moriawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty

do notowania zdarsei okolicznaci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych

odbioréw rob6t, przekazywania polécieinnej korespondencji technicznej paahty Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkimienows dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robét
i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami liim@nikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wylidzeszkicOw i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudapo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocenpjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentarpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ofen od ruchu
na podtae gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy Scieralm a podbudow, zapewnigca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa ziga do wyrOéwnania nierowioi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnaestz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem estek poditga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym aréein jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniegfiwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniZgej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.
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1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanijiesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z ni urzadzen oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy imrorOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chronicych ludzi isrodowisko przed uagliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapiddw, umieszczenia umdzen
organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podioe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28. Podtaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pialtdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Isyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dogyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqreinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatarowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktoéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevisklada sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uporzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosé teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegto migdzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukciji obiektu, mierzona w linii prostopadé®) osi podtunej, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajow ruchu oraz szeradchodnikow mierzona wwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.
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1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebm catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie mage polega na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagj/przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieamwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzute przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektovs, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych (umowie) przek&Vykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi, lokalizaciji
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdéw, dziennikidwy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji
Przetargowe;j.

Wykonawca przez uprawnionego geedetytyczy punkty gidwne trasy oraz zlokalizuje niedbe
repery.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyviaitr
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja techniczna przekazywana przez Zamgeig:

Wykonawca otrzyma 2 egz. Dokumentacji Projektowitg zgloszenia zamiaru rozpecm roboét
budowlanych — dla przedmiotowego zadania

15.3. Zgodnéé Robdt z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera
stanowd cze$¢ umowy, a wymagania oldlene w chéby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentow ohpuwje kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie ma@ wykorzystywd biedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian
lub poprawek.

W przypadku rozbisosci wymiary podane na fnie  wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matehiedly zgodne z DokumentacProjektovs i ST.

Dane okréone w Dokumentacji Projektowej i w STeda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olglenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéwanedntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedlp w pelni zgodne z DokumentadProjektovy lub ST i
wptynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasipione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wigkecy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,adhem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniecych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urmzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji Kontraktu, zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego Robot.
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Przed przyspieniem do Rob6t Wykonawca przedstawizytierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarglem drogi i organem zaidzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieigz€kob6t w
okresie trwania budowy. W zafexci od potrzeb i pogbu Robét projekt organizacji ruchu powinientba bigaco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelganizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Robét Wykonawca dostarczginstaluje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewquajv ten
sposOb bezpiecastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgriov dzieh i w nocy tych zap6r i znakoéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglidw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczae keda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do Robdét Wykonawca obwoe publicznie przed ich rozpogzdem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstcidah okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych trig& bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robaét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebod] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
Cere Kontraktow.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykezania Robét Wykonawcadzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradaie unik@& uszkodzé lub uchzliwosci dla
osob lub débr publicznych i innych, a wyni@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszaziet
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdiny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopomgdiojazdowych
2) $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pythurin substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vaprasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszemdmbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dula sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nigds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuwzycia materialdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oeséniu wikszym od
dopuszczalnego, olkdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do Roboét &da mialy aprobat techniczm, wydar przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiat@smdowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azpkaiczeniu Robo6t ich szkodlivid
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien oty zgod: na wycie tych
materiatow od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca wyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie Specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadglabych widcicielami tych urzdzea potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawagaigo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zrapewvtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieningtiacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wikadze lokalne o zamiarze rozpgga robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wtadze oragzddie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca é&dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzk@a instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.

Jereli teren budowy przylega do terenéw z zabugavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodagy minimalne niedogodsioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowe]j wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédnp

Inzynier tedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych polry Wykonawg a
wiascicielami nieruchomgzi i dotyczicych korzystania z wkasiai i drog wewrtrznych. Jednale, ani Irkynier ani
Zamawiajicy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglbone sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sig do ustawowych ogranicgenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeliéglzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dglzie powiadamiat lzyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spelnigje tych
warunkéw zostalty usugie z terenu budowy. Pojazdy powodhg nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone n@awiezo ukaiczony fragment budowy w oflrie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za
naprave wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgazipieleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegllniei Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pighsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dozie utrzymywat wszelkie usgdzenia zabezpiecz@ie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Kierownik Budowy opracuje plan BIOZ zgodnie z Rogaolzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotycej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiestea i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z 20Q03ataz Rozporgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27
sierpnia 2002 r. w sprawie szczego6towego zakreformy planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia oraz
szczegOtowego zakresu rodzajow robdét budowlanyotarzsapcych zagraenia bezpieczstwa i zdrowia.
(Dz.U. Nr 151, poz. 1256 z 2002 r.)]

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochre@Rob6t i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do Robot
od Daty Rozpocgia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez kyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaroeirmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblgmenty byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyieato na polecenie tgniera powinien rozpoez
Roboty utrzymaniowe nie paiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowkany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowse or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéeeve jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi Robotami ¢dizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustéen, podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bdzie przestrzeggpraw patentowych idulzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszétkic
wymaga prawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spya,
materiatow lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaugakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaitryje
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Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikacii
dostarczonej przez igniera.

1.5.13. Rownowano$¢ norm i przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéonkretne normy i przepisy, ktére spetnimap
materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych noprnzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postaoowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepgsyaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewn@yowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagpizenia i pisemnego zatwierdzenia przezmiera.
Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedi@one Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wéciowe, budowle oraz inne pozostad o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiglowy leda uwazane za wlasridé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadondilnzyniera i postpowa: zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonaweg ustali wydtzenie czasu wykonania robét iflub wysékdkwoty, o ktég nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zakres prac towarzyszcych i robét dodatkowych

Prace towarzysze:

- obstuga geodezyjna,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- powykonawcza dokumentacja techniczna

Roboty tymczasowe:

- opracowanie i wykonanie tymczasowej organizagjhu,

- mont& i demonta tymczasowego oznakowania drég,

- organizacja i likwidacja placu budowy,

Koszt wykonania prac towarzygzch i robot tymczasowych nie podlega gatrej zaptacie i przyjmuje i ze
jest wliczony w ce@ umowry.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanykonzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznacazny
do Robo6t, Wykonawca przedstawiymierowi do zatwierdzenia szczegétowe informacjgycimce proponowanego
zrédfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialdw jak réwniz odpowiednieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatéw do zatwientia przez layniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédfa uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowkany jest do prowadzenia badw celu udokumentowanige materialy uzyskane z
dopuszczoneggrddia w sposib egly spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatdw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez Zamawgizggo i jest zobowkzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmizm eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dginierowi do zatwierdzenia dokumentaepwieragca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajc aktualne decyzje o
eksploatacji organéw administracjifswowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziafdo za spetnienie wymagailosciowych i jakd@ciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wyglba materiatow, dzieawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadklad czasowo ztd z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskanidemeaéw miejscowych
beda formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypceultywacji terenu po ukiczeniu Robot.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wgikopa Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyelda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktadomdednio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie dgzie prowada zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleaizyska na to pisermzgod; Inzyniera.

Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@wjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy i zone
w miejscu wskazanym przezzymiera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych
rob6t, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychiemaldéw zostanie odpowiednio przewadiowany
(skorygowany) przez kyniera.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuije
na wtasne ryzyko, licg sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiylriera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem tego materiatu, albo w okresie aimym, ja&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lhada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiak: micze by¢ p&zniej zmieniany bez
zgody Ireyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdy dala one uyte do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly g@kos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialéydabzlokalizowane w olabie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzymier.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probatematéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji oké&onej partii materiatow pod wzgllem
jakaosci.

W przypadku, gdy lynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni musz by¢ spetione naspujace
warunki:

a) Ineynier kedzie miat zapewnian wspotprage i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekciji i Badaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do uywania jedynie takiego spytri, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Roboét. Spgz uzywany do Rob6t powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oizgcji
Robot, zaakceptowanym przezyniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasadami Slokngmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyiniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy 2gnierowi kopie dokumentéw potwierdaajych dopuszczenie spta do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilumazliwo$é wariantowego #zycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takifodkow transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych Robdt i wigiwosci przewaonych materiatw.

Liczba $rodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami dééngmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyiniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgiatspetni& wymagania dotycee przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow §iaienych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotneggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikaakzzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacTerenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robo6tchazgodnéc z Dokumentaej Projektove, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji Rob6t opracowanym pY¥gkonawe oraz poleceniami liyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdipnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytpezew planie i wyznaczenie wysala wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami ¢admymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu Rob6t zostamsungte przez Wykonaweg
na whasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany ld okae sk skutkiem biédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wy&m przez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadnét.

Decyzje Ilyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materialéw i element@abét lzda oparte na
wymaganiach okgtonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projekfjowev ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bad& materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzarg kwestk.

Polecenia layniera powinny b§ wykonywane przez Wykonawown czasie okrdonym przez layniera pod
grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typdaiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji lzyniera programu zapewnienia jako
W programie zapewnieni jako Wykonawca powinien okgé¢é zamierzony spos6b wykonywania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gmtupcy wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumendaci
Projektows, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jad@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0g6lm opisupca:
- organizagj wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadRbbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- sposéb zapewnienie bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementow
Robét,
- system (spos6b i proceguproponowanej kontroli i sterowania jgk wykonywanych Robdét,



13
D-M.00.00.00

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgrbwadzenie bady,

- sposéb oraz foren gromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw stergfych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robdét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techypizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw pubed, ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaygztania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robotdulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoramiaby osigna¢ zatazora jakasé
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Robét i jakdci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wgdzenia
nieztedne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyimer mae zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowat.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz Rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrbiokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu hadéch czstotliwos¢ s okreSlone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni
wykonanie Robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy tgnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiada;
wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&ajacych procedury
bada.

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kxdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietlgnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rudtod badawczych. Zei
niedociagniccia te kyda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do Rob6t badanych materiatow i déguje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakiych materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem lhadateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki leda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébelkda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez tgniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Na zlecenie liyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgonzez Wykonawe usunéte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengieoek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaxagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @akp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzimiera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi lyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada
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Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badlgak najszybciej, nie pdiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaion

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane hkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnziego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatamatow powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonuic weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonegazegz Wykonawe, bedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na podstawirikdw wiasnych badakontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobiekaprobki materialéw i prowadgzibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to bynier oprze & wylacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatdw i rob6t z dokumentacprojektove i ST. Maze rownie
zlecié, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych bhadéezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywp@rnych lub dodatkowych badlai pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawge

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieéastwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wihéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsk Normg lub

- aprobat technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli

nie s objete certyfikacj okreslona w pkt 1

i ktére spetniagg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrgmwiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dfck okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidnaa
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olbgaujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dola dokonywane na higco i keda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsagjny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz astaska stibowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwat
technilky, w poraidku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokurnyemtda oznaczone kolejnym numerem aganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia j@kdi harmonogramow Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdinych elementéw Robat,

- przebieg Robét, trudidoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia tyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlagggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apiseDokumentacji Projektowej,
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- dane dotycrre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania Rob6ét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,
- dane dotycre jakdci materialtdw, pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli Zi@aiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacije o przebiegu Robét.
Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdprzedtaone Ireynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Iyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpiz zaznaczeniem ich przgja lub
Zajciem stanowiska.
Wohpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeniniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéé/Nykonawcy Robot.

(2) Ksigzka Obmiarow
Ksiagzka Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementow

Robét. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadzavsisposob eiglty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i
wpisuje do Ksizki Obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodadolub certyfikaty zgodnizi materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaé@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny kyudostpnione na
kazdezyczenie lyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza soprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowydula przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetty zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do vidu nazyczenie
Zamawiajcedo.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Doéntacy Projektovy i
ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamieniu layniera o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tyrmiaem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do Karki Obmiaréw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyobowhzku ukaiczenia wszystkich Robot. &ine dane
zostam poprawione wg instrukcji ltyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robotedzie przeprowadzony z ¢ztdicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldtenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavidnzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatéw

Dlugcéci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowe;j.
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Jdili Specyfikacje Techniczne wideiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone
w 7 jako dlugé¢ pomndaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb agty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robétakza w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegagych zakryciu przeprowadza; irzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne mbli@ lkda wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub efgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kigki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do Ksizki Obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony zy/imerem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosei od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdii jakosci wykonywanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulgegrakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@im®stpu Robot.

Odbioru Robot dokonuje ignier.

Gotowa¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doefrzka Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiagknia o tym fakcie tryniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentéw zawigegich komplet
wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru cgciowego Robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @diRobot dokonuje kynier.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
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Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Rob6t w odniesieniu do ickidlpjakasci i
wartcci.

Calkowite zakéczenie Rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadamnig@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny Rob6t ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakéczenia Robét i przyria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczprzez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakmwe]j na podstawie przedionych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania Robét z Dokumentadprojektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapo&na ealizacj ustal@ przyjetych w trakcie odbioréw Robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rolbdtipetniagcych i Robo6t
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych lub Robo6t uzupetnigych w warstwie
écieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czydcioi ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndekiacy projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdistwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartaés¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm Robot jest protokédt odbioru ostatecznego Robé

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkovesli zostata sporadzona w

trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéavgm ew. uzupetniaice lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarsmygzh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robdt wiécicielom uradzen.

9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcz Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Vgkes wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

Robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kzda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiagrego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzuj@gdeych wyznaczy komisja.

Nooakowd

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawhzanych z usuntiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneygym.

Odbidr pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4. ,0dbiér ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogolne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykenaza jednosti obmiarove
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstawy ptatngci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosmsowej fedzie uwzgkdniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Specyfikaciji
Technicznej i w Dokumentaciji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlipobejmowa:

- Robocizr bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami

- Wartas¢ zuzytych Materiatébw wraz z kosztami zakupu, magazynoajgewentualnych ubytkéw i transportu na
Teren Budowy.

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymagéa Warunkow Kontraktu i WymagaOgoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oloee w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione vetarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projéektiynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodniavynikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstava ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszty opracowania, wykonania, utrzymania i rozataxabjazdéw ponosi Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku — Prawo zanfopiklicznych (Dz. U. Nr 19 z 09.02.2004 r. poz. 77
Z p&niejszymi zmianami) wraz z oboagiujacymi przepisami wykonawczymi.

2. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DAr 89/1994 poz. 414) wraz z fpdejszymi zmianami.

3. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejima 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 @99 r., poz.
430).

4. Ustawa o dosgpie do informacji agsrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziah@maasrodowisko z
dnia 9 listopada 2000 r. (Dz. U Nr 109/2000 poAa7)1

5. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dniambja 1989 r. (Dz. U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz z
pézniejszymi zmianami.

6. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietni®@420. (Dz. U. Nr 92/2004 poz. 881) wraz z
pézniejszymi zmianami.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgodti, wymaga jakie powinny spemia
notyfikowane jednostki uczestnige w ocenie zgodioi oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych
oznakowaniem CE z dnia 11 sierpnia 2004 r. (DAN195/2004 poz. 2011).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobdkldrowania zgodrioi wyrobéw budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanyma nsierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr 198 poz. 2041).
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowyclemaégdw oraz nowych metod wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 10/1995 poz. 48)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczeg6towego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120 poz. 1133 z200
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wiépnéa 2004 r. w sprawie okélenia szczegétowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tewtznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno —zytkowego (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004 r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. w sprawie informacji dotygzej
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidstea i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z
2003 r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa&201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz.U. Nr 138¢z. 1555 z 2001r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20. w sprawie dziennika budowy, moita
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniawzerajacego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i
ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108, poz. 953 z 2002 r.)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Weatvanych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r.
w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz.U. Nr 136z.1393 z 2002 r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i
formy planu bezpieczstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakredaajow robét budowlanych,
stwarzajcych zagraenia bezpieczestwa i zdrowia. (Dz.U. Nr 151, poz. 1256 z 2002 r.)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nrgdz. 401 z 2003r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 zolziernika 2004 r. w sprawie europejskich aprobat
technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnygpowanionych do ich wydawania (Dz.U. Nr 237,
poz. 2375 z 2004 r.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upoivéonych do ich wydawania (Dz.U. Nr 249, poz. 249004 r.).



