ZAWARTO SC OPRACOWANIA

1. Karta uzgodnien

2. Opis techniczny

3. Projektowane oznakowanie

4. Zestawienie znakow

5. Elementy bezpiecakstwa ruchu drogowego



KARTA UZGODNIE N

do projektu organizacji ruchu i zabezpieczenia tot@czas budowy ulicy Kanatowej w Koziegtowach



OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU
ORGANIZACJI RUCHU | ZABEZPIECZENIA ROBOT
NA CZAS TRWANIA BUDOWY ULICY KANALOWEJ W
KOZIEGLOWACH

. PODSTAWA OPRACOWANIA

. Zlecenie inwestora;

. Ustawa z dnia 20.06.1997 — Prawo o ruchu drogowidma.(J. nr 98 poz. 602 z
1997 roku z p#niejszymi zmianami );

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pmiyich ( tekst jednolity:
Dz. U. z 2000 roku nr 71 poz.838 nr 86 poz. 958);

. Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Waesnnych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawa@akow i sygnatdw
drogowych ( Dz. U. nr 170, poz.1393);

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008ku
w sprawie szczegoétowych warunkéw technicznych diakédw i sygnatow
drogowych oraz uegdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z dnia 232003 r. poz.2181) —
Zafaczniki nr 1-7;

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winea 2003 roku
w sprawie szczego6towych warunkéw zgizania ruchem i wykonania
nadzoru nad tym zagdzeniem ( Dz.U. nr 177 , poz. 1729);

. Inwentaryzacja istnigtego oznakowania w odfyie planowanych robat;

. Wizja w terenie.



2. PARAMETRY TECHNICZNE

* Klasa drogi - D

» Szerokd¢ jezdni - 50m

* Przekroj - uliczny

* Predkos¢ dopuszczalna - 50 km/godz
* Natezenie ruchu - szacujesi

natzenie pontej 50 poj/h
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Projekt organizacji ruchu obejmuje oznakowanie ibezpieczenie robot
prowadzonych w ulicy Kanatowej w Koziegtowach. Robmbejmuj wykonanie
koryta jezdni, wykonanie nowej nawierzchni z kostketonowej, wykonanie
odwodnienia (kanalizacji deszczowej), wykonanigvietlenia ulicznego, wykonanie
chodnikow.

Podczas wykonywania w/w rob6t zajdzie konieZno wytaczenia z ruchu
powierzchni ulicy. W zwizku z powyszym proponuje gina czas prowadzenia robot
zamkny¢ ulice Kanatowy dla ruchu.

W wyniku zamkngcia ulicy Kanatowej na czas prowadzenia robot apigtznaczne
utrudnienia w dojedzie do posesji i lokattytkowych znajdujcych se przy ulicy
Kanatowej. Ze wzgidu na fakt z przy ulicy Kanatowej zlokalizowany jest dojazd do
przedszkola, wykonawca w trakcie prowadzenia ratmiiownzany jest umaiwic

przejazd pojazdom uprzywilejowanym, oraz zapévsizpieczne prz&jie pieszych.

Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ructanpwany jest na | kwartat
2011r.

Opracowany projekt oznakowania robét i organizaaihu ma na celu zapewnienie

bezpieczastwa w ruchu kotowym, pieszym oraz osobom wykaoyin roboty.



4. OZNAKOWANIE | ZABEZPIECZENIE ROBOT

Celem bezpiecznego prowadzenia robot nate:

» Wijazd na ulice Kanatoww trakcie prowadzenia robot naje oznakowa zapon
drogowg U-20b, oraz znakiem B-1zakaz wjazdui A-14 ,roboty na drodze”

» Dojazd do ulicy Kanatowej natg oznakowa Tablicami ,Uwaga wyjazd z budowy”
oraz odpowiednio znakami B-21 i B-22gkaz sk#tu w lewo/prawo’

» Dojscie pieszych na wlocie ulicy Kanatowej najeoznakowd znakami B-41,zakaz
ruchu pieszych’z tabliczlg ,przejscie drug; stromy ulicy”

> Roboty polegajce na wykonaniu przycisku pod kanalizacjleszczow nalezy
oznakow& znakami B-33,0graniczenie pedkasci” oraz A-14,Roboty na drodze” a
teren wykonywania prac nale wygrodzt tasma ostrzegawcgz koloru biato-
czerwonego

Zakcznik nr 1



4. UWAGI KO NCOWE

. Zapor¢ drogowa U-20b usytuowarm na koacu robot szerokdci
50 cm umigci¢ na wysokdci 0,90-1,10 m licgc do gornej krawedzi zapory;

. Diugos¢ tablicy kieruj acej U-20b powinna by dostosowana do wyspujacych
potrzeb, lecz nie mae by krotsza niz 1,20 m. Tabli@ umieszcza s na wysokdci
0,9-1,5 m mierac od poziomu nawierzchni do gornej kravgdzi tablicy;

. Znaki drogowe powinny by¢ umieszczone na wysokai 2,20 m

. Wysokosé umieszczenia znaku drogowego mierzyeod poziomu chodnika do
dolnej krawedzi znaku. Jezeli na jednym stupku umieszcza giwiecej niz jedna
tarcze znaku, dolna krawedz najnizszej tarczy znaku nie mae by¢ umieszczona
nizej niz 0,9 m od podtda.

. Znaki drogowe powinny by oddalone od krawedzi jezdni na odlegtd¢
0,50-2,00 m do skrajnego punktu znaku.

. Znaki drogowe uzywane do zabezpieczenia robot wiellésia winny odpowiadaé
znakom umieszczonym w aigu danej drogi;

. Do oznakowania robdt naléy stosow& wytacznie znaki drogowe pionowe
odblaskowe;

. Znaki drogowe i urzadzenia zabezpieczajce powinny by widoczne
i czytelne;

. Osoby wykonujace roboty w pasie drogowym powinny b§ ubrane w odzie
wyposazonag w elementy odblaskowe o barwiezottej lub pomaranczowej
utatwiaj ace spostrzeganie przez kieracych.

UWAGA:
Wprowadzajcy zmiarg w organizacji ruchu w zwrku
z wykonywaniem robét na drodze zobawany jest do powiadomienia zadzapcego
ruchem, zargdu drogi oraz komendanta powiatowego policji canmagj na 7 dni przed
terminem ich rozpoczia.

Ponadto wprowadzajy zmiar w organizacji ruchu, rowniew terminie 7 dni przed
terminem rozpocgia robdt, zobowizany jest skutecznie powiadaimmieszkacow i
uzytkownikow lokali wytkowych o utrudnieniach w ruchu.



ZESTAWIENIE ZNAKOW DROGOWYCH

L.p. Symbol Nazwa znaku ll&¢ sztuk
1. A-14 »,Roboty na drodze” 3
2. B-1 ,2zakaz wjazdu” 1
3. U-20b Tablica kieruca wg. potrzeb
4. B-21 .Zzakaz skitu w lewo” 1
5. B-22 .Zakaz sktu w prawo” 1
6. B-33 ,ograniczenie pdkosci” 2
7. B-41 .Zakaz ruchu pieszych” 2
8. Tabliczka ,Uwaga! Wyjazd z budowy” 2
9. Tabliczka , Przdégie drug stror ulicy” 2
10. Ta&ma ostrzegawcza Wg. potrze




