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1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wyznaczenia trasy i punktoéw wysokosciowych dla trasy ulicznej i urzadzen odwodnienia

ulicznego drogi gminnej — ul. Piaskowa w m. Kozieglowy, gm. Czerwonak

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych

z wytyczeniem elementéw nawierzchni i kanalizacji deszczowej w obszarze obejmujagcym
remont nawierzchni jezdni, chodnika.

L.aczna powierzchnia remontu = 0,5 ha

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami oraz

dokumentacja projektows.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa SST 1 poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano

w SST ,,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktow wysokosciowych wg
zasad niniejszej SST sa:

-paliki drewniane o $rednicy 5-8 cm 1 dlugosci 0,5-1,5 m

-stupki betonowe.

-farba chlorokauczukowa.

2.SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacja 1 oznaczeniem punktéw gtownych oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow wykonywane beda specjalistycznym

sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt (niwelatory, teodolity lub tachimetry.



dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe).
Sprzet stosowany do wyznaczania punktow gtownych powinien gwarantowac uzyskanie

wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materialy (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami

transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki dotyczace wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania og6lne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajgce lokalizacje 1 wspoOtrzedne punktow glownych trasy oraz reperow. W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Kierownika Projektu o wszelkich biedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych 1 reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢
usuni¢te na koszt Zamawiajacego.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace ich charakterystyke i potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za

ochrone wszystkich punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych. Maksymalna odlegto$¢ migdzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Maksymalna odlegtos¢
mi¢dzy reperami roboczymi wzdtuz trasy powinna wynosi¢ 500 m. Repery robocze

nalezy zatozy¢ poza granicami robot. Rzgdne reperdw roboczych nalezy okreslac z taka,
doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/ km, stosujac

niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperoéw panstwowych



5.4. Odtworzenie osi trasy

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej

niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjno wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad 1 drog ekspresowych i 5 cm dla
pozostatych drég. Rzedne niwelety osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w

stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni, nasypow i
wykopow na powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi jezdni, nasypodw 1 wykopow nalezy

stosowac paliki lub wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST ,,Wymagania og6lne". Kontrole jakosci
prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy

prowadzi¢ wg og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot jest 1 km (kilometr) rob6t pomiarowych przy odtworzeniu trasy.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne".

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania ogolne".

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca

przedktada Kierownikowi Projektu.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w SST ,,Wymagania og6lne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:

-wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

-uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,



-wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych.

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow.

-zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem

1 oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

-wykonanie mapy geodezyjnej . powykonawczej poswiadczonej w ODGK

w 5 egzemplarzach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 ~ Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978.

Instrukcja techniczna G-2 ~ Wysokos$ciowa osnowa pozioma. GUGIK - 1983.

Instrukcja techniczna G-4 ~ Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK - 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK -1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK - 1983.
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