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10. Przepisy zwnzane



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejsyymagania dotycce wykonania i odbioru robét
budowlanych zwizanych z budowa nawierzchni drogowych dla odcinka ulicy Swierczewskiego w
Bolechowie
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieicai
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotyez/konania rob6t rozbiérkowych i obejmauj
- rozebranie nawierzchni z betonu asfaltowegecedni. grub. 12 cm
- rozebranie podbudowy grub. 30 cm z kamienia tamaneg
- rozebranie kraeznikéw bet. ulicznych 15 x 30 cm
- odwoOz gruzu i materiatdw z rozbiorek
Uwaga
materiaty rozbiorkowe za wafkiem materiatow przeznaczonych do ponownego wbwhiav oraz
materiatow  (stanowcych wlasné¢ Zamawiajcego) stanovd whlasnéé Wykonawcy i
odtransportowaneeda na jego sktadowisko przy zachowaniu usiale U. Nr 62 z dn. 20.06. 2001
Ustawa 628 z 27.04. 2001 , O odpadach”.
Materialy stanowice wlasné¢ Zamawiajcego odtransportowaneedy przez Wykonawe na
sktadowisko wskazane przez Inspektora.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i SST ,Wymagania
ogolne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotycgce
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito z Dokumentagj Projektova,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY - nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Roboty zwizane z rozbiérk elementéw nawierzchni eda wykonywane mechanicznie ieaznie.
Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprztem;
- spycharki,
- ladowarki,
- koparki
- mioty pneumatyczne

- samochody eizarowe.



Do zrywania podbudowy w zaleosci od ich rodzaju naly uzy¢ zrywakow lgdacych na wyposgeniu
spycharek, koparek
4. TRANSPORT
Materiaty uzyskane z rozbiorki madpy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu matendakiérkowego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robét podano w SST ,Wynragagdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Wyznaczenie elementéw drég i ulic przeznaczonychrazbiorki naley wykona na podstawie
Dokumentaciji Projektowe].
5.2.2. Rozbiérka warstw podbudowy.
Powyzsze roboty naley wykona zrywarka. lub przy uyciu mtotéw pneumatycznych.
5.2.3. Rozbidrlke kraweznikéw obrzey i nawierzchni z kostki betonowej brukowej mnalevykona recznie.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne” Kontmdlega sposéb wykonania
rob6t rozbidrkowych, prawidtowdei transportu i sktadowania materialéw uzyskangobczas rozbiorki.
7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarws
- dla nawierzchni i podbudowy —’m
- dla obramowa —mb
- dla odwozu materiatu -m3
Ogolne wymagania dotygeze obmiaru podano w SST ,Wymagania ogoine”.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,Wymagagéne”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST ,Wymagania ogélne”.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasiegowym. Zaicznik nr 1 do zarmzania Ministrow

Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.



