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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacfifirecznej § wymagania dotyee wyznaczenia trasy i
punktéw wysokéciowych dla budowy ul. Swagdzkiej w m. Kicin od ul. Okgznej do gr. Gminy Czerwonak.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktipetetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia nagbujacych robot i obejmuj
- roboty pomiarowe sytuacyjno-wysaia@owe wyznaczeniu i odtworzeniu punktow referenggh

- inwentaryzacja powykonawcza wraz z wykonaniem mamyictej w asrodku geodezyjnym.

1.4.0kreslenia podstawowe
1.4.1. Okreilenia podane w niniejszej SS% sgodne z obowizujacymi normami oraz Dokumentagj
Projektovs.

1.5.0g06Ine wymagania dotygee robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkoich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektows, SST i poleceniami ltyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osiytiasboczych punktéw wysokoiowych wg zasad
niniejszej SST &

- paliki drewniane @rednicy 58 cm i diugdgci 0,5-1,5 m,

- slupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa.

3. Sprzet
Roboty zwhzane ze stabilizagji oznaczeniem punktow gtéwnych oraz roboczych pawk
wysokasciowych keda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zyggiane z wytyczeniem oraz okleniem
wysokaciowym powyzszych elementow wykonywaneda specjalistycznym spetem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu rob6t
( niwelatory, teodolity lub tachometry , dalmiertggzki, faty, t&my stalowe).

Sprzt stosowany do wyznaczania punktéw gtéwnych powirgevarantowé uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. Transport

Materialy (paliki drewniane oraz stupki betonowepgn by¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Og6Ine warunki wykonania robot

0Ogblne warunki dotyexe wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagan
ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami
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5.3.

5.4.

GUGIK.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy. W oparciu o materialystdrczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegobtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny éywykonywane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@winzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych . Blly te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdiy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace ich charakterystyki potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclron
wszystkich punktéw pomiarowych.

Sprawdzenie wyznaczania punktoéw gtéwnychrasiti punktéw wysokiziowych

Punkty te powinny b§zastabilizowane przyzyciu palikow drewnianych lub stupkéw betonowych, a
takze dowhzane do punktéw pomocniczych. Maksymalna odiggioiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracz&500 m. Maksymalna odleg®micdzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy powinna wyno&i500 m. Repery robocze najezatazy¢ poza granicami robét. Rdne
reperéw roboczych natg okresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/ km, stosigj niwelacje podwdéjaw nawhzaniu do reperow matwowych.

Odtworzenie osi trasy

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztattowania traggzlnie rzadziej nico 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasitw stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by wieksze 5 cm . Rane niwelety osi trasy nalg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@dnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzerie krawdzi jezdni, nasypow i wykopow na
powierzchni terenu. Do wyznaczania keg&i jezdni, nasypow i wykopéw nale stosowa paliki lub
wiechy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.

Ogodlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolKehtrole jakdci
prac pomiarowych zwzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysa@kowych naley prowadz¢ wg
ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot

Jednostik obmiaru robét jest 1 km (kilometr) rob4t pomiarahyprzy odtworzeniu
trasy.
Ogoélne zasady obmiaru robét podano w SST D.0000MG/magania ogdlne”.

Odbiér robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.00.0MdBnagania ogolne”.

Odbior robot zwizanych z wyznaczeniem osi trasy gpsje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geogjegj, ktére Wykonawca przedktadazimierowi.
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10.

Podstawa ptatngci

Ogdlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Cena wykonania robét obejmuije:

wyznaczenie punktoéw gtéwnych osi trasy i punktovsakaiciowych,

wyznaczenie punktéw sytuacyjno-wysékmwych zwizanych z przebudawskrzyzowan czyli
zmiarg geometrii drogi

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyeszeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

odtworzenie punktow referencyjnych w osi jezdni.,

wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inweracyjnej sytuacyjno — wysokciowe;
przyjetej w csrodku geodezyjnym w 6 egz. .

Przepisy zwhzane i standardy

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i Kkarfagree (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1  Ogdlne zasady wykonyeamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 ~ Geodezyjna obstuga iegsGUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1  Geodezyjna osnowa paajdauGiK - 1978.

Instrukcja techniczna G-2 ~ Wysal@mowa osnowa pozioma, GUGIK — 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne se@kasciowe, GUGIK - 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GJ&G1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GKJG1983.



