SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjveymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktéw wysakowych w ramach remontu nawierzchni asfaltowej
wraz z chodnikiem przy ul. lseej w Czerwonaku

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidregowe).
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

Roboty pomiarowe, zwizane z odtworzeniem trasy i punktéw wyss&owych obejmuj:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysekmwych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanychdt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okrdenia podstawoweas zgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgod&® z Dokumentacj Projektows ST
i poleceniami layniera.

Og6lne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhagbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramzhot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 midiuge od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugsci od
0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mi& diugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostakny.

3. Sprzet

3.1. OgbIne wymagania dotyczce sprz:tu

Og6lne wymagania dotygee spraztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2. Sprz:t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naléy stosowa nastpujacy sprat:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejlidw wysokasciowych powinien gwarantowa
uzyskanie



wymaganej doktadnici pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przejod Zamawiajcego dane zawierge

lokalizacg i wspoitrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, WWykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagsieg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgbdach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunite na koszt Zamawiagego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okrdone w dokumentacji projektowef szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by mieniane przed pogfiem odpowiedniej decyzji przezyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne tragpunkty
posrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia ckagagce w sposob wyeay i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockrarszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. geli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywijo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgse konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji rob6t naig do obowizkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktdw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kowizane do punktéw pomocniczych, paoych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odle§ggpomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m. Zamawiacy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdhwz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami
roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wydds®0 metrow, natomiast w terenie falistym
i gorskim powinna by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszgcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposdb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rz¢dne reperdw roboczych najeokreslac z taly dokladndcia, abysredni bid niwelacji po wyréwnaniu

byt mniejszy od 4 mm/km, stosgj niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.§Qrasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i
w punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytr#ecz nie rzadziej
niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjyiyezonej osi trasy w stosunku do dokumentac;ji



projektowej nie mee by wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcig do 1cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayraobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumeniagjojektova oraz w miejscach
wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriétrion miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. Do wyznaczania kr@azi nasypow i wykopOow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektowy.

6. Kontrola jako sci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakeci robot

Ogolne zasady kontroli jakei robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley
prowadzt wedtug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovws jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robd6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie npgje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedktadgymierowi.

9. Podstawa ptatnaci

9.1. Og0Ine ustalenia dotyczre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatri@i podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositigminktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrateprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgej
odszukanie

i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonagjoabiektu,

- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczijczenie jej do zasobow geodezyjnych

10. Przepisy zwizane

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykaryw prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtowny Urad Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokasciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpegGiK 1983.



