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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycge wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wysakowych , ktore zostan
wykonane w ramach remontu nawierzchni bitumicamejy Zdroje w Czerwonaku — ETAP 1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z

wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu

trasy drogowej.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaod@mowych
Roboty pomiarowe, zwrane z odtworzeniem trasy i punktow wysakiowych obejmuj:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromé& iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w spos6b utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanyohat.

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&genia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0gdlne wymagania dotycace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodite Dokumentagj
Projektowg ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padarST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gegrmbot ziemnych, wagsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnian&rednicy od 0,05 do
0,08 m i dhugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ispqpoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiame” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogaujagcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawemo, Wykonawca powinien
przeprowad4i obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinnybwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaaspektora Nadzoru o wszelkickeach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i fureperéw roboczych. Bily te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rinig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztatltowanie terertakim rejonie nie powinno lgy
zmieniane przed poglfiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadz@vszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzcdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekta@dziru, zostanwykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadaomaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgig Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazunpa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektoad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegagce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dei znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo
zostan zniszczone przez Wykonawggwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgse
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznerdlaidtowej realizacji robot nate do
obowigzkow Wykonawcy.

Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej, ktore ulegly zniszcaems wyniku
prowadzonych robot budowlanych etyich DokumentagjProjektovs, nalery odtworzy przez
odpowiedni, uprawnion jednostlk wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty geodezgne t
samej klasy na koszt Wykonawcy robot.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pony by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, az@klowszane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gitdbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtdrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugegj osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z talkg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostipiwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.
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Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaygego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjipavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie me byt wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najevyznaczy
z doktadnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatriow miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysadm przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nk 1 metr. Odlegté miedzy palikami lub wiechami natg dostosowédo
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogov@jlegiGé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektows.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7,8) zgodnie z wym@aigani podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu koli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyeszeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawgzej

— wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczejagczenie jej do zasobow
geodezyjnych

10.Przepisy zwhpzane

1. Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogolne zasady wykeamnja prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywarc geodezyjnych, GUGIK Wydanie

czwarte 1998

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaztGiK Wydanie czwarte 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte

1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK Wydanie trzecie

1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngd G Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfaB&lGiK Wydanie drugie 1987

. Norma BN-67/6744-09

0.Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagine ( Dz.U. Nr 240)

hw

oo

ST D-01.01.01
26



