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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznepwsymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu oraz wykonaniem zabezpieczetrigejacego kabla éwietleniowego
dwudzielnymi rurami ostonowymi wykonywanych w rarhadsudowy zatoki autobusowej w Koziegtowach przy
skrzyzowaniu ulic: Piaskowej i Pitsudskiego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreatargowy i kontraktowy przy zleceniu i reatiga
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaab6t przygotowawczych i obejmu;j

- zdjecie warstwy humusu gruboi srednio 15 cm z terenu projektowanych robét

- zatadunek i transport humusu na odktad

- odkopanie istniecego kabla zasilagego dwietlenie w rejonie planowanej lokalizacji zatokt@busowej
- zabezpieczenie istnigjego kabla dwudzielnymi rurami ostonowymi typu SRS

- zasypanie zabezpieczonego kabla

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@®,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogbjkt 1.5.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja
3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagtajj st do powtérnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét speztem zmechanizowanym nie jest dioe,
— koparkii samochody samowytadowcze - w przypad&ogportu na odlegéé wymagajgca zastosowania takiego
sprztu.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtornego iycia, naley
stosowa:
— noze do cecia darniny wedtug zasad okkenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.
Sprz:t uzyty do wykonania rob6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przegiera

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
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Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtornego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop@mnnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem do gdejszego #ycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdéw odhz innych czynngi okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powviby wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgghsly wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargeala prawidiowego wykonania robét, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubdwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykemyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraamah miejscach okstonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania, wysokei nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnattsgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejlubwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania hunpmuinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémmnio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ollsie pasa przeznaczonego pod bugltrasy drogowej jest pokryta darain
przeznaczop do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkailze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny biyyskoszone przed zgjiem darniny. Darnignalezy cia¢ w regularne, prostakne
pasy o szeroki okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgboboku okoto 0,30 metra. Grukibdarniny powinna
wynosi od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegaycia pozyskanej darniny. Zgi darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by sktadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. zidi brak miejsca na takie rozenie
darniny, to nal&y ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojdliodarnirg nalezy skladowa w
warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargimalezy sktadowd warstwami na przemian trawlo gory i
trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamii2 powinien przekraczat tygodni.

Darnirg nie nadajca sie do powtornego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w ST lub przezyhera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.
Kontroli podlega w szczeg6lda zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektova:

. powierzchnia zdjcia humusu,

. grubas¢ zdjetej warstwy humusu,

. prawidtowas¢ spryzmowania humusu.
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7. Obmiar robo6t

7.1.

7.2.

9.

9.1.

9.2.

Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\ymagania ogolne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- 1nf (metr kwadratowy) zdej warstwy humusu lub/i darniny.
-1 mb (metr bigacy) wykonanego zabezpieczenia kabla
Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania og6lne” pkt 8.

Podstawa ptatngci

Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 lub 1 n? wykonania robét obejmuije:

10.

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

» oznakowanie prowadzonych robét,

e zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
» zaladunek i transport humusu na terenie budowy,

e zaladunek i transport nadmiaru humusu lub darnngkiadowisko Wykonawcy,

» uporazdkowanie miejsc prowadzonych robét.

Przepisy zwhzane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.



