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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu wykonywanych w zwku z budow zjazdu z dr woj. nr 196 (ul.
Poznaiska w Owhskach) na dziatkknr 258/79 wydzielompod drog gminm.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realih
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych ze zdgiem
warstwy humusu i obejmayj

- zdjecie warstwy humusu grubo 15cm z terenu projektowanych robét

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@®,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej sk do upraw rolnych.
1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0{vkt 1.5.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgoditae Dokumentagj Projektovy,
ST i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja
3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagagj st do powtérnego

uzycia naley stosowa:

— réwniarki,

- spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscachziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&nsportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego
sprz:tu.

Sprzt uzyty do wykonania rob6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przeziera

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtornego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.
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5.  Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéminnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien dpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmdejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, oraz do innych czysciokreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusutym
darnirg), nalery wywiez¢ na odktad

Humus nalgy zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgihsly wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzagla prawidtowego wykonania robét, wagdphie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robét (zmienna grubwarstwy humusu,asiedztwo budowli), natey dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robat, jako uzupetnienie prac wykeanyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraawiah miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezhiera.

Grubagi¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokaici jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnactmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejliubiwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstayvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpsainny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.
Kontroli podlega w szczeg6lda zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektova:

- powierzchnia zdjcia humusu,

- grubci¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowai¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar robét
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\Jymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.
8.  Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania og6lne” pkt 8.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- mechaniczne igczne zdgcie humusu,

- haldowanie zdjtego humusu w pryzmy wzdhdrogi lub odwiezienie na odkiad,
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.



