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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wykopow w zyzku z budow zjazdu z dr woj. nr 196 (ul. Poziska w Owhskach) na
dziatke nr 258/79 wydzielompod drog gminra.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu wykopéw w gruhtac
kategorii okrélonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuj

- mechaniczne wykonanie wykopow z zatadunkiem i partem nadmiaru gruntu na odktad Wykonawcy
(wykop pod konstrukejzjazdu oraz korekta rowu)

Uwaga:
Postpowanie z gruntem przeznaczonym na odktad zgodmsgeteniami D.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001 — Ustawa
6271628 z 27.04.2001 , O odpadach”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i dlugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.7. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.8 jako grunt skalisty.

1.4.8. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego probki nie wykazu;j
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatad¢ nasciskanie
R. ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.9. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopodw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.10. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
Py - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy/
Pis - maksymalnagptai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmboptymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.11. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, oldiena wg
Wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:

dso -  Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
di -  Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.12. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkécharakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okil®na wg wzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspfatizeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmyaoiazeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowsaley bezpérednio pod konstrukgjnawierzchni do
gtebokdsci przemarzania, nie mniej jednak mio gkbokasci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robot
ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurtidzimego poriiej spodu budowli, w ktorej
wihasciwosci gruntu mag wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploataoydowili.

1.4.15. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. Materiaty (grunty)
Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.3. Do wykonania wykopdw i przemieszczenia gruntmoze by¢ stosowany spret:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagienicowe,
-  koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

—  spycharki gsienicowe,

- tadowarki,

- zgarniarki,

- réwniarki samojezdne,

lub inny sprzt akceptowany przez igniera.
3.4. Sprat do zagszczania

Sprzt uzywany do zagszczania powinien uzyskakceptagj Inzyniera.

Wykonawca jest zobowitany do uywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na widciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnegegahia, jak te w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zeggczania.

Dob6r spratu zagszczajcego zalgy od rodzaju gruntu i gruoi zag:szczanej warstwy. Dobor spta
zag:szczajcego Wykonawca ustali dwiadczalnie przed przygiieniem do wykonywania rob6t. Kdy inny rodzaj
sprztu zagszczajcego zaproponowany przez Wykonaveowinien by zaakceptowany przezyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéloe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na traslem wbudowania w nasyp mp@y¢ stosowane
nastpujace srodki transportu:

@0 samochody samowytadowcze,
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@0 zgarniarki.

Wybdrsrodkdw transportu oraz metod transportu powiniehdostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gikei transportu. Wykonawca ma obaaek
zorganizowania transportu z uwgghieniem wymogow bezpiecistwa zaréwno w olgbie pasa drogowego, jak i
poza nim. Przy ruchu po drogach publicznycbdki transportu powinny spetdiavymagania podane w D-
M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Wykopy naley wykonywa& zgodnie z DokumentacjProjektow i z zachowaniem wymagadotycacych
doktadndci okreslonych w niniejszej Specyfikaciji.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwaranéaelastateczng w catym okresie prowadzenia rob6t, a
naprawa uszkodse wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykoigh, podcgcia lub innych
odstpstw od Dokumentacji Projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpgrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O iledynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw,aygkeodpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra povaej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wykonanie wykopéw

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikiaw wysokdciowych, zdgcie warstwy humusu, oraz
rozbiorki elementéw drdg i ulic nalg wykona zgodnie z DokumentagjProjektovs i odpowiednimi ST oraz
poleceniami layniera.

Przed rozpocgiem rob6t, wyznaczona zostanie trasa i punkty we&mowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi prze kyniera. Przed rozpoeziem robét Wykonawca dokona obmiaru pazilj warstwy humusu.

5.2.2. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonywania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvaani
robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgstwat w kierunku podnoszeniaesiniwelety. W czasie rob6t
ziemnych nalgy zachowd odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki ustiwiajace
szybki odptyw wéd z wykopu. Spadek poprzeczny oigipien by mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych
i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Najlauwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczcych prawidiowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robaét.

Niezaleznie od budowy urgzer stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w Dokumentacii
Projektowej, Wykonawca powinien, wykanharzadzenia, ktére umdiwiaja odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby abez¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.3.Dokladna¢ wykonania wykopow

Dokfadnd¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinng ksprawdzana co 20 m. Wykonawca ma
obowiazek zagszczania przekrojow poprzecznych tak, abylmm$¢ kontroli byta zachowana co 20 m.

Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

@ wymiary wykopu w planie nie magézni¢ sig od projektowanego wykopu o ggej niz +10 cm i -0 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny ndi@vyraznych ztama,

@M rdznica w stosunku do projektowanyctednych rob6t ziemnych nie me przekracza+0 cm i -2cm,

@0 pochylenie skarp wykopu nie rm®r&ni¢ sie od projektowanego o wtej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemidta,

@ maksymalna ghokas¢ zagkbien na powierzchni skarpy wykopu nie negprzekraczalO cm przy pomiarze
tata 3 m.
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5.2.4.Wymagania dotycgce zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtahemnych powinno spehdiawymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Wskanik zag;szczeniad bedzie wyznaczany na podstawie bAdastasci objetosciowej szkieletu gruntupj
wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z peaataykopu oraz maksymalneggaici objetosciowej (pgs)
szkieletu gruntu ok&anej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-B-Q448

Tablica 1 Wymagane wastd wskaznika zagszczeniadw wykopach (podige)

Minimalna wartdé

Odlegiai¢ od podiaa konstrukcji nawierzchni |
S

Gorna warstwa podia w wykopie o grub&i 20 cm 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowp@hspetiai wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jereli wartcsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte przez bezpwoednie
zag;szczanie gruntéw rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umdaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagto wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowaniaodki, o ile nie g okreslone w
ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagyinierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych negtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998

5.2.6 Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powej
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyjeo
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodagowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych paeywarunkow
obciaza Wykonawe robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og@lne

W czasie rob6t ziemnych Wykonawca powinien prowaslgstematycznie badania kontrolne i dostar&opie
ich wynikéw Inzynierowi. Badania kontrolne Wykonawca powinien wylva® w zakresie i z cgtotliwoicia
gwarantugca zachowanie wymagadotyczicych jakdci rob6t i wymaganych niniejgzSpecyfikacy i PZJ.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&ondroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentaqyrojektovs.

Szczeg6la uwag: nalery zwréci na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.
6.3. Kontrola wykonania wykopow
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru rob6t ziemnych podaje tedblc
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokmi wykopu Pomiar tama, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomig lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szerolkei dna rowéw prostych, w punktach gtéwnych tuku, £80 m na tukach

0 R>100 m co 50 m na tukach o>R100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktore buglwatpliwosci
ziemnego co 20 m, a na
odcinkach krzywoliniowych co 10m

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni wykopu

6 Pomiar réwnéci skarp

7 Pomiar spadku podinego powierzchniPomiar niwelatorem exnych w odsipach co 200 m orgz
wykopu lub dna rowu w punktach wtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy

lecz nie rzadziej niw trzech punktach na 100¢ marstwy

6.3.2.Wykonanie wykopow

Sprawdzenie wykonania wykop6w polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okgonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i S¥.czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwrdck na:

a) odspajanie gruntéw w sposoéb nie pogargzajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét igiozakaiczeniu,

d) dokladnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w punkcie 5.2.4.

6.3.4Zagszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendsgodny z zateonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdevktorych nie mena okreli ¢ wskaznika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztalceniag| zgodnie z norsPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. B materiaty nie spetniage wymaga zostain wbudowane lub zastosowane, to na poleceniaiera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadk za nie majca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedk@otracen za obniong jakos¢.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych wykopow.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeeska wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
-  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robét,
- mechaniczne wykonanie wykopow,
-  reczne wykonanie wykopéw,
- profilowanie dna wykopu, skarp,
—  zagszczenie powierzchni wykopu ,
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow na czas jeg@mywania,
- wyréwnanie i plantowanie skarp wykopow,
- przeprowadzenie pomiaréw i bada
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2.  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praivektow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooollksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
8. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wjana ogdlne.
PN-EN 933-8 Badania geometrycznychséstaosci kruszyw. Badanie wskaika piaskowego
10. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wareza2002.
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