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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.10.01.01

ZABEZPIECZENIE ISTNIEJ ACEGO KABLA
TELEKOMUNIKACYJNEGO RUR A OCHRONNA
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznepwsymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z zabezpieczeniem ista@ggo kabla telekomunikacyjnegoawchronm w zwiazku z budow zjazdu z
drogi powiatowej (ul. Poznimka w Kicinie) na dziaknr 15/36 wydzielogn pod drog gminm klasy L

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokaprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj

zabezpieczenie istnigjego kabla telekomunikacyjnegogurchronm dwudzielr typu SRS 110 ,AROT”

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Trasa kablowa - pas terenu, w ktérymzaoe g jedna lub wgcej linii kablowych.

1.4.2. Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochiatyla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.3. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaevykonania rob6t oraz za zgodié@ DokumentagjProjektovy ST i
poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Stosowane do budowyagjéw kanalizacyjnych rury z polichlorku winylu powiyodpowiadanormie PN-
EN 1329-1:2001
Zgodne z projektem i wedtug zasad niniejszej spkagfi nalezy zastosowa
¢ Rury typu SRS 110 (dwudzielne) ,AROT”"

Rury naley przechowywé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych mégjszabezpieczonych przed
dziataniem sit mechanicznych.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Podstawowy spkz dla rob6t zwazanych z wykonaniem zabezpieczenia istigigih kabli to :

— reczny sprzt do robot ziemnych
— zag:szczarka wibracyjna.
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4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
4.2.Srodki transportu

Sprzt i materiaty do wykonania rob6t moea przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Wyznaczenia miejsc prowadzenia rob6t pgléokonad na podstawie Dokumentacji Projektowej.
5.2. Zabezpieczenie istnigcych kabli rurami ochronnymi

Roboty ziemne naly wykonywa recznie w zalenosci od warunkdw terenowych i podziemnego uzbrojenia
terenu z zachowaniefnmodkdw ostranosci zapobiegajcych uszkodzeniu kabli. Wykopy nalgbkasci powyzej 1m
nalezy umocné deskowaniemzrowym lub petnym.

Istniejace kable energetyczne i telekomunikacyjne w miejseeskazanych w Dokumentacji Projektowej
nalezy zabezpieczy poprzez natzenie dwudzielnych rur ochronnych typu SRS 110 (@hkieine) ,AROT".
Glebokas¢ umieszczenia przepustdéw kablowych w gruncie, mieeizod powierzchni terenu do gérnej powierzchni
rury, powinna wynosi co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni® ttnh od nawierzchni drogi (niwelety)
przeznaczonej do ruchu kotowego.

Zabezpieczone kable najezasypywa warstwy piasku o grubgci co najmniej 10 cm, a naghie
gruntem nasypowym. Grunt najezag;szcza@ warstwami co najmniej 20cm.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinnychyszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami lub
pakutami, uniemgiwiajacymi przedostawanieesto ich wrgtrza wody i przed ich zamuleniem.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien uzyskd producentéw zwiadczenia o jakii lub
atesty stosowanych materiatéw.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot naley przeprowadi nastpujace pomiary i kontrole:
— grubaci podsypki piaskowej nad i pod euostonova,
— stopnia zagszczenia gruntu nad eyochronm,
— poprawndci utozenia i uszczelnienia rur ochronnych

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) zamontowanej rury ochronnej.
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8. Odbidr robo6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robd6t obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— zakup i dostarczenie materiatow,
— reczne odkopanie kabli,
— monta rur ochronnych dwudzielnych typu AROT na istaggjm kablu telekomunikacyjnym,
— wykonanie podsypki z warstwy piasku,
— zasypanie z zagzczeniem gruntem nasypowym,
— uporadkowanie miejsc prowadzenia robét,
— przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwhzane

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaciijie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-83 / 8836-02 Przewody podziemne .Wymagania abidprzy odbiorze

BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogélne wymagaadania.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

PN-EN 1329-1:2001 Rury kanalizacyjne z nieplastyfinego poli(chlorku winylu)



