SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-M-00.00.00 Wymagania 0g0INe 1
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wyséowych 21
D.01.02.04 Rozbiorki elementow drOg T UliC 27
D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@gczeniempodt@ . 33
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kolstjnych 41
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabiimego mechanicznie . 49
D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone peétn mieszanki zwzanej cementem | 63
D.04.08.01 Wyréwnanie podbudowy (istamgj nawierzchni) betonem asfaltowym 77
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05b  Nawierzchnia z betonu asfaltowego stwaascieralna___ 83
D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni bitumicznejimeo_ 99
D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe 103
D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU

D.07.01.01 Oznakowanie poziome 115
D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01.01 Krawzniki, oporniki i obrzeéa betonowe orazciek przykravgznikowy 131






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

ST D-M-00.00.00
1



1.  Okrelenie przedmiotu zamdwienia

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania wspodlne dla poszczegbinych
wymaga technicznych dotyexrych wykonania i odbioru robét drogowych i prac &aysacych,
ktore zostam wykonane w ramach remontu nawierzchni bitumiczorag chodnika w ulicy Laej w
Czerwonaku na odcinku od ul. Gikiej do ul.Zrodlanej.

1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1) Zamawiacy

Urzad Gminy Czerwonak
ul. Zrédlana 39

62-004 Pozna

2) Organ nadzoru budowlanego
Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego
Ul. Zielona 8

61-851 Pozna

3) Wykonawca
Wytoniony w przetargu

4) Przyszlty aytkownik
Urzad Gminy Czerwonak
ul. Zrédlana 39

62-004 Pozna

1.3.Charakterystyka przedsiziecia

1.3.1.Przeznaczenie obiektow i rozwanie funkcjonalno-ytkowe i zakres robot

Celem planowanego przeesiziecia jest remont nawierzchni bitumicznej jezdni
ulicy oraz wymiana nawierzchni chodnika.
Remont nawierzchni ulicyebizie polegat na:
e Frezowaniu istnieicej nawierzchni na gruké max. 4 cm (dla uzyskania
wymaganego przekroju poprzecznego jezdni)
e Oczyszczeniu i skropieniu istnigiej sfrezowanej nawierzchni bitumicznej
«  Whudowaniu warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC11S (KR1-KR2) ulgké
warstwy 5 cm
« Pionowej regulacji wlkazoéw sieci kanalizacji sanigjri deszczowej oraz wpustéw
ulicznych
Catkowita dlugé¢ odcinka objtego remontem to: 266 mb.

1.4. Dokumentacja techniczna oklgjaca przedmiot zamoéwienia i stanawé podstaw do realizacji
robot

1.4.1.Spis dokumentacji

Spis zawartéci dokumentacji projektowej:

— Projekt budowlano - wykonawczy brandrogowej

1.4.2.Spis specyfikacji technicznych wykonania i odbioob6t budowlanych
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D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktéw wysgdowych

D.01.02.04 Rozbiérki elementow drog i ulic

D.04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i zegczeniem podi@a

D.04.03.01  Oczyszczenie i skropienie warstw katksijnych

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabitimego mechanicznie
D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone padin mieszanki zwizanej cementem
D.05.03.05b Nawierzchnia z betonu asfaltowego -stwescieralna
D.05.03.11 Frezowanie nawierzchni bitumicznejinann

D.05.03.23  Nawierzchnia z kostki brukowej betonpwe

D.07.01.01  Oznakowanie poziome

D.08.01.01  Krawzniki, oporniki i obrzea betonowe oraZciek przykravgznikowy

1.4.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagijtechniczia

Wykonawcajest odpowiedzialny za jaké prac i ich zgodn& z dokumentagj technicza,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami InspetedNadzoru.

Wykonawca jest zobowzany wykonywa wszystkie roboty scisle wedlug otrzymanej
dokumentacji technicznej

1.5. Definicje i skroty
Uzyte w ST wymienione pomgj okrélenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagbujaco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedbcy budynkiem, stanowty cataéé techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego &t stanowica odrbny element konstrukcyjny Iub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzel)

1.5.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuo@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.5.3. Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, oblicagndane techniczne oraz rysunki
dostarczone Wykonawcy przez Zamawiago w ramach Umowy (Kontraktu), jak réwhie
wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, rysymbki, wzory, modele, instrukcje obstugi,
sporadzone przez Wykonawc i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru (Kierownik
Projektu).

1.5.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruciu postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwianymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.5.5. Droga tymczasowa (mormawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacztmauchu
pojazdow obstugapych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayvzieina do usurcia
po jego zakaczeniu.

1.5.6. Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, shgy do notowania zdargel okoliczngci zachodzacych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywangdbiorow robot, przekazywania poléce
i innej korespondencji technicznej pawtey Inspektorem Nadzoru, Wykonawigorojektantem.

1.5.7. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych ladtbwych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot, bez uprawiie zakresie administrowania kontraktem.

1.5.8. Jednostka uprawniona - jednostka naukowo-badawghkairina posiadaga uprawnienia
wydane przez Ministerstwo Transportu i Budownictdeaawykonywania badg przeghdow
konstrukcji lub innych robét.

1.5.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.5.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulwdikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
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15.12.
1.5.13.

1.5.14.

1.5.15.

1.5.16.

15.17.

1.5.18.

1.5.19.

1.5.20.

1.5.21.

1.5.22.

1.5.23.

1.5.24.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich pokenia.

Korpus drogowy - nasyp lub taez wykopu, ktra jest ograniczona kogodrogi i skarpami

rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym weluc utazenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

Ksiazka Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzzgazyt z ponumerowanymi

stronami, stzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robo6t w formie

wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zglznikdw. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badeeyzaakceptowane przez Zamaugepo,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich bhadardéb zwhzanych z ocenjakasci materiatdw

oraz Robat.

Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania Robét, zgodne z Dokumentaci

Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptaspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzstych do przejmowania i rozkladania olrein

od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana Beegoio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdafa st miedzy warstvd Scieralmm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sica do wyréwnania nierowso podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d)Podbudowa - dolna e& nawierzchni staca do przenoszenia ohaén od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie skladéd sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.

e)Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwdoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamiealy, mrozu i przenikaniem gztek
podiaza. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g)Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktore gtdwnym uzigda jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h)Warstwa odcinajca — warstwa stosowana w celu unielimdenia przenikania cstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powye;j.

i) Warstwa odsczapca — warstwa shaca do odprowadzenia wody przedaosgtej sk do
nawierzchni.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanaodpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@ przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przecitnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pastel przeznaczony do umieszczania w nim

drogi i zwihzanych z nj urzdzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie

obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chronacych ludzi i

srodowisko przed ugliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazbw, umieszczenia

urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczanie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchai do gebokasci

przemarzania.
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1.5.25.

1.5.26.

1.5.27.
1.5.28.

1.5.29.

1.5.30.

1.5.31.

1.5.32.

1.5.33.

1.5.34.

1.5.35.

1.5.36.

1.5.37.

1.5.38.

1.5.39.

1.5.40.

1.5.41.

1.5.42.

Podtaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa padlolezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umlwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriaikazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyre sposobu realizacji Robét lub innych sprawazeunych

Z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczmgada autorem Dokumentacji Projektowe.
Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagqaainia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramemé@ometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istnieacego padczenia.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzania
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus
drogowy.

Przeszkoda naturalna — elemérddowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzzlak wdréwek dzikich zwierat itp.
Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stancsvutrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, ruragj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa esézDokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robdét.

Rekultywacja - Roboty mage na celu uposglkowanie i przywrédcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawliat@go.

Specyfikacje Techniczne - zbiér wytycznych i wymagakreilajacych warunki i sposoby
wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i ptatwodza roboty budowlane.

Sprat - wszystkie maszynysrodki transportowe i drobny spitzz uradzeniami do budowy,
konserwacji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umo(iKontraktem) realizacji robot
budowlanych.

Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleggomiedzy zewrtrznymi kravedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadidp osi podianej, obejmuje catkowit
szerok@¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

Przedmiar rob6t - wykaz Robdét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy — teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twate czs¢ terenu budowy.

Umowa (Kontrakt) - zgodneswiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrgona na
pismie, o wykonanie oki&onej w jej tréci roboty budowlanej w ustalonym terminie iza
uzgodnionym wynagrodzeniem.

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z ktdamawiajcy zawart Umow (Kontrakt) w
wyniku wyboru ofert oraz jej nagicy prawni.

Zadanie budowlane - &% przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrma catcsé
konstrukcyjra lub technologiczn zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie m@& polega na wykonywaniu Robot zwkanych z budow
modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochreiudowli drogowej lub jej elementu.
Zamawiajcy - kazdy podmiot, szczegétowo okdeny w Umowie (Kontrakcie), udzielgy
zamoOwienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycZbiE 2o0ku - Prawo zaméwigublicznych.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce prowadzenia robot

1.6.1.0gdlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jakozastosowanych materiatlow i wykonywanych Robét,icda
zgodnd¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfika¢gchnicznych i programu
zapewnienia jakixi, projektu organizacji robo6t oraz poleceniamipekstora Nadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgsSoi
wszystkich elementoéw robdét zgodnie z wymiarami kdreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu
robét, zostam poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysokai przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia wykonawdyodpowiedzialnéci za

ich doktadnéc.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienigkopéw naley do obowizkdw
wykonawcy i uwaa sk, ze ich koszty zostaty uwzglnione w kosztach jednostkowych pozostatych
robot.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowiejghde wykonawczym i szczegétowych
specyfikacjach technicznych, a tekw normach i wytycznych wykonania i odbioru robBtzy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uverlia wyniki badéa materiatow i jakéci robot,
dopuszczalne niedoktadsgd normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwzamn
kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorwedh wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawmod grdba wstrzymania robét. Skutki finansowe
Z tego tytutu poniesie wykonawca.

1.6.2.Koordynacja z wkadzami odpowiedzialnymi zaagizenia podziemne i napowietrzne

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadzdoych wiacicielami (lub
administratorami) tych ugglzeh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni ési&e oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzen w czasie trwania budowy.

Przed przyspieniem do robdt, ktore mag kolidowa z urazadzeniami podziemnymi
i napowietrznymi naley powiadomé o tym odpowiednie instytucje (stoy).

Przed przyapieniem do przebudowy wdzen obcych nalgy poinformow& o tym ich
wiascicieli (lub zaradzapcych). Warunkiem rozpoegia roboét jest uzgodnienie z zagdzapcym
czasu przeprowadzonych robot i uzyskanie zgodychadzpoczcie. Roboty zwizane z usugtiem
kolizji (przebudows urzadzen obcych) nalgy prowadzé w taki sposéb, aby spowodotvgak
najmniejsze przerwy w ich eksploatacji i utrudngedla ich aytkownikow.

1.6.3.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkiere g w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tymstanowié
podczas prowadzenia robat.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw Iub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz materiatow lub urmzen uzytych lub zwhzanych
z wykonywaniem robét i w sposoéb agly bedzie informow& Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obecizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczomejez Zamawiajcego.

1.6.4 ROownowanos¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktore
spetnid majp materialy, sprt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepisoéw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. iypadku, gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, molQy¢ réwniez stosowane inne
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odpowiednie normy lub przepisy, pod warunkiem iphasvdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru. Raice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzeditaone Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.7. Teren budowy

1.7.1.Charakterystyka terenu budowy

Projektowana inwestycja — przebudowa nawierzcbrdii i chodnikéw w ul. Kowalewickiej
na odcinku od ul. Pobielskiej doemta ,Nowe Kotowo” wraz z budogvkanatu deszczowego oraz
nowego dwietlenia ulicznego zlokalizowana jest w Poznaniu \Wojewodztwie wielkopolskim,
powiecie poznaskim).

W ramach przebudowy przewiduje siykonanie nagpujacych robot:

— wykonanie robét rozbiorkowych,

— wykonanie niezbdnych robét ziemnych,

— wykonanie kanalizacji deszczowej - budowa sieci dkéw, studni kanalizacyjnych
i studzieneléciekowych oraz odwodnienia liniowego,

— wykonanie wzdta catego projektowanego odcinka nowej sigsvietlenia ulicznego,

— wykonanie projektowanej konstrukcji dla jezdni yli€owalewickiej — KR2,

— wykonanie projektowanej konstrukcji dla zjazdowpisesiji,

— wykonanie projektowanej konstrukcji dla chodnikdapuszczeniem ruchu rowerowego,

— wykonanie statej organizacji ruchu - oznakowananpiwve i poziome,

- wykonanie humusowania z obsianiem taw

- wykonanie palisady

1.7.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowyczasie i na warunkach
okreslonych w ogélnych warunkach umowy.

Zaplecze budowy natg usytuowg& na terenie dzialek oltych inwestyq. Szczegotow
organizac robot i zaplecza opracuje i przedstawi do zatwienia Inspektorowi Nadzoru
Wykonawca robat.

W czasie przekazania terenu Zamaudgjprzekazuje Wykonawcy:

1) dokumentacje techniczrokreslona w p.1.4

2) kopig zgtoszenia budowy

3) kopie uzgodni# i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robét do reali przez
zamawiajcego dla umdiwienia prowadzenia robét

4) dziennik budowy

1.7.3.0chrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawcabedzie odpowiedzialny za ochrerplacu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposeaenia uytych do realizacji robot od chwili rozpagda do ostatecznego odbioru
robot. Przez caly ten okres uwdzenia lub ich elementygha utrzymane przez Wykonawc
Zamawiajcy maze wstrzyma realizacg robot jeli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje
swoje obowiazki konserwacyjne.

1.7.4.0chrona i zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu Wykonawca ogrodh wyraznie
oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z Ingpekt Nadzoru.

W trakcie realizacji robot wykonawca zgodnie 2wiatdzonym przez zagdcg drogi projektem
tymczasowej organizacji ruchu dostarczy, zainstaluptrzyma wszystkie niezbine, tymczasowe
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zabezpieczenia ruchu i adzenia takiezeby zapewrd bezpieczastwo catego ruchu kotowego i
pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i innezadeenia zabezpieczgje musz byé
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone migazdow i maszyn pracigych przy
realizacji rob6t Wykonawca odpowiednio oznakujepasdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.7.5.0chrona wiasrgzi i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgastniecych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujcych st w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Wykonawca
spowoduje zeby te instalacje i usglzenia zostaly wkxiwie oznaczone i zabezpieczone przed
uszkodzeniem w trakcie realizacji robét .

W przypadku gdy wysapi konieczné¢ przeniesienia instalacji i uydzea podziemnych w granicach
placu budowy, Wykonawca ma obaazek poinformowd zaradzapcego realizagi umowy o
zamiarze rozpoezia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zatzapcego realizag) umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych uadzen lub instalacji i lgdzie wspoéipracowat przy naprawie udzietajvszelkiej
mozliwej pomocy, ktéra mze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanychplaaie zagospodarowania terenu dostarczonym
przez zamawiagego.

1.7.6.0chronasrodowiska w trakcie realizacji robét

Wykonawca éwiadcza,ze zapoznat si z Polityka Systemu Zarglzania Zamawiacego oraz
Wykazem Znacxych AspektowSrodowiskowych i zobowsizuje si do uwzgkdnienia tych zapisow
przy realizacji przedmiotu umowy

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobaméiny zndé i stosowa sic do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esier ochrongrodowiska. W okresie realizacji,
do czasu zakizenia robét, wykonawceatizie podejmowat wszystkie sensowne kriady stosowa
sie do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresi@roay srodowiska na placu budowy i poza
jego terenem, unikadziatax szkodliwych dla innych jednostek wgptijacych na tym terenie w
zakresie  zanieczyszazehatasu lub innych czynnikbw powodowanych jegoal#ndccia. W
przypadku, gdy konsekwencjprzedmiotu umowy dxlzie powstanie odpadow, Wykonawca
postpowa bedzie zgodnie z postanowieniami ustawy z dnia 27ekwi@ 2001r ,0 odpadach”, a w
szczegolnéci postugiwé@ sie bedzie przy gospodarowaniu odpadami, podmiotami $pjabymi
warunki okrélone w/w ustaw.

1.7.7.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany na podstawie
odpowiednich przepiséw, w pomieszczeniach biuronwy@z w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém o0so6b trzecich.
Wykonawca ddzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi@rem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.7.8.Zapewnienie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budewbedzie utrzymywat wyposaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae i
odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placwlyd Uwaza sk,
ze koszty zachowania zgodid z wspomnianymi powkej przepisami bezpiecastwa i ochrony
zdrowia @ wliczone w cea umown.

Jakikolwiek materiaty z odzysku lub pochade z recyklingu i mage by uzyte do robdt musgbyé
poswiadczone przez odpowiednie ed¥y i wlkadze jako bezpieczne dkiodowiska oraz uzyska
akceptagj Inspektora Nadzoru.
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1.7.9.Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Wykonawca w ramach prac przygotowawczych do ragjizobét jest zobowizany opracowai
przedstawd do akceptacji projekt zaplecza robot.

Wykonawca przygotuje teren pod zaplecze, zaingtaluszystkie niezixlne uradzenia i
instalacje, wykona pomieszczenia biurowe oraz rigzé drogi dojazdowe, place manewrowe i
skladowe oraz inne pomieszczenia potrzebne Wykongnay realizacji robét. Po zakozeniu robot
Wykonawca usunie wszystkie ydzenia, instalacje, biura, drogi dojazdowe orazgladoprowadzi
teren do stanu pierwotnego.

1.8. Projekt organizacji robot wraz z towarzysacymi dokumentami

1.8.1.Przygotowanie dokumentow wchagych w skiad projektu organizacji robot

Zgodnie z umow, przed przysipieniem do wykonania zasadniczych robot, wykonayesd
zobownrzany do opracowania i przekazania Inspektorowi Medzdo akceptacji nagtujacych
dokumentow:

1) projekt organizacji robét,
2) program zapewnienia jad@.

1.8.2.Projekt organizacji robét

Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji rob6t musi bydostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma qreranic zaplanowany sposoéb realizacji robét,
w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organigasyktére zapewnirealizacg robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspeda Nadzoru oraz
warunkami umowy.

Powinien zawier&

- organizagt wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaenibét

- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przyge@anie praktyczne

- wykaz osb6b odpowiedzialnych za jdka terminowdé wykonania poszczegollnych elementéw
robot.

Szczegotowy projekt organizacii robot przygotujgkdhawca.

1.8.3.Program zapewnienia bezpiesigiwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robét wykonawcaedrie stosowat si do wszystkich obowizujacych
przepiséw i wymaga w zakresie bezpiecastwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wegami ustawy — Prawo budowlane jest
zobownzany opracow@i przedstawd do akceptacji zasrlzapcemu realizag umowy, program
zapewnienia bezpiecistwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi rap& zeby personel nie
pracowat w warunkach, ktére siebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spéin@powiednich
wymaga sanitarnych.

1.8.4.Program zapewnienia jas@.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jékaobdt. W tym celu przygotuje program
zapewnienie jakici i uzyska jego zatwierdzenie przez Inspektora 2éad Program zapewnienia
jakaosci bedzie zawierat:

a) cz$¢ 0golm opisupca:
- system (sposéb i proceddrproponowanej kontroli i sterowania jakt wykonywanych
robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonaw)y
- spos6b oraz formmgromadzenia wynikow badadaboratoryjnych, zapis pomiardw,
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- proponowany sposob i fogprzekazywania wygpanych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym,

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ukdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyinkzroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow.

- spos6b zabezpieczenia i ochrony materiatdw admen przed utrat ich wilasciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie

- spos6b i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i castotliwos¢ bada, pobieranie prébek
legalizacja i sprawdzanie uidze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegoélralementéw robat,

- sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom umowy.

1.9. Dokumenty budowy

1.9.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowractw
budowy na bigaco, zarbwno dla potrzeb zamawieggo jak i wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowy do zakaéczenia robo6t. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy ni@dz obowizujacymi przepisami
(Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). B3pdo dziennika budowyebla czynione
na biezaco i powinny odzwierciediapostp robét, stan bezpieczstwa ludzi i budynkéw oraz stan
techniczny i wszystkie kwestie zgiane z zarmdzaniem budow
Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawéejego da¢, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powirby¢ czytelne i dokonywane w paaku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostagdgajpustych mngdzy nimi, w sposob
uniemaliwiajacy wprowadzanie piiejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty getane do dziennika budowy powinnyéhyrzejrzyicie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarownonaylk® jak i Inspektora Nadzoru.

W szczegolnéci w dzienniku budowy powinny lByzapisywane nagpujace informacje:

- data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

- dziea dostarczenia dokumentacji projektowej przez zarape£go;

- zatwierdzenie przez Inspektora Nadzoru dokumentounaganych w p.1,8, przygotowanych
przez wykonawe,

- daty rozpocgcia i zak@czenia realizacji poszczegoélnych elementow robét;

- postp robat, problemy i przeszkody napotkane podczalizexiji robot;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich api@n lub przerw w robotach

- komentarze i instrukcje Inspektora Nadzoru;

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwilkvieszenia realizacji robot z polecenia
Inspektora Nadzoru,

- daty zgtoszenia rob6t do gziowych i kaicowych odbiorow oraz przggia, odrzucenia lub
wykonania robot zamiennych;

- wyjasnienia , komentarze i sugestie wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresilizacji rob6t majce wpltyw na czasowe
ich ograniczenia lub spetnienia szczegélnych wymagaynikajacych z warunkow
klimatycznych;

- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych praedrakcie realizacji robat,

- szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektéverenie,

- dane natemat sposobu zapewnienia bezpista i ochrony zdrowia na budowie,

- dane na temat jakoi materiatéw, poboru probek i wynikow bada okreleniem przez kogo
zostaly przeprowadzone i pobrane,

- wyniki poszczegélnych bada okraleniem przez kogo zostaty przeprowadzone,
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- inne istotne informacje o paglie robot.

Wszystkie wyjdnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dikenrbudowy przez
wykonawe powinny by na bigaco przedstawiane do wiadoked i akceptacji przez Inspektora
Nadzoru. Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru, awpss do dziennika budowy, musayé
podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktémgkieeptuje lub gido nich odnosi.

Inspektor Nadzoru jest tag zobowizany przedstawiswoje stanowisko na tematAego zapisu
dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawidigdzoru autorskiego.

1.9.2.Ksiagzka obmiaru rob6t

Ksiazka obmiaru robot jest dokumentem, w ktorym rejgetrsic ilosciowy posep kazdego
elementu realizowanych rob6t. Szczegotowe obmiaykowanych robdt robioneasna bieaco i
zapisywane do kskki obmiaru robot, wykorzystag opis pozycji i jednostki ayte w wycenionym
przez wykonawe i wyceniony przedmiar rob6t, stanawy zahcznik do umowy.

1.9.3.Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegolnionych w punktach11i.9.9.2, dokumenty budowy zawietaj
tez:
Dokumenty wchodgce w sklad umowy;
- Pozwolenie na budawlub zgtoszenie ;
- Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;
- Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmgd porozumienia cywilno-prawne;
- Instrukcje Inspektora Nadzoru oraz sprawozdanispptka i narad na budowie;
- Protokoty odbioru robét,
- Opinie ekspertéw i konsultantow,
- Korespondencja dotygza budowy.

1.9.4.Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy ella przechowywane na placu budowy we $giavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagublpda natychmiast odtworzone zgodnie ze
stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenigdwy keda stale dosipne do wgidu
Inspektora Nadzoru oraz upommonych przedstawicieli zamawigiego w dowolnym czasie i ha
kazde zadanie.

1.10. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawgcw trakcie trwania budowy

1.10.1.Informacje ogolne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robdt wykonawca jest zobawany do
dostarczania na polecenie Inspektora Nadzorgpastych dokumentow:
- Rysunki robocze
- Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania
- Dokumentacja powykonawcza

Przedkladane dane winny dya tyle szczegétowe, aby vma bylo ustali ich zgodnéé z
dokumentami wchodzymi w sklad umowy. Sprawdzenie, prasie i zatwierdzenie harmonograméw,
rysunkéw roboczych, wykazéw materiatdw oraz procedtozonych lub wnioskowanych przez
wykonawe nie keda miaty wplywu na kwat kontraktu i wszelkie wynikage std koszty ponoszone

beda wytacznie przez wykonavec
1.10.2.Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialnyelizie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich zmian w
rodzaju materiatow, ugdzen, lokalizacji i wielkaci robot. Zmiany te naky rejestrowa na komplecie
rysunkéw, wyhcznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien aizim&bé na bigaco rysunki
powykonawcze. Po zakozeniu robdt 2 egz. dokumentacji powykonawczej amastprzekazane
Inspektorowi Nadzoru.
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2. Materialy i urzadzenia

2.1.Zr6dta uzyskiwania materiatow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materialy i gdzenia instalowane w trakcie wykonywania roboét
musz by¢ zgodne z wymaganiami oktenymi w poszczegdllnych szczegotowych specyfikdtjac
technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przegiciem kadego materiatu przewidywanego do
wykonania robét statych wykonawca przegitszczegotow informacg o zrédle produkciji, zakupu
lub pozyskania takich materiatow, atestach, wyrikadpowiednich badalaboratoryjnych i prébek
do akceptacji Inspektora Nadzoru. To samo dotyegtaiowanych urglzeh.

Akceptacja Inspektora Nadzoru udzielona jakigartii materiatow z danegarédia nie kdzie
znaczy, ze wszystkie materialy pochogtez z tego zrédta @ akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowkany do dostarczania atestow i/lub wykonania pratenatéw otrzymanych
z zatwierdzonegarodia dla kadej dostawy,zeby udowodni, ze nadal spetniajone wymagania
odpowiedniej szczego6towej specyfikacji techniczne;j.

2.2. Kontrola materiatow i urzadzen

Inspektor Nadzoru nmie okresowo kontrolowadostarczane na budewnaterialy i uradzenia,
zeby sprawdzi czy @ one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikadinicznych.

Inspektor Nadzoru jest upowdony do pobierania i badania prébek materizdby sprawdzi
jego wiasnéci. Wyniki tych préb stanowi moga podstaw do aprobaty jakici danej partii
materiatéw. Inspektor Nadzoru jest réwrie upowaniony do przeprowadzania inspekcji w
wytworniach materiatéw i ugglzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatowadzeh przez Inspektora Nadzoru, wykonawca
ma obowizek spetnié nastpujace warunki:

a) W trakcie badania, Inspektorowi Nadzoredbie zapewnione niezbine wsparcie i pomoc

przez wykonawe i producenta materiatéw lub uidzes;

b) Inspektor Nadzorudalzie miat zapewniony w dowolnym czasie @pstio tych miejsc, gdzie

sa wytwarzane materialy i uggdzenia przeznaczone dla realizacji robét.

2.3. Certyfikaty materiatow i urzadzen.

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére spetniajwvymagania
Ustawy. z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldmych (Dz. U. nr 92, poz. 881 z 2004 r.).
Zgodnie z ta ustagwvyréb budowlany jest dopuszczony do stosowanig,jgst:

1. oznakowany CE, co oznaczae dokonano oceny jego zgodobz normy zharmonizowas albo
europejsk aprobad techniczi badz krajowa specyfikacy technicz painstwa cztonkowskiego
Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gosporkego, uznanprzez Komis¢ Europejsk
za zgoda z wymaganiami podstawowymi; albo

2. umieszczony w ok&bonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow maicych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieagewna, dla ktérych producent wydat deklaraegodndci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

3. oznakowany znakiem budowlanym B co oznacz, producent magy siedzile w Polsce
dokonat oceny zgodsoi i wydat — na swegj wytaczrg odpowiedzialnét — krajows deklaracg
zgodndci z Polslq Normg wyrobu albo aprobattechniczia; albo

4. wyrobem dopuszczonym do jednostkowego zastosowardhiekcie budowlanym, wykonanym
wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej, sadeonej przez projektanta obiektu lub z
nim uzgodnionej, dla ktérego producent wyd&vimdczenieze zapewniono zgod&d wyrobu
budowlanego zatdokumentagj oraz z przepisami

W przypadku, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, &@a partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonaginspektorowi Nadzoru.
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Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

Zgodnie z Ustaw z dn. 29.01.2004 r., Prawo zaméwipublicznych (tekst jednolity Dz.U. Nr

164 poz. 1163, 2006 r):

1) Przedmiot zamoOwienia winien byopisany za pomaccech technicznych i jakoiowych z
zachowaniem Polskich Norm przenasgch normy europejskie lub norm innych nptw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczezgnpszcych te normy

2) W przypadku braku Polskich Norm przengszh normy europejskie lub norm innychnpw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczegenpszcych te normy uwzghnia sé
w kolejnaci:

a. europejskie aprobaty techniczne

b. wspdlne specyfikacje techniczne

c. normy medzynarodowe,

d. inne techniczne systemy odniesienia ustanowioneezpreuropejskie organy
normalizacyjne

3) W przypadku braku Polskich Norm przengszch normy europejskie lub norm innychnptw
cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczegenpszcych te normy oraz aprobat,
normy, systeméw i specyfikacji o ktérych mowa w. Bstiwzgédnia sé w kolejnacci:

1. Polskie Normy
2. polskie aprobaty techniczne
3. polskie specyfikacje techniczne

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Inspektora Nadzoru za widag ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi musg by¢ niezwtocznie usumte przez wykonawg z placu budowyKazdy rodzaj
robét wykonywanych z ayciem materiatow, ktére nie zostaly sprawdzone 2abkceptowane przez
Inspektora Nadzoru,ebzie wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi dawa sobie spraw,
ze te roboty mog by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i ré@tacone.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i uggdzen

Wykonawca jest zobowzany zapewrdi. zeby materiaty i urgdzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniemi Musymywa ich jakasé¢ i whkasnaci w takim
stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lutbmtezu. Musz one w kadej chwili by
dostpne dla przeprowadzenia inspekcji przez Inspekit@@zoru, a do chwili kiedy zostampuzyte.

2.6. Stosowanie materiatow zamiennych

Jeli wykonawca zamierza ay¢ w jakims szczegolnym przypadku materiaty lub adzenia
zamienne, inne @i przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdich specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze Inspektdadzoru na 3 tygodnie przed ictyciem lub
wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lubagizenia przez Inspektora Nadzoru. Wybrany
i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub adzenia nie mze by zmieniany w terminie
pézniejszym bez akceptacji Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot isrodowisko. Sprgt uzywany do roboét
powinien by zgodny z ofel wykonawcy oraz powinien odpowiad@od wzgédem typdw i ilgci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjaebhnicznych, programie zapewnienia
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jakasci i projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanyragar Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajto
sprztu powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami przewidziaing umowie.

Sprzt bedacy wlasndcia wykonawcy lub wynaity do wykonania robét musi byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsi do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami ochron§yodowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisanyikomawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéwwierdzapcych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikatgehniczne przewidaj mozliwosé
wariantowego gycia sprztu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawrany sprzt do
akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Niezmby¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantggce zachowania warunkéw umowy zostan
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nipugzczone do robat.

4. Transport

Liczba i rodzajesrodkow transportu dila okreslone w projekcie organizacji robo6t. Muspne
zapewnigé prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkreymi w projekcie wykonawczym i
szczegbtowych specyfikacjach technicznych oraz weshimmi Inspektora Nadzoru, w terminach
wynikajacych z harmonogramu robaét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetnia wymagania dotyce przepisow
ruchu drogowego, szczegdblnie w odniesieniu do domadnych obeizen na osie i innych
parametréw technicznyclBrodki transportu nie odpowiadge warunkom umowy, dola usunite z
terenu budowy na polecenie Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowzany usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdyatmch publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

Skutki wypadkoéw spowodowane z winy Wykonawcy abaja Wykonawe.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabotnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, da zgodné¢ z Dokumentag Projektowvd,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Robdaopwanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metggypnywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyeew planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementéw Robét zgodnie z wymiarami édrgymi okrélonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi napiie przez Inspektora Nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosiamsunéte przez
Wykonawe, na wlasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy nénfie przez Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robdt i jakdci materiatdw prowadzen
zgodnie z programem zapewnienia jgicomowionym w p. 1.8.4. Wykonawca zapewni odpowied
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszelkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badania materiatéw faleaci wykonania robét.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia §gkdnspektor Nadzoru me zaadat od
wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniage poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.
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Wykonawca jest zobowitany prowadd pomiary i badania materiatdbw oraz robo6t z
czestotliwoscia zapewniaica stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym i szczego6towych specyfilaty technicznych. Minimalne wymagania co
do zakresu badai ich czstotliwosci sa okreslone w szczegotowych specyfikacjach technicznych,
normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest aych przepisow Inspektor Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwa stwierdzage, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

6.2. Pobieranie prébek

Prébki do bada beda z zasady pobierane losowo. Zaleca stiosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzéewszystkie jednostkowe elementy produkciji mbgé z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoru musi ndezapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na jego
Zlecenie wykonawca ma obawiek przeprowadzadodatkowe badania tych materiatléw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostqzez wykonawg usungte lub
ulepszone z jego wiasnej woli.

Prébki dostarczone przez wykonawdo bada wykonywanych przez Inspektora Nadzoredd
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakwyty przez niego. Koszty tych dodatkowych
bada pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa zamawigjy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiareds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegétowsgphcyfikacjach
technicznych, stosowamazna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptmw przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmdmiaru lub badania wykonawca przedstawi
na pémie ich wyniki, do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadaaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, zasglzapcy realizacy umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniteniatow uzrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy i producenta materialdéw zapewniona rulzke wszelka potrzebna do tego pomoc.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji syste kontroli robét prowadzonego przez
wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ wykonanych robot i aytych materiatdbw z wymaganiami
szczegbtowych specyfikacji technicznych, na pod&adostarczonych przez wykonagverynikow
bada.

Inspektor Nadzoru e pobiera probki i prowadzt badania niezalmie od wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcy ss niewiarygodne, to poleci on
wykonawcy lub zleci niezalmmemu laboratorium, przeprowadzenie powtérnych loblatkowych
bada, albo oprze si wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i robot z
projektem wykonawczym i szczegdtowymi specyfikadjatachnicznymi. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badgobierania probek zostamoniesione przez
wykonawe.
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7. Obmiary robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robaot.

Obmiar rob6t ma za zadanie o#te€ faktyczny zakres wykonanych robo6t wg stanu nardigo
przeprowadzenia. Roboty mma uzna za wykonane pod warunkieme wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym izagotowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiaoket wchodzcym w skiad
umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym pdasaieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzédazlamiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru
sa wpisywane do ksgi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora Nadzamwestorskiego.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych w przedmiarze robo6t lub gdzie
indziej w szczegbétowych specyfikacjach technicznytie zwalnia wykonawcy od oboydku
wykonania wszystkich rob6t. Bine dane zostanpoprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora
Nadzoru.

Dlugdsci i odleglaci pomigdzy okrélonymi punktami skrajnymi dida mierzone poziomo (w
rzucie) wzdh linii osiowej. Jeeli szczegbtowe specyfikacje techniczne dotave dla danych robot
nie wymagaj tego inaczej, to objosci beda wyliczane w m, jako diugd¢ pomnaona przezredni
przekroj. llgci, ktére mag by¢ mierzone wagowo,dala wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiahot i
dostarczone przez wykonagc musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoruwzelde
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych, to wykonawca musi posiadavazne
swiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez wykonawav dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzany z gtotliwoscia i terminach wymaganych w
celu dokonywania miesiznych ptatnéci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, dkoaym w
umowie lub uzgodnionym przez wykonawidnspektora Nadzoru.

Obmiary leda takze przeprowadzone przedegziowym i kaacowym odbiorem roboét, a tak w
przypadku wysipienia dhiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar rob6t zanikagych i podlegajcych zakryciu przeprowadzaesbezpdrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

8. Odbiory robot
Zasady odbioréw robot i ptatéd za ich wykonanie okéa umowa.
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajcych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjiizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmisvagdlnego posgpu robaot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem deemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.i@diedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olbnd i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaleleumentdw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav
konfrontacji z DokumentagijProjektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dbrobot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoiiem na pimie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w Obecriei
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny jakdowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robo6t z Dokumentadprojektovg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaigia realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aaowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykaioi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robodt jest protokdt odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowa na wilasny koszt nagiujace
dokumenty:

1. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéwovami ew. uzupetniajce lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

6. informacja o znakach CE i znakach budowlanych wiwolimieszczone na opakowaniach lub
dofaczone do dokumentéw handlowych orawiadczenia o zgodrsoi.

7. opinie technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw

zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr#d 2 PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przel@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot whdcicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej,

11.wyniki badania kanatow kamgrzapisane w 2 egz. nadmiku cyfrowym

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nielab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnage lxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavaeggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunp@hcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyochotr zwhzanych z usugtciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczhgtro

9. Podstawy ptatndci

Zasady odbiorow robot i ptatéd za ich wykonanie okéég umowa.

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarowg ustalomn dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej ledzie uwzgbdniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob§tipobejmowa:
- robocizrg bezpdrednh wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartaé¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.1. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét okdlenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktérea spotrzebnego wykonania robo6t podstawowych, ale sie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysee, ktore g niezlzdne do wykonania robot podstawowych, nie zaliczdoe
robo6t tymczasowych z wygzeniem:
a) uradzenia i likwidacji placu budowy, za, ktére Wykoreawtrzyma wynagrodzenie ryczattowe
na warunkach oksonych w umowie.
b) wykonania, utrzymania w czasie realizacji robdgungcia po ich zakaczeniu, tymczasowe;j
organizacji ruchu w oparciu o dostarczony pzamawiajcego projekt,
za, ktére Wykonawca otrzyma wynagrodzenie ryceadtoa warunkach okénych w umowie.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowizujacymi w Polsce normami i
normatywami.

Wszystkie najwzniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robodta s
wyszczegolnione w punkcie 10 ki) szczegotowej specyfikacii techniczne;j.

10.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zarOwno przedze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawneyiyezne, ktére $ w jakiejkolwiek sposéb
zZwigzane z prowadzonymi robotami ¢dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tyefut i
wytycznych w trakcie realizacji robo6t
Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DRItB9 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpiejszymi
zmianami wraz z aktami wykonawczymi).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wapie dziennika budowy, moria i
rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia dewajacego dane dotyaze bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z 17.07.200R0z.953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z 30.12.1994r w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwidz (U Nr 8 z 1994r., poz. 38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z 21.02.1995r w sprawie
rodzaju i zakresu opracowageodezyjno-kartograficznych oraz czydcio geodezyjnych
obowiazujacych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dniami&rca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyaeograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz.
163 z péniejszymi zmianami).

6. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzny®z.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budawth (Dz. U. nr 92 poz. 881).

8. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamawiablicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164
poz.1163 z p#niejszymi zmianami)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wys@kowvych w zwiazku z
remontem nawierzchni bitumicznej oraz chodnika ieyulesnej w Czerwonaku na odcinku od
ul. Gdyaskiej do ul.Zrédlane;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zzanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymii mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaod@mowych
Roboty pomiarowe, zwrzane z odtworzeniem trasy i punktow wysakiowych obejmuj:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromé& pprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w spos6b utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanyohat.

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyby kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&genia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodst@ Dokumentagj
Projektowy ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padarST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumcsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gegrmbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnian&rednicy od 0,05 do
0,08 m i dhugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isgamoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiarme” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtébwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawemjo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinnybwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaaspektora Nadzoru o wszelkickeach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i fureperéw roboczych. Bily te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rinia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztatltowanie terertakim rejonie nie powinno lgy
zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadz@vszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspekt@dziNru, zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadaomaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgfza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazunpa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektoad2dru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dei znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo
zostan zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgse
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznerdlaidtowej realizacji robot nate do
obowiazkow Wykonawcy.

Punkty pastwowej osnowy geodezyjnej, ktore ulegly zniszcaems wyniku
prowadzonych robot budowlanych etyich DokumentagjProjektova, nalery odtworzy przez
odpowiedna, uprawniom jednostlk wykonawstwa geodezyjnego, jako punkty geodezgne t
samej klasy na koszt Wykonawcy robot.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne pony by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, az@klownzane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gitdbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdtdrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluaegj osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rz¢dne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostipiwelacg podwojra w nawiazaniu do reperéw
panstwowych.
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Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaygego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjipavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie me byt wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najevyznaczy
z doktadnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengggjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatriow miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysadm przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nk 1 metr. Odlegté migdzy palikami lub wiechami natg dostosowédo
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogov@jlegiGé ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektows.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7,8) zgodnie z wym@aigani podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest 1km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu koli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyeszeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawgzej

— wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczejaczenie jej do zasobow
geodezyjnych

10.Przepisy zwhzane

1. Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogolne zasady wykeamnja prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywarc geodezyjnych, GUGIK Wydanie

czwarte 1998

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaztGiK Wydanie czwarte 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte

1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK Wydanie trzecie

1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngd G Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfaB&lGiK Wydanie drugie 1987

. Norma BN-67/6744-09

0.Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagine ( Dz.U. Nr 240)

hw

oo
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| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z rozbiorkelementow drog i ulic w zwkku z remontem nawierzchni
bitumicznej oraz chodnika w ulicy keej w Czerwonaku na odcinku od ul. Gdiiej do
ul. Zrodlane;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyocmykonania robét rozbiorkowych
elementéw drog i ulic i obejmayj
- rozbiorke kraweznikow betonowych o wym. 15x30cm (jezdnia),
— rozbidrke obrzery betonowych 8x30 (chodnik),
— rozbiérke taw betonowych (obramowania),
— cigcie nawierzchni bitumicznej wzdiuozbieranego kraggnika
— rozbidrke istniepcej nawierzchni bitumicznej gr. 10cm (jezdnia),

— rozbidrke nawierzchni z ptytek betonowych 35x35x5¢cm na ppdsycementowo-piaskowe]
gr. 5¢cm (chodnik i zjazdy),

— rozbiérke poreczy ohronnej
— wywoOz materiatow z rozbidrek na sktadowisko Wykorgwgruz)

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe Wykonawca winien odtranspard na sktadowisko przy zachowaniu
obowiazujacych przepiséw.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@®D, Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
Nie wystpuja.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do rozbiorki

Roboty zwazane z rozbiork elementéw drog i ulic dgla wykonywane mechanicznie i
recznie. Wykonawca powinien dysponaivaastpujacym sprztem:

— spycharka,

- tadowarka,

— samochody ezarowe,

— zrywarka do nawierzchni,
- miot pneumatyczny,

— koparka

Do zrywania warstw podbudowy i nawierzchni rgleuzy¢ zrywakow fedacych na
wyposaeniu spycharek i rowniarek.

3.3. Rozbiorka kraweznikow

Rozbiorle kraweznikow i innych elementow drobnowymiarowych wykénacznie przy
pomocy nhargdzi brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zrjwai miotow
pneumatycznych.

Zastosowany spezwinien uzyska akceptagj Inspektora Nadzoru

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiarme” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materialy uzyskane z rozbiorki madgy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru dla daasgdymentu materiatu rozbiérkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1.Wyznaczenie elementéw drég i ulic przeznaczonyachratbiorki naley wykona na
podstawie Dokumentacji Projektowej.

5.2.2. Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robo6t natg oznakowa zgodnie z Rozposzlzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szE#ewych warunkow technicznych dla znakéw
I sygnatowswietlnych oraz urzdzen bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) —madl.
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5.2.3. Rozbidérka warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Powysze roboty naley wykona& zrywarka.

Materiaty uzyskane z rozbidrki nie powinnychypieszane w trakcie wykonywanych robot,
transportu i skladowania.
5.2.4.Rozbiorka krawznikow, ptytek betonowych i kostki brukowej

Rozbidrlke kraweznikdéw i innych elementow drobnowymiarowych wykdnacznie przy
pomocy narzdzi brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zrykar

5.2.5.Rozbidrka elementéw oznakowania pionowego

Powyzsze roboty wykonanegta recznie przy ayciu drobnego spetu pomocniczego.
Elementy betonowe (fundamenty znakdéw) pgleozebré przez rozkruszenie miotem
pneumatycznym.

5.3. Przewaenie i sktadowanie materiatdbw pochodcych z rozbidrek.

Materiaty pochodgce z rozbiorki Wykonawca winien posortofvienastpnie w obecngci
Inspektora Nadzoru zakwalifikowanateriaty nadage s¢ do ponownego wykorzystania.

Materialy z rozbiorek, przeznaczone do ponownegkonzystania naley zatadowa,
przewiegz¢ i sktadow& w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru, \esép
uporzdkowany i widciwy dla danego asortymentu oraz zabezpiegyrzed zniszczeniem.

Materiaty uszkodzone i nie nadeg¢ s¢ do ponownegozycia naley traktowa jako odpad.
Materiat odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien graesportowai ztozy¢ na sktadowisku
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru w uzgoanewtasciwymi wtadzami i zgodnie z
obowiazujacymi przepisami ochronrodowiska.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow dragic znajduace sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdinoalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdow drogowych najewypeini,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsgo terenu i zagci¢ do uzyskania
Is>1,00.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbidrigoly prawidtowdci transportu i
skladowania materiatow uzyskanych podczas rozhiérki

Zageszczenie gruntu wypeiniggego ewentualne doty po usetych elementach drogowych,
powinno wynosi Is= 1,00.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@M\Bymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws

- m?— dla warstw nawierzchni i podbudowy,

— m —dla krawznikow i innych elementéw liniowych,

- szt. — dla elementow oznakowania i innych elemergbiwkowych,
- m* dla tawy pod krawzniki i inne elementy betonowe

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 ninzejsST, daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt

Cena wykonania robot obejmuije:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkdéw rozbigrek

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- rozebranie poszczegolnych asortymentéw zgodnid 4.8k

- sortowanie materiatow,

- zaladunek, odtransportowanie i roztadunek matesiatizbidrkowych,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania3sl,00,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéwietinych oraz uradzen bezpieczéstwa ruchu i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 20€8 pwz. 2181) — zat. nr 4.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27 @@12,0 odpadach”.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyce wykonania i
odbioru robdt zwgzanych z wykonaniem profilowania i zggczenia podia w zwiazku z
remonem nawierzchni bitumicznej oraz chodnika w ulicyshej w Czerwonaku na odcinku
od ul. Gdyiskiej do ul.Zrédlanej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokanpmzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonywaniu
profilowania i zagszczenia podtea pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni i obejmuj

- zjazdy do posesiji,
- chodnik
Uwaga:
Roboty ziemne zwizane z wykonaniem koryta gruntowego zawagtey ST D-02.01.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
Specyfikacy Techniczia D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbtpie. 5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania z zeggczeniem podi@ powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Inspektor
Nadzoru mae dopuyci¢ wykonanie profilowania podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygyh.
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Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdawosci gruntu
podiaza.

4. Transport
Jak w ST D-02.01.01.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-MeE@O00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zasady ogdlne

Wykonawca powinien przyghic do wykonywania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podim i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzhwee wytacznie za
zgody Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atemysznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywa
sig ruch budowlany, niezwkany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Koryto naley wykona& zgodnie z DokumentagjProjektows i ST D-02.01.01. Do
wykonania koryta naly stosowdé rowniarke lub spychark uniwersala. Ostatecznie
profilowanie naley wykon& recznie.

Profilowanie i zagszczenie podia w korycie nalgy wykona& zgodnie z zasadami
podanymi w punkcie 5.2.315.2.4.

5.2.3. Profilowanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usurac btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pozho ktére ma by profilowane nalgy sprawdzt, czy
istniejace rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych
podiaza. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze
niz projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia
przewidziany do profilowania Wykonawca powinien kgbni¢c podiaze na gtbokas¢ co
najmniej 10 cm, dowig dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowgrujace dla gornej
strefy korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganyclkdizych wysokéciowych i
zag:sci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okigonych w Tablicy 1.

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagadowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padigego
powierzchn¢ nalezy dogzsci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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5.2.4. Zagsszczanie podia

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierowlc powstate przy zagzczaniu powinny dynaprawione
przez Wykonawe w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zagszczenie podia naley kontrolow& wedlug normalnej préby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481 (metoda | 9k&nik zag:szczenia naley okresli¢
zgodnie z BN-77/8931-12. Minimajrwarta¢ wskanika zagszczenia podano w Tablicy 1.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa przy zagszczeniu wg PN-S-02205, nie powinnamié sie od
wilgotnosci optymalnej o wicej niz:

— w gruntach niespoistych 2%,
- w gruntach mato fredniospoistych +0% do —2%.

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podia (Is)

Minimalna wartd¢ Is
KR2, chodnik, zjazdy

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od 097
powierzchni robét ziemnych lub terenu ’

Strefa korpusu

Alternatywnie jako kryterium oceny dobrego gszrzenia gruntu stosujecgporéwnanie
wartasci modutéw odksztalcenia, gdzie wattostosunku wtérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, oké&onych zgodnie z norm PN-S-02205 Zaftznik B, nie powinna hy
wigksza od 2,2.

5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podi@.

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystje natychmiast do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztgenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez ékspra Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do uktadania podbudowy naleodczekd do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podia Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualieei zvykonanie
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
dodatkowe naprawy wykona on na witasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 6.
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6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw wykonanego Kkoryta i
wyprofilowanego podiza

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta co50m
2 | Rownda¢ podiwzna co50m
3 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m
4 | Spadki poprzeczné co20m
5 |Rzedne wysokeéciowe co 50 m
6 Uksztattowanie osi w planié | co 50 m
7 Zagrszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditea rzadziej nk raz na 600 M
8 Badanie nénosci VSS Badanie nimaosci co najmniej jeden raz w trzech
punktach na 2000 fipowierzchni i w miejscach
watpliwych wskazanych przez Inspektora Nadzoru
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroké¢ profilowanego poditaza

Szeroké¢ profilowanego podia nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej
wiegcej nz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rowndé profilowanego podiaza

Réwna¢ podiuzng i rownasci poprzeczne profilowanego pode naley mierzy 4-
metrowy tata.
Nierébwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padtopowinny by zgodne z Dokumentacj
Projektowy z toleranci + 0,5 %.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rdéznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podima i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz& cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ocegj niz
+5cm.
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6.2.7. Zagszczenie podida

Wskanik zag:sszczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie wartici modutow
odksztatcenia, to warié stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztidce
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998, zat. B. nie powinnalwicksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania powinna Byzblizona do optymalnej, oznaczonej wg
proby normalnej meted wg PN-B-04481.

Wilgotnos¢ gruntu podiga powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
podarn w pkt 5.2.4 niniejszej ST.

6.3. Zasady posipowania z odcinkami o niewtdciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyroéwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogol
pkt 7.

Jednosti obmiarowq jest 1 n3 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korytazw
z profilowaniem i zagszczeniem podi@ zgodnie z dokumentagprojektow.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu

6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

Cena wykonania robot obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie prowadzonych robét,

— mechaniczne profilowanie dna koryta gruntowego,

— reczne profilowanie dna koryta gruntowego,

— mechaniczne zagzczenie podiam,

— utrzymanie koryta w dobrym stanie,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— pomiar inwentaryzacji geodezyjnej dna koryta.
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10.Przepisy zwhzane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eeziat, nazwy, okétenia

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizychnytasciwosci kruszyw. Czs¢ 5:
Oznaczanie zawaroi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyee wykonania i
odbioru robo6t zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijnych
nawierzchni w zwgzku z remontem nawierzchni bitumicznej oraz chodmikulicy Le&nej w
Czerwonaku na odcinku od ul. Gdkiej do ul.Zrédlane;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowanko jalokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymiemych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy oczyszczaniu
i skrapianiu warstw konstrukcyjnych nawierzchnbegmup:

Oczyszczenie i skropienie :
- warstwy whzacej z betonu asfaltowego (po frezowaniu),

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-M 00.00.00 ,Wymaganigolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0In
pkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, poda ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdbw do wykonania skropienia

Do zlczania warstw konstrukcyjnych najestosowa kationowe emulsje asfaltowe wg
PN-EN 13808 ,Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasaklgsyfikacji kationowych emuls;ji
asfaltowych”. Emulsje powinny odpowiatlawymaganiom okrdonym w Zahczniku
krajowym NA PN-EN 13808:2010. Rodzapyiej emulsji powinien by dostosowany do
rodzaju zd4czanych warstw.

Stosowane emulsje powinny odpowiadaymaganiom poddanym w pasizej Tablicy 1
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Tablica 1 Wymagania dla emulsji asfaltowych

Wymaganie (klasa)
C60 B3 ZMY C60 BP3 ZMY 1
T C60 B5 ZMY
Wiashcn_/v050| Metoda bada Do zlgczania warstw| Do zlaczania Do Zlaczania
techniczne wg normy asfaltowych z wszystkich wszvstkich
asfaltow warstw 0 dza'gw Warstw
niemodyfikowanych| asfaltowych !
Indeks rozpadi) PN-EN 13075-1 50+100 (3) 50+100 (3) 120+180 (5
Zawarta¢ lepiszcza, . . .
9%6(m/m) PN-EN 1428 58+62 (5) 58+62 (5) 58+62 (5)
Czas wyptywu dla i . . -
0 2mm w 40C, s PN-EN 12846 15+45 (3) 15+45 (3) 15+45 (3)
Pozostaléé na sicie | PN-EN 1429
0,5mm, %(m/m) <0,2(3) <0,2(3) <0,2 (3)
Pozostatéc¢ na sicie -
i PN-EN 14
po 7 dniach TBR (1) TBR (1) TBR (1)
magazynowania,
%(m/m)
Sedymentacja po 7 i
dniach, %(m/m) PN-EN 12847 TBR (1) TBR (1) TBR (1)
Adhezja®, %
pokrycia Zat. NA.2 2 >75 >75 >75
powierzchni
pH emulsji PN-EN 12850 NPD (0) NPD (0) >3,5

Wymagania dotycgce asfaltu odzyskanego z kationowych emulsji asfaith przez odparowanie,
zgodnie z PN-EN 13074

Penetracja w 2%, PN-EN 1426 <100 (3) <100 (3) <100 (3)
0,1mm

Temperatura

micknienia,°C PN-EN 1427 >39(5) > 43 (4) > 39 (5)
Nawrot spezysty w i

25°C, % PN-EN 13398 NPD (0) > 50 (4) NPD (0)

U Wymagania dotyee emulsji asfaltowych do ZM nie dotycemulsji poddanych na budowie rozeieeniu
przed wbudowaniem

% Badanie na wypetniaczu mineralnym Sikaisol

® Badanie na kruszywie bazaltowym

- klasa TBR ,do zadeklarowania” oznacza, producent mae w trybie dowolnym dostarczyinformacg o tej
wihasciwosci wraz z wyrobem.

- klasa NPD ,wtaciwos¢ uzytkowa nie okrélana” oznaczaze producent nie jest zobayzany do okréenia ani
deklarowania tej wkiwosci

2.3. Przechowywanie materiatow

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego
jakosci. Lepiszcze naleg przechowywé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem.
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Warunki przechowywania:

— czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aiesgcy od daty jej produkcji,
— temperatura przechowywania emulsji nie powinnarysza nz 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej raleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
punkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni iglestosowa szczotki mechaniczne. Zaleca si
uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrtavigkonana z twardych
elementéow czyszezych 1 shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposadé migkkie elementy
czyszcace i stzy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wyposanych w uradzenia
odpylapce.

Sprzt pomocniczy:

- Ssprzarki,

— zbiorniki z wod,

— szczotki eczne,
lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywat skrapiark lepiszcza wypos@ang
dodatkowo w lang do rcznego spryskiwania. Skrapiarka powinnaé byyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych
parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozufej lepiszcze,

- predkaosci poruszania giskrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢byzolowany termicznie tak, aby byto
mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewnirozktadanie lepiszcza z toleramci1l0% od ilgci
zatazone).

W miejscach trudnodaginych naley stosowdé koncowke (lanc) polczom ze
skrapiarlq do rcznego skropienia.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4
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4.2. Transport emulsji

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiet® nie lzda korodowaty pod wptywem emulsji i nie
beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone dewozu emulsji powinny iy
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsci nie wickszej niz 1 nt, a
kazda przegroda powinna ndievykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transporti Iskiadowania emulsji powinny by
czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M@O®,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsuniluznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy uyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywpadd cinieniem. W
miejscach trudno daginych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych.

Zanieczyszczenia stwardniate, nieadaj se usury¢ mechanicznie, natg usurac recznie
lub za pomog dostosowanego sgitz.

Na terenach niezabudowanych bezpdnio przed skropieniem, nawierzohmaozna
0Cz)5Ci¢ sprzonym powietrzem.

Oczyszczeniu podlegayszystkie powierzchnie warstw wymienionych w pid.1

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytazywana woda to skropienie lepiszczem zeo
nasgpi¢ dopiero po wyschgciu warstwy.

Skropienie warstwy mi@ rozpocaé sic po akceptacji przez Inspektora Nadzoru jej
oczyszczenia.

Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu poma migci¢ sic w przedziale 60°C
do 80°C.

Skropienie podtza naley wykonywa réwnomiernie stosag rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza skrapianie ¢czne lang w miejscach
trudnodostpnych (np.scieki uliczne) oraz przy usglzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub ja ograniczajcych. W razie potrzeby uwdzenia te naley zabezpieczy przed
zabrudzeniem.

Skropiona emulgj asfaltows warstwa powinna ky pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na okres niezliny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowanialywea emulsji.

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumiczne] \Glygwca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaiylko
niezkedny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg naprawione.

5.4. Zuzycie emulsji

Skropienie lepiszczem powinno dywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na
pozostate lepiszcze zgodnie z tadplii 3.
Okreslenie ilosci skropienia lepiszcza na drodze nglevykona wedtug PN-EN 12272-1.
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W wypadku duej ilosci pozostatego lepiszcza, np. pawj 0,5 kg/n, oraz zastosowaniu
emulsji asfaltowej moze by konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwaglny
zapobiec sptyriciu i powstaniu kata lepiszcza.

Tablica 2. Zalecane ifgi asfaltu do skropienia podta pod warstw asfaltova

llos¢ asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji, kg/rh

od 0,5do 0,7

Podtaze pod warstw asfaltovg

Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

Tablica 3. Zalecane ifgi asfaltu do skropienia na pokzeniach midzywarstwowych

llos¢ asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji kg/rh

Pohczenie nowych warstw asfaltowych

Warstwa wazaca z betonu asfaltowego 0od 0,1 do 0,3

Doktadne zaycie asfaltu winno by ustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni oraz zaakceptowane przez Inspektoradiad

Powierzchnia powinna Byskropiona emulgj asfaltova z wyprzedzeniem w czasie na
odparowanie wody.

Orientacyjny czas powinien wynoso najmniej;

— 2,0 godzin w przypadku stosowania od 0,5 do 1,tnkemulsji,
— 0,5 godziny w przypadku stosowania od 0,2 do 0/fhkgmulsji.

Nie dotyczy to powierzchni skrapianej uktadavikyposaona w ramg skrapiagca.

Przed uteeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Glyawca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaiylko
niezledny ruch budowlany.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt 6

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadaiobne skropienie
warstwy w celu okrédenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieskenia wymaganej
ilosci emulsji w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gkeaia.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania emulsji

Ocena emulsji stosowanej do skropienia warstw eaehni powinna byoparta na ZKP,
ktora powinna b§ certyfikowana przez jednostkotyfikowars (wymagam do oznakowania
CE) lub przez jednostkakredytowan (wymagama do oznakowania znakiem budowlanym B).

Wykonawca powinien kontrolowadla kadej dostawy emulsji jej lepké — badanie wg
PN-EN 12846.

ST D-04.03.01
46



6.3.2 Wymagania dotyece lepiszcza odzyskanego

Wymagania dotycce lepiszcza odzyskanego z kationowych emulsjiltasigich przez
odparowanie, poddanego stabilizacji — wedtug noRNyEN 14895 i ewentualnie procesowi
starzenia - wedtug normy PN-EN 14769

6.3.3. Badanie wytrzymaléci na cinanie polaczenia midzy warstwami asfaltowymi

Uzyskanie wymaganej trwado nawierzchni uzalanione jest od zapewnienia Wéwego
pofaczenia m¢gdzywarstwowego i wspotpracy warstw w przenoszetuciagenia ruchem. W
zwiazku z powyszym wymaganeasbadania wytrzymakei na scinanie padczen miedzy
warstwami asfaltowymi.

Badanie paiczenia mgdzywarstwowego prébek laboratoryjnych oraz z naxgieni
asfaltowej nalgy wykona zgodnie z Instrukgj IBDIM opublikowars w Zataczniku C do
WT Nawierzchnie Asfaltowe DiL - 2007 r.

Wymagane wartei wytrzymatdci na $cinanie podczenia mgdzy warstwami
asfaltowymi podano w Tablicy 4.

Tablica 4. Wymagana wytrzymaio na scinanie padczenia m¢dzy warstwami asfaltowymi
nawierzchni

Pohczenie mgdzy warstwami Wymagana wytrzymatonascinanie, MPa
Scieralna/wiazaca >1,0
Wiazaca/podbudowa >0,7
Podbudowa/podbudoWa >0,7
Warstwy asfaltowe z geowyrobem >1,3
a) w przypadku uktadania podbudowy w dwdch warstwac

Czestas¢ pobierania probek powinna wynésil prébka na wykonany odcinek
nawierzchni.

6.3.4.Sprawdzenie oczyszczenia.

Ocena oczyszczenia warstwy konstrukcyjnej podlegaocenie wizualnej doktadfm
wykonania tej czynnii.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MIymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. Obmiar robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Rysunkami, ST i wymaganiémspektora
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Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania oczyszczenia mechanicznego warstmsttukcyjnych nawierzchni
obejmuije:

- przygotowanie rob6t, oznakowanie robot,

- mechaniczne igczne oczyszczanie warstwy konstrukcyjnej nawierzehewentualnym
myciem wod a w tym réwnie woda pod cénieniem,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysagcze

- wywiezienie zanieczyszcadodpadkdw) z miejsca budowy,

- ocenia wizualna doktadd§o wykonania robot,

- odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach.

Cena wykonania skropienia warstw konstrukcyjnyciwierzchni emulg] asfaltova
obejmuije:

- przygotowanie rob6t, oznakowanie robot,

- zakup lepiszcza i innych nieainych materiatow,

- dostarczenie lepiszcza na miejsce budowy i napagi@m skrapiarek,

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- odwiezienie sprgu po zakéczonych robotach.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

PN-EN 13808:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. aths klasyfikacji kationowych
emulsji asfaltowych

PN-EN 12591:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Végania dla asfaltow drogowych

PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalenie. MetodydiadCzs¢ 1. Dozowanie i
poprzeczny rozktad lepiszcza i kruszywa.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. Wstep
1.1Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanégjoilzowanego
mechanicznie w zwiku z remontem nawierzchni bitumicznej oraz chodmikulicy L&nej
w Czerwonaku na odcinku od ul. Gakiej do ul.Zrédlane;.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowaaied jdokument kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkdid.

1.3Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego o uiaim 0/31,5 mm stabilizowanego
mechanicznie i obejmaij

— wykonanie podbudowy - warstwa gréled.5¢cm (zjazdy indywidualne)

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczpglegajcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotsoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcinie - jedna lub wcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Mieszanka niezwizana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o dckvaym sktadzie
ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest stosowany dokwmyania ulepszonego podbp
gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog

1.4.4.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@®D, Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotyaze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodtoz
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
2.10g0Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST
D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podstawowe wymagania dotygze materiatow

Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodziylko zezrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

Mieszanka kruszywa powinny byak produkowana i sktadowana, aby miata jednakowe
wiasciwosci | spetniata wymagania podane w tablicy 4. Wypikamivane mieszanki kruszywa
powinny by jednorodnie wymieszane i charakteryzéwia rownomierra wilgotnoscia.
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Zawartg¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywaniaag:szczania,
okreslona wedtug PN-EN 13286-2, powinna odpowiadag/maganiom tablicy 4.

2.3. Wiasciwosci kruszywa

Do wykonania warstwy z mieszanki nieawanej naley stosowé kruszywa zgodnie z
norma PN-EN 13242, spetniage wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonyclwdstwy z mieszanki niezazane;j

Rozdziat w Deklarowane !<gtegor|e lub Odniesienie do
) L, wartaici
normie PN- Wiasciwos¢ Podbudowa zasadnicza PN-EN
EN 13242 KR2 13242:2004
43.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 c80/20,
Ge80, Tabl. 2
Ga75
4.3.2 Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego na
sitach pérednich wg PN-EN GTc20/15 Tabl. 3
033-1
4.3.3 Tolerancje typowego uziarnienia
kruszywa drobnego i kruszywa p GTg10 Tabl. 4
ciagtym uziarnieniu wg PN-EN GTa20 '
933-1
4.4 Ksztatt kruszywa grubego wg
PN-EN 933-4
— maksymalne warkgi Flso Tabl. 5
wskaznika ptaskdci
lub
— maksymalne warfai Slss Tabl. 6
wskaznika ksztattu
4.5 Kategorie procentowych
zawartdci ziaren o powierz.
przekrusz. lub tamanych oraz
ziaren catkowicie zaokglonych Coors Tabl. 7
w kruszywie grubym wg PN-EN
933-5
4.6 Zawarté¢ pytow wg PN-EN
933-1 fDekIarowane Tabl. 8
— w Kruszywie grubym®)
— w kruszywie drobnym *) Feklarowan Tabl. 8
4.7 Jaké¢ pytow Wartag¢ niezbadana na pojedynczych frakcjach, a
tylko w mieszankach wg wymafyp.2.2-2.4 — WT-4
5.2 Odporné na rozdrabnianie
kruszywa grubego wg PN-EN LA 4 Tabl. 9
1097-2, kategoria nie wgza ni
53 é)l\(ljpl%?Yé_clnasmeranle wg PN- MpeDeklarowana Tabl. 11
5.4 Gestas¢ wg PN-EN 1097-6
rovelzial 78 ub 9 Deklarowana
5.5 Nasikliwosé wg PN-EN 1097-6 W NR
rozdziat 7,8 lub 9 (w zaimosci WAC\”‘ 2%)
od frakcji) 24
6.2 Siarczany rozpuszczalne w RS Tabl. 12
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kwasie wg PN-EN 1744-1

6.3 Catkowita zawartg siarki wg

PN-EN 1744-1 SR Tabl. 13
6.4.2.1 Stalé&¢ objetosciowazuzla
stalowniczego wg PN-EN 174441 Vs Tabl. 14

rozdziat 19.3

6.4.2.2 Rozpad krzemianowy aizlu
wielkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu
wg PN-EN 1744-1 rozdziat 19.1

6.4.2.3 Rozpadelazowy wzuzlu

wielkopiecowym kawatkowym Brak rozpadu
wg PN-EN 1744-1 rozdziat 19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w Brak substancji szkodliwych dla
wodzie wg PN-EN 1744-3 srodowiska wg odibnych
przepisow
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak
drewno, szkto i plastik magych
pogorszy wyrob kaicowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg
PN-EN 1367-3, wg PN-EN SBia
1097-2
7.3.3 Mrozoodpornit na kruszywie | — skaly magmowe i
frakcji 8/16 wg PN-EN 1367-1 | przeobraone: F4 Tabl. 18
— skaly osadowe: F10
ZalacznikC | Sklad materiatowy Deklarowany

*) w przypadku, gdy wymaganie nie jest spemioneiyadgrawdzé mrozoodpornt

2.4. Uziarnienie kruszywa

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki kywasz przeznaczonych do
warstwy podbudowy musi spetdiarymagania przedstawione na rysunku 1.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie teo przekracza 2/3 grubdéci warstwy
uktadanej jednorazowo.
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Rysunek 1. Mieszanka niezwana 0/31,5 do warstwy podbudowy
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Oprécz wymaga podanych na rysunku 1, wymaga,saby 90% uziarnie mieszanek
zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 ngegispetnialo wymagania kategorii podanych w
tablicach 2 i 3, aby zapewnjednorodnéc¢ i ciagtos¢ uziarnienia

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodciouziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie
z deklarowaa przez producenta wa#ida (S). Wymagania dotyaz produkowanej i
dostarczanej mieszanki. slie mieszanka zawiera nadmiarnzawart@¢ ziaren stabych,
wymaganie dotyczy deklarowanego przez producentdarnienia mieszanki po
pieciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Poréwnanie z deklarowaiprzez producenta wasda (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
niezwigzana
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8

Tablica 3 Wymagania wobec agtosci uziarnienia na sitach kontrolnych —znice w
przesiewach podczas badeontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawa#dfrakcji w mieszankach:
Mieszanka [r6znice przesiewow w %(m/m) przez sito (mm)]
niezwizana 1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16
min. | max| min. | max | min. | max| min. | max| min. | max| min. | max
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 25 - - 10 25

2.5. Parametry mieszanki