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rzewiduje sie przestawienia znakow i urzgdzen bezp
iare postepu robot przy zachowaniu jednostronnego
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- km 0+000 do km 0+090,00.

T _Przyjeto etapy robot budowy chodnika na odcinkach:
_ ~"""""_ od km 0+000,00 do km 0+90,00
- - od km 0+090,00 do km 0+250,00
- od km 0+250,00 do km 0+400,00
- od km 0+400,00 do km 0+600,00
mm. od km 0+600,00 do km 0+755,00
£~ od km 0+755,00 do km 0+800,00

- od km 0+800,00 do km 0+935,00
-od km 0+935,00 do konca robat.
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"/'zgodnie z przedstawionym przyktadowym oznakowaniem odcinka robét od

nku od torow

ieczenstwa ruchu w
zwezenia pasa ruchu
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Inwestor:

Gmina Czerwonak
ul. Zrédlana 39, 62-004 Czerwonak

Projektujacy:

Biuro Inzynierskie DUKT Wojciech Andrzejak

ul. Poznanska 38, 62-070 Dopiewo

Temat:

Organizacja ruchu drogowego i zabezpieczenia robét na czas budowy chodnika
w ul. Lipowej w Bolechowku na odcinku od toréw kolejowych do ul. Akacjowej
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