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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyere wykonania i odbioru
profilowania i zagszczania podtta w ramach wykonania remontu drég gruntowych, ggghma terenie gminy
Czerwonak.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatij
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia rob6t przy wykonywaniu profilowania
i zageszczania podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni i obejmuj

- profilowanie i zagszczenie podita na catej szerokoi jezdni pod warstw podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i Specyfikagc]
Technicza D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materialy
Nie wystpuja.
3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania profilowania i zagzczenia podiea powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Aymnier maze dopyci¢
wykonanie profilowania podi@ z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku
pracy maszyny,
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptytoracyjnych.

Stosowany sprz nie mae spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkdw transportowych oraz metod transportaelieowy wyshpi, powinien by dostosowany
do rodzaju gruntu jego odipsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegimansportu. Wydajn@
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srodkéw transportowych powinna dyonadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania
gruntu.

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad waici zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5.  Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Og0blne warunki wykonania robét podano w ST D-M-@00D ,Wymagania ogoélne”

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Zasady ogélne

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania profilowania i zagzczenia podim bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witeejsze przysipienie do wykonania
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wytacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowaniu i zagszczeniu podiu nie mae odbywaé sie ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego.

5.2.2. Profilowanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Nalezy usuraé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pozdo ktére ma b§ profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyctedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne
terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5wyzsze nk projektowane radne podidga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podtu przewidziany do
profilowania Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gébokas¢ co najmniej 10 cm, dowi€ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowrujace dla goérnej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy p.5.2.4.

Jezeli rzedne podiaa przed profilowaniem nie wymagajlowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu,
to przed przyspieniem do profilowania oczyszczonego padiojego powierzchri naley dogsci¢ 3-4
przegciamisredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny shasaakceptowany przezzymiera.

Do profilowania podiga stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyriera.

5.2.3. Zagsszczanie podima

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego dogszczenia przez walowanie.
Jakiekolwiek nieréwnéri powstate przy zagzczaniu powinny ki naprawione przez Wykonawev sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Zagszczenie podia naley kontrolowa wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzomgjdnie z
PN-B-04481 (metoda | ). Wskaik zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalrwartas¢
wskaznika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.4.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa przy zagszczeniu nie powinna zdi¢ sie od wilgotndci optymalnej o wicej
niz (wg PN-S-02205:1998):

— w gruntach niespoistych + 2%,
— w gruntach mato §redniospoistych +0% do —2%.

5.2.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagzczonego podia.

Poditare po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.
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Minimalna warté¢ wskaznika zagszczenia podia (1s)

Minimalna wartdc | dla
Strefa korpusu Ruchu mniejszego
od ckzkiego
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 0,97

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do uktadania warstw nawierzclinpdwinien on zabezpieczyodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przaeaozenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pepishiem do
uktadania podbudowy natg odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamigzkednych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkoweraay wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdl
6.1.0goblne zasady kontroli jakdci robot

W czasie robét Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowaniem wymaga jakosci robot, lecz nie rzadziej hi wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikaciji.

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad@ana | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej| (m?) przypadajca na jedno

Lp | WyszczegOdlnienie bada

badanie
1. | Uksztattowanie pionowe osi podi Z czstotliwoicia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
odbiorze, okrdonych w p.6.2.
2. | Zagszczenie, wilgotn& gruntu — badanig 5 600

wskaznika zagszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniagacgenia wedlug metody Proctora jest nigiiae ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu twoego podtae, kontrok zag:szczenia naley oprze
na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdowedtug
zalkcznik do normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego ivpaénego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza wartasci 2,2

Minimalny modut odksztatcenia przyyciu ptyty osrednicy 30 cm zgodnie z PN-02205:1998:
- dla ruchu KR1-KR2:
- modut wtérny - 100 MPa
- dla ruchu KR3-KR6:
- modut wtérny - 120 MPa
6.2. Badanie i pomiary wykonanego podtaa

6.2.1. Zagszczenie podim

Zagszczenie podia naley kontrolowa wg punktu 5.2.3, 5.2.4. i 6.1.
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6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. ROwnac¢

Nieréwndaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ tata co 20 m w kierunku
podhwznym. Nierébwndci poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwndaci nie mog przekracza 2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy za pomog 4-metrowej taty i poziomicy, co najmniej 10 razy h
km i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych dkpoziomych: na poetku i koncu kazdej krzywej
przefciowej oraz na poeatku, wsrodku i na kécu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z DokumentacProjektows z tolerancj + 0,5%.

6.2.2.3. Rzdne podiga

Rzzdne naley sprawdza co 20 m, a na odcinkach krzywolinijnych co 10 nost jezdni i na jej
krawgdziach. Rénice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacz& +0 cm i —2
cm.

6.2.2.4. Uksztaltowanie osi drogi

Uksztattowanie osi drogi nate sprawdzé w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadzief, ¢o 100 m.

Os w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz 3 cm.
6.2.2.5. Zasady pogpowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujpicksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgich w
punkcie 6.2.2. powinny ldynaprawione przez spulchnienie delgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru rob6t jest 1 Mm(metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profidoago i
zag:szczonego podia.
Og6lne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ngbl

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.0@0QWymagania ogoélne”.

Odbior profilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot zaiijel i
ulegafcych zakryciu i powinien hy przeprowadzony w czasie unhiviajacym wykonanie ewentualnych
napraw bez hamowania pgsti robét.

9. Podstawa ptatndgci

Og6lne wymagania dotygee ptatndci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Cena wykonania robét obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— o0znakowanie prowadzonych robét w pasie drogowym,
— mechaniczne profilowanie pocia gruntowego,

— mechaniczne zagzczenie podta gruntowego,

— utrzymanie podiga gruntowego,

— przeprowadzenie badapomiaréw,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjnej dna pa@io
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10. Przepisy zwhzane

PN-S-02201
PN-B-04481
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-05
BN-77/8931-12
PN-S-02205

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziaty, nazwy i okigenia.
Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

Drogi samochodowe. Oznaczenie modoldksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie piyt.

Drogi samochodowe. Pomiar réganmawierzchni planografem i tat
Oznaczenie wskdka ngnosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych.
Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.



