Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych D.06.01.01

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01. Umocnienie powierzchniowe skarp, rowéwéciekow

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \6ylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania dotycxce
wykonania i odbioru Robdét budowlanych w ramachireaii zadaniaBudowa centrum kultury wraz z rozbudows i
przebudowg ptywalni ,Delfin” oraz budow g, przebudowa i rozbudowsa infrastruktury towarzysz acej obu
zadaniom, w tym drogi dojazdowej i wewmgtrznej.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargo{gntraktowy przy zleceniu i realizacji Robét wymienych w
p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z umocnieniem skarp, rowow
i sciekdw.

Zakres rzeczowy obejmuje:

- umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiemogcuB0 cm,

zgodnie z Dokumentacja Projektgw

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Darnina- ptat lub tdma wierzchniej warstwy gleby, przéroetej i zwigzanej korzeniami idinnosci trawiastej.
1.4.2. Darniowanie- pokrycie darnig powierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, adoyitha do niej przyrosta.
1.4.3. Humus- ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.4. Humusowanie pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewni€lobrego wzrostu trawy.

1.4.7.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjami
podanymi w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania I0gb
Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpieczstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowié (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stovanikaméwi@é (CPV) dotycacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogl6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania, pwav STWIORB D.00.00.00
"Wymagania Ogélne".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, ravidciekow obgtymi niniejszy Specyfikacy sa:
- humus,
- nasiona traw,
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2.3. Humus
Przewiduje si wykorzystanie humusu zdpgo z trasy i sktadowanego wedtug STWIORB D 0DR2.Humus
powinien by bez kamieni i zanieczyszaze

2.6. Nasiona traw
Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest stosowé mieszanki
traw o drobnym, e¢stym ukorzenieniu, spetnigge wymagania PN-R-65023.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykaze mazliwosciag korzystania z nagbujagcego
sprz:tu:
- réwniarek,
- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
piyt ubijajacych,
- drobnego sprtu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymag&goine".

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Transport humusu
Humus mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien géurhumusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kaeigni

4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mina przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania Robét

Ogoblne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORBIMO.00 "Wymagania ogolne".

Wykonawca przedstawi kBynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz Program Zapewnienia
Jakdci uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichella wykonywane roboty.

5.2. Humusowanie

Humusowanie skarp powinno dwykonywane od gérnej krawzi skarpy do jej dolnej krasdzi. Warstwa humusu
powinna stga’ poza gora krawedz skarpy i poza podr@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm. Gridbpokrycia ziemi
roslinna powinna wynosi 15 cm.

W celu lepszego powiania warstwy humusu z gruntem, na powierzchnipskanazna wykong rowki poziome lub
pod katem 30° do 45° ogpokasci od 15 do 20 cm, w odgiach, co 0,5 do 1,0 m. Utong warstwe humusu naley
lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przysfpieniem do obsiewania nalewykona humusowanie.

Obsianie powierzchni skarp trawowinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosfergah - w
okresie wiosny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny by réwnomiernie rozsypane na powierzchni skarp wcild8 g/nf — 30 g/m skarpy, a po
rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie gralgigrowierzchni skarpy.

Wykonawca powinien pod§ wszelkie srodki, aby zapewsi prawidtowy rozwdj ziarn trawy po ich wysianiu.
W okresie suszy natg systematycznie zraszavods obsiane powierzchnie skarp.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania [Dga

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodda ze Specyfikagj, oraz na sprawdzeniu
daty wanaosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion tr&wiadectwa jakéci nasion trag waznosé

- liczac od daty wystawienig@wiadectwa - po uptywie 9 miesiy.

Inzynier na podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dakenkontroli jakéci wykonanych robét i ich zgodsa z
Dokumentagcj Projektowy oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji pkt.5.

7.0OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania og6lne dotycrce obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D@OM,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (f wykonanego humusowania z wszystkimi robotami tayszicymi
zgodnie z DokumentagProjektova.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Odbioru Robo6t dokonuje kynier na zasadach oktenych w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentaérojektovy, STWIORB i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 2 i 6 niniejszej STWIORB daty wyniki pogvne.

W przypadku niezgoddoi, chad jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wns§ za niezgodne z
Dokumentagj Projektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9.PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi st za jeden metr kwadratowy fjrhumusowania wraz z obsianiem teapo dokonaniu odbioru wg pkt. 8.
Cena jednostkowa jest ceasredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jéio
— zakup i transport do miejsca wbudowania wszelkiotizebnych materiatow,
— humusowanie,
— obsianie mieszankiraw,
- nawaenie,
- podlanie wod i pielegnacja,
- zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznyclprevidlowego wykonania robot lub wynikaych z
przyjetej technologii robot;
— oznakowanie robét i jego utrzymanie,
— uporzdkowanie terenu robét; wywdz odpaddéw na wysypiskazwz kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
— wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, badia sprawdzé.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagebadania
PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionalio rolniczych
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10.2 Inne dokumenty
Nie wystpuja
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