Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat&wlanych D.01.01.01

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punév wysokdciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \6ylinia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania dotycxce
wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramachireaii zadaniaBudowa centrum kultury wraz z rozbudows i
przebudowg ptywalni ,Delfin” oraz budow g, przebudowa i rozbudowsa infrastruktury towarzysz acej obu
zadaniom, w tym drogi dojazdowej i wewRgtrznej.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd@vlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t wymiemych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyaasad prowadzenia robot gaanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie (wyznaczenie) przebie@sytrprojektowanego parkingu oraz
pozostatych drég zgodnie z Dokumenigaejojektovy.

Zakres robot obejmuje:
- odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktow wysg@owych parkingu,
zgodnie z Dokumentacja Projektaw

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i poakivysokdgciowych wcho-

dza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysckiowe punktow gidwnych osi trasy i punktéw wysésiowych (reperéw roboczych
zatazonych w terenie, dowkanych do reperéw patwowych);

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrataprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiajgcy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f)  oznaczenie pikiefan w sposéb trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonychkfgwn na bieaco do kaca okresu
gwarancyjnego;

g) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenuekidw (w tym ich posadowig, skrajni na kadym etapie robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami
podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Iogb
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za zgodidaz Dokumentagj Projektovs, STWIORB
i poleceniami layniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpieczstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogoine”.

1.6. WSPOLNY SLOWNIK ZAMOWIE N (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stovanikaméwi@é (CPV) dotycacych przedmiotu zamowienia podano
w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”
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2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogl6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania padam STWIORB D.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigr robot ziemnych, w
sasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éfieednic; 0,15 - 0,20 m i diugiei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i diugoi okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnagiej nawierzchni bolce stalowesmednicy 5 mm i diugéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granigpasa robét stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do 0,20 m
i dlugasci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadnic z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej pglstosowd materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G@-2.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycygce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:

. teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,

» dalmierze,

. tyczki,

. laty,

» tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagamj6ine”

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D®@00. ,Wymagania ogoélne”

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jakdci uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obosvujgcymi Instrukcjami Gtownego Uedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien otrzyimad Zamawiagjcego dane zawiergje lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegotowego wytyczenia robét. Prace pomarpowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimzyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtoéwnych trasy i reperéw roboczych.cBY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowej godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #fig sic od rzdnych okrélonych
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w dokumentacji projektowej to powinien powiadénmd tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowejrzednych rzeczywistych,
zaakceptowanych przezzyniera, zostag wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarOw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zZyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockramszystkich punktow
pomiarowych i ich oznacsew czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego zostam
zniszczone przez Wykonawagwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgei konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowszkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne many by zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gltdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna
by¢ nie wicksza nz 300 m.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespacze naley zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowanych przezimera.
Rzedne reperéw roboczych naieokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdéjry w nawgzaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe tablice zawiegeg wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;.

5.4. Odtworzenie (wyznaczenie) osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich (kierunkowych) w odlegioi
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej, nico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej mesyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby
wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5 cm dla pozostatgebg. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okréonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentaéjrojektovs oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatkwanych przez hyniera.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopOw naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dweg. Odlegtac ta,
€0 najmniej powinna odpowiad@dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilskazujce pochylenie skarp.
Skarpowniki naley ustawia w odlegtd@ciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypéw, wykopéw i konstrukcji nawieraclo
ksztalcie zgodnym z Dokumentadprojektovy.

6. Kontrola jakosci Robot
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogt

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy drogi lub toréw i pdmktwysokdciowych
nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnienymaganiami
podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalerzeprowadz wedtug naspujacych zasad:

- o$ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego obiektu,

- wyznaczenie nasypow i wykopow nayesprawdzé tasmg i szablonem z poziomic

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogollne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D@OM, Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia i wyznaczenia punktéw wysgkmwych parkingu jest kpmplet (kpl.) wyznaczonego
sytuacyjnie i wysok&iowo oraz zastabilizowanego parkingu.

8. Odbioru Rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D@O®M,Wymagania ogolne”

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsjfe na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjrefre Wykonawca przektadazynierowi.

W przypadku niezgoddoi, chad jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wns§ za niezgodne z
Dokumentagj Projektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w STWIORB D 00.00.00 ,Wymagania ogdine”

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden komplet (kpl.) odtworzenia trasy i wyzzetda punktéw wysok@iowych po dokonaniu odbioru
robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceasredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robéaz Programu Zapewnienia J&sio

- wykonanie wszystkich niezbnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie szkicogzienni-
kéw pomiarow geodezyjnych oraz protokétéw kontregjodnie z zasadami oktenymi w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania Ogélne”,

- pozyskanie nieziminych materiatéw geodezyjnych,

- zastosowanie materialtbw pomocniczych koniecznychpdawidtiowego wykonania rob6t lub wynilkaych z
przyjetej technologii robot;

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

- ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeays

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie niezbdnych zgtoszéi innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

- wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecniposnowy geodezyjnej,

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,
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- zalazenie osnowy geodezyjnej,

—  zakup i transport materiatow i spta,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i sprawdze
— oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
Nie wystpuja.

10.2. INNE DOKUMENTY
Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogo6lne zasady wykeamyia prac geodezyjnych i kartograficznych, GUGIRQ1
Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaz@tJGiK, 1986

Instrukcja techniczna G-2. Szczeg6towa poziomasakgiciowa osnowa geodezyjna i przeliczenia wspgditrg/ch
miedzy uktadami, GUGIK, 2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeisGUGIK, 1988
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK, 2002
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, @{JG987

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ 1987

Dziennik Ustaw 2005 Nr 240, poz. 2027 — Prawo geyide i kartograficzne.
Rozporadzenie MRR i B z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprag@dezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz
zespotow uzgadniania dokumentaciji projektowej. (0z2001NR 38 poz. 455.)
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