Urzad Gminy Czerwonak

ul. Zrédlana 39
62-004 Czerwonak

BUDOWA ZJAZDU Z DROGI GMINNEJ
(ul. Lipowa w Bolechowku)
NA DZIALK E NR 494/5

WYDZIELON A POD DROGE GMINN A KLASY L

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH



SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wyséowych
D.01.02.01 Wycinka drzew i krzewow

D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu

D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.02.03.01 Wykonanie nasypéw

D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.02.01 Elementy kanalizacji deSzCzoWe]
D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zegczeniem podia

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.02.01 Nawierzchnia i podbudowa tluczniowa

D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonpowe

D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.06.02 Urzdzenia zabezpieczaje ruch pieszych

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 Oporniki betonowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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WYMAGANIA OGOLNE
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SPIS TRESCI

1.

2.

WSTEP

MATERIALY

. SPRZET
. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjydymagania wspolne dla poszczegélnych wynaga
technicznych dotyeych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w zwizku z budow zjazdu z
drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwku) na dziatkr 494/5 wydzielon pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stan@wtz$s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rigleje
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuekicil.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Wymagania ogélne nalg rozumie& i stosowé& w powiazaniu z nkej wymienionymi Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i puwkidysokaciowych
D.01.02.01 Wycinka drzew i krzewéw

D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu

D.01.02.04 Rozbiérki elementéw drég

D.02.01.01 Wykonanie wykopéw

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.03.02.01 Elementy kanalizacji deszczowej

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia
D.05.02.01 Nawierzchnia i podbudowa tluczniowa

D.05.03.23 Nawierzchnie z betonowej kostki brukowej
D.07.06.02 Urzdzenia zabezpieczaie ruch pieszych
D.08.01.01 Oporniki betonowe

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poagj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

14.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nieddacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-ytkowa
(droga) albo jego e stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obistostowy,
korpus ziemny, wzet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne anmunki dostarczone
Wykonawcy przez Zamawigego w ramach Umowy (Kontraktu), jak rowhieszelkie opisy, obliczenia,
dane techniczne, rysunki, prébki, wzory, modelstrirkcje obstugi, sposdzone przez Wykonawci
zatwierdzone przez tgniera (Kierownika Projektu).

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchulstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudour pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wzena do usugcia po jego
zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zp@ég organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowZujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét
budowlanych, stiacy do notowania zdar#ei okolicznagci zachodacych w toku wykonywania robaét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamya polecg i innej korespondencji technicznej
pomidzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Inzynier - oznacza inspektora nadzoru, osoba wymienionanydatakontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.8. Jednostka uprawniona - jednostka naukowo-badawcza lub inna posigdajuprawnienia wydane
przez Ministerstwo Transportu i Budownictwa do wylaania bad& przeghdéw konstrukcji lub
innych robét.

1.4.9. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik Projektu - oznacza kierownika budowy, osolwyznaczon przez Wykonawg i wymieniora
w umowie, reprezentafa Wykonawe na placu budowy i odpowiedzialrza wykonanie robét oltiych
umowg.
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1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhogzenia.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta e#¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celehia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizady do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robdt w formie wylidzeszkicow i ew.
dodatkowych zakznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez hyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegule przez Zamawigjego,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich kiadarob zwihzanych z ocenjakosci materiatéw oraz Robot.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robo6t, zgodne z Dokument&pjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przeymiera.

1.4.18. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania af#ei od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewni@gych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddzialywaniu ruchu i

czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdara s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniaca

lepsze rozitgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOéwnawcza - warstwa stizaca do wyrdwnania nierowso podbudowy lub profilu

istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz$¢ nawierzchni slzaca do przenoszenia obzén od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza- gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczajca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktére gtownym zadaniem jest ochronaieraehni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizieej powyej.

i) Warstwa odsiczajgca — warstwa shnca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.19. Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.20. Objazd tymczasowy— droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utiaya do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnd¢ - zgodnd¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjamési
przedziat tolerancji nie zostat okkeny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.22. Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazzony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imorOwnieg obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy amlzex chronacych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazatbw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.

1.4.25. Podtoze ulepszonenawierzchni - gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchmi
ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i vdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Irkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazaimych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.28. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gr#enia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoozelygh trasy w planie i przekroju podhym)
istnieacego padczenia.

1.4.29. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zargkym, przeznaczona do przeprowadzania cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.30. Przeszkoda naturalna— elementsrodowiska naturalnego, stanagy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatgrowek dzikich zwierat itp.
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1.4.31. Przeszkoda sztuczna- dzielo ludzkie, stanoade utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- czs¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robét.

1.4.33. Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34. Szczego6towe Specyfikacje Techniczrezbior wytycznych i wymagaokreslajacych warunki i sposoby
wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i ptataebza roboty budowlane.

1.4.35. Sprzet - wszystkie maszynyrodki transportowe i drobny spitzz urzdzeniami do budowy, konserwacji i
obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umpfilontraktem) realizacji robét budowlanych.

1.4.36. Slepy Kosztorys (Kosztorys Ofertowy)- wykaz Rob6t z podaniem ich did (przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.37. Teren budowy— teren udogpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twatze czs¢ terenu budowy.

1.4.38. Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrgona na gimie, o
wykonanie okrélonej w jej tréci roboty budowlanej w ustalonym terminie iza udgonym
wynagrodzeniem.

1.4.39. Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z ki6Zamawiajcy zawart Umow (Kontrakt) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nagbcy prawni.

1.4.40. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziccia budowlanego, stanaygia odebra catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtkowych. Zadanie ma polegéa
na wykonywaniu Rob6t zwzanych z budow modernizacyprzebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.41. Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczeg6towo oldleny w Umowie (Kontrakcie), udziekgjy zamowienia
na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 rdkawo zamowii publicznych.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieamdwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzute przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektovs, ST i poleceniami
Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych (umowie) przek&Vykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi, lokalizaciji
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdéw, dziennikidwy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji
Projektowej i jeden komplet STWIORB.

Wykonawca przez uprawnionego geedetytyczy punkty gidwne trasy oraz zlokalizuje niedbe
repery.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyviaitr
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa elizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uadigiiajacym podziat na DokumentacProjektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, ktdkVykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnéé¢ Rob6t z Dokumentacy Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przezyitera
stanowq, cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nichgobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbimoici w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpuje kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnyahOgolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie m@ wykorzystywd bleddéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian
lub poprawek.
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W przypadku rozbisosci wymiary podane na fmie $ wazniejsze od wymiaréw oké®nych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matehiedly zgodne z DokumentacProjektovs i ST.

Dane okréone w Dokumentacji Projektowej i w STeda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdwanebntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedlp w pelni zgodne z DokumentadProjektovy lub ST i
wptynie to na niezadowalga jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasipione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wigkecy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,adhem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urmzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreswania realizacji Kontraktu, zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przygpieniem do Robdt Wykonawca przedstawizymerowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zawglem drogi i organem zadzajcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieezé&obst w
okresie trwania budowy. W zaleéci od potrzeb i pogbu Robét projekt organizacji ruchu powiniencba bigaco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgani@acji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczginstaluje i ldzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewqtajv ten
spos6b bezpiecastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgriov dziea i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglidw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obw@@ publicznie przed ich rozpogzem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez Ilayniera, tablic
informacyjnych, ktérych tig€ bedzie zatwierdzona przezzyniera. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
Cere Kontraktowy.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysérodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykezania Rob6t Wykonawcathzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesfio przepiséw i norm dotygzych
ochronysérodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynik@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysiaziein
innych przyczyn powstalych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgd na:
1) lokalizac¢ baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopomgalojazdowych
2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pytai substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vaprasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszexdmbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dula skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
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Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieda dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oeséniu wikszym od
dopuszczalnego, olklenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robot &da miaty aprobat techniczi, wydary przez uprawnioq
jednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@gndowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, azpkaczeniu Robét ich szkodlivié
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynmagachnologicznych
wbudowania. Jeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien etr@y zgod: na wycie tych
materiatdw od wigciwych organéw administracji patwowe;.

Jereli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Specyfikacjami, a ich aycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzabych wigcicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawéaigo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapeviasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieninytiacji i uradzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezetwzasow dla wszelkiego rodzaju
robd6t, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgaa robat. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomizyniera i zainteresowane wtadze oragdiie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkta instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.

Jeeli teren budowy przylega do terendéw z zabugavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodagy minimalne niedogodrdoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébnp

Inzynier tedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych polzy Wykonawg a
wiascicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wlasia i drog wewrtrznych. Jednale, ani Irkynier ani
Zamawiajicy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszeliézkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fddiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera. Irkynier maze polect, aby pojazdy nie spelnigie tych
warunkéw zostaly usugte z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dala
dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w offrie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za
naprave wszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgorpieleceniami liayniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdln&i Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pigsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywal wszelkie uggdzenia zabezpiecz@ie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Kierownik Budowy opracuje plan BIOZ zgodnie z Roggolzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotycej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtstesa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z 20Q03ataz Rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27
sierpnia 2002 r. w sprawie szczegOtowego zakre$ormy planu bezpieczstwa i ochrony zdrowia oraz
szczeg6lowego zakresu rodzajow robot budowlanymtarzapcych zagréenia bezpiecZstwa i zdrowia.
(Dz.U. Nr 151, poz. 1256 z 2002 r.)]

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymaeokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRoboét i za wszelkie materiaty i udzenia aywane do Robét
od Daty Rozpocgia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez tyniera.
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Wykonawca bkdzie utrzymywdé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymarairmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jdli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymato na polecenie tgniera powinien rozpoaz
Roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie zarglzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovae or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktoreve jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi Robotami ¢dizie
w peti odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustéen, podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzedggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszétkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w odniesieniu do spsta,
materiatdw lub uradzeh uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposélagly bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaugakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaitnye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikacii
dostarczonej przez igniera.

1.5.13. Rownowano$¢ norm i przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotageéonkretne normy i przepisy, ktére spetnimap
materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowihzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych noprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postaoowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przeggsyaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewn@yowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaspizenia i pisemnego zatwierdzenia przezmiera.
Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedi@one Irzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wéciowe, budowle oraz inne pozostad o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiglowy leda uwazane za wlasrié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonilnzyniera i postpowa: zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty iflub wypta op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonaweg ustali wydtzenie czasu wykonania robét iflub wysékdkwoty, o ktég nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zakres prac towarzyszcych i robét dodatkowych

Prace towarzysze:

- obstuga geodezyjna,

- geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

- powykonawcza dokumentacja techniczna

Roboty tymczasowe:

- opracowanie i wykonanie tymczasowej organizagjhu,

- mont& i demonta tymczasowego oznakowania drég,

- organizacja i likwidacja placu budowy,

Koszt wykonania prac towarzygzch i robot tymczasowych nie podlega gatrej zaptacie i przyjmuje i ze
jest wliczony w ce@ umowry.

2. MATERIALY

2.1.Zr6da uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanykonzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznacazny
do Robo6t, Wykonawca przedstawiymierowi do zatwierdzenia szczegétowe informacjgycimce proponowanego
zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialtéw jak réwniz odpowiednieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatéw do zatwientia przez layniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowkany jest do prowadzenia badw celu udokumentowanige materialy uzyskane z
dopuszczoneggrddia w sposéb egly spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozivald wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wviczapc w to zrodta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowkzany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmiem eksploatacijirddia.

Wykonawca przedstawi dginierowi do zatwierdzenia dokumentazipwierajca raporty z bad@aterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniapc aktualne decyzje o
eksploatacji organéw administracjifswvowej i samoralowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakido za spetienie wymagailosciowych i jakadciowych materiatdw
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytulu wygha materiatdw, dzieawy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Humus i nadktad czasowo zt#} z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskanidendw miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekiultgwaciji terenu po ukiiczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wgikopa Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyelda wykorzystane do Rob6t lub odwiezione na odktadomdednio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie dgzie prowada zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleaizyska na to pisemzgod: Inzyniera.

Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@wjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy i zone
w miejscu wskazanym przezzymiera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych
rob6t, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemaléw zostanie odpowiednio przewadiowany
(skorygowany) przez kyniera.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuije
na wtasne ryzyko, licg sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jali Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiylriera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem tego materiatu, albo w okresie aimym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lhada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiak: micze by¢ p&zniej zmieniany bez
zgody Ireyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdy dala one uyte do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly g@kos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialéydabzlokalizowane w olabie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zompavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzymier.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probatematéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji oké&onej partii materiatow pod wzgllem
jakaosci.

W przypadku, gdy lynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni musz by¢ spetione nasgpujace
warunki:

a) Ineynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i Badaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitw, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Roboét. Spez uzywany do Rob6t powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i
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powinien odpowiadapod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oizgcji
Robot, zaakceptowanym przezyniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej dokumentach spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie Rob6t, zgodnie z zasadami Skokngmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyiniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentéw potwierdaajych dopuszczenie spta do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilumazliwo$é wariantowego #zycia spretu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mee by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych Robdt i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu dulzie zapewni& prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami déngmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyiniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgiatspetni& wymagania dotyee przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow §iaienych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotneggytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikaakzzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdacTerenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robo6tchazgodnéc z Dokumentaej Projektove, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji Rob6t opracowanym pY¥gkonawe oraz poleceniami liyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdipnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytpezew planie i wyznaczenie wysala wszystkich
elementéw Robét zgodnie z wymiarami ¢amymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu Rob6t zostamsungte przez Wykonawg
na whasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany ld okaze sk skutkiem biédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wy&m przez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Iyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@abét lzda oparte na
wymaganiach okgtonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projekjowev ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bad& materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przesaoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzar kwestk.

Polecenia layniera powinny b§ wykonywane przez Wykonawon czasie okrdonym przez layniera pod
grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typdaiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera programu zapewnienia jako
W programie zapewnieni jako Wykonawca powinien okgé¢é zamierzony sposb wykonywania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gmtupcy wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumengaci
Projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawieré&
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a) cz$¢ 0g6lm opisupca:

- organizagj wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadRbbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- sposéb zapewnienie bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementow
Robét,

- system (spos6b i proceguproponowanej kontroli i sterowania jgkt wykonywanych Robdét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgrbwadzenie bady,

- sposéb oraz foren gromadzenia wynikdw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs$¢ szczegblow opisupca dla kazdego asortymentu Robdét:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techwiizroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw pubed, ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uegze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwagtania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robotdulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoramiaby osigna¢ zalazora jakasé
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Robét i jakdci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wgdzenia
nieztedne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyimer mae zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowat.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz Rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrbiokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu hadéch czstotliwos¢ 53 okreSlone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyayazapewni
wykonanie Robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy dgnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiada;
wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okétajacych procedury
bada.

Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier kxdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietlgnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, sprtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rudtod badawczych. Zei
niedociagniccia te kyda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do Rob6t badanych materiatow i déguje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkiych materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem lhadateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki leda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mooy¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem
wytypowane do bada

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébelkda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez tgniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez kyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Na zlecenie liyniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaozez Wykonawe usunéte lub ulepszone z
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengieoek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaxagj

6.4. Badania i pomiary
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Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @k, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bedawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami badlgak najszybciej, nie paiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalon

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane hkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego pnziego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perainia prébek i badania materiatdbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatematow powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonegaegz Wykonawe, bedzie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawirikéw wtasnych badakontrolnych jak i wynikéw
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy assniewiarygodne, to bynier oprze s wylacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatdw i rob6t z dokumentacprojektowa i ST. Maze réwniex
zlecié, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadéezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych bafla pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:

- Polsk Normg lub

- aprobat techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowidpolskiej Normy, jeeli

nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1

i ktére spetniag wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robdt kdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrglmwizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dfc& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigtn@a
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dola dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robdt, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz astaska stibowego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwat
technila, w porzidku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym numerem agnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera.

Do Dziennika Budowy naky wpisywa w szczegOInci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- dak uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia jgkoi harmonograméw Robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw Robdt,

- przebieg Rob6t, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyszprzerw w Robotach,
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- uwagi i polecenia tiyniera,
- daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robét zanid@jch i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw Robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlagggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apiseDokumentacji Projektowej,
- dane dotycrre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania Robdét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,
- dane dotycre jakdci materialtdw, pobierania prébek oraz wyniki przspadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli Zi@aiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacije o przebiegu Robét.
Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdprzedtaone Irzynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Iryniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpigz zaznaczeniem ich przgja lub
Zajciem stanowiska.
Wopis projektanta do Dziennika Budowy obligujeniniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéé/Nykonawcy Robot.

(2) Ksigzka Obmiarow
Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementow

Robét. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadzavsisposob aiglty w jednostkach przgfych w Kosztorysie i
wpisuje do Ksizki Obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaolub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&'ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaé®. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny Byudostpnione na
kazdezyczenie liyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza;soprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nastijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne ungawywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robét,
e) protokoly z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowydula przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla layniera i przedstawiane do vagu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru Robét

Obmiar Rob6ét &dzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Doéntacy Projektovy i
ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdainieniu liayniera o zakresie obmierzanych Robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tyrmiaem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Kaizki Obmiardw.
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Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych Blepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawdyothowiazku ukaiczenia wszystkich Robo6t. &ine dane
zostam poprawione wg instrukcji ltyniera na gimie.

Obmiar gotowych Robételzie przeprowadzony z egtdscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oktenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawénzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Rob6t i materiatow

Diugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtinii
osiowe;j.

Jali Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robdt nie wymagagego inaczej, okfosci beda wyliczone
w m® jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robat.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom Specyfikaciji
Technicznych. Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie doktadol wg norm
zatwierdzonych przez igniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed esziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robétakd w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzassw czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne pbh@ fda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub efmsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zakznika do Ksizki Obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytrierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznasci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakasci wykonywanych Robdét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimmstpu Robot.

Odbioru Rob6t dokonuje mgnier.

Gotowai¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doezka Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadknia o tym fakcie tryniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow zawiecgch komplet
wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z Dokumentag
Projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czici Robét. Odbioru cgciowego Robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @diRob6t dokonuje kiynier.

8.4. Odbiér ostateczny Robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstgpgo wykonania Rob6t w odniesieniu do icldlp jakasci i
wartcsci.

Catkowite zakéczenie Robét oraz gotovd do odbioru ostatecznegaidzie stwierdzona przez Wykonawc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadamni@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny Robot ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakaczenia Robot i przgria dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczprzez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jgkibwej na podstawie przedionych dokumentdw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiavykonania Rob6t z Dokumentadprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapo&na realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow Robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robatipetniaicych i Robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych lub Robét uzupehigych w warstwie
scieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmekiacy projektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i
nie ma wékszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo ruchu, komisja dokona patena,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm Robét jest protokdt odbioru ostatecznego Robd

sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasugago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektove podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporadzona w

trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentdovani ew. uzupetniaice lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw ba@da pomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraygzh (np. na przefeenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzei.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadg¢m przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z VWigkes wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

Robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiagcego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét uzujagdeych wyznaczy komisja.

NookrwnN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneygym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4. ,0dbiér ostateczny Robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1 Ustalenia Ogolne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykenaza jednosti obmiarovs
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstawy ptatngci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kopmsowej ldzie uwzgbdniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w Specyfikaciji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétipobejmowa:

- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami

- Wartas¢ zwzytych Materiatldw wraz z kosztami zakupu, magazynaagewentualnych ubytkéw i transportu na
Teren Budowy.

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysecymi kosztami,

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagaOgélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w w/w dokumentach, a nie wyszczegdélnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektiynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane YDkIr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 zpéejszymi zmianami
wraz z aktami wykonawczymi).

2.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wapie dziennika budowy, moria i rozbiorki
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawiexggo dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia.
(Dz.U. Nr 108 z 17.07.2002r., poz.953).

3.Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie (Dz.U Nr 8 z943., poz. 38).

4.Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu
opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czyéciogeodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz.U
Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).
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5.Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjkartograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz. 163
p&zniejszymi zmianami).

6.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publdzn (Dz.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

7.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budaych (Dz. U. nr 92 poz. 881).

8.Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zaméwvgeblicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164 poz.1183
p&zniejszymi zmianami)
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznewsymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktéw wysakovych w zwizku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul.
Lipowa w Bolechéwku) na dziadknr 494/5 wydzielos pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokuipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realih
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi
czynndgciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej — krawdzi
projektowanego zjazdu.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
Roboty pomiarowe, zwrzane z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych obejmuj:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wySnéwego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktamjznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwahhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w&@po
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanychdt.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkach wykonania oraz za zgodiicz Dokumentagj Projektove ST i
poleceniami layniera.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbprie 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdblne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearaibdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ §rednic; od 0,15 do 0,20 m i diugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniandrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugd
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
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3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysml@vych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejiiaw wysokgciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy varma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5.  Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 8).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawa&mjo, \Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posisgtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich klach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowey 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddme o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przeziyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mopdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punitgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia oki&tajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacz& powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgrsekonieczne do dalszego prowadzenia robdbstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngmiaidtowe] realizacji robét nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktéw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne prony by zastabilizowane w sposoéb trwatly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowihzane do punktéw pomocniczych, paémych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie igynierskim.
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Maksymalna odlegg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorsgioavinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopacze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gieinv sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwéjra w nawizaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiegdo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngiwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
maze by wigksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca rob6t zapt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektowa oraz w miejscach wymagaiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robniejscach zaakceptowanych przezyhiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gszych ni 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oinaj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657,8) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowvy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposodb odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. Podstawa ptatngci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych ositraminktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualwytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrimheprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawjozbiektu,
- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadpiegkaczenie jej do zasobdéw geodezyjnych

10. Przepisy zwhzane

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych, GUGIK Wydanie czwarte 1998
2. Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogo6lne zasady wykeamja prac geodezyjnych i kartograficznych, GUGIK
Wydanie pite 2001.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma oshowa geodazyGiK Wydanie czwarte 1986

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte 1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inegsGUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK Wydanie trzecie 1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngGiK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfa&lGiK Wydanie drugie 1987

ONOOAW
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USUNIECIE DRZEW | KRZEW OW
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykarczowaniem i upadkowaniem terenu po wykonanej wéagej wycince drzew i krzewow w
zwiazku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwkwg dziatle nr 494/5 wydzielogn pod drog
gminmg klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realih
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wycink drzew i
obejmuj:
- Karczowanie pozostatych po wykonanej wycincescizkarpiny i pniakow

- zaladunek oraz transport , karpiny i pniakéw orezyszczenie terenu z pozostaliopo usurgciu gakzi,
korzeni, kory na sktadowisko zaakceptowane przeyniera

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okééenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgodite Dokumentagj Projektovy,

ST i poleceniami layniera.
Przy wykonywaniu wycinki drzew natg bezwzgédnie przestrzedgaprzepiséw BHP odrimie wycinki drzew.

2. Materiaty
Nie wystpuja
3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurciem drzew i krzakdw naly stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniaraniich usurgcia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
Powyzszy sprat musi by sprawny technicznie i zaakceptowany przehiera..

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie” pkt 4.
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4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym i zabezpiécprzed maliwoscia
przesuwania gipodczas transportu.

Pnie przedstawigje wartd¢ jako materiat wgytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki dotycece wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wynragagodlne”.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugtiem drzew obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypatog oraz ewentualne spalenie na miejscu pozssiat
po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokop@innych miejscach wskazanych
w dokumentaciji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwdane z usurciem drzew powinna liyuzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopdw i tych wykopow, z ktérych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usua¢ korzenie tak, aby zawatid cze$ci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppnaiekraczata 2%.

W miejscach nasyp6w teren naleczyicic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do
60 cm poniej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Railinnos¢ istniepca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmi¢sa, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenierzelieoslinnosé, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonagy¢o powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zadakeany
przez odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew

Pnie drzew znajdage s¢ w pasie robét ziemnych, powinnydwykarczowane, za wyjkiem nasgpujacych
przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejdny drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powiniystigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchi
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagagj karczowania pni, nie ma zastosowanigelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podstavw nasypu,

b) wobrbie wyokiglenia skarpy wykopu przecirgiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypelni gruntem przydatnym do
budowy nasypéw i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdéw, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemgsiv
nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robdt w taki sposéb, aby drzewadstawiaice wartéé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny twykopane z dig
ostraznoscia, w sposob ktdry nie spowoduje trwalych uszkdgzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaliopo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Iayniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytu, to sposob
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spia.

Niewyteczne pozostatai po przerébce powinny Byusunete przez Wykonawgz terenu budowy w
miejsce zaakceptowane przezyniera.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakizi robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisunicia ralinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zesgczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetnieodpowiednie wymagania
okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@VBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarove robét zwizanych z usugciem karpin i pniakéw drzew i krzakéw jest:
— 1szt. (sztuka) - dla drzew,
- 1n? (metr kwadratowy) - dla oczyszczenia terenu

8. Odbidr rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykanezag/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Pfatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob4t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie prowadzonych robét,

- mechaniczawycinke drzew,

- mechaniczne karczowanie pni,

- odcicie gakzi od diuzycy,

- zatadunek i odwiezienie diyc,

- zatadunek i odwiezienie karpiny i gal,

- zasypanie i zaggzczenie dotéw po karpinie,

- oczyszczenie terenu z pozostaiqpo wykarczowaniu,

- uporazdkowanie miejsca prowadzonych robét z zatadunkignansportem pozostaic po karczowaniu.

10. Przepisy zwhzane

Zasady ochronyrodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochroé@dowiska w budowie drég. GDDP, Warszawa
2002 (projekt)
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczaeygmagania dotycege wykonania i odbioru rob6t zymanych
ze zdgciem warstwy humusu wykonywanych w zwku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w
Bolechdwku) na dziatknr 494/5 wydzieloa pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokuipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych ze zdgiem
warstwy humusu i obejmayj

- zdjecie warstwy humusu grubo 15cm z terenu projektowanych robét

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@D,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej sk do upraw rolnych.
1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0{vkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgoditae Dokumentaj Projektovy,
ST i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja
3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagagj st do powtérnego

uzycia naley stosowa:

- réwniarki,

- spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscachziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&nsportu na odlegédé wymagajca zastosowania takiego
sprz:tu.

Sprzt uzyty do wykonania rob6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przeziera

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewoz¢ transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtornego
zastosowania, powinna onaddyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.
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5.  Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéminnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien dpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmdejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, oraz do innych czysciokreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusutym
darnirg), nalery wywiez¢ na odktad

Humus nalgy zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgihsly wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzagla prawidtowego wykonania robét, wagdphie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robét (zmienna grubwarstwy humusu,asiedztwo budowli), natey dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robat, jako uzupetnienie prac wykeanyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraawiah miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezhiera.

Grubagi¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokaici jego zalegania, wysoka nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnactmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejliubiwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstayvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpsainny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.
Kontroli podlega w szczeg6lda zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektova:

- powierzchnia zdjcia humusu,

- grubci¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowai¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar robét
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\Jymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.
8.  Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania og6lne” pkt 8.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- mechaniczne igczne zdgcie humusu,

- haldowanie zdjtego humusu w pryzmy wzdhdrogi lub odwiezienie na odkiad,
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.
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ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérkelementéw drég w zwzku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwka) n
dziatke nr 494/5 wydzieloa pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania robot rozbiérkowych i obejnauj

- rozbidrke ogrodzenia z siatki w ramach at&wnikéw stalowych na cokole betonowym o szeggk@0cm
—  wywoz gruzu na sktadowisko Wykonawcy z zatadunkieoztadunkiem

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe Wykonawca winien odtransperé¢ na sktadowiska przy zachowaniu przepisow
odnanie ochronysrodowiska i zagospodarowania odpadéw zgodnie zvids€28 z 27.04. 2001 ,0 odpadach”.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogbjrkt 1.5.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgoditaz Dokumentaej Projektova,
ST i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
OgobIne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Roboty zwizane z rozbidrk beda wykonywane mechanicznie ¢aznie. Wykonawca powinien dysponaiva
nastpujacym sprztem:

- tadowarki,

— samochody egzarowe,

— mioty pneumatyczne,

— zurawie samobiee (samochodowe).

Rozbidrle ogrodzenia i jego elementéw wykd@ngcznie przy pomocy nagdzi pomocniczych.

Rozbidrle cokotu betonowego wykohagcznie przy pomocy nagdzi brukarskich lub mechanicznie przy
pomocy miota pneumatycznego.

Zastosowany spegzwinien uzyska akceptagj Inzyniera
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbidrki magy¢ przewaone dowolnymérodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiorigmwe

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.@000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wyznaczenie elementéw drég przeznaczonych do rdahidlezy wykona na podstawie Dokumentacji
Projektowej.
5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych rob6t natg oznakowd zgodnie z Rozporrizeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegétowych warunkéehnicznych dla znakdéw i sygnatGwietinych oraz
urzadzeh bezpieczastwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogBeti{. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat.
nr4.

5.2.3. Rozbidrka ogrodzenia
Powyzsze roboty wykonanegha recznie.
Elementy betonowe nafg rozebra przez rozkruszenie mtotem pneumatycznym.
Materiaty uzyskane z rozbiorki nie powinnycébgnieszane w trakcie wykonywanych rob6t, transpartu
sktadowania.
5.3. Przewaenie i sktadowanie materiatow pochodgych z rozbiérek.

Materialy pochodgce z rozhiérki Wykonawca winien posortoivanastpnie w obecnéci Inzyniera
zakwalifikowa materialy nadace sé do ponownego wykorzystania. Materialy uszkodzonie inadajce sé do
ponownego gycia naley traktowa jako odpad.

Materiat odpadowy z rozhiérki Wykonawca winien pramsportowa i zlozy¢ na skladowisku
zaakceptowanym przezAyniera w uzgodnieniu z wiaiwymi wiadzami i zgodnie z obowZujacymi przepisami
ochronysrodowiska.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drdgjc znajdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaigo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST D-
02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbidrigoly prawidtowdci transportu i sktadowania materiatow
uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@VBymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova robét zwazanych z rozbiérkelementow drég jest:

— dla elementéw liniowych — m,
- dla elementéw betonowych °m

8.  Odbidr robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. Podstawa ptatngci
Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Cena wykonania robét obejmuije:

- wyznaczenie miejsc i odcinkow rozbiérek,

- oznakowanie miejsca robot,

- mechaniczne igczne rozebranie poszczegoélnych asortymentow,

- sortowanie materialtdw do ponownego wykorzystania,

- zatadunek i odtransportowanie materiatow rozbiénkgwna sktadowisko,

- zasypanie dotéw (wykopdéw) gruntem z zszczeniem do uzyskaniazsl,00
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwhzane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla
znakdw i sygnatéwwietinych oraz urgdzei bezpieczastwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drogBetid.
nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu.
Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27 0@12,0 odpadach”.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wykopéw w zyzku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwkg n
dziatke nr 494/5 wydzieloa pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu wykopéw w gruhtac
kategorii okrélonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuj

- mechaniczne wykonanie wykopoéw z zatadunkiem i partem nadmiaru gruntu na odktad Wykonawcy
(wykop pod konstrukejzjazdu oraz korekta rowu)

Uwaga:
Postpowanie z gruntem przeznaczonym na odktad zgodmsgadeniami D.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001 — Ustawa
6271628 z 27.04.2001 , 0O odpadach”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Bagno - grunt organiczny nasycony vwpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i dlugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.7. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.8 jako grunt skalisty.

1.4.8. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego probki nie wykazu;j
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatadé nasciskanie
R. ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.9. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopodw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.10. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I, =P
° pds
gdzie:
Py - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy/
Pis - maksymalnagptai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmboptymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.11. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, oldiena wg
Wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:

dso -  Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
di -  Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.12. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkécharakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okil®na wg wzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspfatizeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmyaoiazeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowsaley bezpérednio pod konstrukgjnawierzchni do
gtebokdsci przemarzania, nie mniej jednak mio gkbokasci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robot
ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurtidzimego poriiej spodu budowli, w ktorej
wihasciwosci gruntu mag wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploataoydowili.

1.4.15. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. Materiaty (grunty)
Nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.3. Do wykonania wykopdw i przemieszczenia gruntmoze by¢ stosowany spret:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lagienicowe,
-  koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

—  spycharki gsienicowe,

- tadowarki,

- zgarniarki,

- réwniarki samojezdne,

lub inny sprzt akceptowany przez igniera.
3.4. Sprat do zagszczania

Sprzt uzywany do zagszczania powinien uzyskakceptagj Inzyniera.

Wykonawca jest zobowitany do uywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na widciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnegegahia, jak te w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zeggczania.

Dob6r spratu zagszczajcego zalgy od rodzaju gruntu i gruoi zag:szczanej warstwy. Dobor spta
zag:szczajcego Wykonawca ustali dwiadczalnie przed przygiieniem do wykonywania rob6t. Kdy inny rodzaj
sprztu zagszczajcego zaproponowany przez Wykonaveowinien by zaakceptowany przezyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéloe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na traslem wbudowania w nasyp mp@py¢ stosowane
nastpujace srodki transportu:

@0 samochody samowytadowcze,
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@0 zgarniarki.

Wybdrsrodkdw transportu oraz metod transportu powiniehdostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gikei transportu. Wykonawca ma obaaek
zorganizowania transportu z uwgghieniem wymogow bezpiecistwa zaréwno w olgbie pasa drogowego, jak i
poza nim. Przy ruchu po drogach publicznycbdki transportu powinny spetdiavymagania podane w D-
M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Wykopy naley wykonywa& zgodnie z DokumentacjProjektow i z zachowaniem wymagadotycacych
doktadndci okreslonych w niniejszej Specyfikaciji.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwaranéaelastateczng w catym okresie prowadzenia rob6t, a
naprawa uszkodse wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykoigh, podcécia lub innych
odstpstw od Dokumentacji Projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpgrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O iledynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw,aygkeodpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra povaej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wykonanie wykopéw

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikiaw wysokdciowych, zdgcie warstwy humusu, oraz
rozbiorki elementéw drdg i ulic nalg wykona zgodnie z DokumentagjProjektovs i odpowiednimi ST oraz
poleceniami layniera.

Przed rozpocgiem rob6t, wyznaczona zostanie trasa i punkty we&mowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi prze kyniera. Przed rozpoeziem robét Wykonawca dokona obmiaru pazilj warstwy humusu.

5.2.2. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonywania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvaani
robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinno pgstwat w kierunku podnoszeniaesiniwelety. W czasie rob6t
ziemnych nalgy zachowd odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki ustiwiajace
szybki odptyw wéd z wykopu. Spadek poprzeczny oigipien by mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych
i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Najlauwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczcych prawidiowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robaét.

Niezaleznie od budowy urgzer stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w Dokumentacii
Projektowej, Wykonawca powinien, wykanharzadzenia, ktére umdiwiaja odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby abez¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.3.Dokladna¢ wykonania wykopow

Dokfadnd¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinng ksprawdzana co 20 m. Wykonawca ma
obowiazek zagszczania przekrojow poprzecznych tak, abylmm$¢ kontroli byta zachowana co 20 m.

Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

@ wymiary wykopu w planie nie magézni¢ sig od projektowanego wykopu o ggej niz +10 cm i -0 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny ndi@vyraznych ztama,

@M rdznica w stosunku do projektowanyctednych rob6t ziemnych nie me przekracza+0 cm i -2cm,

@0 pochylenie skarp wykopu nie rm®r&ni¢ sie od projektowanego o wtej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemidta,

@ maksymalna ghokas¢ zagkbien na powierzchni skarpy wykopu nie negprzekraczalO cm przy pomiarze
tata 3 m.
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5.2.4.Wymagania dotycgce zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtahemnych powinno spehdiawymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Wskanik zag;szczeniad bedzie wyznaczany na podstawie bAdastasci objetosciowej szkieletu gruntupj
wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z peaataykopu oraz maksymalneggaici objetosciowej (pgs)
szkieletu gruntu ok&anej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-B-Q448

Tablica 1 Wymagane wastd wskaznika zagszczeniadw wykopach (podige)

Minimalna wartdé

Odlegiai¢ od podiaa konstrukcji nawierzchni |
S

Gorna warstwa podia w wykopie o grub&i 20 cm 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowp@hspetiai wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jereli wartcsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte przez bezpwoednie
zag;szczanie gruntéw rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umdaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagto wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowaniaodki, o ile nie g okreslone w
ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagyinierowi.

Dodatkowo mana sprawd@ nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych negtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998

5.2.6 Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powej
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynna¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyjeo
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodagowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych paeywarunkow
obciaza Wykonawe robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og@lne

W czasie rob6t ziemnych Wykonawca powinien prowaslgstematycznie badania kontrolne i dostar&opie
ich wynikéw Inzynierowi. Badania kontrolne Wykonawca powinien wylva® w zakresie i z cgtotliwoicia
gwarantugca zachowanie wymagadotyczicych jakdci rob6t i wymaganych niniejgzSpecyfikacy i PZJ.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&ondroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentaqyrojektovs.

Szczeg6la uwag: nalery zwréci na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.
6.3. Kontrola wykonania wykopow
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru rob6t ziemnych podaje tedblc
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerokmi wykopu Pomiar tama, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomig lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szerolkei dna rowéw prostych, w punktach gtéwnych tuku, £80 m na tukach

0 R>100 m co 50 m na tukach o>R100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktore buglwatpliwosci
ziemnego co 20 m, a na
odcinkach krzywoliniowych co 10m

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni wykopu

6 Pomiar réwnéci skarp

7 Pomiar spadku podinego powierzchniPomiar niwelatorem exnych w odsipach co 200 m orgz
wykopu lub dna rowu w punktach wtpliwych

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy

lecz nie rzadziej niw trzech punktach na 100¢ marstwy

6.3.2.Wykonanie wykopow

Sprawdzenie wykonania wykop6w polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okgonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i S¥.czasie kontroli szczeg@lruwag; nalezy zwrdck na:

a) odspajanie gruntéw w sposoéb nie pogargzajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét igiozakaiczeniu,

d) dokladnd¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w punkcie 5.2.4.

6.3.4Zagszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendsgodny z zateonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdevktorych nie mena okreli ¢ wskaznika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztalceniag| zgodnie z norsPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. B materiaty nie spetniage wymaga zostain wbudowane lub zastosowane, to na poleceniaiera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadk za nie majca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedk@otracen za obniong jakos¢.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych wykopow.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeeska wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
-  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robét,
- mechaniczne wykonanie wykopow,
-  reczne wykonanie wykopéw,
- profilowanie dna wykopu, skarp,
—  zagszczenie powierzchni wykopu ,
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow na czas jeg@mywania,
- wyréwnanie i plantowanie skarp wykopow,
- przeprowadzenie pomiaréw i bada
- uporzidkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2.  PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praivektow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddayosci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooollksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
8. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wjana ogdlne.
PN-EN 933-8 Badania geometrycznychséstaosci kruszyw. Badanie wskaika piaskowego
10. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbidr rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.02.03.01

WYKONANIE NASYPOW
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjysymagania dotyece wykonania i odbioru robét przy
wykonaniu nasypow w zwkku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwkg dziatie nr 494/5
wydzielory, pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonaniu nasypéw élareych w
Dokumentacji Projektowej i obejmuy;

- formowanie i zagszczenie nasypéw z gruntu z dokopu wraz z pozyekaniransportem gruntu (zasypka
kanatu i formowanie skarp)

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulbuntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koroairogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotaone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.9. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.10. Wskaznik zag;szczenia gruntu - wiellko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:

| = Po
° pds
gdzie:
Oy - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m’),
Pis - maksymalna €stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m?).
1.4.11. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, olkdiena wg
wzoru:
U= dﬂ
le
gdzie:
dso -  S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
di -  $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.12. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilena wg wzoru:
L -Ex
0 El

gdzie:
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E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyatiazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],
E, -  modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormjroazeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Podiaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowsaley bezpdrednio pod konstrukgjnawierzchni do
gtebokadici przemarzania, nie mniej jednak mio gkbokasci 1 m od zaprojektowanej powierzchni roboét
ziemnych.

1.4.14. Podtaze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurttdzimego poriiej spodu budowli, w ktorej
wihasciwosci gruntu mag wptyw na projektowanie, wykonanie i eksploataoyudowli.

1.4.15. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania robot oraz za zgodd@ Dokumentagj Projektows, ST i
poleceniami layniera.
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odblne

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano
ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdéine".

2.2. Wymagania ogolne dla materiatow do budowy nappw

Nasypy naley wykonywa wytacznie z gruntdw niespoistych speta@jch wymagania zawarte w ST4d s
zaakceptowane przezzyniera. Akceptacja powinna nagbwa: na bieaco, w czasie trwania rob6t ziemnych, na
podstawie przedktadanych przez Wykonawynikéw bada laboratoryjnych okrdonych w niniejszej specyfikaciji.

2.3. Wybor materiatéw do budowy nasypéw
Do go6rnych i dolnych warstw nasypéw nalestosowd grunty sypkie. Nie naly réwniez wykorzystywa
gruntéw trudnozagszczalnych, ktérych maksymalnestpi¢ objetosciowa szkieletu jest mniejszazrii,6 g/cmi (nie

dotyczy tozuzli i popiotéw).

W przypadku wbudowywania w strefie do 50 cm geppowierzchni rob6t ziemnych piaskéw drobnoziagmuk
powinny one mié wskaznik nasnosci W,,>10.

Gadzie:
nos Pp
w ktérym:

p- ciénienie, jakie jest potrzebne, aby zdu¢ trzpiea o przekroju 20 cfhw odpowiednio

przygotowan problk gruntu na gibokas¢ 2,5 mm lub 5,0 mm, w megapaskalach;

Pe- cisnienie poréwnawcze, ktére przy whleniu trzpienia na 2,5 mm wynosi 7 MNra przy
wglebieniu na 5,0 mm wynosi 10 MN/an

Metoda badania przedstawiona jest w normie PNZ9B2.998, annex A

Gorna warstwa nasypu grudod 50 cm winna b wykonana z materiatu niewysadzinowego o ¢gragtcych
parametrach:

- zawart@¢ czastek< 0,075 mm < 15%;
— zawartd¢ czastek< 0,02 mm < 5%;

- kapilarnaci biernej Hy < 1,0 m;

— wskazniku piaskowym WP > 35;
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- wskazniku réznoziarnistéci Ug g0.16>5
- wspotczynniku filtracji ke>6x10° m/s.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2.Sprzt do wykonania nasypéw jak w ST D.02.01.01
3.3.Sprzt do zagszczania jak w ST D.02.01.01

4. Transport
Jak w ST D.02.01.01

5. Wykonanie rob6t

5.1 Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robé6t podano w ST D-M.@00D "Wymagania ogdlne" oraz w klauzuli 5.1 ST
D.02.01.01.

5.2 Budowa nasypow

5.2.1 Dostawy materiatu na nasypy

Wykonawca jest zobowkany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonagadnie z ustalapw
Programie Zapewnienia Jak czgstotliwosicia laboratoryjnych badakontrolnych.

Wyniki tych bada naley przekazywéd w okrelonym trybie nadzorowi. W Umowie z dostagc
(producentem) oraz w Programie Zapewnienia fdkoalery jednoznacznie okééé sposob pogpowania w
przypadku dostawy materiatlu niezgodnego z wymagainigniejszej Specyfikacji. Pochodzenie materiajego
jakos¢ powinny by wezeniej zaaprobowane przezzmiera. Wykonawca powinien zapropon@weddio ¢rodia)
dostaw materiatow oraz przedstawiyniki bada jakosci w ramach PZJ.

5.2.2.Wymagania ogélne dla nasypow

W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego rownomiernego osiadania, hafirzestrzeganastpujacych
zasad:

- styk dwéch przyleglych e#ci nasypu, wykonanych z ¥dorodnych gruntéw wykorarzy pomocy stopni,

- gO6rm warstwe nasypu o grukiei co najmniej 0,50 m wykora materiatu o wkasrigiach okrélonych w
klauzuli 2.3. (dla gérnej warstwy nasypu),

- nasypy nalgy wykona metod, warstwovd,

- nasypy powinny by wznoszone réwnomiernie na catej szekako

- gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaieosci od rodzaju gruntu i
sprztu wytego do zagszczania,

- przyshpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypuzmpasipi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowago
wykonania warstwy poprzedniej,

- grunty o rénych wiaciwosciach naley ukltada& w oddzielnych warstwach,

- warstwy gruntu przepuszczalnego ngleklada& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze
spadkiem gérnej powierzchni okoto 4 %,

- uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniediveia¢ lokalne gromadzenieesivody.

5.2.3.Wymagana doktadié wykonania nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, oguagektowanej nie powinny Bywigksze nk + 10 cm.
Rdznica w stosunku do projektowanychdnych robét ziemnych nie me przekracza+0 cm i -2 cm.
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Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawedzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrti¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr&ct@ cm przy
pomiarze tat 3-metrowa. Rowy powinny spetniawymagania podane w ST D.02.01.01. Z profilowaogjiprzchni
skarp naley usur¢ kamienie weksze nk 80 mm a pochylenie poprzeczne gérnej powierzchsypu winno b§
wykonane z tolerangj + 1%.

5.2.4.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypow

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nafew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okééone w Dokumentacji Projektowej oraz w ST D.01.@2.@Vykonawca przy iyciu
widocznych palikbw wyznaczy zarysy skarp nasypowdrge z norm PN-S-02205 i ST D.01.01.01. Przed
przystpieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokonaiahmterenu po zefej warstwie humusu.

5.2.5.0dwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy uradzen stanowacych elementy systemdw odwadai@jch, ugtych w Dokumentaciji
Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagéggo warunki terenowe, wykofharzadzenia, ktdre zapewni
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza abs#adt ziemnych tak, aby zabezpie¢zyrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohaek takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na witasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strdiaynawiajcego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wdd do istniglych zbiornikéw naturalnych i udzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.2.6.Wykonywanie nasypéw
5.2.6.1. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow
Nie zezwala s na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktérychnstmiemaliwia osiagnigcie

wymaganego wskaika zagszczenia. Wykonywanie nasypu nal@rzerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza
wartcs¢ dopuszczaly tzn. w > wp. 0 2%.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionegsekudek nadmiernego zawilgocenia przed jej osuseenie
powtérnym zagszczeniem nie wolno uktadlamastpnej warstwy gruntu.
Warstwa nie powinna pozostatvaiezagszczona po utgeniu.

5.2.6.2. Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonanie nasypéw w temperaiprzy ktérej nie jest mbwe osiagniecie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywégruntéw spoistych zamarziych lub gruntéw przemieszanych&gegiem lub lodem.
W czasie digych opaddévéniegu wykonywanie nasypdw powinnodqyrzerwane. Przed wznowieniem robot agle
usuryé $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jeveli warstwa niezagszczonego gruntu spoistego zamarzta, to niengdeprzed rozmarzrciem zagszcza
lub uktad& na niej nagipnych warstw.

5.2.6.3. Formowanie nasypow

Skarpom nasypu nate nada& pochylenie zgodne z Dokumentaéjrojektove z dokladnécia podan w
klauzuli 5.2.3.
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5.2.7. Zag:szczenie gruntu

5.2.7.1 Warunki og6lne zaszczenia i nénosci

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiadaicego dla danego rodzaju gruntu oraz wysgcych warunkdw. Kolejawarstvwe gruntu mana naktadé
po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréwijozonej warstwy.

Wykonawca zobowazany jest do:
a) zagszczania gruntu w warstwie o rownej grédio
b) zagszczania warstwy nasypu na catej szefoko

Wymagane wskaniki zagzszczenia zawarto w tablicy paasj.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia gruntus W nasypach

- Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa nasypu po#j podbudowy z kruszywa naturalnego
KR1
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogtokasci od powierzchni rob6t
ziemnych 1,2 m, 0,97
Warstwa nasypu od powierzchni rob6t ziemnych pejnt,2 m, 0,95

W przypadku gdy zagzczenie nasypu nie spetnia pasgych wymaga nalezy usuraé grunt do potowy
gkebokaici pokazanej w tabeli. Naginie odkryty nasyp naty dogzéci¢ do wymaganych warfai | i ponownie
zasyp& warstwami, po kolei zagzczonymi zgodnie z talel

Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu nie powirpezekracza?2,2.
Wt6rny modut odksztatcenia w zatesci od kategorii ruchu wynosi:

-dla KR1 - B> 100 MPa

5.2.7.2 Grubg&¢ warstwy

Grubas¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wybor sgrr i liczba przej¢ sprztu zagszczajcego,
powinna by ustalona przez Wykonawdaswiadczalnie przed przygtieniem do wykonywania nasypow. Odcinek
probny dla sprawdzenia zggzczenia gruntu powinno byvykonane na terenie oczyszczonym z gleby.

5.2.7.3 Wilgotné¢ zag;szczonego gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna ldydostosowana do metody
zagszczania i rodzaju stosowanego spwz Decydujcym kryterium jest maiwos¢ zag;szczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziominadoi. W przypadku zagszczania walcami statycznymi
wilgotnos¢ powinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg préby normalnepadl wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotnici optymalnej nie powinny przekraczaastpujacych wartgci:
- w gruntach niespoistych 2%,

W przypadku #ycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgo§onniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku
probnym. Jeeli wilgotnos¢ gruntu przeznaczonego do zapczania jest wksza od wilgotnéci optymalnej o
wartas¢ wigksz od podanych odchyteto grunt naley osuszy w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodatku
spoiw. Gdy wilgotné¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca f@j zwigkszenie przez spryskiwanie wpdsprawdzenie
wilgotnosci gruntu naley przeprowadi laboratoryjnie.

5.3. Dokop

Miejsca dokopdw zostarwybrane przez Wykonawé musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.
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5.3.1.Zasady prowadzenia rob6t w dokopie

Pozyskiwanie gruntu z dokopu @ rozpoczé sig dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przydé&tno
zalegagcego gruntu do budowy nasypdw oraz po wydaniu zgadyémie przez layniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania nasypow

Sprawdzenie wykonania nasypéw polega na kontrolmwayodndci z wymaganiami okigonymi w niniejszej
Specyfikacji oraz w Dokumentaciji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@nuwag: nalezy zwrocik na:

a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu

e) odwodnienie nasypu

6.2.1Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypow

Badania powinny byprzeprowadzone na probkach pobranychzdégpartii przeznaczonej do wbudowania.
Kazde badanie powinno okila¢:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

- zawarté¢ czsci organicznych, metadchemiczi przez utlenianie za pomoawuchromianu
potasu, lub przez wypalenie,

- wilgotnas¢ naturalm, wg PN-B-04481,

- wilgotnas¢ optymalry i maksymall gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493,

- wskanik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,

- wskanik filtracji wg BN-76/8950-03.

6.2.2Badania prawidtowizi wykonania nasypéw:
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania nasypow polegaia sprawdzeniu:
- odwodnienia nasypu

- grubdici warstwy i jej wilgotndci przy zagszczaniu - nie rzadziejhjeden raz na 1 odcinek warstwy.

Kontrole nalezy prowadzé z czstotliwoscia, gwarantuica nalezyte wykonanie robot:

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych:

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szeroki korpusu ziemnego Pomiarstas, szablonem, fato ditugdci 3 m i poziomia lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu | prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naaklk o

ziemnego co 20 m, a na R>100m, co 50 m na tukach o0 R<100 m oraz w miejsckitre
odcinkach krzywoliniowych co 10m budz watpliwosci; rzedne osi podtianej jezdni i
3 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu krag@dzi co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m

4 Pomiar rownéci skarp

5 Pomiar spadku poditnego powierzchniPomiar niwelatorem exinych w odsipach co 200 m org
wykopu lub dna rowu w punktach wtpliwych

6 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazonej warstwy lecz
nie rzadziej ni w trzech punktach na 1000 marstwy
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Wartas¢ tolerancji:
- szerokd¢ korpusu ziemnego nie e sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm,
- rzedne powierzchni korpusu ziemnego nie meg rézni¢ od projektowanych o weej niz +0cm i -2cm,
- nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrow nie mog przekracza 3cm,
- spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przemigr niwelatorem rgnych
wysokaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -2 cm i
+0cm.
- wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dypie mniejszy i
okreslony w niniejszej ST.

7. Obmiar rob6t
Jednostk obmiaru robét jest fi{metr szécienny) wykonanych nasypow.

Ogolne wymagania dotysze obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagargoine”.
8. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotygeze odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagéine”.
9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Cena wykonania robét obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- formowanie nasypéw z gruntu z dokopu

- zag:szczenie nasypow,

- profilowanie powierzchni nasypow, rowéw i skarp,
- odwodnienie terenu robdt,

- przeprowadzenie pomiaréw i bada

- uporadkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilsribierne;.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageadania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-03.02.01

ELEMENTY KANALIZACJI DESZCZOWEJ
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgwymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wybudowaniem studni kanalizacji deszczowe§icinka kanatu dla przeprowadzenia rowu w
zwiazku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwkuy dziate nr 494/5 wydzieloa pod
drog: gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijia
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia robo6t przy wykonaniu odwodnienia i
obejmuj:

- wykonanie harmonogramu rob6t na wykonanie studnakaacji deszczowej i kanatu,

-  zakupienie i dostarczenie materialdbw na plac budovaz ich sktadowanie z zabezpieczeniem
przed kradziga (ubezpieczenie placu budowy),

—  roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyctvg ST D.01.01.01.,

— roboty ziemne - wykonanie wykopow dgianach pionowych z transportem gruntu na odkiad
tymczasowy lub na sktadowisko Wykonawcy - wykopyl @anat i studr,

—  roboty ziemne - wykonanie podsypki piaskowej padisk kanalizacyja i kanatu,

- roboty ziemne - wykonanie obsypki piaskowej wokéidsi kanalizacyjnej i kanatu

- roboty ziemne —gczne zasypanie wykopow liniowych gruntem z odktaduczasowego,

- mont& i demonta umocnienigcian wykopow,

- ulozenie kanatu z rur betonowychsednicy1600mm,

- wykonanie wylotu kanatu do rowu wraz z jego umoonieen

- wykonanie prefabrkowanej studni rewizyjnych z eletd& betonowych (beton C35/45) o
srednicy 1000mm,

- odwodnienie tymczasowe w trakcie prowadzenia robot.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STa sgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami ST
D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito z Dokumentagj
Projektova, ST i poleceniami liyniera. Ogélne wymagania dotyce robét podano w ST D-M.00.00.00
"Wymagania ogoine".

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w ST DM.00.00.00.00. ,Wymagangolne” p.2.

Materiaty do budowy poszczegélnych elementéw kaaaji nabywanessprzez Wykonawg bezpdrednio
u Wytworcy. Kady materiat musi posiadaatest Wytworcy, stwierdzgy zgodndéé jego wykonania z
odpowiednimi normami.

Wszystkie materiaty powinny posiadewymagane odbnymi przepisami wane dokumenty dopuszcaap
Wyréb do stosowania w robotach budowlanych. Wykareawrzedtay je do akceptacji toynierowi przed
sprowadzeniem materiatow na plac budowy.

Materiaty nie posiadage niezlkdnych zdwiadcze i bada lub nie odpowiadace wymogom okrdonym
w dokumentach dopuszczaych do zastosowania, nie mplgy¢ wbudowane i powinny zostaisungte z placu
budowy na koszt i staraniem Wykonawcy.

2.2. Stosowane materiaty
Materiaty stosowane do wykonania robot :
- rura betonowa Dn600 — kanat

— studnia kanalizacji deszczowej zefgdow betonowych osrednicy Dn1000mm. Konstrukcja dna
studziennego powinna bypezfugowa o idealnie gtadkiej powierzchni. Dnodgienne musi posiada



55
D-03.02.01

przegcia szczelne do przegubowego pagygkenia rury wsciance studni, wraz z uszczelkami. Spocznik
dna studziennego musi posiédeabezpieczenie antyfdizgowe. Kada studng naley wyposayé w
pierscien odchazajacy zapobiegaicy przenoszeniu &i obchzen komunikacyjnych na studgii
przykanalik. Ponadto kda studnia wypogana zostanie weliwny wiaz typu D400 z uszczelloo
produkcji mieszanek betonowych nalezastosow& materialy o wtaciwosciach zgodnych z PN-EN
206-1 klasy C35/45 (prefabrykaty),

- do wykonania podsypki pod przprzykanalik oraz olsyEasypki wszystkich elementéw kanalizacji,
nalezy uzy¢ piasek wg PN-B-11113:1996 lub mieszamaturalm wg PN-B-11111:1996. Wymagany
wskaznik réznoziarnistéci U > 3,

— do wykonania szalunku wykopéw najeuzy¢ deskowanie systemowe lub deski iglaste 11l klasy
2.3. Odbiér materiatéw na budowie

Materialy takie jak rury, elementy betonowegslbetowe, ospkg i itd. naley dostarcz¢ na budow ze
swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru teatznego, atestami.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty naleprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndgci z
danymi Wytwércy. Nalgy przeprowaddi ogledziny stanu technicznego materiatow.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuyegch sé watpliwosci mogicych mi€ wplyw na jakd¢é
wykonywanych rob6t, materiaty nale przed wbudowaniem podééadaniom sprawdzgym okrglonym
przez Irkyniera.

2.4. Sktadowanie materiatébw na budowie

Materialy naley sktadowa na gruncie, ktdrego powierzchnia jest ptaska inaobd kamieni lub innych
materialtbw mogcych spowodow& uszkodzenie. Zeli podczas transportu materiaty uleglty zniszczenie
nalezy ich stosowé. Elementy przykry studni powinno si przechowywa pod wiat.

Tam, gdzie powierzchnia skladowania jest nierowraezy stosowé drewniane kantowki, zapewniae
wystarczagca powierzchng nosna.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowe]

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien ag& sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— weciagarka eczna lub mechaniczna,

- koparka,

- miot wibracyjny,

— samochody samowytadowcze i skrzyniowe,

- betoniarka,

- pompa wirnikowa spalinowa o wydajed 61-80m3/godz.,

— sprzt pomocniczy do monga rur,

— zuraw samochodowy,

— zagszczarka wibracyjna

4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

Materiaty powinny by przewaone w spos6b zgodny z instrukgproducenta. Mina wy¢ dowolnego
srodka transportu spetnigiego wymagania okgéne przez producenta.

Materiat naley zabezpieczy przed mdaliwoscia przesuwania i oraz ukladad w warstwach wedtug
wytycznych producenta oraz w zabeici od srodka transportu iwytrzymadoi palety. Rozmieszczenie
materiatu powinno umidiwia¢ uzycie sprztu mechanicznego do roztadunku.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@OO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji projekt organizacji iharnsgnam Robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki w jakicheozie wykonywany montawszystkich elementéw odwodnienia w
lokalizacjach i iléciach zgodnych z Dokumentadprojektova.

5.2. Trasowanie

Przed rozpocxiem robo6t konieczne jest wytyczenie sytuacyjne jsn@ nabudowania studni na
istniejacym przykanaliku oraz trasy projektowanego przyk&aaodprowadzajcego wody ze studni do rowu.
Dopuszczalne as odchytki nie przekraczage 10cm inie naruszgje granic nieruchondoi gruntowych.
Projektowana trasa winna byrwale i widocznie zaznaczona w terenie za pamatkéw osiowych, kotkow
Swiadkéw, kotkéw krawdziowych. W przypadku napotkania w obrysie wetkanym wykopu
niezinwentaryzowanych elementéw uzbrojenia podzegon naley zabezpieczy je wedlug wymaga
gestorow tych urgzen.

5.3. Zakres robot przy wykonywaniu kanatu:

- wykonanie wykopu umocnionego o spadkach zgodnycBokumentacji Projektowa z
zachowaniem zasad wg ST. D.02.01.01,

— zag:szczenie podima wykopu,

— wykonanie podsypki piaskowej grudmd 20cm z zagszczeniem,

- ulozenie przykanalika z rur betonowych frednicy 0600mm i spadkach zgodnych z
Dokumentacj Projektowy oraz wykonanie patzenia z projektowanstudni wedtug instrukciji
Producenta rur, przyzyciu materiatéw i technologii podanych przez Prashta,

— obsypanie przykanalika warsfvmateriatu zasypowego, do wysékb20 cm ponad wierzch rury,
Z zgeszczeniem,

— zasypanie wykopu natg dokon& warstwami nie grubszymihiB0cm, z zagszczaniem

= w granicach korpusu drogowego - gruntem spetniajn wymagania gruntu nasypowego wg
ST D.02.03.01,

= poza granicami korpusu drogowego — gruntem rodzinzymvykopu, po zaakceptowaniu
wynikow bada przez Irtyniera,

podczas wykonywania zasypki sukcesywnie fyaiemontowda umocnieniecian wykopu.

5.4. Zakres robét przy wykonywaniu betonowej studni kandizacyjnej o srednicy [11000:

- wykonanie wykopu umocnionego w lokalizacji zgodnej Dokumentagj Projektows 2z
zachowaniem zasad wg ST. D.02.01.01,

—  przeckcie rury istniejcego przykanalika do wymiaréw projektowanej studni,

- zagszczenie podima wykopu,

- wykonanie podsypki z piasku lub mieszanki natualpeibaci 20 cm, z zagszczeniem,

- monta gotowych elementéw zgodnych z Dokumenta€jrojektows, dostarczonych przez
producenta wraz z paglizeniem z istnigicym przykanalikiem wedtug instrukcji producenta,,

— monta pierscienia odcizajacego,

- monta wlazuzeliwnego klasy D400,

—  zasypanie wykopOow wokot studni materialtem zasypowgpego zagszczeniem

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

- wykona badania materiatléw do betonu i zapraw i ustacept,

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez dostawithyv

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimyob6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez lrzyniera.

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienawod
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- badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy pod#oz kruszywa,
- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektows zatazenia przykanalika i studni,

- sprawdzenie prawidtowei utozenia przykanalika,

— sprawdzenie prawidtovdgoi polaczenia przykanalikdw ze studni

- badanie wskanikéw zagszczenia poszczeg6lnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rdnych posadowienia pokrywy wtazowej studni,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

7. Obmiar robot
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru jest:
- 1m - dla wykonanego przykanalika,
— 1kpl. — dla studnia kanalizacyjnej,
- 1n? - dla rob6t ziemnych,
- 1n? - dla umocnienidcian wykopu.

8. Odbidr rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne".
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbioru robo6t nalezy dokona¢ zgodnie z PN-EN 1610:2002.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe wykonania rury przykanalika,

- wykonana studnia kanalizacyjna,

— zasypany i zagszczony wykop.

Odbiér robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umlbiwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego ppstrobét

9. Podstawa ptatndci
Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Cena wykonania 1 m rob6t zganych z utaeeniem przykanalika obejmuje:

- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych,
- odwodnienie wykopow,
- budowa kanatu z rur betonowychrednicy] 600,

Cena wykonania 1 kpl. studni kanalizacyjnej obegnuj

- wykonanie studni kanalizacyjnej algtej wlazowej z elementéw betonowychsiednicy [01000mm
wraz z przydczeniem rury przykanalika istnigjego i projektowanego ¥ciance studni, spocznik z
zabezpieczeniem antyfizgowym oraz piefcienie odcizajace, a take zeliwny whkaz typu D400 z
uszczell.

Cena wykonania 1 fmob6t ziemnych obejmuije:

- wykonanie wykopow oscianach pionowych z transportem gruntu na odkfadciasowy lub na
sktadowisko Wykonawcy - wykopy pod kanat i stugkanalizacyja,

- wykonanie podsypki pod elementy j/w,

- wykonanie obsypki dla elementéw j/w,

- zasypaniegczne wykopow z zagzczeniem zasypkpiaskova lub gruntem z odktadu tymczasowego.

Cena wykonania 1frumocnieniacian wykop6w obejmuije:

- monta i demonta umocnieniacian wykopu z deskowania systemowego lub desksigjdll klasy.
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10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

1.

el

1
1

12.
13.
14.

POOONOO

PN-EN 124:2000

PN-EN 197-1:2002

PN-EN 206-1:2000
PN-EN 13101:2002

PN-B-06250:1988
PN-B-12037:1998
PN-C-96177:1958
PN-B-14501:1990
BN-86/8971-08

BN-88/6731-08

PN-B-10736:1999

PN-EN-752-2:2000
PN-B-10735
PN-B-02480

10.2. Inne dokumenty

Zwikczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eardghni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badaniguty znakowanie,
sterowanie jakécia

Cement. &% 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodwo dotycace cementu
powszechnegozytku

Beton. €& 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodni@

Stopnie do studzienek wlazowyckmégania, znakowanie, badania i ocena
zgodndci

Beton zwykly

Wyroby budowlane ceramiczne. Ckghalizacyjne

Lepik asfaltowy bez wypetniaczysetwany na gaico

Zaprawy budowlane zwykie

Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe ielbetowe

Cement. Transport i przechowywanie

Wykopy otwarte dla przewodéw wodgoivych i kanalizacyjnych Warunki
techniczne wykonania

Zewgtrzne systemy kanalizacyjne. Baig og6lne i definicje

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Vdlgania. Badania przy odbiorze

Grunty budowlane. OKlenia, symbole, podziat i opis gruntéw

- Instrukcja obstugi i montal studni kanalizacyjnych betonowych Dn1000,
- Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych.
- Projektowanie, wykonawstwo sieci wodggowych i kanalizacyjnych oraz pragizy — wymagania

ogolne. Praca zbiorowa, Aganet SA, Pazretyczeé 2007r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegjveymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ w zwiazku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa
w Bolechéwku) na dziatknr 494/5 wydzielom pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokimerzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia rob6t przy wykonywaniu profilowania
i zagszczenia podia i obejmug:

— profilowanie i zagszczenie podiea pod warstwy konstrukcyjne zjazdu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i Specyfikagc]
Technicza D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materialy
Nie wystpuja.
3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania z zggczeniem podi@ powinien
wykaza sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Aynier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigogstopadle do
kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptytoracyjnych.

Stosowany sprg nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. Transport
Jak w ST D.02.01.01.

Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robo6t

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M-@00D ,Wymagania ogélne”
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogolne
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Wykonawca meoe przysipic do wykonywania profilowania i zagzczenia podia dopiero po
zakaczeniu i odebraniu robo6t zwdanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i insjalarzadzea
podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonywania profilowania i zagzczenia podta bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&teejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podita i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jestzlinge
wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zsgczonym nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Profilowanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Nalezy usura¢ btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoaeni

Po oczyszczeniu powierzchni pozdo ktére ma b§ profilowane naley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdrych podiga. Zaleca siaby rzdne terenu
przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cmaigyge ni projektowane rgdne podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidziany do
profilowania Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gébokas¢ co najmniej 10 cm, dowi€ dodatkowy
grunt spehniajcy wymagania obowrujace dla goérnej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy p.5.2.5.

Jezeli rzedne podiaa przed profilowaniem nie wymagaflowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu,
to przed przyspieniem do profilowania oczyszczonego padiojego powierzchri naley dogsci¢ 3-4
przegciamisredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny shasaakceptowany przezzymiera.

Do profilowania podiga stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyniera.

5.2.3. Zagsszczanie podima

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢c do jego dogszczenia przez walowanie.
Jakiekolwiek nieréwnéri powstate przy zagzczaniu powinny ki naprawione przez Wykonawev sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Zagszczenie podia naley kontrolowa wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzomgjdnie z
PN-B-04481 (metoda | ). Wskaik zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalrwartas¢
wskaznika zagszczenia podano w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa przy zagszczeniu nie powinna zdi¢ sie od wilgotndci optymalnej o wicej
niz (wg PN-S-02205:1998):

— w gruntach niespoistych + 2%,
— w gruntach mato §redniospoistych +0% do —2%.

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia.

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Minimalna warté¢ wskanika zagszczenia podima (Is)

Strefa korpusu Minimalna wago |
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,00
Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 0,97

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do ukladania warstw nawierzclinpdwinien on zabezpieczpodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przs#ozenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pepjshiem do
ukfadania podbudowy nate odczekd do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamiezkzdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkoweraay wykona on na wkasny koszt.
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6. Kontrola jakosci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdl
6.1.0gdlne zasady kontroli jakdci robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzdystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowaniem wymaga jakosci rob6t, lecz nie rzadziej hi wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikaciji.

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad@ana | Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej| (m?) przypadajca na jedno

Lp | Wyszczegdlnienie bada

badanie
1. | Szerokéc, giebokas¢ i potazenie koryta Z cgstotliwoicia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
odbiorze, okrdonych w p.6.2.
2. | Uksztaltowanie pionowe osi koryta jw.
3. | Zagszczenie, wilgotn& gruntu — badanig
- . 2 600
wskaznika zagszczenia

W przypadku , gdy przeprowadzenie badaniazgacgenia wedtug metody Proctora jest nigine ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu twoego podtae, kontrok zag:szczenia naley oprze
na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztatcenia pogdowedtug
zalkcznik do normy PN-S-02205. Stosunek wtérnego ivpaénego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza wartasci 2,2

Minimalny modut odksztatcenia przyyciu pityty osrednicy 30 cm:
- modut wtérny - 100 MPa
6.2. Badanie i pomiary wykonanego podtaa
6.2.1. Zag:szczenie podim
Zaggszczenie podima naley kontrolowa wg punktu 5.2.4. i 6.1.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. ROwna¢
Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata co 20 m w kierunku
podiuznym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzy¢ tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnaci nie mog przekracz&2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy ha
km i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych lkpoziomych: na poatku i koncu kazdej krzywej
przegciowej oraz na poazku, wsrodku i na kacu kazdego tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z DokumentacProjektovs z tolerancj [ 0,5%.
6.2.2.3. Glebokas¢ koryta i rzdne dna
Gtebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 20 m, a na odcinkach krzywolinijnych co 10 nosv
jezdni i na jej krawdziach. Rénice pomedzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny
przekraczd+0 cmi—2 cm.

6.2.2.4. Uksztattowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nadg sprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadzigjco 100 m.

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz 3 cm.
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6.2.2.5. Szerokd¢ koryta

Szerokdé¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokdé¢ koryta nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i =5 cm.

6.2.2.6. Zasady pogpowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupieksze odchylenia cech geometrycznych od dargich w
punkcie 6.2.2. powinny ldynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

Jednostly obmiaru robé6t jest 1 M(metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryimaz
profilowaniem i zagszczeniem zgodnie z dokumentapjojektowva.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogol

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.0@Q@QWymagania ogdlne”.

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podim dokonywany jest na zasadach odbioru robdét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu i powinien hy przeprowadzony w czasie uptiviajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania gastroba6t.

9. Podstawa ptatngci
Og6lne wymagania dotygee ptatndci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Cena wykonania robét obejmuje:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— o0znakowanie prowadzonych robét w pasie drogowym,

— reczne i mechaniczne profilowanie dna koryta gruntgaye

— mechaniczne zagzczenie podim,

— odwiezienie nadmiaru gruntu w miejsce wskazanezphza/niera,
— przeprowadzenie badapomiaréw,

— pomiar inwentaryzacji geodezyjnej dna koryta.

10. Przepisy zwhzane

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziaty, nazwy i okigenia.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modaidksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie piyt.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résai@mawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenie wghkaka nagnosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagaadania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.02.01

NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczremymagania dotyece wykonania i odbioru nawierzchni
ttuczniowej w zwizku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwkua mizialle nr 494/5
wydzielory, pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlsica
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zwanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej i obejmayj

- Wykonanie podbudowy ttuczniowej o grufedo25 cm
- wykonanie nawierzchni gr. 30cm z ttlucznia

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub ewgj warstw z tlucznia i klica kamiennego, kacych na podisu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatgah do bezp@edniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany prmgechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-EN
13043:2004.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyn#o najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, afakteryzujce sk ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4.Ttucze - kruszywo tamane zwykte o wielka ziaren od 31,5 mm do 63mm.
1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkei ziaren od 4 mm do 31,5mm.
1.4.6.Piasek - kruszywo naturalne o wiedkdziaren do 2mm.

1.4.7.Pozostate okgtenia & zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi
w ST D.05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszailgmagania ogoine”.

1.5 Ogdblne wymagania dotycgce robét

Ogl6lne wymagania dotygee robét podano w ST D.05.02.00 ,Nawierzchnie twardeulepszone.
Wymagania ogoélne”.

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D.00.00.00
-~Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimizniowej wg PN-S-960235
— kruszywo tamane zwykle - tlucze kliniec, wg PN-EN13043,
- kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzcHob-piasek wg PN-EN13043,

— woda do skropienia podczas watowania i zamulanjgPWN-EN 1008-1

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.02.00 ,Wymagania ogdéine”.
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3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

— ukfadarek lub rowniarek do rézelania ttucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym rajmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m

— przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozoéw) zaopatrzonyichrzadzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrajo
4.2. Transport materiatéw kamiennych

Materiaty kamienne mima przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymierfatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Podczas transportu kruszywa powinny¢ bgabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drebipezed
rozpyleniem.

Sposo6b zatadunku i roztadunkrodkéw transportowych natg dostosowé do wytrzymaldci kamienia,
aby nie dopsci¢ do obtlukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00®@QNymagania ogdlne”.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae gruntowe pod nawierzcknpowinno spetnia wymagania okrdone w ST D.04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Nawierzchnia powinna ldywytyczona w sposéb umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ggdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyniera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny bywicksze nk co 10m, co umdiwi prawidtowe
nacagniecie sznurkéw lub linek.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m®by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi@ warstwy nawierzchni po zaszczeniu nie mge przekracza20 cm. Nawierzchrio
grubaci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoch warstwach.

Grubdi¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osiagnigto grubd¢ projektowan 20cm.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszynzr80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpocaé sig od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi si, w kierunku
jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprggc powinno rozpoeg sie od dolnej
krawedzi i przesuwéa pasami podtznymi, czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej gornej krawdzi. Dobor
walca gtadkiego w zalmosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowa wedtug tabl. 1.
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Tablica 1. Dob6r walca gtadkiego w zatesci od twarddci tlucznia

Twardas¢ i wytrzymatasi¢ nasciskanie skaty, z Dopuszczalny nacisk kN/m
ktorej wykonano tlucae szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mina zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestaie tworzy¢ fale, a ziarno ttucznia o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nilagza s¢ w nawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowa& ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowameP®75 do 4 mm przy gitym zagszczaniu walcem
statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada sina niej od razu warstng6rmg) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie mtlzy ziarnami ttucznia powodujlepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast
g6rm warstwe nalezy klinowa¢ tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione kliicem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapid& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mena uwaaé za zakdczone, jéli nie pojawiap sig slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami.

Jeli dokumentacja projektowa, ST lubzynier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawiericto
nalezy rozsypa cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wody i wcieras, w zaklinowarl warstwe
ttucznia, wytworzon paple szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania fagalprzepyci¢ kilka razy walec na
szybkim biegu transportowym, aby papka zostata avessv ghb warstwy. Waly walca natg obficie polewa
woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarendda i ttucznia. Zamulanie jest zatazone, gdy papka
przestanie przenikav glab warstwy.

Je&li nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
réwniez miat.

W przypadku zagpzczania kruszywa sptem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfn zag:szczenie nale przeprowadza wedtug zasad podanych dla walcéw
gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa woticzbe przegé¢ sprztu wibracyjnego zalecaesustalt na odcinku
prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgledba, aby byla ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jéi nie byla zagszczana urglzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajedzana
(dogeszczona) przez samochody na catej jej szeimke okresie od 2 do 6 tygodni, w zyzku z czym zaleca i
przektadanie ruchu naxnde pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwa
wszystkie wiaciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni ttuczniowajezy kontrolowa& z czstotliwoscia podan
ponizej, nas¢pujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakto zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawaré ziaren nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialoboczej z tymze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyrio00 nf,

b) Scieralngé¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporng kruszywa na dziatanie mrozu - przyzHej zmianie
zrédta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierd w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bigaco przekazywane fynierowi.
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Badania petne kruszywa, obejracg ocern wszystkich wtaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny ky
wykonane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantuaca zachowanie jakai robét i zawsze w przypadku
zmiany zrédta pobierania materialdw oraz na polecenieyiiera. Probki do badapelnych powinny b§
pobierane przez Wykonawev sposdb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhoi z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergzynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w
dwéch losowo wybranych punktach nazétej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej ni jednym punkcie na
400 nf nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétioawierzchni nie powinny przekra@za 10%.

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badéad pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. | Wyszczegdlnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m i w charakterystycznych punktachehty
6 | Uksztattowanie osi w planie co0100m
Podczas budowy: w trzech punktach nadeq dziatce
7 | Grubdé nawierzchni robpczej, lecz nie rzadziejmniaz na 400 r?n _
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzgcuieraz
na 2000 rh

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@ania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych: na pogiku krzywej przejciowej oraz na poatku, w srodku i na kacu
kazdego tuku poziomego

6.4.2. R6wnd¢ nawierzchni

Nieréwndaici podtuzne nawierzchni nalg mierzy¢ 4-metrowva tata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04.

Nieréwndaici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z norep BN-68/8931-
04.

Nieréwnaici nawierzchni nie powinny przekragzh5mm dla nawierzchni ttuczniowe;.

6.4.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tuk@amhinny by zgodne z dokumentacprojektova,
z toleranc + 0,5%.

6.4.4. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceéj niz £ 5
cm.

6.4.6. Szeroké&¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wvécej niz +10 cmi -5 cm.
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6.5. Pomiar n&nosci nawierzchni

Pomiary nénasci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02. Pomiar natg wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 fy lub wedtug zaledelnzyniera.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna speifiymagania dotyece ngnosci podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymaganasnas¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkgredni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni tluczniowej nafeuzn& za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksetdh, mierzonych przyzyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest

nie wickszy 0od 2,2 M2 : M| < 22).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewtdciwe uziarnienie i wiaciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetmap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji
zostam odrzucone. Jeli kruszywa, nie speliage wymaga zostam wbudowane, to na poleceniezymiera,
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

6.6.2. Niewldciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gaibcé¢ warstwy,
wyrOéwnane i powtornie zagzczone. Dodanie nowego materiatlu bez spulchnignyieonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Pongkonaniu nasipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewtdciwa nasnosé nawierzchni

Jezeli nasnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnosci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdkay wtedy, gdy zarienie ndénosci
nawierzchni wynikto z niewkeiwego wykonania przez Wykonaweoobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob4t podano w ST D.00.0pAd@nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni i podbugtdiuczniowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D.00.0Q/¢@magania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rnawierzchni tuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robét,

- dostarczenie materialtéw na miejsce wbudowania,

— roziozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),

— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienteiwn zag:szczenie,

— przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
- uporzdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 13043 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalnelZ®d, nazwy i okréenia

PN-EN 13755 Materialty kamienne. Oznaczeniedhkdigiosci woda

PN-EN 1926 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzy§tinasciskanie

PN-EN 14157 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

PN-EN 933-4 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczskisdu ziarnowego

PN-EN 933-4 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczksuéaitu ziaren

PN-EN 1097-6 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaagikliwosci

PN-EN 1367-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezembzoodporni metod, bezpdredni

PN-EN 1367-2 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezembzoodporngi metod, krystalizacji

PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaaivartéci zanieczyszczeorganicznych

PN-EN 1097-2 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaneralngci w bebnie Los Angeles

PN-EN 13043 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanedwierzchni drogowych

PN-EN 13043 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturapenawierzchni drogowych. Piasek

PN-EN 13242 Kruszywa do niezygianych i zwizanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w oaietk
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawtaria z ttucznia kamiennego

BN-64/8931-01 Oznaczanie wgkaka piaskowego
BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia naeimi podatnych i podi@ przez obeizenie piyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réganmawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.03.23

NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kosthikowej w zwizku z budow zjazdu z drogi
gminnej (ul. Lipowa w Bolechéwku) na dziatkr 494/5 wydzielosn pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokamerzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonywaniu nawierzchni
z betonowej kostki brukowej i obejmauj

- wykonanie nawierzchni z kostki betonowej szareggm na podsypce cementowo-piaskowej gr. 4cm (zjazd)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemerdoldany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgondub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgnau si ksztattem, ktory umdiwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine”.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1.Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa rm® mi&€ nastpujace cechy charakterystyczne, oftome w katalogu
producenta:
1. odmiare:

a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej koksyjnej i warstwyscieralnej (gornej) zwykle
barwionej grubéci min. 4 mm,

2. barwe:

a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,

3. wzor (ksztait) kostki: zgodny z ksztattami o#lEymi przez producenta.

4. wymiary, zgodne z wymiarami okilenymi przez producenta, w zasadzie:
a) diugasé: od 140 mm do 280 mm,

b) szerokdé¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtugoi, lecz nie mniej i 100 mm,
¢) gruba¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géalzomi s1: 60 mm, 80 mm i 100 mm.
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Pazadane jest, aby wymiary kostek bylty dostosowane missbu uktadania i siatki spoin oraz utieiaty

wykonanie warstwy o szerokw 1,0 m lub 1,5 m bez
wbudowywania w nawierzchgi

Kostki mogi by¢ produkowane z wypustkami dy
ukosowanymi krawdziami gérnymi.

konieczitd przecinania elementoéw w trakcie ich

stansowymi na powiarath bocznych oraz z

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdovyym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkomkdwym stosowanym na nawierzchniach drég,
ulic, chodnikéw itp. okrédla PN-EN 1338 [2] w sposéb przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruko
zewretrznych nawierzchniach, mgjych kontakt z

wistalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania ha
salodladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zakcznik Wymaganie

normy
1 | Ksztatt i wymiary

1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm od C Dlugas¢  Szerokd¢  Gruba¢ | Rdznica pomedzy
zadeklarowanych wymiaréw kostki, dwoma pomiarami
grubaci grubdci, tej samej

<100 mm kostki, powinna b§ <
>100 mm 2 2 3 3 mm
+3 +3 4
1.2 | Odchytki ptaskéci i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypukiosé whistos¢
> 300 mm), przy diugkei
pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
2 | Wiaciwosci fizyczne i mechaniczne

2.1 | Odporné& na D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 0,5 kg/nf
zamraanie/rozmraanie z udziatem
soli odladzaicych (wg klasy 3, zat.

D)

2.2 | Wytrzymatdé¢ na rozciganie przy F Wytrzymaita¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
roztupywaniu. pojedynczy wynik> 2,9 MPa Obeizenie niszcace nie
Badanie przeprowadzina 8 szt. mniejsze ni 250 N/mm dtugéci roztupania

2.3 | Trwatégé (ze wzgtdu na F Kostki maj zadawalajca trwatos¢ (wytrzymata€) jesli
wytrzymatcic) spetnione g wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna

konserwacja

2.4 | Odporné¢ nascieranie H Pomiar wykonany na tarczy
(wg klasy 3 oznaczenia H normy) Bdhmego,

wg zat. H mormy — badanie alternatywne
<18 000mn¥5000 mm
2.5 | Nasikliwos¢ E < 5% wymaganie podwiagzone
2.6 | Odpornéc¢ na pdlizg/poslizgniccie I a)esli gorna powierzchnia kostki nie byta szlifowan# lu
polerowana — zadawaigja odpornéc,
jesli wyj atkowo wymaga s podania wartéci odporndci na
paslizg/poslizgniecie — naley zadeklarow& minimalra jej
wartgs¢ pomierzom wg zat. | normy (wahadtowyn
przyrzadem do badania tarcia)
3 | Aspekty wizualne
3.1 | Wyghd J apgorna powierzchnia kostki nie powinna ihierys
i odpryskéw,
b)nie  dopuszcza si rozwarstwié@ w  kostkach
dwuwarstwowych,
c)ewentualne wykwity niessuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J &pstki z powierzchni o specjalnej teksturze — produce

2Nt
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powinien opisa rodzaj tekstury,

prébka producenta, zatwierdzemprzez odbiore,

c)ewentualne rnice w jednolitéci tekstury lub
3.3 | Zabarwienie (barwiona mnie by zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami
warstwascieralna lub caty element) whasciwosciach  surowcéw i zmianach  warunkd

twardnienia nie suwazane za istotne

b)tekstura lub zabarwienie kostki powinnyébyoréwnane z

W przypadku zastosowakostki na powierzchniach innych znprzewidziano w tablicy 1 (np. na
nawierzchniach wewatrznych nie narzonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec kostki nale
odpowiednio dostosowado ustalé PN-EN-1338.

Kostki kolorowe powinny by barwione substancjami odpornymi na dziatanie cikgwm
atmosferycznych§wiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliégm.in. cementu, ktdry przy wypetnieniu
spoin zapraw cementowo-piaskoavnie maze odbarwiéd kostek). Zaleca sistosowaniesrodkdéw stabilnie
barwiacych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenklaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kolveadto
glinowy (nie naley stosowa do barwienia: sadz i barwnikéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatycteqp) mog@ pojawic sie na powierzchni kostek w
pocatkowym okresie eksploatacji. Powstajone w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicanyc
wystepujacych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Sktadowanie kostek

Kostk; zaleca si pakowa na paletach. Palety z kostnog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podtae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3 Materiaty na podsypke i do wypetnienia spoin

Nalezy zastosowanastpujace materiaty:

a) na podsypk piaskows pod nawierzchni
— piasek naturalny wg PN-EN 13242:2004 [3],
— piasek famany (0,072) mm wg PN-EN 13242:2004 [3],
b) na podsypk cementowo-piaskosypod nawierzchgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natuggingpetniaicego wymagania PN-EN
13242:2004 [3], cementu powszechneggtku spetniagcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i wody
odpowiadajcej wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],
¢) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypcekuagj
— piasek naturalny spetnigly wymagania PN-EN 13242:2004 [3],
— piasek tamany (0,072) mm wg PN-EN 13242:2004 [3],
d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce ceaveo-piaskowej
— zapravg cementowo-piaskoyl:4 spetniajca wymagania wg 2.3 b)
e) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchaipodsypce cementowo-piaskowe;j
- do wypehienia gornej eci szczeliny dylatacyjnej nalg stosowd drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczejui@j (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetaizg
wymagania norm lub aprobat technicznych,
— do wypetnienia dolnej e#ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowdé wilgotna mieszank cementowo-

piaskow 1:8 z materiatéw spehigych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakoeiny przez
Inzyniera.

Skltadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywé sie na podtau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnmateriatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, asimap. 50 kg, moa przechowywado:
a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym teremiediczu twardym i suchym,

b) terminu trwatdci, podanego przez producenta, w pomieszczeniaczcaelnym dachu fcianach oraz
podiogach suchych i czystych.

we
W
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Cement dostarczony na paletach magazynegjeagiem z paletami, z dopuszczalmysokdicia 3 szt. palet.
Cement niespaletowany uktada & stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workéeytrarstwowych). Cement
dostarczany luzem przechowujee sw magazynach specjalnych (zbiornikach stalowycletotowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaadeytania.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkayiuje s¢ recznie.

Jeli powierzchnie g dwe, a kostki brukowe majjednolity ksztait i kolor, mzna stosowa
mechaniczne uszizenia uktadajce. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoaieich utgenia. Uradzenie to, po skiczonym
uktadaniu kostek, mima wykorzystd do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi dovytaka
szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. wibrator
powinien mi¢ site odsrodkowg 16 - 20 kN i powierzchaiplyty 0.35 - 0.50 ) zalecana estotliwos¢ 75 do 100
Hz.

Do wyréwnania podsypki z piasku uma stosow& mechaniczne usgzizenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kragznikach.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe madoy¢ przewaone na paletach - dowolnyrdiodkami transportowymi po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tqamdu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgirzzaktadowego kostek rfaodki transportu zewgtrznego mog stuzy¢ wozki
widtowe, ktorymi mana dokona zatadunku palet. Do zatadunku palet #eodki transportu mma
wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dgpinane tmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecgjmi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedrlecie zaleca siuktada do 10 warstw kostek (zaleie od
grubdci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsitzood 1200 kg do 1700 kg. Palane jest, aby palety z
kostkami byty wysytane do odbiorcgrodkiem transportu samochodowego wyposym w dwig do za- i
roztadunku.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialaRodczas transportu kruszywa powinny ¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Cement powinien kiyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

Zalewe lub masy uszczelnigte do szczelin dylatacyjnych dma transportow@ dowolnymi srodkami
transportu w fabrycznie zamkiych pojemnikach lub opakowaniach, cheyich je przed zanieczyszczeniem.

5.  Wykonanie robot

5.1. Og6lne warunki wykonania robét
Og06lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M@m00 ,Wymagania ogéine”

5.2. Podbudowa

Podbudowa przewidziana do wykonania nawierzchnogthk brukowej oraz jej przygotowanie powinno
by¢ zgodne z DokumentacpProjektow i wymaganiami okrdonymi w ST D-04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone
poditaze z kruszywa stabilizowanego cementem”
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5.3. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert zgodny z DokumentagjProjektova.

Ustawianie opornikéw powinno bygodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.01.01.

Oporniki zaleca si ustawig przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed@l ic
ustawieniem, pmdane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&onawierzchni i
prawidtowej lokalizacji opornikéw.

5.4. Podsypka

Zgodne z DokumentagProjektovy nalezy wykona podsyplk cementowo-piaskoav

Gruba¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3cm, a wymagania dla materiatbw na podsypk
powinny by zgodne z pkt 2.3. Dopuszczalne odchyitki od zaptojeanej grubéci podsypki nie powinny
przekracza+ 1 cm.

Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje s w betoniarkach, a nagmie rozciela st na uprzednio
zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspofczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymaitdici nasciskanie nie mniejszej hiR;=10 MPa, Rg=14 MPa.

W praktyce, wilgotné ukladanej podsypki powinna bytaka, aby poscisnieciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywataesi nie byto na dtonkladéw wody, a po nagicciu palcami podsypka rozsypywata
sie. RoZcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno weplza uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4
m. RoZcielona podsypka powinna dyvyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cememHpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja polat woda w takiej ilasci, aby woda zwityta cah grubaé¢ podsypki.
RoZcielenie podsypki z suchej zaprawy raavyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoinpeana musi by zakaiczone przed rozpoeziem
wiagzania cementu w podsypce.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

5.5.1Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orazel@a ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az deseich uktadania
powinny by zgodne z dokumentacprojektowa, a w przypadku braku wystarczaych ustalé Wykonawca
przedktada odpowiednie propozycje do zaakceptowaniaierowi.

Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, kosprosobu uktadania i wytworni kostekzymier maze
poleck Wykonawcy ut@enie po 1 rwskpnie wybranych kostek, wagznie na podsypce piaskowe;.

5.5.2.Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie riszej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia temperatura utrzymuje
si¢ w granicach od @ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki kostk nalezry zabezpieczy
materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matamstomy, pagitp.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zaleca wiykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.5.3.Ulazenie nawierzchni z kostki

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadwykonana z elementow o jednakowej grétdoNa wiekszym
fragmencie robo6t zalecaesstosowd kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej niedopuszczalne
sa rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mena wykonywa recznie lub mechanicznie.
Uktadanie eczne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplémpeh pod

wzgledem ksztattu lub wymagatych kompozycji kolorystycznej uktadanych deserdazor&nych wymiaréw i
ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykongweizyuczeni brukarze.
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Uktadanie mechaniczne zaleca svwykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przendsz palety warstw ksztattek na miejsce ich uenia z wymagandoktadndcia. Kostka
do ukfadania mechanicznego nie zmomi& duzych odchytek wymiarowych i musi By odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj.a¢na na palecie w odpowiedni wzér, bez deltia potéwek i dziewtek,
przy czym kada warstwa na palecie musicdgobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkost
przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczne zawszsi by wsparte prag brukarzy, ktérzy uzupetnia]
przerwy, wyrabiaj tuki, dokladaj kostki w okolicach studzienek i kraanikéw.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania podsypka
zagszcza .

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazij)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powj powierzchni tych urgdzerh oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej koryteksciekowych §ciekow).

Do uzupelnienia przestrzeni przy kra@mikach, obrzeach i studzienkach mina wywaé elementy
kostkowe wyk@czeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewek, majcych wszystkie krawedzie réwne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztadtaietypowych wymiarach, waolrprzestrzé uzupetnia
sie kostla cieta, przycinam na budowie specjalnymi nadziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targz
itp.).

Dzienmy dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalsga zakmczy¢
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchaipodsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utaonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétwizarycznie ut@oma nawierzchng na
podsypce piaskowej nalgrozebra i usury¢ wraz z podsypk

5.5.4. Ubicie nawierzchni z kostki

Ubicie nawierzchni nale przeprowadz za pomoe zag;szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostanz
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie waliywac walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzé od krawdzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nier@engowierzchniowe maog by¢ zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzome fxknigte) naley wymieni na kostki cate.
5.5.5 Spoiny

Szerokdé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin ponrgizy
dtuzszymi bokami tych kostek tworzyly z agirogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegatia prostego poradzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spagkatuznego nawierzchni.

Po utazeniu kostek, spoiny natg wypetni:

a) piaskiem, spetniacym wymagania pktu 2.3 c),§enawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zapraww cementowo-piaskoay spetniagca wymagania pktu 2.3 d), §i& nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowej.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypanitsivg piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho
lub, po obfitym polaniu wogl - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wedglie rozgarniaczkami z piérami
gumowymi.

Zapraw cementowo-piaskoav zaleca s przygotowa w betoniarce, w sposéb zapewn®j jej
wystarczajca ptynnas¢. Spoiny mana wypelné przez rozlanie zaprawy na nawierzehninagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérgoninowymi. Przed rozpoegiem zalewania kostka powinna
by¢ oczyszczona i dobrze zwilna wod. Zalewa powinna catkowicie wypeénispoiny i tworz¢ monolit z
kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskoav nalezy zabezpieczy przed zalaniem i
szczeliny dylatacyjne, wkladgj zwiniete paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.
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Po wypetnianiu spoin zapraw cementowo-piaskoav nawierzchng nalezy starannie oczgi¢;
szczegOllnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorohwi z rénymi deseniami uktadania.

5.6. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymskem mana oddéa do wytku
bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigrgimi zapraw cementowo-
piaskows, po jej wykonaniu nals przykrg warstwa wilgotnego piasku o grukoi od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywa ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywig @ tygodni (przy temperaturzZeedniej
otoczenia nie mszej ni 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehnalery oczysci¢ z piasku i
mozna oddé do wytku.

6. Kontrola jako $ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca powinien uzy&ka
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
— certyfikat zgodnéci lub deklaragi zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki
charakterystycznych kostek, w przypadidania ich przez tkyniera,
— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewetrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
b) w zakresie innych materiatéw
- ew. badania wkziwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. olome w normach, ktére bugz
watpliwosci Inzyniera.

badacech

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Wyszczegolnienie .
Lp. bada i pomiaréw Czestotliwosé bada Wartdéci dopuszczalne

Sprawdzenie podsypki (przymiaren
liniowym lub metod niwelacji)

Biezaca kontrola w 10 punktach
dziennej dziatki roboczej:

Wg pktu 5.4; odchyiki og

1 grubdici, spadkdw i cech projektowanej grubiei
konstrukcyjnych w poréwnaniu 2 +1cm
dokumentagj projektovg i ST
2 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki

a) zgodnd¢ z dokumentagj
projektows

Sukcesywnie na kalej dziatce
roboczej

b) potozenie osi w planie

(sprawdzone geodezyjnie)

Co 100 m i we wszystkich
punktach charakterystycznych

Przesunicie od osi
projektowanej do 2 cm

c) rzedne wysokéciowe
(pomierzone instrumentem

pomiarowym)

Co 25 m w osi i przy kragdziach
oraz we wszystkich punktach
charakterystycznych

Odchylenia:
+1 cm; -2 cm

d) réwnas¢ w profilu podhznym (wg
BN-68/8931-04 [8] tat

czterometrow)

Jw.

Nieréwndci do 8 mm

e) réwnas¢ w przekroju
poprzecznym (sprawdzonadat
profilowa z poziomniq i
pomiarze przéwitu klinem
cechowanym oraz przymiarem
liniowym wzglednie metod
niwelacji)

Jw.

Przewity migdzy tak a
powierzchmn do 8 mm
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f) spadki poprzeczne (sprawdzone Odchytki od
metod, niwelacji) Jw. dokumentacji
projektowej do 0,3%
g) szerokdé naW|erzch_n| Odchylki od szerokei
(sprawdzona przymiarem Jw. . .
liniowym) projektowanej dot5 cm
h) szerokd¢ i glebokasé
wypetnienia spoin i szczelin W 20 punktach
(ogledziny i pomiar przymiarem charakterystycznych dziennej Wg pktu 5.5.5
liniowym po wykruszeniu dtug. dziatki roboczej
10 cm)
i) sprawdzenie kqlorp kostek Wg dokumentacji
i desenia ich utzenia Kontrola biegaca projektowej lub decyzji
Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robot
Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtikukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Sposob sprawdzenia
Sprawdzenie wygHu zewrtrznego Wizualne sprawdzenie jednorodicowygladu,
1 | nawierzchni, prawidtowaici desenia, kolorow kostek, gdgn, plam,

deformaciji, wykruszg&, spoin i szczelin

Badanie potéenia osi hawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzenie pogmia osi co 25 miw

2 punktach charakterystycznych (dopuszczalne
przesungcia wg tab. 2, Ip. 5b)

Rzedne wysokéciowe, rowngé podiuzna i

. _ Co 25 m i we wszystkich punktach
3 | poprzeczna, spadki poprzeczne i szesoko

charakterystycznych (wg metod i dopuszczalnych
wartasci podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 5g)

Rozmieszczenie i szerokspoin i szczelin
4 | w nawierzchni Wg pktu 5.5 5.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokesstki brukowe;.

8. Odbiér robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoine”.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej.
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9.1.

9.2.

10.

Podstawa ptatngci

Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania,

- sytuacyjno — wysoksio
- ustalenie ksztattu, kolo

we wyznaczenie robot,
ru i desenia kostek,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- ulozenie kostki,

- ubijanie wibracyjne kostki,
- wypetnienie spoin nedzy kostk,

- pielegnacja wykonanej

nawierzchni,

- przeprowadzenie niezbnych pomiaréw i bada
- uporadkowania miejsca prowadzonych robot

Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1.

PN-EN 197-1:2002

PN-EN 1338:2005
PN-EN 13242:2004

PN-EN 1008-1:2004

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

Cement. &z 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczice cementu
powszechnegoaytku

Betonowe kostki brukowe. Wymagametody bada

Kruszywa do niezeanych i zwizanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictviegowym

Woda zarobowa do betonu. Sigacya pobierania prébek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskamej
procesow produkcji betonu

Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-07.06.02

URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
RUCH PIESZYCH
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyezce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z urgdzeniami zabezpieczaymi ruch pieszych w zwzku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul.
Lipowa w Bolechéwku) na dziadknr 494/5 wydzieloa pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmerzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robét zawzanych z urgdzeniami
zabezpieczagymi ruch pieszych i obejmalj

- ustawienie bariery chodnikowej ochronnej U-12 tyf wysokosci 1,10m

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.0grodzenia ochronne sztywne - przegrody fizycaparujce ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z
ksztattownikéw stalowych, siatek na linkach ngowych, ram z ksztattownikébw wypetnionych sigtk
szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznychdmkta zbrojonego.

1.4.2. Pozostale okegtenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami lryniera. Ogoélne wymagania dotyce robét podano w ST D-M.00.00.00
"Wymagania ogélne".

2. Materiaty

Ogolne wymagania dotysze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.1. Bariera rurowa typu U-12
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu barierdP wedtug zasad niniejszej specyfikagji s

- stupki z rury stalowej ocynkowanej 60,3mm grubgci §cianek 3,2mm,
- przesto z rury stalowej ocynkowanéj 48,3mm grubéci scianek 3,2mm,
- materialy do malowania i renowacji powtok malarskic

- fundament pod stupek30x30x100cm z betonu C16/20)B2

2.1.1.Wymagania dla rur

Stupki metalowe bariery chodnikowej najewykona z ocynkowanych rur okgtych o wymiarach
zgodnych z podanymi w pkt 2.1 i wskazaniami InspekiNadzoru.

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 lub PN-H-74220 lub innejkzzgtowane] przez
Inspektora Nadzoru.

Powierzchnia zewgirzna i wewntrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek, ¢inigc,
zawalcowa i naderwa. Dopuszczalne asnieznaczne nierowsoi, pojedyncze rysy wynikage z procesu
wytwarzania, mieszeze st w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od eresé powinny przekraczal,5
mm na 1 m diugei rury.

Do ocynkowania rur stosujeegjatunek cynku Raf wg PN-H-82200.

2.1.2.Elementy pajczeniowe
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Elementy paiczeniowe jaksruby, wkrty, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezegniec,
naderwa, rozwarstwié i wypuklych karbow.
Sruby, wkrty, naketki itp. powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od
materiatéw dziatajcych korodugco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniem.
Minimalna grubé¢ powtoki cynkowej powinna wynosiw warunkach gytkowania:
- umiarkowanych — 8 um
- ciezkich—12 um
zgodnie z okrdeniem agresywnii korozyjnejsrodowisk wg PN-H-04651.

2.1.3.Materiaty do malowania i folia odblaskowa

Elementy bariery chodnikowej naljemalowa farbami proszkowymi.

Farby do malowania proszkowego to farby epoksydowseliestrowe, epoksydowo-poliestrowe,
poliuretanowe oraz silikonowe o szerokiej gamieokdW i r&znorodnej strukturze powierzchni.

Nie dopuszcza sistosowania farb o nieznanym pochodzeniu, nieacgah uzgodnionych wymagaraz
nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniami norm.

W przypadku, gdy barwa i potysk odgrywastotm role, a nie § ujete w normach, powinny ldyustalone
odpowiednie wzorce w porozumieniu z dostawc

Do oklejenia elementéw bariery najeuzy¢ folie odblaskow typu 1.

2.1.4.Beton klasy C16/20 (B20) — wymagania jak w PN-E}-2.

3. Sprzet

Ogo6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
Wykonawca przyspujacy do wykonania balustrady U-12 powinien wyk&sg mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu

- betoniarka przewma,
- drobny sprzt pomocniczy (szpadle, miotki, klucze do mantalementéw panelowych itp.).

4. Transport
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie”
4.1 Transport materiatow

Elementy urzdzern zabezpieczagych ruch pieszych magby¢ przewaone dowolnymi$rodkami
transportu w warunkach zabezpieazgh przed korozj zanieczyszczeniem i uszkodzeniem. Xaletozy¢ je
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zghieczy przed maliwoscia przesuwania podczas
transportu.

Beton naley przewozt specjalistycznymi samochodami do transportu betonu

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot
Og6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M@m000 ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca jest zobowzany do wykonania usglzen zabezpieczagych ruch pieszych zgodnie z
Dokumentacj Projektova i zastosowania materialdw wyszczegolnionych wikgien2 niniejszej specyfikaciji.
Zrodta pozyskania materiatéw musazyska akceptagj Inspektora Nadzoru.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Oznakowanie robd4t prowadzonych w pasie drogowym

Odcinki wykonywanych rob6t natg oznakowdé zgodnie z Zajcznikami Nr 1, 2 i 4 do rozpogdzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Wrapie szczeg6towych warunkéw technicznych dla zmaké
sygnatéw drogowych oraz urdzer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanianogach
poz. 2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudrig3.
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5.2.2. Sytuacyjne wyznaczenie odcinkOw ustawianej bariery

Sytuacyjnego wyznaczenia odcinkOw ustawianej barighodnikowej ochronnej nalg dokon& w
oparciu o DokumentagjProjektova. Nalezy wyznaczy miejsca osadzenia stupkow.

5.2.3. Montaz bariery rurowej U- 12

W miejscach wyznaczonych do osadzenia stupkéw lyanalery wykona otwory dla bariery U-12
fundament 30x30x100cm — stupki co 2,0 m, wysélkslupkow wynosi 1,10 m.

W otworach wykonanych w odledglc 0,5 m od lica kraesnika osadzi stupki w fundamencie
betonowym.

Bariera mae by posadowiona za grednictwenmzeliwnych stép, ktére stanowelement wymienny.

Stupki naley od géry zamka¢ kapslami, ktére zabezpieczaprzed dostaniem gido nich wody
powodupcej przypieszenie korozji.

Stupki i przsta bariery naley polaczy¢ ze soh przez skgcenie elementéérubami.

5.2.4. Malowanie balustrady

Zaleca si przeprowadza malowanie w okresie od maja do wéuzia, wykcznie w dni pogodne, przy
zalecanej temperaturze powietrza od 15 d&C2(ie naley malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze
ponizej +5°C, jak rownie malowa& metod, natryskow, w temperaturze poigj +15C oraz podczas
wystepujacej mgly i rosy.

Wszystkie elementy bariery ocynkoévavarstwg grubdici 12Qum zgodnie z PN-EN 1SO 1461:2000 i
pomalowé technologi proszkowy - zestaw farb epoksydowo-poliuretanowych. Kolowijmen by zgodny z
Dokumentacj Projektows i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zaleca sj stosowanie farb nmitiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludzéiodowiska.

Wykonawca nie dopui do skaenia farbami wod powierzchniowych i gruntowych odemalizaciji.
Zlewki poprodukcyjne, powstage przy myciu urgdzer i pedzli oraz z samej farby, nalg usuwa& do
izolowanych zbiornikéw, w celu ich naturalnej lutiiecznej neutralizacji i detoksykaciji.

W miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektoelejmenty bariery naky okleic pasami z folii
odblaskowej typu 1.

6. Kontrola jako $ci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne
6.1. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaviadczenia o jakei
oraz wykon& badania materialdw przeznaczonych do wykonaniatrolprzedstawd ich wyniki Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z agamiami okrdonymi w pkt 2.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

6.2.1. Prawidlowa¢ wykonania elementéw bariery i ich pokenia oceniona g¢olzie na podstawie
zgodndci wykonanych elementéw z ustaleniami niniejszeji ®bkumentacji Projektowe;.

6.2.2. Prawidlowd¢ osadzenia bariery nalg kontrolowa na podstawie zgod&o z Dokumentag)
Projektova.

6.2.3. Prawidlowad¢ malowania elementdw bariery najekontrolowa na podstawie ustaleniniejszej ST
i Dokumentaciji Projektowe;j.

7. Obmiar robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne”.

Jednostik obmiaru robét jest 1m (metr) wykonanej i ustawjdrezriery ochronnej chodnikowej

8.  Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.000QWymagania ogoine”.

9. Podstawa ptatngci
Og6Ine wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup i transport materiatéw przewidzianych do wydkioia robot,
- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
— wyznaczenie sytuacyjne miejsc wykonania bariery,

- przygotowanie elementow bariery ochronnej,

— wykonanie otworéw pod fundamenty,

- wykonanie fundamentow betonowych,

— o0sadzenie stupkéw w fundamentach,

- malowanie proszkowe elementow bariery,

— naklejenie pasow folii odblaskowej typu 1,

- przeprowadzenie niezbnych pomiaréw i bada

— uporadkowanie terenu robaét.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

PN-H-04651
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-82200
PN-H-97070

Ochrona przed korazKlasyfikacja i okrélenie agresywnici korozyjnejsrodowisk
Rury stalowe bez szwu walcowane naagoiWWymagania i badania

Rury stalowe bez szwagrione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
Cynk

Ochrona przed korgzMalowanie konstrukgji stalowych. Ogélne wytyczne

PN-EN 206-1:2003 Beton zwykly.
PN-EN 1461:2000 Powloki cynkowe nanoszone na sttbd zanurzeniow (cynkowanie jednostkowe) -

Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

Zalcznik Nr 4 do rozporgzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003W sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogohwpraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach poz. 2181ri#eJstaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.08.01.01

OPORNIKI BETONOWE
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wsymagania dotyecge wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wbudowaniem opornikdw betonowych wazku z budow zjazdu z drogi gminnej (ul. Lipowa w
Bolechéwku) na dziatknr 494/5 wydzieloa pod drog gminm klasy L.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robé6t obejmupcych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obginu
- ustawienie opornikéw betonowych 12x25cm na tawi@bewej z oporem (zjazd),
- wykonanie fawy betonowej z oporem z betonu C12RH5]

UWAGA: W przypadku uszkodzenia krawedzi nawierzchni drogi powiatowej (w trakcie osadzara
opornika betonowego) nalgy bezwzgédnie odtworzyé nawierzchnie bitumiczna przy kraw edzi drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa 2godne z obowizujacymi, odpowiednimi normami i "Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych" oraz ST D-M.Q000. "Wymagania ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania rob6t oraz za zgodéa@ Dokumentagj Projektovy i
ST. Og6lne wymagania dotygz robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odblne

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy robotach zzanych z ustawieniem krawnikdéw, opornikéw i obrzgy na
tawach betonowych z oporem, wg zasad niniejszegaST

2.1. Krawezniki betonowe
Zgodnie z DokumentagjProjektovs nalezy wbudowa:
- oporniki betonowe 12x25x75¢cm

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okida PN-EN 1340 w sposob
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stos@wvanivarunkach
kontaktu z saj odladzagca w warunkach mrozu

Lp. | Cecha Zajcznik | Wymagania

1 Ksztalt i wymiary

1.1 | Wartgci dopuszczalnych C Dlugas¢: £ 1%,> 4 mm i< 10 mm
odchytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nominalnych, z dokfadrécia do - dla powierzchni: + 3%z 3 mm,< 5 mm,
milimetra - dla innych czsci: £ 5%,> 3 mm, <10 mm

o
(@]

1.2 | Dopuszczalne odchytki o
ptaskdci i prostoliniowdci, dla
dtugasci pomiarowej

300 mm +1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
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800 mm | | £40mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné& na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 0,5 kg/nf
rozmraganie z udziatem sol|
odladzajcych
2.2 | Wytrzymalé¢ na  zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
Badanie nalgy przeprowadz wytrz. wytrzymataci¢, MPa wynik, MPa
na 8 szt. 3 6,0 >6,0
2.3 | Trwalg¢ ze wzgédu na F Krawezniki maja zadawalajca trwalas¢ (wytrzymatac) jesli
wytrzymatcsé spetnione & wymagania pktu 2.2 oraz poddawanensrmalnej
konserwaciji
2.4 | Odporné nascieranie H Odporni@ przy pomiarze na tarczy
Klasa Bohmego,
odporndci wg zat. H normy — badanie alternatywne
4 < 18000 mm¥5000 mm
2.5 | Nasikliwo$é E <4 % - wg PN-EN-1340
2.6 | Odporné na pglizg/ I a)jesli gérna powierzchnia kraggnika nie byta szlifowana i/luty
paslizgniecie polerowana — zadawaigja odpornéc,

b)jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci odporndgci na
paslizg/paslizgniecie — naley zadeklarow& minimalm jej
wartas¢ pomierzomn wg zat. | normy (wahadtowym przygdem
do badania tarcia),

c)trwalos¢ odporndci na pdlizg/paslizgniecie w normalnych
warunkach #ytkowania krawznika jest zada-walaga przez
caly okres #ytkowania, pod warunkiem weiwego
utrzymywania i gdy na znacznejes$zi nie zostalo odstonie
kruszywo podlegafe intensywnemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J apowierzchnia krawznika nie powinna mierys i odpryskow,
b)nie  dopuszcza si rozwarstwi@ w  kraweznikach
dwuwarstwowych
c)ewentualne wykwity niessuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J &yawezniki z powierzchmi o specjalnej teksturze — producent

powinien okréli¢ rodzaj tekstury,
b)tekstura powinna kiy poréwnana z prébkami dostarczonymi
przez producenta, zatwierdzonymi przez odhiprc
c)roznice w jednolitéci tekstury, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiéciwosci surowcow i warunkow twardnienia,
nie s, uwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J dprwiona mae by warstwascieralna lub caty element,
b)zabarwienie  powinno gy poréwnane z  prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi 2rze
odbiore,
c)roznice w  jednolitéci  zabarwienia, = spowodowane
nieuniknionymi zmianami wigiwosci surowcow lub warunkow
dojrzewania betonu, ni@ siwazane za istotne

W przypadku zastosowurakraweznikdw betonowych na powierzchniach innychz mirzewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrenych, nie narsonych na kontakt z splodladzajca), wymagania
wobec krawznikéw nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny iByréwne i proste.

2.2. Lawa betonowa z oporem i zwykta

tawa betonowa pod krawnik oraz opér wykonaneegda z betonu klasy C12/15 (B15), zgodnie z
normg PN-EN 206-1.
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Wymagania dla cementu i wody jak w punkcie 2.6.

Kruszywo (piasekzwir, grys) — wymagania jak w PN-EN 12620.

2.3. Materialy na podsyple i wypelnienie szczelin

Nalezy stosowa mieszank cementowo-piaskoay

- 1:4 dla podsypki - z cementu portlandzkiego kla®63nvg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego
spetniajcego wymagania PN-EN 12620,

- 1:2 dla wypetnienia szczelin - z cementu portlaneigé klasy 32,5 wg PN-EN 197-1 i z piasku
wg PN-EN 13139,

- woda — nalgy stosowa wodk odpowiadajca wymaganiom PN-EN 1008:2004.
2.4. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczeliny naagor medzy istniepca nawierzchni drogi powiatowej, a
projektowanym opornikiem, powinna odpowiédaymaganiom BN-74/6771-04 lub aprobaty techniczne.

2.5. Sktadowanie

Oporniki betonowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i memicanych, wielkdci, wygladu itp.

Oporniki betonowe naky uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamyalymiarach:
gruba¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dtugéci min. 5 cm wekszej od szerol&ei odpowiednich elementow.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
—  wibratoréw plytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Oporniki betonowe powinny lgytransportowane w pozycji pionowej (wbudowaniayachyleniem w
kierunku jazdy. Ponadto naleje transportowéw sposéb chroaty przed uszkodzeniem mechanicznym.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Beton na taw — transportowany dgzie dowolnymi srodkami przeznaczonymi do przeremia
wytworzonego betonu.

Piasek oraz cement o by przewaony na miejsce wbudowania dowolnydmodkami transportu,
zapewniagcymi trwatas¢ wiasngci materiatow podczas transportu.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 5.
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5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Wytyczenie sytuacyjno-wysokoiowe odcinkdéw wbudowania kraanikOw i obrzery naley wykona& na
podstawie Dokumentacji Projektowe;j.
Koryto pod fawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna
wykopu i konstrukcji szalunku.
Wskanik zag;szczenia dna wykonanego koryta pod dagowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie tawy z betonu

tawa betonowa wykonanacdizie z betonu klasy C12/15 (B15), we warej przygotowanym korycie
gruntowym zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

tawe betonows zwykla w gruntach spoistych wykonujeesbez szalowania, przy gruntach sypkich pgle
stosowa szalowanie. Lawbetonow z oporem wykonuje siw szalowaniu.

Beton roZcielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie powinien kywyréwnywany warstwami oraz
odpowiednio zagszczony. Wykonana tawa wraz z oporem poegagzeniu betonu powinna odpowiéada
wymiarami oraz ksztattem — rysunkowi w Dokument&ecpjektowe;j.

5.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod krawznik.

Na wykonanej tawie betonowej najerozcieli¢ recznie podsypi cementowo-piaskoyvgrubgci 3cm,
celem prawidtowego osadzenia kkgmnika. Podsypk cementowo-piaskoav wykona nalery w proporcji 1:4.

5.5. Whudowanie opornikéw betonowych

Wbudowanie opornikéw betonowych jako obramowarn#zdu, naley dokon& zgodnie z Dokumentag]
Projektows. Przy wbudowywaniu opornikéw nale bezwzgtdnie przestrzegawytyczonej trasy przebiegu oraz
usytuowania wysok@iowego, zgodnego z DokumentacjProjektows. Dopuszczalne odgistwa od
Dokumentacji Projektowej, th 1 cm w niwelecie £ 5 cm w usytuowaniu poziomym.

5.5. Wypetnienie spoin

Spoiny opornikéw nie powinny przekrac¢zszerokdci 3mm. Spoiny naley wypetnic zapraw cementowo-
piaskow, przygotowan w stosunku 1:2 Materiaty do wykonania zaprawy apsw punkcie 2.3. niniejszej ST.
Spoiny krawznikOw i obrzery przed zalaniem zapramalezy oczyci¢ i zmye woda.
Dla zabezpieczenia przed wplywami atmosferyczngatzelir miedzy istniejca nawierzchni drogi
powiatowej, a projektowanym opornikiem nalezala bitumiczry mas zalewovd.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

6.2.1. Badania opornikdw

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kanateriatléw przeznaczonych do wbudowania.

Przed przyspieniem do Robo6t Wykonawca powinien wykérlaadania materiatdbw przeznaczonych do
ustawienia opornikéw betonowych i .przedstawyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Metody bada kraweznikéw okresla PN-EN 1340:2004
6.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych prigwianiu opornikéw betonowych powinny obejmawa
wszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podita na dnie wykopu.
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Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwnego gornej powierzchni taw z dokumentggjojektowvs.
—  Profil podtwny goérnej powierzchni fawy powinien byzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm.
b) Wymiary taw.
—  Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach. Tolerancjemiaréw
WYynosz:

- dla wysokdci * 10% wysokéci projektowanej,
— dla szerokéci + 10% szerokgci projektowane;.

c) Rowna¢ gérnej powierzchni taw.

— Roéwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzae Sprzez przytéenie w dwoch punktach tawy,
trzymetrowej taty.

—  Prze&wit pomiedzy gorrm powierzchn tawy i przytazong tata nie ma:e przekraczal cm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
- Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&@yunku nie mee przekracza+ 2 cm.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia opornikow

Przy ustawianiu opornikéw nale sprawdzé:

— dopuszczalne odchylenia linii opornikéw w pozioraitlinii projektowanej, ktére wynosi 1cm,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczygmgrnika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi+ 1cm,

— rownas¢ gornej powierzchni opornikdw, sprawdzane przezylpeenie w dwoéch punktach,
trzymetrowej faty, przy czym prgeit pomigdzy gorra powierzchm oponika i przytgom taty nie
moze przekraczal cm,

— dokladnd¢ wypetnienia spoin. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na petrgtebokasé.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego opornika betonowegormmi@go

8. Odbidr rob6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy betonowej C12/15 (B15),
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- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  zakup i dostarczenie materiatdw na miejsce wbud@yan

- wykonanie koryta pod tagy

- ewentualne wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy betonowej C12/15 (B15),

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie opornikdw betonowych na podsypce cemanfmaskowej,

- wypelnienie spoin ngidzy opornikami,

- wypelnienie spoiny redzy proj. opornikiem a istn. nawierzchnbitumiczra mag, zalewow,
-  przeprowadzenie batdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagandanesgy

PN-EN 206-1:2003 Beton. €& 1: Wymagania, wiiwosci, produkcja i zgodni@

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 197-1 Cement. €& 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodisodotyczice cementow
powszechnegoaytku

PN-EN 1008-1 Woda zarobowa do betonu. Specyfikpojaierania prébek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangroceséw
produkcji betonu

BN-74/6771-04 Nawierzchnie drogowe. Masa zalewowa

PN-EN 1340:2004 Kraggniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

1340:2004/AC:2007

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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