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INSTRUKCJA ROZRUCHU

1. Przepompownia Sciekow

1. Budowa przepompowni

1.1. Plaszcz pompowni

Wykonany z polimerobetonu, konstrukeja monolityczna o $rednicy 1200mm.

Dno komory profilowane, aby zapobiec osadzaniu zawiesiny.

1.1.2.Pompy zatapialne

POMPOWNIA P1

2 sztuki (w tym jedna rezerwowa) AMAREX NF65-220/014ULG-165 firmy KSB.

Pompa wyposazona jest w wirnik otwarty typu VORTEX.

Charakterystyka dobranej pompy (w punkcie pracy):
— Q=5,25dm/s,

— H=6,37mH,0,

— moc silnika — 1,3Kw,

— moc na wale — 0,74kW,

— obroty silnika — 14500br/min,

— $érednica krééea ttocznego pompy — 65mm,

— masa pompy — 49kg.



1.1.3. prowadnice, rurociagi, armatura
- prowadnice pomp wykonane sa ze stali kwasoodpornej
- w przypadku prowadnic o dlugosci powyzej 3m, w celu usztywnienia konstrukceii,
stosowane sa taczniki posrednie prowadnic, wykonane ze stali kwasoodporne,
- rurociggi (piony tloczne) wewnatrz pompowni sg wykonane ze stali kwasoodpornej
- wszystkie spoiny sa wykonane w technologii wiasciwej dla stali kwasoodpomej (metoda TIG,
przy uzyciu glowicy zamknigte do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu
CNO),
- jako armature zwrotna stosuje si¢ zawory zwrotne kulowe kolnierzowe z kula powleczona
gumg NBR, pokryte trwalg farba epoksydowa, odporna na dzialanie Scickoéw,
- jako anmaturg odcinajacy stosuje sie zasuwy odcinajace nozowe,
- zasuwy sg tak unmejscowione, aby mozliwe bylo ich otwieranie i zamykanie z
poziomu terenu badz pokrywy bez koniecznoséci wehodzenia do komory
pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiIB Dz. U. 93.96.438) przy
wykorzystaniu standardowego kiucza do zasuw
- wszystkie uszczelki dla polaczen komierzowych sa, wykonane z gamy odpome;j
na dziatanie Sciekow ,
- wszystkie potaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podkiadki) sz wykonane ze stali
kwasoodpomej,
- wszystkie elementy kotwiace konstrukcie noéne i wsporcze sa wykonane ze stali

kwasoodporne;,

1.1.4. drabinka
ze stali kwasoodpornej umozliwiaja zej$cie na dno zbiornika i posiada szerokoéé 30 cm, ze

stopniami w wykonaniu antyposlizgowym, zakonczona wysawanym pochwytem.

1.1.5. wlaz :

— pompownia jest wyposazona we wiaz kanalowy okragly klasy D 400 srednicy 800 o
wymiarach numozliwiaj qcych wyclaganie pomp,

— korpus i pokrywa wykonane z Zeliwa bez wentylacji z dodatkowym zamknieciem typ.
SKORPION,]I
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1.2. Rurociag tloczny

Rurociag tloczny z rury PE@90x5,4mmSDR 17, o $rednicy 90x5,1mm o tacznej dhugosci
76,6m. Rurociag tloczny wewnatrz pompowni wykonany jest ze stali kwasoodporne;j.

Rurociag ttoczny wttacza $cieki do studni rozpreznej SR zlokalizowanej w ul. Zrdlanej.
1.3.Zasada pracy pompowni

Prace przepompowni podnoszacej cicki przy pomocy 2 pomp pracujacych
naprzemiennie nadzoruje programowalny sterownik. Zalaczanie automatycznego cyklu
pracy nastepuje po przestawieniu obu przetacznikéw rodzaju pracy pomp w potozenie
AUTO.

Przepompownia wyposazona jest w dwie zatapialne pompy, pracujace naprzemiennie.
Praca pomp steruje sonda hydrostatyczna, pracujaca z sygnatem analogowym,
proporcjonalnym do wysokosei stupa cieczy ponad element czuly sonda, zamieniany

nastgpnie w sterowniku na cztery wyréznione poziomy:
Dla pompowni P1:

1. minimum awaryjne — projektowe (80,40m.n.p.m.) rzeczywiste 30cm od dna,
2. minimum robocze — projektowe (80,70) rzeczywiste 60cm od dna,
3. maksimum robocze — projektowe (81,20) rzeczywiste 110cm od dna,

4. maksimum awaryjne — projektowe (81,35) rzeczywiste 125cm od dna.
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Zastosowano podwajne zabezpisczenie’awa:yjnych pozioméw maksiraum i minimum
poprzez umieszozenie nia tych wysokosciach dodatkowych czujnikow piywakowych, kiore
steruljg, pracy, pomp w irybie waryjnym, niezaleznie od sondy hydrostatyczneg; 1 sterownika.
Prace pomp nadzoraje programowaliny sterownik, ktorego zadaniem jest:

- ' naprzemienne zataczanie pomp GO pracy

- komtrola poprawnos¢i pracy pomp oraz sprawnosci uldadow sterujacychy

- kontrola poprawnego dzialania czujnikéw plywakowych i sondy hydrostatyczuey;

- rejestracia iloci godzin pracy kazdej pompy

- wykrywanie niesprawnoéci pracy uldadu pormpowego i przygotowanie odpowiednich

komunikaiow do wystania poprzez modem
- informowanie dyzurnego dyspozytora w KSN przy ul. Garbary o innych zdarzeniach,

jake: zanik lub niebezpieczne obunizenie sig napigoia zasilajacego, nawet jedng) fazy, a

takze sygnalizowanie otwarcia drzwi szaiki.

1.4, Sterowanie pracg pomp.

Przelacznikami §1 i 82 na drzwiach szafki automatyki wybiera sig rodzaj sterowania
pompami. Przetacznik posiada 4 pozycje: ' |

0 - wylaczoné sterowanie;

A - sterowanic awaryjne - w przypadku niesprawnoéci sondy hydrostatycznej i/lub
sterownika. Przy osiagnieciu poziomu awaryjnego maksimum zatacza sig pompa or 1, 2
w przypadku jej niesprawnosci - nr 2. Pompa wylaczy si¢ przy osiagnieciu poziomu
awaryjnego minimum.

R - sterowanie reczne - przewidziane zasadniczo do celow probunych i remontowych.
Zalaczenie i wylaczenie kazdego napedu przyciskami START/STOP na drzwiach szafy
sterowniczej przy dowolnym poziomie $ciekow powyzej minimum awaryjnego; '
S - sterowanie automatyczne przez sterownik - zataczenie pompy (innej w kolejnym cyklu)

miedzy ustalonym programowo poziomem maksimum i minimum.

- Poziom §ciekdw oraz stany pracy badz awarii pomp sygnalizujg diody LED na drzwiach szafy

sterowniczej.




1.5, Zdainy nadzér pempowni
Nadzor bedzie realizowany poprzez potaczenie GSM z wykorzystaniem radiomodemu

— podiaczonego do portu komunikacyjnego sterownika

1.6. Ochrona przeciwporaieniowa

Zgodnie z normami PN-IEC 60898 i PN-IEC 60364 jako ochrone od porazeft zastosowano

polaczenia wyréwnawcze oraz szybkie samoczynne wylaczenie zasilania,

L 2. Ogdlne zasady uruchamiania pompowﬂi i przygotowanie jej do rozruchu

I Zasady rozruchu obiektéw stuzacych do odbioru $ciekdw sanitarnych regulowane sa
Zarzadzeniem Nr 37 Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialéw Budowlanych z dnia
' 1.08.1975r. w sprawie rozruchu inwestycji.
‘ Przed przystapieniem do rozruchu, oprocz protokolarnego przekazania obiektow Komisji
Rozruchu, niezbedne jest wykonanie nastepujacych czynnosci oraz przygolowania
dokumentow: ‘
- ukonczenie prac budowlanych 1 montazowych urzadzen zgodnie z projektem
~ budowlano - wykonawczym na ich budowe, z uwzglednieniem uzasadnionych zmian
wprowadzonych w trakcie budowy,
- protoké! z przeprowadzonych czesciowych adbioréw robét budowlano —
montazowych,
- protokoly z przeprowadzonych préb montazowych,
- protokoly z usunigtych ewentualnych usterek ujawnionych w czasie
odbiorow czesciowych, '
| - protokét odbioru technicznego kwalifikujacy obiekt do rozruchy,
- wykonanie wszystkich zalecen Komisji Odbioru, zwlaszcza w zakresie
bezpieczefistwa 1 higieny pracy,
- opracowanie szczegblowe programu i harmonogramu rozruchu oraz
zatwierdzenie preliminarza kosztdw rozruchu.
Do przeprowadzenia rozruchu pompowni Generalny Wykonawca musi powolaé Kierownika

Komisji Roziuchu, odpowiedzialnego za prawidlowy przebieg prac Komisji.
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W pracach rozruchowych konieczny jest udzial stuib eksploatacyjuych,
sprawdzajacych i odbierajacych poszezegbline fazy rozruchu oraz przeprowadzajgeych
cdpowiednie badania techniczne..
Komisja Rozruchu winna skiadag sie z wiasciwie wykwalifikowanych pracownikow
inzynieryjno - techniczaych odpowiednich specjalnodci, reprezentujacych:
- Inwestora
- Wykonawce
- przyszitego uzytkownika
_ - projektantow - autorow dokumentacii technicznej
Celem dzialalnosci Komisji rozruchowej jest kompleksowé uruchomienie w najkrotszym
czasie pompowni $ciekéw wraz z rurociagiem tlocznym doprowadzajacym Scieki do
studzienki odbiorczej .
Komisja rozruchowa koticzy swojg, dziatalnos$ z chwila podpisania protokotu koflcowégo
odbioru przez Inwestora lub wskazanego przez niego przysztego uzytkownika 1 przekazania
obiektow podlegajacych rozruchowi do eksploatacii ciagle;j.
Sprawozdanie Komisji Rozruchowej powinno zawierac:
- Krétki opis przedmiotu 1 przebiegu rozruchu
- Stwicrdzenie o posiadaniu przez personel skierowany do obsfugi obiektu
odpowiednich kwalifikacji zawodowych, potwierdzonych dokumentami
wystawionymi przez wiadciwe jednostki posiadajace upraﬁﬂelﬁa do ich wydania -
- Potwierdzenie o przejsciu przez personel skierowany do obshugi obiektu szkolenia
w zakresie jego eksploataciji 1 przepisdéw BHP.
Dokument potwierdzajacy przeprowadzone szkolenia must zawiera¢ stwierdzenie,
se obstuga w dostatecznym stopniu opanowata wiedzg teoretyczna i praktyczng
‘obstugi obiektu, przepiséw BHP 1 potwierdza gotowosc do przejecia eksploatacji
obiektu
- Stwierdzenie o wykonaniu obiektu zgodnie z dokumentacja, oraz wskazanie
wszystkich niezgodnoéei z projektent, wraz z ich ocena i uzasadnieniem o ich
akceptacjl,
- Stwierdzenie o wykonaniu dokumentacji powykonawczej
- Stwierdzenie o wykonaniu przez Wykonawce obiekiu pomiaréw i prob
poszczegélu'ych elementOw, instalacji, urzgdzen chiekiu p’otwisrdzonych
stosownymi dokumentami. |

1. sprawdzenie dokumentdw o wykonaniu pomiaréw elekirycznych iich




pozytywiym wyiiku
2. sprawdzenie dokumentow z badafi szczelnosci zbiornika pompowni na

r

eksfiltracje 1 infiltracje
3. sprawdzenie dokumentow odbioru robot zanikajacych
4. sprawdzenie protokoléw z przeprowadzonych prob montazowych

5. sprawdzenie protokoldw z przeprowadzonych prob cisnieniowych

- Informacje o przeprowadzonych przez Komisje Rozruchowa pemiarach i probach
werylikacyjuych.

- Stwierdzenie o zastosowaniu przez Wykonawce obiekiu materiatow 1 urzadzen

‘ posiadajacych stosowne atesty, certyfikaty, klauzule zgodnosci, potwierdzonych

stosownymi dokumentami. Informacje o przeprowadzonej przez Komisje

Roiruchowat wyrywkowej weryfikacji zastosowanych materialoéw 1 urzadzen.

- Pozytywng ocene techniczno - sanitarng o gotowosci obiektu do state]

ol .
| eksploatacii.
. - Whnioski dotyciqce wprowadzenia ewentualnych zmian i ulepszed,, warunkujacych
_: osiggniecie korzystniej szych parametrow elcsploatacyjllyéﬁ.
r - Ewentualne zalecema i wskazowki dotyczatce‘eksploatacji przedmiotowej

inwestycji

3. Fazy rezruchu pompowni Sciekow

Faza I - Rozruch mechaniczny
r Polega na sprawdzeniu czystoscl, szczelnodei, droznosei, zamocowania i dziatania,
B uruchomienia maszyn i mechanizmow, dokonaniu préb ruchowych, itp. Przeprowadzony

[ : oddzielnie dla elementéw i wyposazenia obiektow 1 odcinkdw przynaleznych przewoddw.

Faza II - Rozruch hydrauliczny

Polega na przeprowadzeniu prdb rozruchowych pod obcigzeniem woda, tj. napelnieniu oraz
kontroli poziomdw przeplywow, spadkéw, szczelnoéel 1 wzajemnego ustawienia -

wysokosciowego wszystkich poszczegolnych elementéw wyposazenia objektow.

Faza II - Rezruch technologiczny

Kompleksowy rozruch obiektéw pod obcigzeniem Sciekami.
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3.1. Faza I rozruchu pempowni Sciekéw
Rozruch mechaniczny {(indywidualny) obiektéw przeprowadza sig¢ na ,,sucho”,
kolejno poszczegdlnymi obiektami ustalonymi w projekeie, tj. W nastepujacej
kolejnosci:

- kolektory grawitacyjne

- pompownia

- turociag ttoczny $ciekow
Ta faza rozruchu ma na celu dokladne sprawdzenie wszystkich obiektow, maszyn 1

urzadzefi wehodzacych w skiad calej inwestycji i powinna by¢ poprzedzona rozruchem

. urzadzen energetycznych i zasilajacych.

Czynnodci rozruchu mechanicznego polegaja na sprawdzeniu:

potaczen przewodéw technologicznych

dziatania armatury

prawidlowoéci montazu maszyn i urzadzen a w szozegblnosci zamocowania ich na
fundamentach

- dziatania pracy pomp
Po uzyskaniu pozytywnych rezultatéw ze sprawdzenia wizualnego i zapoznaniu si¢ z DTR
mozna przystapi¢ do rozruchu mechanicznego maszyn i urzadzen wyposazonych w napedy,
zwanego probg biegu luzem.
Przed uruchomieniem agregatéw z napedem elektrycznym nalezy sprawdzic:

- blokade, sterowanie, sygnalizacje i urzadzenia pomiarowe

- instalacje do smarowania wraz z ewentualna regulacja
Zakoficzenie powyzszych czynnosci z wynikiem pozylywnym pozwala na uruchomienie
maszyny lub urzadzenia na luzie, ktére nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi
producenta zawartymi w DTR danej maszyny lub napedu.
Po osiggnieciu pozytywnych wynikéw nalezy spisaé protokét i przekazac obiekt do rozruchu

hydraulicznego.

3.2. Faza Il rozruchu

Warunkiem przystapienia do prob pod obciaZeniem woda jest zakoficzenie rozmechy
mechanicznego /indywidualnego - pierwsza faza rozruchy/ urzadzen oraz sprawdzenia

wszystkich ingtalacji wg wytyeznych dla fazy L.



Rozruch hydrauliczny dotyczy wszystkich obiektdw i urzadzen przeznaczonych do transportu
i retencjonowania sciekow. W czasie tej fazy istotna role odgrywajg zagadnienia
hydrauliczne.
Rozruch hydrauliczny musi by¢ przeprowadzony w bezpiecznych warunkach sanitarnych, .
przy zastosowaniu wody jako medium. W czasie tej fazy sprawdza sig¢ szczelnos¢ 1
prawidlowos¢ hydraulicznego funkcjonowania wszystkich obiektdw i urzadzen, w tym

rowniez kanalow grawitacyjnych i cisnieniowych.

Celem rozruchu hydraulicznego jest n.in.:
- Sprawdzenie szczelnosci i kontrola nalezytego dzialania wszystkich obiektow i
- urzadzen

- Oczyszczenie przewod(w oraz umycie ich czystg woda,

- Sprawdzenie dzialania poszczegolnych elementéw oraz ich regulacja za pomoca
przepuszczenia przez urzadzenia czystej wody, aby zauwazone usterki mogty by¢
usuniete w bezpiecznych warunkach sanitarnych

- Sprawdzenie parametréw pracy pomp przy pelnym obcigzeniu woda za pomoca
pomiaru czasu ich pracy /mierzonego w sekundacl/

- Regulacja urzadzen do sterownia pracy pomp

- Regulacja armatury sterowanej recznie i automatycznie

Dila osiczgdnego gospodarowania woda, rozruch hydrauliczny nalezy przeprowadzi¢ w
calym uldadzie jednoczeénie, zgodnie z kisrunkiem przeptywu Sciekow.

Kontrola wszystkich parametréw przepompowni sciekéw wymaga napetnienia jej w cyklu 5
do 6 razy.

W czasie prob 11 fazy roziuchu obiektéw pod obciazeniem woda m. in. wykona¢ nasigpujace
CZynnosci:

Napelnié¢ uktad woda zamykajac wszystkie zasuwy

Przeprowadzié probe pracy przepompowni - obserwacja mechanicznych

wlasciwosci zespoléw pompowych ( drgania, wibracje, hatas)

Wryregulowaé zamocowania,; usﬁawienia, blokady, wytaczniki 1 sygnalizacje oraz

sprawdzi¢ dzialanie sterowania pracg pomp

Sprawdzi¢ droznosé oraz szezelnos$¢ wszystkich instalacji

Sprawdzié skutecznosé dziatania armatury

1

Przeprowadzi¢ pomiar wydajnosci kazde] pompy za pomocs proby CZaSOWE]

Usuna¢ wszystkie wykryte usterki



3.3. Faza Iil rozruchu

[ . Rozruch proj ektowaﬁego uldadu odbioru 1 transportu sciekéw sanitarnych przy uZyciu
i” sciekow, stanowi koficows, faze rozruchu i jest jednoczesnie poczatkiem eksploatacii
[7' . wstepnej.
Zadaniem rozruchu technologicznego jest przede wszystkim sprawdzenie dziatania

F__ mechanizméw w warunkach ich rzeczywistego obcigzenia sciekami i zanieczyszczeniami.
. Warunki rozpoczecia préb rozruchu technologicznego:
L - Zalkoficzenie rozruchu mechanicznego i hydraulicznego (prob pod obciaZeniem
wodsg )

- Ustalenie uzytkownika przedmiotowe) inwestycjt

=

1
]

Zapewnienie doplywn §ciekéw przez wiaczenie istniejacych juz przylaczy

L - kanalizacyjnych

Przeszkolenie zatogi w zakresie stosowanej technologii oraz przepisow bhp, p.poz.

)
]

Zabezpieczenie dostawy czynnikow energetycznych

]
1

Wyposazenie obiektow w odpowiedni sprzgt, narzedzia , sprzet bhp i p.poz.

f : " 4. Schemat organizacyjny Komisji Roziruchu z ramowym zakresem

obowiazkoéw

W pracach Komisji rozruchu powinien braé udzial:
- przedstawiciel uzytkownika, specjalista w zakresie technologii

- przedstawiciel uzytkownika, specjalista ds. elekiryczuych i AKPiA

f

- - specjalista ds. BHP

przedstawiciel wykonawcy - Kierownik robot

Wszyscy uczestnicy bioraey udzial w czynnosciach rozruchowych powinni byé przeszkoleni
w zakresie BHP i powinni posiada¢ niezbedng praktyke eksploatacyjng odbyta na innym

t__ obiekcis o analogicznej technologii.




- 5. Zakres obowiazkéw i odpowiedzialnos§é Kierownika Rozruchu -

W okresie poprzedzajacym rozpoczecie rozruchu obowigzliem Kierownika jest
zorganizowanie Komisji Rozruchu oraz przeprowadzenie prac przygotowawczych:
- organizacja siedziby Kierownictwa Rozmichu oraz przygotowanie potrzebnych

dokumentow i drukow

R - zaznajomienie si¢ z dokumentacja inwestycyjna i organizacyjng
- uzgodnienie i skompletowanie dokumentéw potizebnych do zatwierdzenia projektu

rozruchu z preliminarzem jego kosztéw

- tozeznanie stamy budowy i robdt budowlano — montazowych

uczestnictwo w odbiorach robot

- ustalenie zakresow czynnosci dla poszezegdlnych stanowisk pracy przewidzianych w

schemacie organizacyjnym Komisji Rozruchu

- powotanie cztonkéw Komisji posiadajacych odpowiednie kwalifikacje

-

- organizacja zespoldéw roboczych
- organizacja szkolenia pracownikéw zatrudnionych w rozruchu pod wzgledem poznania.
= przepiséw bbp i p.poz. i zaznajomienie ich ze specyfikg prowadzenia prac rozuchowych

= - zabezpieczenie potrzeb rozruchu (materialy, media, czynniki energetyczne, czgscl

| zaniienne, itp.)
: W czasie rozruchu urzadzef obowigzkiem Kierownika jest kierowanie caloscig prac
L rozruchowych w oparciu o zatwierdzony projekt rozruchu, koordynowanie dziatan zespolow
rozruchowych przedsigbiorstw specjalistycznych, prowadzenie dokumentacji przebiegu i
L wynikdw rozruchu, sporzadzenie harmonograméw operatywriych i dokumentow
-, stanowiacych podstawe do rozliczenia kosztow rozruchu.
- Obowiszkiem Kierownika jest wspoldziatanie z przedstawicielami serwisowymi firm
Nk dostawczych 1 Inwestorem.
- Przébieg i wazniejsze wyniki prac rozruchowych powinny by¢ odnotowane w dzienniku prac
- rozruchowych. Wszelkie polecenia, meldunki i spostrzezenia dotyczace rozruchu, ruchu
= urzadzefi i bezpieczeiistwa ludzi nmusza by¢ wpisane do ksiazki polecen i ruchu urzadzen. Po

" zakoficzenin rozruchu Kierownik ma obowiazek sporzadzi¢ sprawozdanie koiicowe z

wykonanych prac .




6. Zakres obowiazkéw technologa przepompowni sciekéw.

Obowigzkiem technoeloga jest migdzy innymi:

[

-

szczegblowe zapoznanie sie z dokumentacja techniczng i organizacyjng rozruchu

- sprawdzenie kompletnosci dostaw wyposazenia technologicziego oraz

wspdlpraca z przedstawicielem firmy montazowej i dostawcy pomp

- uczestniczenie w protokolarnym odbiorze rob6t budowlano-montazowych ¢

przekazywaniu do rozruchu

- wykonywanie polecen Kierownika Rozruchu

- uczestniczenie W opracowywaniu barmonograméw dyrektywnych dla zespoiow

rozruchowych

- kontrolowanie na biezaco dziennikéw rozruchu zespoldéw rozruchowych i

przepracowanych roboczogodzin

- wpisywanie do dziennika rozruchu ewentualnych uwag technicznych

- przygotowanie dokumentéw niezbednych do dokonania rozrucha mechanicznego

i technologicznego

- udzial w opracowywaniu planu zapotrzebowania na materialy pomocnicze do

rozruchu

- whioskowanie do Kierownika Rozruchu o koniecznosci wykonania dodatkowych

robét budowlano - montazowych z tytulu wadliwego wykonania wezesniej 1obot

budowlano - montazowych, rozwiazan projelstowych lub wadliwych dostaw

7. Zakres obowiazkéw Zespolu Roboczego

Obowiazkiem Zespolu Roboczego jest

- zapoznanie si¢ z dokumentacja tec}uliczilati organizacyjng rozruchu

- uczestniczenie w protokolarnym odbiorze robdt budowlano - montazowych 1
przekazywaniu do rozruchu ‘

- wykonywanie poleceii Kierownika Rozruchu

- wykonywanie prac w sposob zgodny z zasadami i przepisami bhp oraz
przestrzegaé wydawanych w tym zakresie polecen przelozonych

- bezposrednia kontrola popravmosct wykonania montazu cate] instalacy oraz

urzadzen (sprawdzenie szczelnosci wszystkich polaczeti instalacji, poprawno sci



[ dziatania armatury, obserwacja mechanicznych wlasnosci zespolu pompowego -
drgania, wibracje, halas) itd.

Ik o - dbaé o nalezyty 1ad i porzadek w miejscu pracy

lz— '8, Zakres obowigzkdéw specjalistéw

E 8.1. Specjalista ds. BHP ma obowigzek:

e

stalej kontroli przestrzegaia ogblnych i szczegolowych zasad BHP w czasie prowadzenia-

{ prac rozruchowych
= - w przypadku zaistnienia wypadku , sporzadzenia protokoldw stanowigcych
E podstawe do ustalenia przyczyn wypadku oraz zabezpieczenie dowodéw, ktore
1 pozwolg ustali¢ przyczyne wypadku
”‘ -; - ustalenie warunkéw technicznych bhp prowadzenia prac rozruchowych w czasie
= odbiorn budowlano- montazowego oraz W czasie realizacji prac rozruchox@ch

” ' - zgtaszanie do Kierownika Rozruchu o ewentualnych problemach bhp zwigzanych

nd z pracami rozruchowymi i wnioskowanie o sposobie ich rozwiazania
by - wspolpraca z uzytkownikiem w zakresie instruktazu bhp zatogi ekgploatacyjnej
- - organizowanie szkolenia i instruktazu pracownikow zatrudnionych w rozruchu

7 w zakresie blip odpowiednich do stanowisk pracy i szczegdlnych warunkow

uruchamianego obiektu

t 8.2. Specjalista ds. p.poz. ma obowigzek:

- stalej kontroli przestrzegania ogblnych'i szczegdlowych zasad p.poz w czasie
|— prowadzenia prac rozruchowych : |
‘ . - w przypadia zaistnienia pozaru sporzadzenie protokoléw stanowiacych podstawe .
= - do ustalenia przyczyn pozarbw i zabezpieczenia dowodow, ktére pozwolg ustali¢
[" 1 DIZYCZYNg POZAry
- - wspolne ustalenie warunkow technicznych ppoz. prowadzenia prac rozruchowych

" i w czasie odbioru robot budowlano- montazowych oraz w czasie realizacji prac




r - rtozruchowych
- zglaszanie do Kierownika Rozruchu o ewentualnych problemach ppoz. zwiazanych Z

| - pracami rozruchowymi i wnioskowanie o sposobie ich rozwiazania

~ - wspdlpraca z uzytkownikiem w zalresie instruktazu ppoz. zatogi eksploatacyjnej
] = - organizowanie szkolenia i instruktazu pracownikéw zatrudnionych w rozruchu
{ w zakresie ppoz. odpowiednich do stanowisk pracy i szczegolnych warunlkdw
uruchamianego obiektu

- wykonywarie innych zalecefi kierownika rozruchu

—

i

[Rp——
¥

8.3, Speejalista ds. elekirycznych i AKPIiA ma obowigzek:

- przeprowadzi¢ ogledziny instalacji elekiryczne) 1 AKPIA

- sprawdzenie protokoldw z prdb i pomiaréw elektrycznych 1 AKPIA

]

9. Wytyczne BHP

Podstawowymi aktami prawnymi w tym zakresie sg. ,,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki

I

1
(AR

Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 01.10 1993 1. w sprawie bezpieczefistwa 1 higieny pracy
przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci kanalizacyjuych” i ,Rozporzgdzenie

| Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01.10 1993 r. w sprawie
bezpieczenistwa i higieny pracy w oczyszczalniach sciekéw" - Dz. U. nr 96/1993.

- Odpowiedzialnosé za stan bezpieczefistwa i higieny pracy podczas rozruchu instalacji

ponosi Kierownik Rozruchu.

- Kierownik Rozruchu ma obowiazek zorganizowania rozruchu w spostb zapobiegajacy

i mozliwoéci powstawania warunkow grozacych wypadkami przy pracy, chorobami

E‘—i' zawodowymi i innymi schorzeniami wywolanymi warunkami pracy.

- Sprawowanie nadzoru nad przesirzeganiem zasad i przepisow bezpieczefistwa 1 higieny
pracy oraz przepisdw o ochronie pracy w czasie roziuchy jest obowiazkiem

ok Kierownika

- Nadzoru i specjalisty ds. BHP

.~ Wezyscy uczestnicy bioracy udziat w czynﬁoéciach rozruchowych powinni by¢

L przeszkoleni w zakresie BHP, z udokumentowaniem aktualnymi zaSwiadczeniami o



ukoficzeniu odpowiedniego kursu.

Do bezposredniej obstugi urzadzei mogg byé dopuszczone osoby uprzednio
przeszkolone i posiadajace zaswiadczenia kwalifikacyjne stwierdzajace znajomos¢
eksploataciji urzadzen energetycznych, z uwzglednieniem odpowiednich wymagan

BHP.

- Osoby kierujace zespolami pracownikéw maja obowiazek zorganizowania

stanowisk roboczych zgodnie z zasadami i przepisami BHP i zapewnienia

pracownikom $rodkéw ochrony osobistej oraz dopiinowanie stosowania ich zgodnie

Z przeznaczeniem.

- Wszyscy pracownicy powinni uzywaé przydzielonej im odziezy ochronnej i

roboczej oraz  sprzetu ochrony osobistej zgodnie z przeznaczeniem.

W przypadku awarii i konieczno$ci wejécia pracownika de przepempowni

nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad bhp:

1.

2.

Wylaczy¢ zasilanie w energig efektryczng instalacji i urzsgﬁzez’l

Sprawdzié stezenie gazéw detektorem, czy sa w stgieniu ponizej dopuszczainych,
oile nie, to nalezy studnig wietrzy¢ lub w celu przyspieszenia prac zastosowat
nawiew mechaniezny

Przed wejsciem do pompewni powinien zostal ustalomy system sygnaléw
i komunikacji (brygada powinna si¢ skiadaé z co najmniej 3 oséb)

Wyciagnaé pochwyt z drabiny

Pracownik schedzgcy do pompowni powinien by¢é wyposazony w szelki
bezpieczeistwa z linka asekuracyjng zamocowang do urzadzenia wyciggowego
zamontowanego nad wlazem pempowni. Oprécz tego powinien posiadac
awaryjny aparat oddechowy, kask, latarke o napigciu bezpiecznym i narzedzia
nie iskrzace

Jedna z os6b asekurujacych powinna posiadaé réwniez wyposaZenie takie samo
jak ta ktéra wchedzi do pompowni

W przypadku koniecznosci wejscia do pompowai wigeej niz jednego pracownika
ilo§€ 0s6b asekurujacyeh powinna by¢ co najimiej tej liczbie réwna '
Dsobam ssekurnjacym nie wolno oddaldé sie od miejsca prowadzenia prac
Zabrania sie wyciggania urzqdzeéfl jeseli wewngirz pompowni przebywaja

pracoewnicy
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Automatyka przepompowni sciekow
INSTRUKCJA ROZRUCHU i EKSPLOATACJI

Przepompownia P1
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3. Instrukcja rozruchu

3.1. Zakres zastosowania .
Niniejsza instrukcja rozruchu automatyki pompowni sciekow ma zastosowanie przy
pierwszym uruchomieniu pompowni po jej montazu oraz po-kazdej wysmianie elementow
zespolu napedowego lub sterowniczego.
Kazdorazowe wykonanie czynnosc1 Wediuo niniejszej 1nstrukc;1 musi byc odnotowane w
ksiazce konserwacji przepompowni.
Instrukcja jest przechowywana w kieszeni na dolcumentauj na wewngtrzaej stronie
drzwi szafki sterowniczej.

3.2. Instrukcje zwigzane
Ninigjszg instiukcje nalezy stosowad lacznie z odpowiednimi instrukcjami
technologicznymi, elektrycznymi i BHP oraz DTR poszczegdlnych zespolow.

3.3, Uprawnienia
Rozruch moze przeprowadzaé personel posiadajacy odpewiednie uprawnienia i
przeszkolenie. Minimalny zespdt rozruchowy stanowia 2 osoby.

3.4, Sprawdzenie pomontaZzowe

3.4.1. Sprawdzenie napedow ponp
Jezeli zachodzifa koniecznosé odiaczenia kabli zasilajacych pompy, nalezy poich
podtaczeniu sprawdzi¢ zgodnosé kierunku wirowania silnikow z oznaczeniem na ich
obudowie. W tym celu naleZy nie zanurzong pompg zalaczy¢ do pracy w sterowaniu
reczoym (na czas ok. 1 sekundy) i okresli¢ kierunek wirowania. W przypadku
niezgodnodci dokonaé zamiany dwoch przewodow fazowych w puszee
przytaczeniowej 3X lub 4X silnika pompy.

3.4.2. Sprawdzenie czujnika pomiaru poziomu sciekow

'Nalezy dokonad roziaczenia obwodu pomiarowego na listwie zaciskowej X2 zac. 23
w szafce sterowniczej (patrz: dokumentacja automatyki pompowni) 1 wlaczyc
szeregowo w obwod miliamperomierz pradu statego. Wskazywany prad musi sie
zawiera¢ miedzy 4 a 20 mA: np. 4 mA dla sondy w powietrzu, 6 mA. dla sondy
zanurzonej 0,5 m pod woda. Jezeli mierzony prad wynosi ‘0°, a na zacisku X2:24
zasilajacym czujnik jest poprawna warto$¢ napiecia (ok. 27V ), skontrolowac i
skorygowaé potaczenia do czujnika.

3.4.3. Sprawdzenie sond phwakowych
Wysokosci zawieszenia i poziomy przefaczania stykdw w sondach (sygnalizacia na
lampkach H5 i H6) musza by¢ zgodne z 1ys. nr 8 dokumentacii automatyki.
Prawidiowe sprawdzenie ptywakéw to zanurzanie w wodzie. Sondy sg zasilane
napigciem 24V 50Hz.

3.5, Nastawy parametrow technelogicznych
Parametry technologiczne zasadniczo nie muszg by¢ zmieniane (fabryczne nastawy sg
optymalne), W przypadku szczegodlnej koniecznosci mozna skorygowad nastepujace
naslawy:
— poziom zatgczenia pompy
—- poziom wylaczenia pompy



Ziniany wprowadza sig przy uzyciu koniputera z oprogramowaniem TwidoSoft,
podiaczonego do gniazda ,,comm1” w sterowniku. Istnieje réwniez mozliwosé
wprowadzenia zmian przy pomocy modulu wyswietlacza i jego 4 przyciskow,
zabudowanego na sterowniku,

Szczegdtowy opis metody wprowadzania tych zmian bedzie dotsczony do protokolow
pomiarowych przepompowni,

3.6. Pomiary wieclkoSci parametréw technologicznych

3.6.1. Pomiary pradow powp
Pomiary pradow pomp nalezy dokonaé w kazdej z trzech faz przy pomocy miernika
cggowego o odpowiednim zakresie (min. 40A). Odchytki pradéw pomiedzy fazami
dfa jednej pompy nie mogg przekraczaé 5% wartosci. Pomiaru dokonywaé po 60
sekundach od momentu zalgezenia pompy. Wyniki pomiaréw odnmowac w ksigzce
konserwacji pompowni.

'3.6.2. Pomiar przeplywu (wydainosci pompy)

-Zmierzy¢ czas-wypompowania od poziomu zalgczenia do poziomu wylaczenia dla
kazdej z pomp przy zamk:m@tym doptywie sciekéw. Wyniki pomiaréw odnotowad w
. ksiazce konserwacji pompowni.

3.7. Dopuszczenie do eksploatacji
Po dokonaniu rozruchu urzadzen AKP pompowni wediug powyzszych punkiow i
wpisaniu tego faktu do ksigzki konserwacp mozna rozpoczaé eksploatacie przepompowm.



4. instrukcja eksploatacji

4.1, Zakres zastesowania :
Przepompownia sciekow jest obiektem pracujacym w sposéb ciagly w cyklu
automatycznym. Niniejsza instrukcja eksploatacji automatyki pompowni sciekéw ma
zastosowanie podczas okresowych czynnosci konserwacyjnych tub w przypadku
stwierdzenta zalddce w pracy pompown.
Instrukcja jest przechowywana wkieszeni na dokumentacje, na wewnetrznej stronie drzm
szafki stnrowmcz_e_t

4.2. Instrulicje zwigzane
Niniejszg instrukcje nalezy stosowaé fgcznie z odpowxednnm instrukejami
teclinologiczaymi, elekirycznymi i BHP oraz DTR poszczegdlnych zespolow.

4.3. Uprawnienia
Czynnosci eksploatacyjne moze przeprowadzac pxzeszkalony pracownik. Zamkniete
drzwi szafii sterownicze] wewnetrznej zapewniajg pelne bezp;eczenstwo obstugi.
Otwarcia drzwi szafki sterowniczej wewngtrznej moze dokonaé uprawniony elektryk.

4.4, Okresowe sprawdzanie systemu zabezpieczen technologicznych
Zdarzenia technologiczne, wywolujace komunikaty alarmowe, to:
-— przecigzenie (awaria) pompy '
~— poziom awaryjny maksymadlny sciekéw
— poziom awaryjny minimalny Sciekoéw (suchobieg)
— zanik zasilania energetycznego
— nieuprawnione otwarcie drzwi szafki sterowniczej zewnetrznej.
Awarig pracujacej pompy mozna wymusic¢ przez wylgczenie zabezpieczenia termicznego
Q1 Iub Q2 danej pompy (tylko uprawniony elekiryk!).
Wymuszenia sygnahzacja poziomow awaryjnych mozna dokonac przy wyjetych ze studni
plywakach i zanurzaniu ich w naczyniu z woda.
Zanik zasilania energetycznego mozna zrealizowaé przez przelaczenie gléwnego
wylacznika w pozycje ‘0’

4.5, Lalaczenie zasilania
Po otwarciu zewnetrznych drzwi szafki sterowniczej dostepny jest po lewej stronie
gldwny przelacznik zasilania QO.
Uklad zasilania jest wyposazony w mozliwosé¢ podtaczenia przewoznego agregatu
pradotworczego, w przypadku braku zasilania podstawowego. Nalezy w tym celu
podtaczyc gniazdo kabla agregatu do wtyczkd 3-fazowej umieszezonej wewnatrz szafki
sterowniczej, uruchomic agregat, przestawi¢ przelaczniki rodzdju pracy pomp w
polozenie ‘07, przestawic glowny przetacznik zasilania w pozycje ‘Agregat’ i sprébowaé
uruchomi¢ jedng pompe, przelaczajac jg w pozycje ‘RECZN’ i weiskajac ‘START”.
Jezeli pompa nie uruchomi sig, przy czym nie $wieci zielona dioda na przekazniku
kontroli faz K10, zmieni¢ kolejnos¢ faz na agregacie pradotwérczym (patrz: instrukcja
obstugi agregatu). Jezeli pompa daje si¢ uruchomié, mozna ustawi¢ obydwa przetaczniki
rodzaju pracy w polozenie ‘AUTO’ (praca automatyczna).
Nie pozostawiaé pracujacego agregatu pradotworczego bez dozoru!
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: —4.7;Au§qm#tygzny tryb pracy pompowni

4.6. Urnchomienie pompowania S
Kazda pompa posiada swdj wiasny 4-polozeniowy przelgcznik rodzaju pracy:
wylaczona~ pokretto skrajnie w lewo
praca awaryjna — pokretto 1 skok w prawo
praca reczia — pokretto nastepny skok w prawo
praca automatyczna — pokretto do kotica w prawo ,
Praca reczna pompy stuzy do trwatego zataczenia pompy. Zalaczanie i wylaczanie jest
realizowane przyciskami ‘START’ i ‘STOP”, Ten tryb pracy jest przewidziany
zasadniczo dla celéw rozruchowych lub sprawdzenia pomontazowego. Pompy sg
zabezpieczone przed suchobiegien. :
Tryb pracy automatycznej (tryb zasadniczy) uzyskuje sie przez ustawienie przelacznikow
obu pomp w pozycje: praca automatyczna AUTO.
Tryb pracy awaryjny ma zastosowanie wtedy, gdy wlegnie awarii programowalny
sterownik lub / i hydrostatyczna.sonda pomiaru poziomu. Pompowniz pracuje wtedy przy
poziomie sciekéw migdzy awaryinym maksimum a awaryjnym minimum. Mozna
wybraé, czy ma pracowad jedna pompa, czy obydwie réwnolegle.

" Tryb pracy automatycznej, zaleznej od mierzonego poziomu $ciekéw w studni uzyskuje
si¢ po przekreceniu obydwu przelacznikéw rodzaju pracy w polozeniec AUTO, lub
jednego z nich w polozeniu AUTO, a drugiego w pozycie WYL. Jezeli obydwa
przetaczniki beda w polozenin AUTO, to uruchomi sig cykliczne przelaczanie pomp do
pracy: w kolejnym eyklu zataczy sie inna pompa, niz pracowala ostatnio, Jezeli jeden z
przekacznikow rodzaju pracy bedzie ustawiony na WYZ (pompa odstawiona),
pompownia pracuje na pompie czynnej, zalaczanej w kazdym cyklu.
Cykl pompowania:
- zalgczenie pompy przy przekroczeniu poziomu $ciekdw powyzej ustalonego.
programowo poziomu zalgczenia;
- Wwylaczenie pompy po obnizeniu sig poziomu éciekéw ponizej ustalonego
programowo poziomu wylaczenia:
- zalaczenie sig rownolegle drugiej pompy w przypadku, gdy podczas pracy
© jednej pompy poziom $ciekow bedzie wzrastal, zamiast obnizaé sig.

4.8. Awarie i ich sygnalizacja -

. Na skutek mechanicznego przeciazenia pompy moze nastapi¢ wyzwolenie
zabezpieczenia termicznego pompy (lacznik Q1./ Q2 oraz wewnetrzne zabezpicczenie
termiczne F1/ F2), co spowoduje zasygnalizowanie awarii pompy poprzez miganie
lampki AWARIA. Miganie nastepuje w cyklu: 1 sek §wiecenia, 1 sek zgasniecia,
Kasowanie sygnatu awarii (po usunieciu jego przyczyny!) nastgpuje po chwilowym
przestawieniu przetacznika rodzaju pracy w stan ‘0’

Poziomy awatyjne maksimum i minimum sygnalizuja z6He tampki H5 i H6.

4.9. Zdalny nadzér nad praca przepompowni |
Nadzér bedzie realizowany poprzez polaczenie GSM, z wykorzystaniem radiomodemn 4
podtaczonego do portu komunikacyjnego sterownika ‘comm?’.

Ninigjsza instrukcja nie zawiera opisu tego nadzoru.

Automatyka pompowni P1 nadzonyje prace pompowni P2, oddalonej o ok. 450 m,
poprzez facze transmisyjne kablowe. Poprawnosé iej transmisji sygnalizuje miganie g
diody LED (riaprzemiennie barwa zielona i pomaraficzowa) na elemencie A3. Dostep do E
szafki wewnetrznej tylko dla uprawnionego elektrykal
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Instrukeja obsiugi ~ 2563.61 AmareX® N

Pompa zatapiaina

Typ
Wielkosé DN 50
Wielkosé |- 002...042 (2 polowy)

silnika | - 004...044 (4 polowy)

Wersja G,G1, G2, GH
materiatlowa

Szanowny Kiiencie,

Pragniemy podzigkowac Tobie za zaufanie, jakim nas obdarzytes dokonujac wyboru nowoczesnej
pompy Amarex N naszej produkcii.

Prosimy, przestrzegaj koniecznie zawartych w niniejszej dokumentacji symboli bezpieczeristwa. Sg one
bardzo wazne dla wiasciwego montazu, eksploatacji, przegladéw i napraw.

fch oznaczenia podajemy ponizej:
stanowigce zagrozenie dla Zycia i zdrowia.

Symboi zagrozenia ze strony pradu elekirycznego zgodny z ISO 3664-B-3-6.
Symbol bezpieczeristwa zgodny z DIN 4844-W8. Oznaczenie to informuje

0 koniecznosci przestrzegania przepisow w strefie zagrozenia wybuchem zgodnie
z norma RL94/9/EG (Aten 100a)

To slowo oznacza informacje dotyczaca zagrozen dotyczacych agregatu lub fego funkciji.

C Qgoiny symbol zagroZenia zgodny z ISO 3864-B-3-1. Oznaczeniu podlegaja czynnosci

Uwagalll

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wazne wskazowki i ostrzezenia. Przed zabudowa, podigczeniem
zasilania elektrycznego i uruchomieniem pompy nalezy sie z nimi bezwzglednie zapoznaé. Nalezy
rowniez stosowa¢ sig do instrukcji odnoszacych sie do innych komponentéw tego agregatu.
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1 Informacje ogdlne

Pompa KSB jest produkowana zgodnie z najnowszym
stanem techniki przy najwyzszej starannosci i przy ciggtej
kontreli jakosei,

Zawiera ona wazne wskazéwki dot. bezpiecznego, prawidio-
wego i ekonomicznego uzytkowania pompy. Panstwa uwaga
konieczna jest do zagwarantowania niezawodnosci i diugiej
zywotnosci pompy przy jednoczesnym unikaniu awatrii.
Agregat ten nie moze by¢ eksploatowany niezgodnie z jego
przeznaczeniem i dokumentacja.

Nieprzestrzeganie tego warunku zwalnia producenta z od-
powiedzialnosci za ewentualne uszkodzenia.

Jezeli konieczne bylyby dalsze informacje lub wskazdwki,
a takze w przypadku uszkodzenia, prosimy o nawigzanie
kontaktu z najblizszg placowkg serwisowg firmy KSB.

2 Bezpieczenstwo
2.1 Zasady bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie wskazowek bezpieczenstwa podanych

w niniejszej instrukeji moze prowadzié do zagrozenia zdro-

wia obsiugi lub do uszkodzenia agregatu.

Wskazéwki do instrukcii:

- instrukcje nalezy w cafosci przeczytaé przed montazem
i przegladem.

— instrukcja powinna by¢ przechowywana w miejscu eksplo-
atacji pompy.

2.2 Kwalifikacje personelu i szkolenia

Personel obstugujacy, stuzby konserwacji, utrzymania ruchu
musi dysponowac odpowiednimi kwalifikacjami dia wykony-
wania tego fodzaju prac. Zasady odpowiedzialnosci, kom-
petencii i nadzoru personelu musza zostaé dokladnie okre-
slone przez uzytkownika. W oparciu o ninigjszg instrukcje,
personel, ktéry nie posiada odpowiednich wiadomosci nale-
zy przeszkolié i poinstruowad.

Na zlecenie uzytkownika, producent moze przeprowadzié
szkolenie i instruktaz. Uzytkownik powinien ponadto dopii-
nowac aby tres¢ ninigjszej instrukcji obstugi zostala w caio-
ci zrozumiana przez obstugujacy personsi.

Przestrzeganie zasad BPH

Niniejsza instrukcja nie uwzglednia ewentualnych lokalnych
przepisow BHF, za kiérych przestrzeganie odpowiada perso-
nel montujgey urzadzenie i uzytkownik,

Osoby, ktdre nie sg wstanie zachowaé zasad bezpieczen-
stwa nie mogg przebywaé w poblizu pompy.

@ Informacje dla urzadzen przeznaczonych do zastoso-
wania w strefie przeciwwybuchowej oznaczane sa;

&

znakiem specjalnym.

Zasady bezpieczenstwa pracy przy maszynie
Zasadniczo wszelkie prace przy agregacie nalezy wykony-
wacé w czasie jego postoju. Bezwzglednie trzeba przestrze-
gac¢ podanego w instrukcji postepowania przy wylgczaniu
maszyny ( punkt 6.2)

Agregaty, ktére majg kontakt z mediami niebezpiecznymi dia
zdrowia, muszg byé zneutralizowane.

Bezposrednio po zakoriczeniu prac wszystkie urzadzenia za-
bezpieczajgce i ochronne nalezy z powrotem zalozyé
wzglednie uruchomi¢. W tym celu przestrzegad rozdziatu 6.

@ Agregaty przeznaczone do pracy w strefie zagrozenia
wybuchem, nie mogg by¢ eksploatowane poza para-
metrami dla ktorych zostaty dobrane.

Nieprzestrzeganie tego warunku bedzie prowadzi¢ do prze-
kroczenia dopuszczalnych dlatej kiasy urzadzen temperatur,
powstawania mieszanek wybuchowych czego skutkiem mo-
ze by¢ eksplozja.

Nalezy uwaza¢ aby na pawierzchni zewngtrznej agregatu
w szczegdlnogcl w obszarze silnika nie osadzal sie osad
w ilosciach masowych,

Naprawy i przerobki

Przebudowa lub wprowadzenie zmian w agregacie wymaga
uprzedniej zgody producenta. Oryginaine czesci zamienne
i akcesoria dopuszczone do uzycia przez producenta agre-
gat siuzg zapewnieniu bezpieczenstwa,

Uzywanie innych czgsci zamiennych bedzie przyczyng uchy-
lenia odpowiedzialnosci producenta z tytuiu skutkéw takiego
postepowania.

Wskazowki do wykonania EX
@ Przy montazu agregatu w strefie zagrozenia wybu-
chem nalezy przestrzegac¢ przepiséw zgodnychz nor-

ma 94/S/EU (ATEX 100a).

Silnik elekiryczny mozna pedtgczyé do sieci niskonapiecio-

wej z napigciem znamionowym i jege tolerancja zgodnie

z narmg IEC 38 lub do innej sieci, w ktdrej tolerancia napie-

cia nie moze przekraczad + 10%.

Silnik musi by¢ zabezpieczony przed przegrzaniem. Zabez-

pieczenie to zrealizowaé mozna w nastepujgcy sposob:

® Ograniczenie pradu (np.: przez wyigcznik pradowy zgod-
ny z EN 60 974-2). Ograniczenie pradu ustawié zgodnie
tabliczkg znamionowa na 1,15 prgdu znamionowego
przez 15 min.

¢ Ograniczenie temperatury realizowane jest dzieki zainsta-
lowanym w uzwojeniach wyltacznikom bimetalowym, kto-
re nalezy podlgezy¢ do ukfadu sterowania pompy.

Silniki przystosowane sg do pracy z przeksztaitnikiem cze-

stotliwogci (falownikiem). Przestrzega¢ danych znamiono-

wych silnika. Silnika przy podigczeniu z falownikiem musi

by¢ chroniony przed przegrzewaniem przez podigczenie wy-

tacznika bimetalowege. W przypadku osiggniecia przez sil-

nik granicznej temperatury (wediug ATAX 100a) musi by¢

wytgczony.
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3. Transport

A

® Dostarczony fancuch lub lina mogg byé stosowane tylko
do podnoszenia pompy.

¢ Pompy nie wolno wieszaé za kabel siinika

& Transport pompy i jej zawieszenie musi odbywaé sie w ad-
powiedni sposéb i

® Lancuch wzglednie lina muszg by¢ pewnie zawieszone na
pompie i na wciagniku.

® Do podwieszenia pompy uzywad tylke uchwytu pompy
{patrz rysunek ponizej)

/ wl
===

4. Opis pompy i oprzyrzadowania

4.1 Opis ogdiny

Pompa zatapialna produkcji KSB nie jest samozasysajgcym
agregatem blokowym, Jest dostarczana z roznymi ksztaita-
mi wimnikow w zaleznosci od warunkdw pracy.

W normalnych warunkach eksploatacji, pompa musi byé cai-
kowicie zalana. Krétkotrwale moze by¢ eksploatowana
w stanie wynurzonym ale tylko do osiagnigcia minimalnego
dopuszczalnego poziomu medium.

2563:101

4.2 Nazwa
Doktadne oznaczenie agregatu znajduje sie na tabliczce
znamionowej, zamocowanej na silniku. W przypadku zama-
wiania czgsci zamiennych dane z tabliczki musza byé poda-
ne do KSB.

Wykonanie standardowe bez Ex

k) Ce

i ——— Oznaczenie
N [
[ u | Nr fabryczny
- ~nte- @ { TNrident
P2 W i Hzl :E
1/min Hleos? | Numer silnika

[

xglClass f
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Abadt vidret Spamavey e, €n adair ki]v beasion,
e 1 |||rlr’l|u rEfiaE Q0 wal vprawhlla eneryireds

Tan aprire cor anteree olld teaziene. Laand - da. 3F 451 GAE

Wykonanie przeciwwybuchowe Ex

maf) € C€
Oznaczenie
T
L — | N fabryczny
2 el - Nr ident
;-] LIRS .
2 w J \LE‘—% Mumer silnika
t/nin Acaz? Nr id
€ €208 1GD1126 JEEx d 1B THLCIE 03 ATEX s428 X T ident.
1P6d 51 |Iarin kelClass F ATEX
A R AN it
Nua ggelen dan aninge ke banglone, 1€0ad o+ Ne. 13 011 4T 25/3,102
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Wyjasnienie oznaczenia

Amarex N F100-220/034 YL -G - 210

Typoszereg ———I
Ksztalt wirnika

F- wirnik otwarty
8- wirnik z nozem tngcym
@ - krociec tloczny {mm)
Wielkosci hydrauliczne
Wielkosé silnika
Liczba polowa siinika
Wersja silnika
U = bez EX 550C
Y =z EX do 40 oC
W = bez EX max. 60°C
Wykonanie materiatowe
G = zeliwo szare
G1= zeliwo szare, wirnik ze stali stopowej
G2= zeliwo szare, wirnik z Norihardu
GH= zeliwo szare, wirnik i korpus posredni z Norihardu
Wirnik & w mm

4.3 Konstrukcja

4.3.1 Naped

Dane elekiryczne zgodnie z danymi na tabliczce znamiono-
wej. Silnik wykonany wg DIN/VDE 0530 czes¢ 1/IEC 34-1,
klasa izolacji F; ochrona IP 68 dla kompletnej pompy zgod-
nie z VDE 0470 czgsé 1 lub [P 58 dla urzadzen elektrycznych
zgodnie z DIN/VDE 0530 czes¢ 5 (EN 80 034) Rodzaj wia-
czania: bezpasredni .

Silniki z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym
Wykonanie wg VDE 0171/5.78 czesé 1 i czesé 5/EN 50 018;
Zabezpieczenie przeciwwybuchowe EEx d |IB T4.

4.3.2 Uszczelnienie waiu

Uszczelnienie wafu od strony pompy i silnika zrealizowane
jest poprzez uszczelnienie mechaniczne. Pomiedzy uszczal-
nieniami znajduje sie komora olejowa stuzaca do smarowa-
nia i chiodzenia. Wszystkie wielkosci majg bezobstugowe to-
zyska toczne.

5. Ustawienie / Montaz

A A

5.1 Przepisy bezpieczehstwa

Podczas pracy pompy, przebywanie w zbiorniku pompowni
0s6b jest bez zachowania specjalnych sradkow ostroznosci
zabronione,

5.2 Kontrola przed montazem i pierwszym
uruchomieniem

Miejsce ustawienia pompy musi by¢ przygotowane zgodnie

Z wymiarami arkusza wymiarowego (str. 14-16)

Betonowe fundamenty powinny byé¢ wykonane z betonu klasy

minimum 32,5 N wg EN 197-1 lub réwnowazne;.

5.3 Montaz pompy/agregatu

Przed montazem przeprowadzi¢ kontrole agregatu i kabla
odnosnie ewentualnych uszkodzent powstatych podczas
transportu. Nalezy sie upewnic, Ze w pompie nie ma zad-
nych ciat statych a wirnik obraca sie recznie bez oporow,

W dostawie znajduje sig deodatkowa tabliczka znamicnowa
z danymi pompy i silnika. Te tabliczke nalezy umiesci¢ w do-
brze widocznym miejscu poza studzienkg pompy (np. szafa
rozdzielcza, rurociag, wspornik).
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5.3.1 Kontrola danych eksploatacyinych

Przed montazem lub uruchomieniem nalezy pordwnac dane
tabliczki znamionowej z danymi z zamdwienia oraz danymi
instalacii.

5.3.2 Kontrola poziomu oleju tylko dia YL i WL

Komory oiejowe pomp zatapiainych fabrycznie napeinione
sg nieszkodliwym dla srodowiska, nietoksyczrnym olejem pa-
rafinowyrm.

@ Przed pierwszym uruchomieniem skontrolowaé po-
ziom oleju ( patrz pkt. 7.2.4)

5.3.3 Ustawienie stacjonarne / prowadnica linowa

5.3.3.1 Opis

W tym wykenaniu agregat pompowy opuszczany jest do
szybu przy pomocy prowadnicy linowej.

Pompa przesuwa sie w szybie lub zbiorniku po dwdch row-
noleglych, silnie naprezonych linach ze stali szlachetnej i sa-
moczynnie zasprzegla sie ze znajdujgcym sie na dnie kofa-
nem ttocznym. Uszezelnienie miedzy pompa a kolanem re-
alizuje pod ciezarem pompy w migjscu ufozenia uszczelki
profilowe|. Osiaga sie szczelne | elastyczne poiqczeme

( Pairz tabela wymiarowa str. 14-18)

5.3.3.2 Montaz wieszaka

Przy montazu trzeba korzystac z rysunku ztozeniowego ,Ustawienie
mokee“{ str, 12-13).

taricuch lub ling do wyciggania pompy zamocowaé po stronie ka-
bla zasilajgcego.

1 Zamontowa€ uchwyt 732. Przestrzegad ponizszego szkicu.

i WO
- "?”ym-os
2 §50-35
?/732
o
la i
W____} _}
ﬁ_——‘ 2563:103

2. Przymocowac kolkami rozporowymi 30-3.37, wspornik 894 do
brzegu szybu. Dane dotyczace wymiardw otwordw i ich rozstawu
patrz Tabela wymiarowa sir. 14-16. Moment dokrecenia podany
jest w tabeldi 1.

3. Zatozy¢ na wsporniku $rubg obustronnie gwintowang 904 oraz

uchwyt 571. Dokrecic lekko nakrgtke 920.36 tak aby umozliwic
poZniejsze naprezanie liny 59-24-01. Zalozyé dociski 572.

4. Kolano sprzegajgce 72-1 zamocowad na dnie szybu tak, by poz-

niej naprezona lina przebiegata pionowo.

Z uwagi na koniecznosé zapewnienia niezawodnego prowadze-
nia nie nalezy przekraczaé kata 5°.

Kolano mocuje sie kotkami stalowymi $0-3.38. Dane o mamer-
tach dociggania pairz tabela 1.

Koniec liny zamontowac w dociskach 572,

Poprowadzié ling wokot kolana 72-1 i z powrotem do elementy
dociskowego. Rekg naprezyé ling | przy pomocy dociskow zaci-
snac.Naprezy¢ mocno ling nakretkami 920.36. Dla osiagniccia
wlasciwego naprezenia liny nakretke dociggnaé momentem we-
diug tabeli.

Zakonczenie zabezpieczye dwoma przeciw-nakratkami,

Wolny koniec liny mozna na docisku 572 zwinaé w pier-
scien lub odcigé. Po odcigeiu korice zawinaé tak, by lina
nie strzepita sie.

Do pozniejszego zamocowania lancucha zawiesié hak 59-
18 na wsporniku.

Tabela1: Momenty dociggania kotkéw stalowych (P)

Wielkosé Moment [Nm]
@10 10
18 80

Tabela 2: Sita naprgZenia prowadnicy linowej

Wielkose N, [Nr] PIN]
50-170 50-220 7 3000
65-170 65-220 g 4 000
80-220 100-220 14 6 000

5.3.3.3 Montaz pompy

Pompe wprowadzié od géry ponad uchwytem 571, zatozy¢
na ling prowadzaca i powoli opuscic. tancuch/iing zawiesié
na haku 58-18.

5.3.4 Ustawienie stacjonarne - prowadzenie rurowe
5.3.4.1 Opis

Pompa prowadzona jest do kolana zainstalowanego w szy-
bie lub zbiomiku po prowadnicy rurowej, gdzie nastepuje sa-
moczynne zesprzeglenie. Uszczeinienie miedzy pompg
a koianem realizuje pod cigzarem pompy w miejscu utozenia
uszczelki profilowej. Osiaga sig szczelne i elastyczne pota-
czenie. (patrz tabela wymiarowa str. 14-186)

5.3.4.2 Montaz wieszaka-uchwytu (P)

Przy montazu trzeba korzystaé z rysunku ztozeniowego

JUstawienie mokre“(str. 12-13).

tancueh lub ling do wyciagania pompy zamocowaé po stro-

nie kabla zasilajgcego.

1. Zamontowa¢ uchwyt 732 ( patiz pkt. 5.3.3.2-1)

2. Kolano sprzegajace 72-1 zamocowad na dnie szybu,
Zamontowac w kolanie prowadnice rurowa,

3. Przycigé prowadnice na odpowiednia dlugosé.

4. Drugi koniec rury wprowadzi¢ ww wspornik 894 | przy po-
mocy koikéw 90-3.37 Zamocowac do brzegu szybu. Da-
ne dotyczace wymiardw otworéw i ich rozstawu pairz
Tabela wymiarowa str. 14-16. Moment dokregcenia podany
jest w tabeli 1. ’

5. Kolano sprzggajgce tak zamocowad do dla szybu aby
prowadnica byla ustawiona pionowo.

8. Kolano mocuje sie kotkami stalowymi 90-3.38.

Dane o momentach dociggania patrz tabela 1.

5.3.4.3 Montaz pompy

Pompe wprowadzi¢ od géry panad uchwytern 894, zatozyé
na rurg prowadzaca i powoli opuscié. tancuch 885 zawiesic
na haku 58-18,

5.3.5 Ustawienie stacjonarne-prowadzenie pretowe
{(tylko dla Amarex N 50-170, 50-220, 65-170,
65-220)

5.3.5.1 Opis

Pompa prowadzona jest do kolana zainstalowanego w szy-

bie lub zbiorniku po prowadnicy pretowe], gdzie nastepuje

samoczynne zesprzeglenie. Uszczelnienie miedzy pompg

a kolanem realizuje pod cigzarem pompy w miejscu utozenia

uszczelki profilowe|. Osigga sie szczelne i elastyczne pola-

czenie. (patrz tabela wymiarowa str. 14-15)
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5.3.5.2 Montaz wieszaka-uchwytu Cznaczenie przewodow
Przy rr]onFaiu trzeba korzystac z rysunku ztozeniowego Podlaczenie Standard Varamy
;- iStawienie mokre™(st, 121 , do szaly sterujace] | HO7RNF | FO7RNF |  Tefzel

aricuch lub ling do wyciggania compy zamocowad po stro- 7615 8615 8G15
nie kabla zasilajacego. : 7 27 ; ¥ - 57
1. Zamontowas uchwyt 732 { patrz pkt. 5.3.3.2-1) EE( F(gzrgzwod ochronny) nelon*r/zoﬂy znelon%(/zorty zmlg;g;;;z;ntty
2. Koniec prowadnicy zamontowac w kolanie sprzegajgcym 72-1. V {faza) 2 2 czamy
3. Kotano mocuje sig katkami stalowymi 90-3.38. W (faza) 3 3 czamy

Dane o momentach dociggania patrz tabela 1. 20 4 4 czarny
21 5 5 pomiarancz
5.3.5.2 Montaz pompy 32 & ? "g;ﬁfyk'
Pompeg wprowadzi¢ od gory przez prowadnice i powoli opu-
Sci¢. Przewidzie¢ zawiesie dla taricucha lub liny na brzegu
szybu. Pompa zasprzegla sig w szybie na kolanie samoczyn- 0
nie.
5.3.6 Ustawienie przenosne L pg—
5.3.6.1 Opis -
W wersji przenodnej agregat pompowy wyposazony jest 23~
w stojak. O inne dostgpne oprzyrzadowanie pytacé w KSB L PE—
(patrz. Strony 14-16) g1
L

5.3.6.2 Montaz "o
Przy montazu trzeba korzysta¢ z rysunku ziozeniowego
<Ustawienfe mokre"(sir. 12-13). ‘
tancuch'lub lina musi byé przymocowana po stronie tlocz-
nej krocea.
Poluzowac sruby 914.03 i w szczeliny wsunaé kolejno tapy
pompy 182. Sruby ponownie dokrecic: Moment 17 Nm. I \ —]
Pompa musi byé zawsze ustawiona plonowo z silnikiem ——1 _}
u gory, na mocnym podiozu. ﬁ;s&m

5.4 Podiaczenie rurociagow
Patrz tabela wymiarowa str. 14-16
Rurocigg ttoczny powinien byé podigczony bez
naprezen. Pompa i kolano stopowe w zadnym
przypadku nie moze stuzyé jako punkt podparcia
rurociagu. {Zagrozenie uszkodzenia agregatu).
W wyniku temperatury powstajgce wydliuzenie rurociggu
musi zosta¢ odpowiednio skompensowane w przeciwnym
przypadku powstajace wydluzenie bedzie przyczyng obcia-
Zenia pompy niedopuszczalnymi sitami i momentami.

Zagrozenie zdrowia przy toksyczny i gorgcych
mediach.

Przy diugich wznoszacych sie rurcciagach w celu uniknigeia
cofki zamontowad nalezy w rurociggu Hocznym klape zwrot-
ng. Przy montazu klapy zwrotnej przewidzie¢ odpowietrzenie
rurociagu.

5.5 Podigczenie elektryczne

@ Podigezenie elekiryczne wykonac maze tylko wykwali-
fikowany personel zgodnie z lokalnymi przepisami.
Napigcie sieci musi by¢ zgodne z napigciem podanym na ta-
bliczce znamionowe.

Poszczegoine zyly kabla oznaczone sg zottymi opaskami
z czarnym napisem. W razie potrzeby skrocenia przewodu
pamietaé nalezy o padanych oznaczeniach lub kolorach zyi.
Po obcigciu przewodu nalezy go ponownie oznaczyd .

Agregaty przeznaczone do pracy w strefie zagrozenia
wybuchem, muszg mie¢ wszystkie przewody wyprowa-

&

dzone do sieci zabezpieczone| przed wybuchem,

5.5.1 Urzgdzenia ochronne

5.5.1.1 Termiczna kontrola silnika

Opis funkcji termicznej kontroli uzwojenia silnika w wy-
konaniu przeciwwybuchowym Ex (wykonanie YL i WL.)
Uzwojenie silnika chronione jest dwoma niezaleznymi obwo-
dami termicznej kontroii siinika.

Role czujnikdw temperatury spefniajg wytgczniki bimetalo-
we, ich przewody oznaczono 20 i 21. Wylaczajg one pompe
po przekroczeniu dopuszczalnej temperatury uzwojenia.

Po ochicdzeniu nastgpuje samoczynne wigczenie pompy.
Bimetale nalezy wigczyc bezposrednio w obwdéd sterowania
stycznika/przekaznika zasilania.

Dodatkowo jake czujniki temperatury wbudowano dalsze
2 himetale, oznaczone 21 i 22, wylaczajgce pompe w przy-
padku nie wytaczenia jej przez pierwszy ukfad, zanim jesz-
cze silnik osiggniecie graniczng dopuszczalng temperaturg
przy zabezpieczeniu przeciwwybuchowym Ex,
Samoczynne wigczenie pompy po jej ochiodzeniu w przy-
padku zadziaiania drugiego ukiadu jest niedozwolone!
Wszystkie te funkcje realizuje modul zabezpieczajgcy zwany
.1+ 2 blokadg ponownego automatycznego wigczenia.
Modut ten nalezy zainstalowac w szafie sterujacej,

KSE na osobne zaméwienie dostarcza kompletne ukiady
sterowania.

Alternatyws dla ww. ukiadu sg dostepne w handlu odpo-
wiednie podzespoly realizujgce konieczne funkcje.

W przypadku zadzialania ukiadu zabezpieczenie ter-
micznege nalezy koniecznie dokonad inspekcji pompy!

&

£
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W naglych przypadkach po ostudzeniu pompy mozna ia
wigczy¢ recznie. Trwale zniesienie blokady ponownego wia-
czenia jest niedozwolone.

Zabezpieczenie przeciwwybuchowe jest gwarantowane tyl-
ko przy prawidfowym podigczeniu przewodow 20, 21, 22,

( kontrola temperatury | wylgcznik graniczny temperatury)
Czujnik temp. uzwojenia=wytgcznik bimetalowy { otwarty)
Max. napigcie robocze czujnika 250 V, max. natezenie pradu
2A przy cos .

230 V,LAFE“— __________ R
¥ _ l
[t ]
o - i
bwéod
|| hdte) | g“z}gtevr\;owama
O -1
L3O U __U - — —

»T" = Modul zabezpieczajacy (dostepny jako opcja)

Opis funkgiji termicznej kontroli uzwojenia silnika

w wykonaniu standardowym (UL)

Uzwoijenie silnika chronione jest jednym cbwodem termicz-
nej kontrali silnika.

Rolg czujnikdéw temperatury speiniajg wylgczniki dwa
bimetalowe, oznaczene 21 i 22, wylaczajgce pompe po
przekroczeniu dopuszczaine] temperatury uzwojenia. Po
ochiodzeniu nastgpuje samoczynne wiaczenie pompy.
Bimetale nalezy wigczy¢ bezposrednio w ukiad kontroli
w ukiadzie sterowania.

KEB na osobne zaméwienie dostarcza kompletne uktady
sterowania.

Zyta oznaczona 20 mimo, e nie pelni zadnej funkcji
6 moze by¢ pod napieciem, dlatego nalezy jg zaizolowad
fub pedigezyé do woinego zacisku.
5.5.1.2 Opis funkeiji Rontroli wilgoci komory silnika .
(Opcia)

~ - Zasilanie sondy wilgoci max. 48 V.
UWAGA Przeciek w komorze silnika powcduje prze-

plyw pradu uplywu miedzy sondg wilgoci | jej zaciskiem
9 a masg. Wywoiuje on sygnat alarmowy oraz jednoczesne
odtgezenie napigcia na zacisku 2 iflub wylaczenie silnika
przez wytacznik ochronny K1. Po zadzialaniu ukfadu kontro-
li nalezy dokonaé inspekcji silnika.

Skontrolowat rezystancje izolacji:

Przy rezystancji <1 MQ przy 500 V nalezy dokonaé naprawy
silnika.

Po demontazu silnika wymienié czujnik wilgoci.

K1 = przekaznik kontroli stanu wilgoci.

(np. Telemecanique RM4-LGO1 lub podobny)

5.5.2 Praca agregatu z falownikiem - przetwornica
czestotliwosci

Falownik powinien gwarantowaé ograniczenie pradu siinika

do 1,5 x . Dopuszezalny zakres pracy 30-50Hz.

5.5.3 Mocowanie przewodu elekirycznego

Elekiryczny przewdd zasilajgey po montazu agregatu po-
winien by¢ moziiwie dobrze naprezony i poprowadzony do
gory, tak aby wykluczy¢ mozliwos$¢ zassania go i uszkodze-
nia przez pompg lub na skutek ruchéw wahadiowych nie
ulegl sam uszkodzeniu.

5.5.4 Zabezpieczenie przed przecigzeniem -

Silnik nalezy zabezpieczyé przed przecigieniem termicz-
nym, opdznionym przekaznikiem nadmiarowo-pradowym
wediug VDE 06860 i zgodnie z normami lokalnymi. Przekaz-
nix nalezy nastawi¢ na prad znamionowy silnika podany na
tabliczce znamionowej,

A 1

Lo +
L4 &
PE > *~—

Sterowarnie zdalne
1y 4t g x! x3 mS
3
th

al 1 .87 &5
P SR i
[F 2 r-: &
Sterowanie zdalne
J 1) I u
It M
s,

Q = wylgcznik ochronno-réznicowy 3~30mA

Np. Meriin Guerin C80 L Krzywa K

— Modut wylgcznika ochionna réznicowego VGI bezzwioczny 3~30 mA
— Kontakt pomocniczy (styk przelqczny)

KM: Zabezpieczenie silnika 3~

Np. Telemecanique LGt D010

B s !
Ly f
Ly T

PE ”~—

Sterowanie zdalne ———1
D -
RH j

Sterowanie zdalne

23071400V -—-—1
Zasilanie pomocnicze[ m

Q. Zabezpieczenie silnika

Np. Telemecanique GV2M+GV2AN11

KM: Zabezpieczenie silnika 3 fazowego

np. Telemecanigue LC1 00910

RH: wylacznik achrenno-roznicowy z osobng cewka
np. Vigirex RH 328 A Merlin Guerin+1 ore
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Sterowanie zdaine

230/400V ——
Zasilanie o wm
pomaocnicze 1z

é H
0. Wylacznik ochronny siinika

Np. Telemecanique GV2+GV2AN11

KM: Zabezpisczenie silnika 3 ~

np. Telemecanigue LC1 D090

SM: Czujnik izolacji beznapieciowy

Np. V12G1LOHM SM21 Merlin Guerin

5.5.5 Wylgcznik poziomu

W pompowniach z automatyczng pracg pompy nalezy
zainstalowaé wylacznik poziomu. Wysokosé wylaczenia na-
lezy nastawi¢ na wymiar ,R* wediug Tabela wymiarowa na
str. 14-16)

5.5.6 Kontrola kierunku obrotéw

Wiasciwy kierunek obrotéw oznacza strzatka na korpusie
pompy. W przypadku znania kierunku faz, po pedigczeniu
zgodnie z pkt. 5.5 otrzymamy prawidlowy kierunek obrotow.
Kontrola kierunku obrotéw nie moze trwac diuzej niz 3 min.
Kierunek obrotéw sprawdzi¢ przez krétkie wigczenie i wyla-
czenie agregatu. Obserwowaé kierunek abrotu wirnika przez
otwdr w pompie — musi by¢ zgodny ze strzatka,. Patrz:
Suchobieg prowadzi do nadmiernego zuzycial

Jesti kierunek obrotéw jest niewtasciwy, zamieni¢ dwie fazy
w szafie zasilajgce].

@ W przypadku zagrozenia wybuchem, nie wolno prowa-
dzi¢ kontroli kierunku na suchym agregacie przez wy-

taczenie | wylgczenie agregatu,

Istnieje zagrozenie wzrostu temperatury w agregacie.

Kontrole prowadzic poza strefs,

55.7 Wyrdwnanie potencjatu

Do wyréwnania potencjatu odnosza sie przepisy

EN 60204. Pompa w wykonaniu YL ma na korpusie gwint

wewnetrzny dla sruby M8x20. -

Warunki szczegdlne przy mediach chemicznyeh powodu-

jacych korozje

@ Przy stosowaniu agregatu w mediach wywolujacych
korozje i przy pempie z zabezpieczeniem przeciw

Wybuchowym nie wolno wykorzystywaé zewnetrznego zaci-

sku przylaczeniowego znajdujacego sig przy pompie.

Zamiast tego, przewod wyrdwnania potencjaiu przytacza sie

do wolnego od pompowanege medium kolnierza znajduja-

cego sig na przewodzie tlocznym.

Tzeba pamigtac, by istnialo elekiryczne poigezenie migdzy

nowym wyréwnaniem potencjatu a pompa.

6. Uruchomienie / Wyigczenie

Pompy nie wolno uzywaé do pompowania mediow agresyw-
nych wobec materiatow konstrukcyinych, podanych w doku-
mentacji technicznej.

Przed wiaczeniem pompy trzeba skontrelowaé i wykonad
czynnosci zgodnie z 5.3, 5.4 5.5,

Skontrolowac:

— parametry pracy

— poziom oieju ( tylko w wykonaniu YL i WL)'

— kierunek obrotdw

— podigczenie elekiryczne

— wiasciwg zabudowe pompy

@ Pompa musi by¢ w pelni napefniona pompowanym
medium tak aby wykluczy¢ niebezpieczenstwo wybu-

chu w niebezpiecznej aimosferze.

Pompe nalezy tak eksploatowac aby niemozliwe bylo zasy-

sanie przez nig powietrza.

6.1 Granice zakresu eksploatacji

@ Przed uruchomieniem skontrolowa¢ czy pozom me-
dium nigdy nie spadnie ponize] wymiaru R3.

(patrz tabela wymiarowa str. 14-186)

Eksploatacja pompy w stanie wynurzonym prowadzi do

szybszego zuzycia agregatu i nalezy jej unikaé.

6.1.1 Temperatura tfoczonego medium

Wykeonanie z zabezpieczeniem Ex (YL) — 40°C

@ Uzytkownik odpowiedzialny jest za dotrzymanie maksy-
malnie dopuszezainej temperatury tloczonego madium.

Wykonanie bez Ex — 55°C — (YL)

Wykonanie bez Ex - 60°C — (UL)

Lub zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej.

Dla wykonania bez Ex, krétketrwale (3-5 min) dopuszczalna

jest praca w medium o temp. 80°C lub do zadzialania zabez-

pieczenie termicznego.

Pompy nie eksploatowa¢ w temperaturach wyzszych niz
podane.

6.1.2 Czgstosé wigczania
Nie wolno przekraczad 30 wigczen na godzine.

6.1.3 Napigcie robocze

Najwyzsza dopuszczalna odchyitka napigcia roboczego
WYnosi:

+10% - bez zabezpieczenia Ex

+5% - z zabezpieczeniem Ex

napigcia znamionowego.

Najwyzsza dopuszczalna roznica napieé miedzy poszoze-
golnymi fazami wynosi 1%.

6.1.4° Gestosé toczonego medium
Najwigksza dopuszczalna gestosé 1,1. Przy wyiszych ko-
nieczna konsultacja z producentem.

6.2 Wyigczenie / Magazynowanie / Konserwowanie

6.2.1 Magazynowanie nowych pomp

- Pompe trzymac pionowo w suchym miejscu w oryginalnym
opakowaniu. Przewody elektryczne przy wprowadzeniu
kabla podeprzed, by zapobiec trwafemu odksztatceniu

—Wnetrze korpusu pompy napyli¢ olejem, szczegodinie w ob-
szarze wokdt szczeliny wirnika. Olej napyli¢ przez kraciec
ssacy i toczgoy. Potem zamknad krocce (np. kotpakami
z tworzywa lub podobnymi).

~ Elektryczne przewody przylaczeniowe w stanie dostawy sa
zakryte szczelnie ostonami. Nie nalezy ich zdejmowag.

~
I
i

1
1

A

=4m
J1

%

t
!
i
L



.

KSB ﬁ

Amarex® N

6.2.2 Czynnosci przy diuzszym wyigczeniu
z eksploatacji
6.2.2.1 Pompa pozostaje zamontowana z kontrola
gotowosci do pracy
Przy diuzszym postoju agregat poddawa¢ go co miesiac iub
kwartal krotkie] (ok. 1 minuty) pracy kontrolnej. Warunkiem
jest, by pompa miala dostateczng ilos¢ cieczy do ttoczenia.

6.2.2.2 Pompa wymontowana i magazynowana

Przed zmagazynowaniem pompy przeprowadzié kontrole
i konserwacjg wediug punktu 7.1 i 7.2. a nastgpnie wedtug
punktu 6.2.1,

7. Obstuga / Konserwacja

7.1 Wskazéwki ogdine ‘

Przez opracowanie planu konserwacji minimalnymi naklada-
mi na konserwacjg uniknaé mozna drogich napraw i osig-
gnac bezzakiteeniows i niezawodng prace pompy.

A

Przy spuszczaniu oleju/przecieku z komory olejowe] pamie-
taé, by nie powodowalo to zagrozenia dla oséb | $rodowiska.
Przestrzegac przepisdéw prawnych. :

Wszystkie prace przy agregacie wykonywac naie-
zy przy odigczonych kablach zasilajgeych.

Pompy, ktdre tioczg niebezpieczne dla zdrowia me-
dia, musza by¢ zneutralizowane.

7.2 Konserwacja / Przeglady
W celu zaplanowania terminéw przegladow kierowaé sie po-
nizszg tabels. '

A

Pki. Prace konserwacyjne Termin
7.21 Kontrola opornosci izolacii
722 Kontrola instal. elekirycznej
7.23 | Sprawdzenie dzialania urzgdzen po 4000 h
kontrolnych jednak nie
7.2.4 | Wymiana oleju {tylko dla YL i WL) [rzadziej niz
7.25 tozyskowanie i smarowanie 1 X rocznie -
726 Wzrokowa konirola tancucha / liny
Przeglgd gidwny / remont kapitalny |co 5 lat

Przy trudnych warunkach pracy okresy przegladéw musza
by¢ odpowiednio skrécone.

7.2.1 Kaontrola opornosci izolacji

Opoinosé izolacji uzwojenia silnika nalezy mierzyé w na
przewodach (przy odigczonej szafie zasilajgcej). Napiecie
pomiaru: max. 500V, napiecie. stale.

Opornosc izolacji uzwojenia silnika wzgledem masy nie mo-
ze by¢ nizsza niz 5 MS. Jesli opornosé jest nizsza niz 5 M@,
to trzeba przeprowadzic odrebny pomiar dla przewodu i sil-
nika. W cefu pomiaru przewdd odigezyé od silnika.

Nalezy zmierzyé:

- kazda faze wzgledem masy

— czujnik temperatury wzgledem masy

Za niska opornosé izolacji uzwojenia silnika swiadczy o jego
uszkodzeniu lub w przypadku wbudowanej elektrody prze-
ciw wilgotnosciowej o jego zawilgoceniu. W takim przypad-
ku zaleca sig zwréci¢ do serwisu KSB.

7.2.2 Kontrola przewodu przylaczeniowego

— Kentrola wzrokowa;

Przy kazdej konserwacji pompy trzeba tez sprawdzié, czy
elektryczny przewdd przylaczeniowy nie jest uszkodzony
i czy nie ma zadrapari lub pecherzy. W takim przypadku nie
nadaje sg do dalszej eksploatacji i nalezy go wymienic.

— Kontrola opornesci przewodu uziemienia:

Zmierzy¢ opornoé¢ migdzy masg o koricem przewodu uzie-
mienia: musi byé mniejsze od 1 Q.

7.2.3 Kontrola funkeji czujnikow zabezpieczajacych

7.2.3.1 Czujnik temperatury silnika

- Rezystancja miedzy kerficdwkami 20 i 21, wzglednie 21 i 22
przy przewadzie o di. 10 m musi byé nizsza niz 1Q

7.2.3.2 Czujka wilgoci

A Zasila¢ napieciem nie wickszym niz 48V,

Silnik agregatu moze by¢ chreniony czujnikiem wilgoci
(czesé nr 81-56)
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Opornos¢ izolacji miedzy ylg oznaczong jako 9 a masa nie
moze by¢ mniejsza niz 1Q. Mnigjsze wartosci $wiadezg o wilk-
goci w komorze silnika. W takim przypadku nalezy otworzyé
silnik | przeprowadzi¢ jego remont.

Nie welno zastosowaé ponownie starej czujki.

7.2.4 Wymiana oleju (tylko YL i WL)
7.2.4.1 Spuszczanie oleju

Po nagrzaniu wzglednie wskutek wniknigcia cieczy
w komorze olejowej moze powstaé nadcignienie.
Po odkreceniu korka moze pryskaé.

® pompe ustawic wg rys 1irys 2. ( wykonanie YL i WL)

® pod korek wpustowy podstawic odpowiednie naczynie

& wykreciC korek z uszczelkg 411 i spuscic olej.

Ole] parafinowy jest przezroczysty. Lekkie zabarwienie spo-
wodowane docieraniem nowego pierscienia slizgowego lub
niewielkim zanieczyszczeniem z przeciekow tioczonego me-
dium nie ma ujemnego wplywu na funkcje. Silne zanieczysz-
czenie oigju tloczonym medium wskazuje jednak na uszko-
dzone uszczelnienie mechaniczne, ktdry nalezy w takim wy-

padku wymienic.
A Przestrzegac regicnainych przepisdw o ochronie
$rodowiska

® podczas nalewania oleju nie zanieczyszczac ttoczonego
medium.
® Przestrzegac przepisdw prawnych odnosnie utylizacii.

o
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Rys.1 Wykonanie YL i WL
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Pompy o wielkosci 50-170 i 65-220 obrdcic, az do otwdr
spustowy znajdzie sig na dole (rys.2)

e

MW

2563:107
303
an

Rys.2 Wykonanie YL i WL,

7.2.4.2 Napeinianie

Ustawi¢ pompeg wedlug rys.3 i rys.4 i wlewaé olej do
komery az da poziemu oleju ,M” (llasé 0,74I). Wkrecid
korek 903 z nowg uszczelkg 411.

Zalecany gatunek olegju;

Nazwa handlowa:

Olej parafinowy rzadki, HAFA CLAREX OM,
Merck Nr 7174 lub rownowazny nie toksyczny.

oL
|

903
411

—— M = 21 mm
- |

Rys. 3 Wykonanie YL i WL

KS
N

LT

Pompy o wielkosci 50-170 i 65-220 YL i WL:
Pompe ustawi¢ zgodnie z rys. 4

M = 50 mm

=
- e

g

—Tr

2563:109

Rys. 4 Wykonanie YL i WL
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7.2.5 tozyska i smarowanie
Wat pompy musi-obracacé sie lekko bez zadnego hatasu.

7.2.6 Kontrola prowadnicy linowej / lancucha

W ramach kontroli / inspekcii sprawdzi¢ nalezy takze ele-
menty montazowe pompy: prowadnice linows oraz {aricuch.
Elementy uszkodzone {mechanicznie iub chemicznie { kora-
zja) nalezy wymienic na nowe.

7.3 Oproéznianie / utylizacja
Jesli pompa wykorzystywana byla do pompowania
A mediéw toksycznych nalezy zwrdcic uwage przy
spuszczaniu oleju na ryzyko zagrozenia zdrowia
personelu lub zanieczyszczenia srodowiska. Nalezy prze-
strzegad lokainych przepisow.

7.4 Demontaz

7.4.1 Ogdlne przepisy i wskazowki

Prace przy agregacie wykanywac rmoze tylko wykwalifikowa-
ny perscnel przy uzyciu oryginalnych ezesci zamiennych.

@ Przestrzega¢ wskazowek o bezpieczenstwie punki
7.1. Przy silnikach z zabezpieczeniem przeciwwybu-
chowym Ex uwzgledni¢ punkt 7.4.2. :

W przypadKku uszkodzen zalecamy wezwaé serwis KSB,

7.4.2 Demontaz wykonania YL { WL
Przed demontazem pompy spuscic olej ( pkt. 7.2.4)

7.4.21 Demontaz hydrauliki
1. Zdemontowac pokrywe ssgca 162
2. Odkrecic $rube mocujgea M8 wimik. Wirnik osadzony
jest na wale w gniezdzie stozkowym

3. W celu demontazu wirnika uzy¢ éruby wyciskowej
Mozina jg wykona¢ wg. ponizszego rysunku lub zamowid
w KSB.

S

el

a ]
o e = - = I e
75
70 15
2562.110

7.4.2.2 Demontaz uszczelnienia mechanicznego

i silnika
Przy demontazu czedci siinikowej oraz polaczen elekirycz-
nych irzeba sprawdzi¢, czy oznaczenia 2yl | zaciskow sq jed-
noznacznie oznakowane do pdzniejszego montazu.

Wszystkie prace przy pompie z zabezpieczeniem przeciw-
wybuchowym, jak przezwajanie, mechaniczne naprawy
w obszarze silntka muszaby¢ wykonywane w serwisie KSB,
@ wzglednie muszg byé odebrane przez rzeczoznawce
Z uprawnieniami.
Wsunaé pierscien slizgowy uszczelnienia 433.01 na wal
Odkreci¢ srube 814.02
Zdemontowac korpus posredni 113
Wycisngd przeciw-pierscien uszczelnienia 433.02
Z Korpusu 113,
Zdemontowa¢ pierscien zabezpieczajacy 932.03
Zdemontowa¢ pierScien uszczelnienia 433.02
Sciagnad tuleje 476
Zdemontowaé przeciw-pierscien z tulei 476
Zdemontowa¢ ring 412.02 z tulei 4zdemontowad ring
412.02 z tulei 476
Wszystkie nastepne prace przy pompie z zabezpiecze-
@ niem przeciwwybuchowym, moze wykonywaé specjali-
styczny serwis KSB.

Rl S
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10. Zdemontowac z korpusu tozyskowego 355
pierscien zabezpieczajgcy 932.04

11. Zdemontowac korpus fozyskowy 355

12. Wymontowaé rotor silnika 818

13. Zdemontowac pierscien 932.01

14, Zdemontowac pierscien 932.02

15. Zdemontowa¢ oba fozyska toczne 321

7.4.3 Demontaz wykonania UL
7.4.3.1 Demontaz hydrauliki
Patrz pki. 7.4.2.1

7.4.3.2 Demontaz uszczelnienia mechanicznego | silnika
Przy demontazu czesci silnikowej oraz potaczen elekirycz-
nych trzeba sprawdzi¢, czy oznaczenia zyl | zaciskéw s3 jed-
noznacznie oznakowane do pézniejszego montazu.
by¢ wykonywane w serwisie KSB, wzglednie muszg byé
odebrane przez rzeczoznawce z uprawnieniami,
1. Wsuna¢ pierscien slizgowy uszczelnienia 433.01 na wat
2. QOdkreci¢ srube 914.02 korpusu tozyskowego 330
3. Zdemontowac rotor silnika 818 wraz z korpusem
tozyskowym 330.
4, Wycisnaé przeciw-pierscien uszczelnienia
433.02 z korpusu 330
5. Spuscic alg] ( patrz rysunek)

L ..

Zdemontowaé pierscieri zabezpieczajacy 932.02

Sciagnac korpus tozyskowy 330 z rotora silnika

Zdemontowac pierscien zabezpieczajgcy 932.03

. Zdemontowadé tozysko toczne 321.02

10. Zdemontowaé pierscien zabezpieczajacy 932.01

11. Sciggnaé tuleje 476

12. Zdemontowaé przeciw-pierscien uszczelnienia
433.01 z tulei 476

13. Zdemontowaé pierscien 433.01

14, Zdemontowaé iozysko toczne 321.01

LN

7.5 Montaz

7.5.1 Wskazowki ogdine

Wszystkie wymontowane czegsci nalezy oczyscié i sprawdzié
ich zuzycie. Uszkodzane lub zuzyte czesci wymienié na ory-
ginalne czesci zamienne. Pamigtaé, by wszystkie ptaszezy-
zny uszczelniajgce byly czyste i uszczelki byly dobrze utozo-
ne. Zaleca sig stosowanie nowych uszczelek i oringow. Nie

‘nalezy stosowac oringdw sprzedawanych hurtowo i skigjo-

nych ze soba.

Montaz pompy odbywa sig w kolejnasci odwrotnej niz de-
montaz. Do orientagji sfuzy rysunek ztozeniowy w potgcze-
niu z listg czesci.

Przy wykonaniu UL ( 0,251) pompe napelni¢ olejem zgodnie
z rysunkiem.

Przy wykonaniu YL i WL: alej napeinié zgodnie z pkt. 7.2.4.2.
Przy montazu wszystkie $ruby nalezy odpowiednio dokre-
cac.

Moment dokrecenia srub: 17 Nm a $ruba wirnika 30 Nm.

7.5.2 Montaz silnika

Przed ponownym montazem wykonania Ex sprawdzi¢ czy
wykonano prace zgodnie z pkt. 7.4.2.2.

Silniki muszg by¢ skontrolowzane zgodnie z pki. 6.1, 6.2 7.2.

7.5.3 Montaz uszczelnienia mechanicznego

Trzeba przestrzegac ponizszych zasad:

® Przy montazu trzeba zachowaé najwyzszg czystose i sta-

~ rannosc.

® Powierzchnia walu wzglednie tulei ochronnej walu musi
by¢ czysta i nie moze by¢ uszkodzona.

® Przed montazem kroplg oleju posmarowac powierzchnig
slizgowe uszczelnienia. W celu ulatwienia montazu przed
ostatecznym zaloZeniem uszczelnienia, posmarowac od
wewngtrz mieszek woda mydlang (nie wolno olejem).
Chronié¢ uszcezelnienie przed uszkodzeniem.

Montaz uszczelnienia mechanicznego po stronie silnika.
Dia unikniecia uszkodzenia gumowego mieszka przez wpust
watu jako srodek pomocniczy nalezy polozy¢ na wale cien-
kg folig {ok. 0,1 ... 0,3 mm grubosci). Wirujaca czesé uszczel-
nienia przesunac przez folie i ustawi¢ w potozeniu moniazo-
wym. Nastepnie usuna¢ folie.

7.5.4 Montaz wirnika S z nozem tngcym

Po montazu uszczelnienia mechanicznego cd strany wirnika

postepowaé nastepujaco:

Nafozy¢ wirnik na wal

Wiozy¢ w wimnik kotek karbowany 561

Zamontowad wirujgca czesé noza 23-7.

Lekko recznie przykrecic Srube 914.04

Dokreci¢ ja momentem 30 Nrm

Zamontowaé korpus noza 500 przy pomocy grub 914.06

na pokrywie ssgeej 162

Zmierzy¢ wymiar X

. Zmierzyé wymiar Y

8. Ustawi¢ srubami 904 odpowiednig réznice wymiarow
pomiedzy X minus szczelina S a wymiarem Y

10. Dokrecié pokrywe ssacg Srubami 914.03.
Wymiar S = 0,3+/- 0,1 mm osigga sig automatycznie.

Wymiar S osiggnie sig¢ jezeli czgsé wirujgea
UWAGA A :

wirnika zostanie zamontowana do zderzaka
po stronie ssace]. Mozna to osiggngé przy pomocy
oprzyrzgdowania, ustawianie wirnika musi byé tak
dlugo powtarzane az bedzie mozna pomierzyé i ustawic

wymiar X.

2 S
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Amarex N S 50 7.6 Czesci zamienne ™
- MAREX N S 50 . L \ - e
ity . 230 @ Dozwolone jest tylko uzywanie oryginalnych czesci {
+1 : =
™ = zamiennych.
o] X3 d
i v \.‘é‘ﬁérf 4! 500 Przy zamawianiu czeéci zamiennych prosimy podawac: [
S N
sﬁn Htrirts:
._,\S- /;‘I‘;‘%\;‘ Jild Typ pompy:  np. Amarex N F 100-220/044YLG-195
. N ARG ] _1 Numerfabr.: (Werk-Nr: / ident-Nr.) -
561 a'///" i =l > Nr silnika: {Motor-Nr.:) ll .
L. 162 —H L.
sssays  D@NE te znajdujg sig na tabliczce znamicnowe;. -
I 7.6.1 Zalecane czesci zamienne na dwa lata pracy =
- 904 914-06 23-7 914-03 . -
: Nr Nazwa czesci Liczba pomp
— czesci (tacznie z rezerwowymi) [
| 7.5.5 Kontrola szczelnosci ‘ o
[ (tylko wykonanie YL i WL) 2(3|4|/5|6|8 101 Hod
Sposdb przeprowadzenia - : wiecej
1 ® W celu kontroli szczelnosci uzy¢ otworu wlewowego oleju. 230 [Wimnik pompy |1 |12 2|3 |4 30% -
L. F.’rz_yrzqd kontrolny wkrecié szczelnie w otwér wlewowy 433 |Uszczelnienie 2lalalsigi7 90% i
- oleju. ‘ o mechaniczne )
# Medium kontrolne; powietrze o cidnieniu max. 0,5 bar strona silnika ]
[[] * Czas trwania: 2 min ——
! ©, ¥
i @ W czasie badania cignienie nie moze spasé. 433 Uszczelr_uenle 218|4]5|817 90%
i mechaniczne i
. strona pompy
7 _ [r, 321 |tozyskatoczne {1 |1{2|2(3 !4 50% £
: : strona silnika
L .
? 321 Jtozyskatoczne |1 |1 (2|2 |3 |4 | 50%
_ = strona pompy -
‘ —1 03 b Komplet 4688|910 100% :
= ] uszezelek -
¢ .
- [ I " . o
. O U™ ssesitis 7.6.2 Czesci zamienne - zestaw ( 39 080 091) g
, zestaw naprawczy zawiera: L
L) .
7.5.6 Napeinienie komory olejowe| ® 1 s2t. tozysko toczne 321.01
— {tylko wykonanie YL i WL) ® 1 szt. jozysko toczne 321,02 E3
: ® 1 szi, uszczelnienia mechanicznego 433.01 3§
patrz pkt. 7.2.4 ® 1 szi. uszczelnienia mechanicznego 433.02
¢ 1 komplet uszczelek + $rub f\ f‘
: # 1 komplet srub -7 ['_f
R [
_d [
- 3
i &

LoJ
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Zaktécenia / Przyczyny i ich usuwanie

Zaktdcenia

Przyczyny

Usuwanie

Pompa nie tfoczy

Silnik nie pracuje, brak zasilania

Skontrolowaé instalacje

Praca na dwach fazach

Wymieni¢ uszkodzone zabezpieczenie (bez
piecznik); skontrolowad kable zasilajgce

Uszkodzone uzwojenie silnika badz przewdéd

Wymieni¢ stojan lub kabel

Siinik zostal wylgczony przez zabezpieczenie
termiczne z powodu zbyt wysokiej temperatury
uzwojenia

Po ochlodzeniu silnik zalaczy sie automatycznie

Silnik zostat wytgczony przez zabezpieczenie
termiczne dla ukiad EX z blokada ponownego
zalaczenia z powodu zbyt wysokiej temperatury
uzwojenia

Przeprowadzié rewizje agregatu

Silnik zostal wylaczony przez czujke wilgoci

Przeprowadzi¢ rewizje agregatu

Zamknieta lub zablokowana zasuwa
na rurociggu tfocznym, zablokowany
zawor zwrotny

Skontrolowaé zasuwe, ew. otworzyé i wyczyscic
Wyczyscic zawdr zwrotny

Wilot do pompy zapchany osadami

Wyczyscic pompe | zawor zwrotny

Pompa lub rurociag niewystarczajaco
odpowietrzony

Odpowietrzy¢, pompe uniesc z kolana
i ponownie opuscié

‘Wydajno$c za mala

Niewtasciwy kierunek obrotéw

Zamieni¢ dwie fazy w ukladzie sterowania

Praca na dwoch fazach

Wymieni¢ uszkodzone zabezpieczenie (bez

Nie catkowicie octwarta zasuwa na tloczeniu

piecznik); skontrolowac kable zasilajgce
Otworzyt zasuwe ‘

Zapchany wirnik

Oczyscié pompe

Zuzycie wewnetrznych czesci pompy

Wymieni¢ zuzyte czesci

Zamknigta lub zablokowana zasuwa
na rurociggu tlocznym, zablokowany
Zawor zwrotny

Skontrolowad zasuwe, ew. otworzyé | wyczyscic.
Wyczyscié zawor zwrotny

Niedopuszczaina ilodé powietrza lub gazu
w tloczonym medium

Prosze skontaktowac sig z KSB

Za niski poziom lustra wody padczas pracy

Skontrolowaé dane eksploatacyjne; skon-
trolowac punkt zatgczania i wylgczania pompy

Pobaor prady za duzy

Nieprawidtowy kierunek obrotdw

Zamieni¢ dwie fazy w uk!, sterowania

Za niskie napiecie zasilania

Skantrolowacé warunki zasilania

Pompa pracuje w niedozwolonym obszarze

Skontrolowaé dane eksploatacyjne pompy

Wirnik hamowany zanieczyszczeniami

Wyczyseic uktad hydrauliki

Zuzycie czesci wewnetirznych

Wymieni¢ zuzyte czesci

Uszkodzone lozyska w silniku

Prosze skontaktowad sie z KSB

Pompa pracuje
niespokojnie
i halasuje

Niewlasciwy kierunek obrotdw

Zamieni¢ dwie fazy w ukl. sterowania

Pompa pracuje w niedozwolonym obszarze

Skontrolowac¢ dane eksploatacyjne pornpy

W wirniku znajdujg sie zanieczyszczenia

Whyczydcié ukfad hydrauliki

Zuzycie czesci wewnetrznych

Wymieni¢ zuzyte czesci

Niedopuszczalna ilos¢ powietrza lub gazu
w ttoczonym medium

Prosze skontakiowac sie z KSB

Drgania generuje instalacja

Prosze skontakiowac si¢ z KSB

Uszkodzone lozyska w silniku

Prosze skontaktowaé sie z KSB

Zatkany wirnik

Wyczyscié wirnik

Uwaga: Wszelkie prace przy agregacie w okresie gwarancji muszg
by¢ przed ich wykonaniem zaakceptowane przez KSB.

13




KSB

' Amarex® N :ﬂ
i
- Amarex N DN 50 ...100 £ i
Rysunek ziozeniow Silniki: T

y Y ULG 002...042 S
o 014...044 -
‘ it
_ i
§
I I

—n I

-]

B 914.01 |

B34

Cd

i
-~
v
T

= 416
. 433,01

\\

SRS

561.02 -
970

321.01

210

821 818

PO

§1-59 {

321.02

932.01 I
17

330

100

§ 932.03
412.03
i 914.02
L 433.02
914.04
B 162
914,03~
14

Wykonanie monoblokowe

G/G1/G2
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Amarex® N
Amarex N DN 50 ....100
Rysunek zlozeniowy YLG-WLG ﬁg;'kg 2
014...044
561.02
970
321.01
210
H 114 ga1f o1
914,01 81-59
834 | L 155
[ | - 321.02
[ 932.01
412.04 .
| 903
B1-96 -+ | 411
| !
932.02 |
12,02 : 932.04
412.01 113
476 4 100
433.01 !
932.03
412.03 NZY.
- -_.-_‘_‘_‘_-—‘—-_-_
$14.02 B ———1230
433.02 e
914.04 YLE WLE /410
162
T i
I |
914. 03— 1) ’ aseaa 412,05
Wykonanie monobiokowe -
G/G1/G2
15
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Oznaczenie czg$ci zamiennych

if' h
I

Nr czesci Nazwa czesci

100 Korpus Sy
113 Korpus posgredni &
162 Pokrywa ssaca "
23-7 =
210 Wat ]
230 Wirnik

321 tozysko toczne r‘:
330 Tuleja tozyskowa L
355 Korpus tozyskowy —
410 Uszczelka profilowa {
411 Uszczelka okragia o
412-.. O-Ring »
433 Uszczelnienie mechaniczne :
476 Tuleja uszczeinienia

59-31 Szekla

500 Pierscien

561 Kotek -
81-17 tgcznik ‘
81-18 Ostona kabla
81-2 -
8151 Zacisk
81-59 Stator )
81-92 Zaslepka
818 Wirnik silnika L
821 Pakiet wirnika )
834 Kable z dtawikiem ¥
903 Korek -
914 Sruba imbusowa

932 Pierscien zabezpieczajgcy

870 Tabliczka znamionowa -

KSB Pompy i Armatura sp. 2 0. o.

Oddzial w Krakowie: Qddziat we Wroclawiu: L
04- 278 Warszawa, ul. Chlopickiego 50 31-301 Krakow, ul. Cheimoniskiego 17 53-146 Wroclaw, ul. Ractawicka 2/4 lok. 610 .
Tel.: {0 22) 516 93 55 do 58 Tet.: (012) 667 05 30 Tel./Fax: ()71) 360 37 06 b
Fax: (0 22) 516 93 59 Fax: (0 12) 637 23 45 [
http: /Awww.icsh.pl -
e-mail: b-waw@ksb.pl
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cisnienie nominalne - 1,6 (1,0) Mpa
temperatura czynnika - 70°C (120°C)*
zaleZzne od wersji wykonania

diugosé zabudowy - PN-EN 558-1
potaczenia kolnisrzowe - PN-EN 1092-2:1299

working pressure - 1,6 (1,0) MPa Arbeitsdruck - 1,6 (1,0) MPa
medium temperature - 76°C (120°C)* Mediurntemperatur - 70°C (120°C)*
depends an execution gegen Version

Fitting lenght -PN-EN 558-1 Bebaungsiinge - PN-EN 558-1
Flanges - DIN 3202 F6 Flanschanschiuss - DIN 3202 F8

korpus, pokrywa -

Zeliwo szare EN-GJL-250
Zeliwo sferoidalne EN-GIS-400-15"
kula -

powleczona guma NBR (EPDMY*

malowanie-
farba epoksydowa o grubosci warstwy
200 pm (300 pmy*, RAL 5005 (inny kolor)*

body, bennet - Gehiuse, Decketl -

grey cast iran GE25 DIN 1691 Grauguss GG25 DIN 1691
nodular cast iron GGG40* DIN 1693 | Kugelgraphifguss GGG40* DIM 1693
ball - Kugel -

lined with rubber NBR. (EPDM)* mit der NBR (EPDMY* Gummi bedeckt

paint- : Bedeckung:

apoxide paint to build 200 pm {300 pm)*, Epoxyemaille Schichtdieke 200 pm (300 um)*,
RAL 5005 (other color)*; RAL 5005 ( andere Farbe)*;

Instalacje 1,6 MPa (1,0 MPa)*,70°C (120°C)*
do $ciekdw, wody przemyslowe] oraz innych
plynow(NBR) pH=4-8, dla wody pitnej(EPDM)

Figura 6516 do instalacji pompowych
Figura 6526 do instalacji grawitacyjnych

Atest higieniczny PZH Nr HK/W/00S57/01/2000

Water lines 1,6 MPa (1,0 MPa)*",70°C (120°C)*| Wasserlinen 1,6 MPa (1,0 MPa)*,70°C {120°C)
for sewage, industrial water or other fluids Indusiriewasser und andere Filissigkeiten
{NER) (pH=4-8) and potable water (EPDM) {NBR) (pH=4-8) und Trinkwasser (SPDM).

Figure 6516 for pump instalation Figure 6516 fiir Pumpeninstallation
Figure 6526 for gravitation instalation Figure 6526 fiir Gravitationinstaliation

Hygienic attest PZH No HK/W/0057/91/2000 | Hygienischattest PZH No HKWI0057/01/2000

Zawdr mozna montowaé na nirociagu Valve can be assembled on pipe line in Veniil kann man in Horizontalerohrigitung
w pozycji poziomej b pionowej horizontal or vertical! position oder Verticalerohrleitung aufstellen
"- na zyczenie Klienta * for special order * fiir spezial Bestellung

L S S W S s

6516-6526 / 24.01.2003 r,

1/z




N | 6516
(D) JAFAR -

— No.| Czeseg, Part, Teil Materiat, Material
‘ Karpus, EN-GJL-250, PN-EN 1561:2600
_ 1 [Body, EN-GJS-400-15, PN-EN-1563:2000
Gehduse GG25 - DIN 1691, GGG4) - DIN 1693
- PokWa. EN-GJL-250, PN-EN 1561:2000
2 |Bennet, EN-GJS-400-15, PN-EN-1563:2000
L. _ Dacket GG25 - DIN 1681, GGG40 - DIN 1693
- r 3 g::la Guma, Rubber, Gummi
: ' NER, EFOM
: Kugel
— 4 Uszczelka, Gasket, |Guma, Rubber, Gummi
Flachdichtung NBR, EPDM
= ¥ O i
5 g;::’ PN-EN IS0 4762:2001
" D
Schraube IN 7984
Zaslepka Sruby, Paratina
=T 6 |Screw stopper, Paratiin
Schraubebiende
Masa Masa
Weight Weight
. DN PN LIHjDByd K txn Gewicht | Gewicht
| i 6516 8526
fmm] | [Mpa] [mm} [kg]
= - 80 1.0-16 1} 200 | 1134 165 | 102 | 125 18x4 83 5.9
a5 10-16 | 240 | 126 | 185 | 122 | 145 18x4 123 11.89
— a0 1.0-1.6 | 260 | 182 | 200 | 13B | 160 | 18x8/4)" 16.8 15.8
; 100 | 1.0-16 | 300 | 194§ 220 | 158 [ 180 18x8 23.0 213
B 126 1 1.0-16 ) 350 {-214 | 250 | 488 | 210 18x8 37.2 34.5
| . *) na zyczenie/ for special order/ filr spezial Sestellung 150 | 1.0-1.6 ] 400 | 260 | 285 | 212 | 240 22x8 53.0 30,3
g\ - -wyczy}stkal drain Pll-'gé’ Schﬁmrr]lﬂke 200 | 1.0-1.6 | 500 | 320 | 340 | 268 | 295 | 2zxg(12y | o8.8 92,0
) - zespdl czyszezaco-odpowietrzajgey
- iaising bali serewf Hubschraube 250 1.0 600 | 365} 395 | 320 { 350 22x12 435,7 -
) 300 1.0 700 | 427 | 445 | 370 | 400 22%12 220,0 -
- 400 1.0 G00 | 837 | 565 { 480 | 515 28x16 400,0 -
. 500 1.0 1100 | 620 | 670 | 582 | 320 28x16 - -

Spossh montedy

Typ 6316

Zamawianie /Order procedure /Bestellung:
ot TYP(E); DN; PN; guma/ rubber/ Gummi;

: Przykiad /Example /Beispiel:
- 6516; DN200;1,0 MPa; EPDM.

22 Fabryka Armatur JAFAR SA  u. Kadyiego 12; 38-200 Jaslo PGLAND  hitpi/Awww.jafar.com.pl
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Maksymzne ciSnienie robocze;
DNEQ ~ 250 1,0 MPa

DN300 450 0,7 Mpa

DNS00 800 0,4 Mpa
Maksymaina femperatura;
MBRBOC,EPDM110C

Wykonanie:
trzpiefl weneszacy [ub niswznoszacy
trzpien wznoszacy z napedem AUMA

Korpus Zeliwe szare GE25
Tarcza stal nierdzewna 304
Trzpied stal nierdzevma
Uszezalnienie NBR
Malowanie:

farba epoksydows o gruboscl warstwy
200 mikronéw , kolor Zislony

St

Do phynnyeh | suchych medidw,
- Sciekl :
- Woda pilna, woda przemysiowa
- Przemyst chemiczny
- Przamyst papiemiczy

e
Zasuwa moZe byé montowana
w dowolnej pazycji, jednakie

zaleca sl pozyeje od poziomef
do planows} (wg rysunku na sir, 2).

Maximurn warking, pressures;

e e e e e A T H T

DN50 - 250 1,0 MPa

DN300 450 0,7 Mpa

DMN500 €00 0,4 Mpa
Maximum working temperatures:
NER B0 G, EPFEM 110 C

Execufion:
Rising or non-rising spindie
Rising spindle with AUMA, drive

Body gray cestiron GG25

Dise stainless steal 304

Steam - stalnless sieet

Gasket NBR

Paint: .

epoxide paint of 200 microns thickness,
green color

For fluid and powder medivm
= water reatrment
- potable water, waste water
- chemical industry
- pitlp ind

e TR

The valve can be assembled in any
position howaver, we recommended
vertical and korizontal pesition

{ 25 drawings onpage 2 } -

Maxdmum Arbaitdrick:

DNS0 - 230 1,0 MPa

DN300 450 9,7 Mpa

DMEDD 500 0,4 Mpa
Maximum Artatiternperature;
NBR &0 C,EPDM 110 C

Ausfithrung: :
Erheben oder Nichi-Erheben Spindal
Erheben Spindel mit AUMAAntrib

¥ I
LT :
Gahiuse Graugull GG25

Disk Niro-Stahl 304

Spindel - Nira-Stahl

Dichlung “NBR

Bedeckung:

Epoxyemalie; Schichtdicke 200um,
grine. Farbe

Fitr{icid und locker Medium
- Abwesser’
- Trinkwasser, Industrialwasser
- Chemischeindusirialen -
- Papierindusirizlen

Aufstellung im beliebig Position.
Aber Wir empiehien verticale und horizentale
Posifion ( wie Zeichnung auf Sefis 2 )

*na speciaine zaméwienie

2004 / 05-05-2005 1.

= jor special order
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SYGNALIZATOR
POZIOMU

& Toni, polipropylenowy sygnalizator/regulator soziomu cieczy

¢ Podwdjna écianka zopewnia catkowitg szczelnodl i niezawodnosé
% Mikroprzstgeznik mechaniczny - bez rtecil |

$ Bezpoérednie sterowanie pompg o mocy do 1.1 kW

% Nastawialno hisiersz

& Duza wypornoéé plyweka sygnalizatora

% Zabezpieczenie pomp przed suchobisgiem

% Driglonie bez dodatkowsgo zasilania

ZABRUDOWA, ZASADA DZIARANIA

NIVCFLOAT stuzy do ragulacji | sygnalizacji poziomu cieczy w zhiornikach otwariych 1 zamknistych,
Moze byt siosowany do wody, Sciekdw, szlaméw, niekidrych zasad i kwaséw. NIVOFLOAT z kablem
z PVC jesi w caloéei wykonany z maieriaéw nietoksycznych, co umozliwia zasiosowanie go do wody
pitrie] [afest Pafstwowege Zaklady Higieny nr W/190/97). Korpus sygnalizatora jest wykonany
z polipropylenu co oprdcz niewielkiego cigzaru zapewnia znaczng odpomoéé na érodowiska chemicznie
agresywns. Monolifyezna budowa sygnolizaiora i podwéina écianka chroni przed przeciekami cieczy.
Punkiy przefqczania sq ustawiane za pomocq obcigznika, kidry moze byé przesuwany po kablu zmienicige
ramig obrolu wyznaczajgee fe punkly. Sygnalizaior jest odporny na zofalowania powierzehni cieczy

do 35% zakrasu requlacii.
gulacy b
e
3- nichisski

23 .
g a ; Py 1—7 /1 poziom wysoki
1 =’ A
[] =57 7
B sykowarly 4 = _ / zakres
% regulaci
[ styk rozwarty 7 > ; 7
s — S ol 7 N
G s S pesomn
S rrrrzrzrrrrrrr )




; e i :
Maksymalne obcigzenie 15 A; 250V AC; max 1.1 kW
Styk wyjsciowy SPDT
Zywotnoss styku 10 min przetaczeh
Temperaiura cieczy 0°C (-25°C)...+7T0°C
Cisnisnie cieczy max 0,5 MPa
Matariaf korpusu Kopolimer Polipropylenu ( MOPLEN)
Stopiefi ochrony {P 88

Matariaf kabia

PVC lub NEOPREN

Srednica kabla

& 9 mm/ 3 x 1mm?

R

Wymiary plywaka ¢ 107 x 55 mm
PRIVELADY ZASTOROWAN
L i L
N N
NIESIESKE CZABNY BRAZOWY -
J BRAZOWY
: CZABNY .
M — F
% 7 % 7
4
% L]
% ’ Z
/] % s —
7 / /
L 7+ L]
/] ]
] # . %
/ / L 7
/ - (M B
i, % /
e &

Sterowanie napefnicniem zbiornika

!

Sterowanie opréznianiem zbiornika

Twdi lokalny dystrybutor
F Przedstawiciel:

NIVELCO - POLAND Sp.z0.0.

44-100 Gliwice ul. Chorzowska 44b
Telefon: (032) 270 37 01 Fax: (032) 270 38 32
=-mail: niveico@niveico.pt  hitp://www.nivelco.pl
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% plisens - Produkeia Porcteomikdw Cisienia
1 Apasshry Posmisrowe] Sp. 20.0.

ul Morelowa 7 {33-192 Warszawna

Dieklarujemy Ze ponis

hydrosiatyczag sondy gigbokesci yp
SG-25, 8G-258

m 2 f@tz@} + PNEN 50303 z&&a ;sj'
3: 26:2083(00

Worseawa O7.07.2004

ﬂ:::y .
Adam Zurawskd  .Lss w,a.m?*{é“,,
A FSENS Sp = 0.0, 02102 Warsmawa, ol Morelows 7,

tel (0 2% B3 407-77Eax & B 2N BIL0T-T8,
wweiaghisens pl, swmall aﬂ;hae—ss@ﬁnissam
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st Wydanie V2005 s

Hyé mgﬁaﬁycﬁa sonda gﬁi@bm{@é@?
tyou SG-258

do pomiaru poziomu sciekow

v Dowolny zakres pomiarowy
od 0.2 do 0...20 m H.O

v Zintegrowany wewnetizny ukiad
antyprzapisciowy ‘

v Viykonanie &lyreear
zgodne z dyrekiywa ATEX

Czarny ‘(—-)

Przeznaczgnie
Hydrostatyczna sonda glebokosci $G-258 przeznaczona jest do
pomiaru poziomdéw cieczy charakteryzujacych sig obscnoscis
zanieczyszezen i zawiesin. Typowym zastosowaniem sondy jest
pomiar poziomu dciekdw w przepompowniach, komorach fer-
mentacyjnych, osadnikach itp.
Zasada dziafania, budowa

Pomiar poziemu 2z pomoca sondy realizowany jest z wykorzy-
staniem prosts| zaleznoscl miedzy wysokoscly stupa dleczy a
wywolanym ciSnienjiam hydrostatyczriym. Pomiar ci$nienia do-
konywany jest na poziomie membrany separujacs] zanurzonsj
sondy | odniesiony do ciSnienia atmosferycznego nrzez kapilarg
znajdujaca sie w kablu.

Czerwony (+)

Oslona diody
zabezpieczajgce]

Ucho nosne

Zastcsowanie specjalnego separatora z duzg, odkrytg membra-
ng o zwiskszone] grubosci minimalizuje metrologiczny wphyw
odktadajacego sig osadu na powierzehni mambrany. UmozZliwia
T io divgotrwalg, poprawng prace sondy w zahieczyszozonych
mediach (réwniez o wizsciwesciach Sclerajacych, np. obssnosé
plasku) oraz ulatwia mycie deikainym strumieniem biefgoe
wody (myciz wodsa pod cisnieniem grozi uszkodzeniem scndy).

Elementermn pomiarowym jest piezorezystancyjny czujnik krze-
mowy oddzislony od medium przez membrang separuizca.
Wspdipracujaey z czujnikiem wzmagcniacz elekironiczny standa-
ryzuiacy sygnat wyposazony jest dodaikowo w uklad antyprze-
pieciowy zabezpieczajgey sonde przad uszkodzeniami wywola-
aymi indukowanymi zakidceniami od wyladowari aimosierycz-
nych lub slekirosnergatycznych wrzadzen wspdlpracujacych,
Moniaz, ekspicatacja

Opuszczona na poziom odniesisnia sonda moze swobodhie
wisied na kablu lub lezeé na dnie zbiomika. Kabel z kapilarg
moze zostad przediuzony standardowym kablem sygnaiizacyj-
nym. Polgczenie kabil powinno znajdowaé sig w niehermetycznej
puszce (cisnienie wewnalz réwne atmosferycznemu), zabezpie-
czaiges] kapilare przed dostaniem sig wody lub innych zanis-
czyszczen. Przy diugich finiach fransmisji sygnaiu polecamy
zastosowanie dodatkowsgo ukiadu zabezpigczenia od przepigd
HZ-2, produkcji Aplisens, w formie puszki nascienne] umozliwia-
jacej potaczenie kabli. Przy zwijaniu kabla sondy nalsiy zacho-
wad minfmalng srednice zwijania 30 em orgz chronié kabel przed
mechanicznymi uszkodzeniami. Przewody na koricu kabla zwarte
sg diodg zabezpieczajaca, kidra po przskroczeniv dopuszezaing-
go napiecia (39 V) ulega zwarciu. W zwigzku z powyzszym nis
nalezy skracaé fabrycznie przygotowanego kabla.

141

jte]
h z W zbiorniku, w kidrym mogg wystepowad turbulencle (pracs
mieszadetl, burzliwy napiyw), sonde naleXy zamoniowad w rurzs
osionows] {np. z PCV). Wyciaganie sondy moze uiatwic linka
zaczepicna o ucho nosns.

roarem APLISENS 8p. z 0.0., 03-192 Warszaws, ut. Morelowa 7, tel. (0 22) 814-07-77 s
fax (D 22) 814-07-78, www.aplisens.pl, e-mail: aplisens@aplisens.pl
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@ Wydanie 2005 =z

Dane techniczns
Dewolny zakres pomtiarowy 2 + 20 m H;O (polecamy standardows zakresy: 2; 4; 10 m HyO)

Szerokosé zakresu pomiarowsgo
2mH,0 4m H,0 | 0.10m H,0+ 26 m H,0
Dopuszezalne przecigzenie 3 = zakres 2 x zakres
{powtarzaine — hez histerezy} )
Blad podstawowy 1,5% 1% 0,5%
Biad temperaturowy .zera" typowo 0,4%/10°C typowo 0,2% 7 10°C
maks. 0,6% / 10°C maks. 0,3% / 10°C
Biad temperaturowy zakrssu typowo 0,3% / 10°C fypowo 0,2% / 10°C
maks. 0,4%/ 10°C maks. 0,3% / 10°C
Histeraza, powtarzainesé 0,05%
Zakres temperaiur kompensacii Q+25°C

Zakrﬂs temperatur pracy {femp. medium} 25+ 75°C
-25+50°C - dla wykonania EEx

UWAGA: niz woino dopuscié do zamarzniscia medium w bezpesradnim sasiedziwie sondy

Paramesiry stekiryezne

Sygnat wyjsciowy 4 + 20 mA w systemie dvﬁuprzewodowym
wyle spec. G+ 10V trzyprzewodowo (nie dotyezy EEX)

Rezystancia obciazenia R[Q]< Uppe VI-16,5V
{dl= wijscia predow Egu) D Q2A
Zasilanie 10,5 + 30 V DC (EEx 12..28 V)

18+30VDC{dlawy 0+ 10V)

Biad od zmian napizcia zzsilania 0,005%/V

- Siopien ochrony obudowy iP-88

Material obudowy | membrany 00H17N14M2 (316Lss)
Ostona kabla POLIURETAN-

Wykionaniz specjaing, certyitka

0 EEx ~ wykonanis iskrobezpieczna

¢ 8-+ 10 V {nie dotyczy EEX) — sonda z wyjSciem napieciowym bez wewngirznego ukiadu antypizeplecmwego
¢ inne - po uzgodnieniu z konsultantern Aphsens tel. (0 22) 814-07-77

Sposéh zamawiania

86258/ [ Ji=..m
4

i
Wykonania specjalne: i
E

EEx, 0+ 10V, inne — opis

Zakras pomiarowy

Diugosé kabia

Pravkizd; Sonda giebokosci SG-255 / wykoncme £Ex / zakres pomiarowy 0 + 4 m H,G / kabel d%ugosm 8m

8G-258 fEE,.IG 4mHO/L=8m

— AFPLISENS Sp. z 0.0, 03-192 Warszawa, ul. Moreloawa 7, tel. (0 22) 814-07-
fax (0 22) 814-07-78, www.aplisens.pl, e-mail; aplisens@apiisens.pi
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DTR.SG...04

APLISENS

PRODUKCJA PRZETWORNIKOW CISNIENIA
IAPARATURY POMIAROWE]

DOXKUMENTACITA
TECHNICZNO-RUCHOWA

HYDROSTATYCZNE SONDY GEEBOKOSCI
TYPU: SG-25.SMART; SG-258.SMART;
SG-25; SG-25S ; SG-16.

WARSZAWA, LIPTEC 2004z,

APLISENS Sp. 2 0.0, G3-182 Warszawa, ul.Marslows 7,
tal. (022) 814-07-77fax (0 22) B14.07-78,
waaplsens.pl, e-mal: aplisens@eplisenspl
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5. OPIS TECHNICZNY.

7. MIEJSCE INSTALGWANIA SOND
8. MONTAZIPODLACZENIA

9. NASTAWY I REGULACIE

1 DTR.8G..04

SPIS TRESCI
ZAFACZNIX EX (SG-25.SMART I SG-258.8MART)
ZALACZNIK EX (5625 1 8G-255)
WSTEP.
WYKAZ KOMPLETU DLA UZVTKOWNIKA
PRZEZNACZENIE SOND.
QINACZENLA I RODZATE WYKONAN.
DANE TECENICZNE
5.1. DANS TECHNICZNE SOND SG-25. SMARTTISG258.SMART. et
5.2 DANE TECHNICZNE SOND SG-25. 1rueeerceresrsserisssssssssisssanssssmssstsinnss sasmssms sases
3.3, DANE TECHNICZNE SONDY SG-238. .ovvvererenens
5.4, DANE TECHNICZNE SONDY SG-18. cecuivirrsserenssmsmssnsssismssss sanarssans
5 5. PARAMETRY ELEKTRYCZNE WSPOLNE DLA SOND SG23, 8G258, SG16 .....
35.5. MATERIALY KONSTR.: WSEOLNE DLA SOND SG-25,.SMART, SG-258.SMART, 5G-25, SG—16 8(3-258.... 10

3.7. STOPEN DCERONY: ... it ramerrrnars s e et e an

6.1, ZASADA DZIALANIA ..o.ocvrvrerrnsressminssnssneemsssnsassaasanss
6.2, OPIS BUDOWY.......
6.3. UKEAD ELEKTRONICZNY SOND. ...

8.1, MONTAZ MECHANICZINY , eeresrsersecsreensitantsrismsrmsmassessssesssbsisttasarizassssassas sassssasssonss
8.3, POEACZENIE ELEKTRYCZNE. «ocveoerersssssssnsrnsirsnns snannens ereteameereoeaseR SRR pre deeceen st amae emsaE AR TR LTS

9.1. NASTAWY SOND S(G-25, 3G-1615G-258 ieeneeanranmsnraesiRsatterray
0.2 NASTAWY SOND SG-25.SMART, SG-255.SMART .veveeeeeienne
9.3, ZAKRESY POMIAROWE SOND SG-25.8MART I 5G-258.SMART. Omsmm ..........................................
9.4 KONFIGURACTA [ KALIBRACTA SOND SG-25.SMART I SG-258.8MART ..orrrinimsiinsorsssssnnrmss st sroness
10. PRZEGLADY, NAPRAWY CZESCI ZAMIENNE
10.]. PRZEGLADY OKRESOWE. esremeceiroencrsmssnsismsrassmarases
10.2. PRZEGLADY POZAOKRESOWE. ...
10.3. CZESCT ZAMIENNE...versrmecreseseissmisinss ssmssrsesrres amssass sroracmvstsimssasnsenssasasasssems st
11. PAKOWANIE, PRZECECWYWANIE I TRANSPORT
11,1, PAKOWANIE. ....eeconsssssersesriesassrasssnentunenssors sanssasssrnssases
11.2 PREZECHOWY WANIE. 1 uvieremssisareressetssareranss shassasssmassasmrsasssssssards sinsmsmisss sassssamsrans
113, TRANSPORT. v1mermrmosseermossrsssarasssess seentosomsssimsbbbatasEebes s 1msanas R E S (RSTS8R0S e e A S s s
12. GWARANCIA
13, INFORMACJIE DODATEOWE
14, RYSUNKI .
RS, 1. WYMIARY GABARYTOWE SOND 5G25.SMART ISG258.SMART cercnetvimtssms et st s
RYS. 2. SCHEMAT PODEACZEN SOND SG23.SMART 1 8G23S.SMART... .
RYS. 3. WYMIARY GABARYTOWE 1 SCHEMATY POLACZEN SOND SG-25, SG-IGISG 258... -
R¥S. 4. SONDA W WYK. EEX Z LINKA UZIEMIATACA ZRIERAFACA LADUNKI ELEKTRYCZNE Z PRZEWODEM

OSEONIETYM TEFLONEM....covvcrursansrsnsrarssraraesss sonsssss i6s 1amnsaranasas sassressbs Matiaart saamassacusass s sosascbibis i sise et .18
15. DODATEX 1. SPRAWDZENIE RLEMENTGW ZABEZPIECZAJACYCH SONDY PRZED
PRZEPIECIEM 19

R¥S. 34. SPRAWDZENIE DIODY ,,'I‘RANS!L" WEACZONE] MIEDZY PRZEWODAML wisnratrrrssrasnseessmsmnas s ssssrssaessarar 19

RYS. 58. SPRAWDZENIE ISKIERNIKA GAZOWEGO- ocu iececttisssnariinassasrenssnansanss 19
16, WYKAZ DEKLARACI ZGODNOSCY 19
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2 DTR.8G...04

I.  ZAEACZNIK Ex (3G-25.5MART { SG-255.SMART)
DTR.SG...04 Zafacznik Ex

(SG-25.SMART i SG-258.SMART)

i é 1453 INTELIGENTNE SONDY GEEBOKOSCI
typu: SG-25.SMART i SG—258.SMART
WYKONANIA ISKROREZPIECZNE
1. Wstep

1.1 Niniejszy “Zatacznik EX” ma zastosowanie wylacznie do mtehgeumych sond glebokodei 3G-25.3MART
1 8G-258.SMART w wykonanin iskrobezpiecznym z oznaczeniem jak w p. 2.2 na tablczkach mmamionowych
oraz informacja o wykonaniu EEx w Swiadectwie wyrobu.

1.2 Wiw, zalgcznik zawiera dane nzupelniajace zwiazane z iskrobezpiecznym wykonaniem sond
SG-25.5MART i SG-255.SMART. W trakeie instalowania i nzytkowania w/w sond nalezy posingiwaé ste
DTR.SG...04 wraz z Zatacznikiem Ex.

2. Zastosowanie sond SG-25.8MART i SG-258.8SMART w strefach zagroionych
2.1. Soddy 8G~25.SMART i SG-2358.SMART wykonrare sa zgodnie z wyrnaganiami norm:
PN-EN 30284:2003(U) PN-EN30303:2002(1)), PN-EN 30014:2002(U) i PN-EN 50020:2003(10).
2.2, Sondy moga pracoweé w strefach zagroZzonych wybuchem zgodnie z nadanym oznaczeniem (cecha) budowy

przeciwwybuchowey:
I 1G EEx ia HC T4T5/T6 (cecha dla zastosowan przemysiowych)
IMIEExial ({cecha dla zastosowari gémiczych}
KDB 04ATEX 089 (oznaczenie certyfikati)

3. Oznaczenia identyiikacyjne.
Wiw sondy w wykonaniu EEx, muszs by¢ zaopatrzone w tabliczke znmmionowa, na kidre] zmajdnja sie
informacie zgodne z p.4 DTR. 5G...04, oraz dodatkowo co najrmie;:
- znak CE i nnmer jednostld notyfikowansj- 1453 (w przypadkn GIG KDB), znak &
-  oznaczenie budowy przeciwwybuchowsj , oznaczenie cﬂrtyﬁkatu.,
- wartodci parametrgw takich jak np. Ui, Ii, C, - -
- 1ok produkeji.
4. Wykaz kompletu dla uwivikownika.
Uzytkownik z zamdéwionymi sondami otzzymuje: “Doluzmentacis techniczno-ruchowa” oznaczong DTR.SG..04
(z Deklaracis, zgodnosei i Zalacznikiem Ex), oraz Swiadectwo wyrobu.
5. Dopuszczalne paramefry wejSciowe SG-25.SMART 1 SG-255.SMART. (Na podstawie danych
z certyfikatu KDB 04ATEX089 i dokumentacii atestacyjnej.)
5.1.- dla zasilanta o charakterystyce liniowej:
Parametry zasilania zgodnie z certyfikatem:
a) Ui=28V L[=0,1A dia Ta<70°CiT6 oraz Ta<80°C1T5
b) Ui=28V 0[=0,lA Pi=031W dla Ta=80"CiTé

Zasilaniem o charakterystycs , liniowej” jest op. typowa bariera o parametrach:
Uo=28V Io=0.093A Rw=300Q,

s e e
~ —_ Rw D
2 ) ) |u Uolza 2 Przyklad praktyczne] realizacii zasilznia dla przypadku a):
8 = ~zastosowa¢ wspomniang, bariers o parametrach jak wyzej
1
O

Rys.l. Zasada zasilania ze Zrodla o charakierystyce ,limiowej™.

5.2, -dla zasilania o charakterystyce ,ttapezowe;j™
Parametry zasilania zgodnie z certyfikatem: Ui=28V E=0,1A
a) Pi=0,8W dla Ta=70°Ci TG, oraz dla Ta<30°CiT5 b) Pi=),31W dla Ta=80°C i TS5,
Przyklad zasilania ze Zradha o charakierystyes , rapszowe” (flustnge rys.2).
Zrodtami o charakterystyce ,,trzpczowq” lub ,mieszanej” sa czgsto zasilacze—separatory (w wykonaniu EEx),
Ietére daja moZliwosei zasilania napieciami o rdsmych wartodeiach,



3 DIR.SG...04

DTR.S8G...04 Zalacznik Bx (SG—25.SMART i 8G-258.SMART)

Przykdad prakiyemej realizacii zasilania ze Zrédiz o charakierystyce HTaEpezowei™:
—zasili¢ soude z zasilacza separatora lub innego #radha o napiecin Us <24V i pradzie zwarcia < 0,1A.

- sprawdzié moc Pi dla waruniu dopesowania wg zaleznodcl:  Pi= Z._l%v <0,3W.

I Iz Rw Db |} ' Rwl Rwl DD
g7 g
5. Ui Ua Ugq g, |U Uo == Ug
@ "'l_' w |_|4
' ] ' 1]
Lo : 3 L w—p- & - —0
Rys.2. Zasada zasilania ze frédia Rys.3, Zasada zasilania ze Zrédia
o charakterystyce ,,rapezowsj” o charakterystyee ,;mieszanej” Rw = Rwl +Rw2

Tezeli Ua < Uqto oba rddiz we tys. 2 i rys 3 maja prakiycznie charekterystyki liniowe.
5.3. -dla zasilania o chatakterystyce ,prostokatmej”
Pamametry zasilania zgodnie z certyiikatem: Ui=28V I=0,03A
Pi=0,31W dla Ta=80°C i T6.
Uwagi uzupeiajace
Zasilamie e #rédta o cherakterystyce ,prostokamef” oznacza, ze napigcie zasilacza iskrobeazpiecznego nie zmienia
sie do momentu zadzialania ograniczenia pradewego.
Poziom zabezpiezenia zasilaczy o charakt. ,,prostokainej” jest zwykle ,.ib”. Sonda zasilana z takiego zasilacza jest
zaodnie z . 5.5 takse urzadzeniem iskrobezpiecanym o poziomie zabezpieczenia ,ib”
Przyklad praktycznej realizacii zasilania o charakierystycs ,prostokatnej™
—_ zasilacz stabilizowany o Uo=24V z poziomem zabezpisczenia. ,ib” i pradem ograniczonym
25mA < Jo < 30mA dla Ta<70°C i T6 oraz Ta<80°CiT5.
5.4, Pojernnogé oraz indukeyjnosé wejdclowa:  Ci<30aF, Li=1,83mH
5.5. Poziom zabezpieczenia
Sonda jest urzadzeniem iskrobezpiecemym z poziomem zabezpieczenia ,,in” gdy obwod zasilajaey posiada
poziom zabezpicczenia ,ia" b urzadzeniem iskrobezpiecznym z poziomem zabezpieczenia W07 gdy obwod
zasilajacy posiada poziom zabezpieczenia ,ib”.
6. Wyznaczenie dopuszezalnej dingodci linii zasilajaco-pomiarowe] (pomigdzy kohcem przewodu sondy 1 Zrodiem
zasilania) dia napiecia zasilania 28V i klasy IIC.
Snft-lex025aF ¢, =+ SEQ )95 oF dla napiecie zasilania Uo =24V
C JZ Ci+ C3
ghzier -y -dlugosé przewodu sondy w metrach
- Gz —pojemnost jednostkowa przewodu zasilajaco-pomiarowego w ni” obliczona ze wzorn
-G -pojemnosé zmierzona pomiedzy Zylami w nF
- Cy, Cs—pojemnosé 2yl w stosunku do ekronu w nF

Iz‘—"

I do podiaczenia go do linii sygnalowej biegnacej

feae] do strefy zegrozonel.
BEE W przypadin brakn takiego dopuszrzenia, sonds naleky
konfigurowaé i kalibrowaé a terenie strafy bazpiecme].

Rys.4. Padtaczenie sond 5G-25.SMART i SG-255.5SMART w wykonaniu EEx.

przytaczeniowa.

Dla napiecia 28V i grupy I dopuszezaing dhugodé linil Ip= 3600nF -Isx 0.25 nF
w metrach nalezy wyznaczy¢ ze wzor . - Cm
Strefa zagroZona wybnchem | Strefa bezpieczna
Przewid czerwony |
- a — | = Tekrobezpieczny uktad
I T bezpistny
SONDA. { ] | § re2soo zaslajgea-pomiazowy
i = zgodaiezp5.
et | _i . e
} Komunikator posiadajacy dopuszezenis unrawniajace
I

Przewdd ezamny [/ Puszia =
kzbel sondy
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4 DTR.8G...04
DTR.3G...04 Zalacenik Ex (SG-25.SMART i 8G-258.8MART)

Uwaga: Pofaczenia urradzed w pet pomisrowej sondy nalezy wykonaé zgodnie z normami
iskrobezpieczenstwa.
Uwaga: Nie dopuszeza sig Zadnego rodzajn napraw ani innych ingerencii w uklad eleldryczny sondy.
Oceny uszkodzenia I ewentualnej naprawy moze doksnad jedynie producent lub jednosika przez
niego upowazniona
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5 DTR.SG...04

. ZALACZNIK Ex (8G-2518G-255)

1433
i é HYDROSTATYCZNE SONDY GEEBOXOSCI typw: SG-25 i SG-258
WYKONANIA ISKROBEZPIECZNE
1. Tsigp
1.1 Ninigjszy “Zalscznik Ex” ma zastosewanie wylacznie do hydrostatycznych sond glebokodat 8G-25 1 8G-238
w wykonanie iskrobezniecznym z cznaczenien jak w p. 2.2 na tabliczkach zmamionowych oraz informacja
o wykonaniu EEx w Swiadectwie wyrobu.
1.2 Wiw. zalczoik zawiera dase uzupeiniajace zwiazane z iskrobezpiecznym wykonamiem sond 8G-25
i SG-253. W trakcie instalowsnia i uwzyticowania w/w sond paiezy postugiwaé sic DTRSG..04 wrzz
z Zaigernikiem Ex. .
2. Zastosowanie sond SG-25 i SG-255 w strefach zagroZonych
2.1. Sondy $G-251 $G-258 wykonane sg zgadnie z wymaganiami norm: PN-EN 50284:2003(U),
PN-EN350503:2002(U), PN-EN 50014:2002(0) i FN-EN 50020:2003(U).
2.2, Sondy mogg pracowad w strefach zagrozonych wybuchem zgodnie z nadanym oznaczeniem {(cecha) budowy

przeciwwybuchowej:
I 1G EEx f2 [IC T4/T5/T6 (cecha dla zastosowan przemystowych)
1M1 EBxia (cecha dla zastosowan gérmiczych)
KDB 04ATEX 088 {vznaczenis certyfikain)

3. Oznacrenia identyitkacyjne.
Wrw sondy w wykonaniu EEx, musza byé zaopattzone w tabliczke znamicnowa, na ktdrej majduja sig
informacie zgodne z p.4 DTR. SG...04, oraz dodatkowo co najmaiej:
- zmak CE i mumer jednostld notyfikowanej- 1453 (w przypadku GIG XDB), znak &
- oznaczenie budowy przeciwwybuchowej , oznaczenie certyfikatr,
- wartosci parametréw takich jak np. Ui, B, Ci,
- rok produkeji.

"4, Wykaz kompletu diz uiytkownika.

Uzytkownik z zaméwionymi sondami otrzyrmuje: “Dokumentacig technicano-ruchows” oznaczona DTR.5G..04
(z Deklaracja zgodnasci i Zataczniliern Ex), oraz Swiadectwo wyToblL.
5. Dopuszezalne parametry wejiciowe SG-25 i G258 (Na podstawie danych z certyfikata
KNB 04ATEX088 i dokumentacii atestacyinej.)
5.1.- dla zasilania o charakterystyce linfowej:
Parametry zasilanja zgadnie z certyfikatern:
2 U=28V =0,1A dia Ta<70°CiT6, dla Ta<8C°CiT3
b) Ui=28V [=0,1A Pi=0,33W dlz Ta=80°CiT6
Zasilaniem o charakterystyce , linjowej™ jest np. typowa bariera o parametrach:
Uo=28V 10=0.093A Rw=3000.

e -
! Rw D .
3w Uo|dz 2 Prrykied prakiyeenej realizacyi zasilania dla przypadin a):
2 = —zastosowaé wspomniana batiers o parametrach jak wyZej
:— - -

Riys.1. Zasada zasilania ze Zodta o charakterystyce , iniowe]”.
%2, dla zasilania o charakierystyce trapezowej”
Parametry zasilania zgodnie z certyfikatem:
2) Pi=1,125W dla Ta<60°C i T6 oraz dla Ta<R0°CiT5
b} Pi=0,99W dla Ta=70°C i T6, ) ¢} Pi=0,33W dla Ta=80°CiT6,
Przykiad zasilania ze #rédta o charakterystyce ,trapezowsj” (ilustrije rys.2).
Zrodtumi o charakterystyce ,trapezowsj” lub ,mieszansj” sa czesto zasilacze — separatory (w wykonanin EEx),
Itdre daja mozliwosci zasilania napieciami o rézaych wartodciach.
Przylied praktycznej realizacji zasilania ze frddin o charekierystyce rapezowej™:
—zasilié sonde z zasilacza separatora Jub innege frédta o napicein Uo < 24V i pradzie zwarcia £0,14.

DTR.SG...04 Zalaczmik Ex(SG-25 i 8G-258)
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6 DTR.SG..04

DTR.5G...04 Zalcznik Ex(SG-25 i 8G-258)

. 2
- sprawdzié moce Pi dls warunku dopasowania wg zaleznosei: Pi= Eliw £099W dlaTa=70°CiTé
Pi< 1,125 W dia Ta<60°C i T6 oraz dla Ta<80°CiTs ’

- =0

o—t L
‘ Iz ! Rw ID

(<]

-
UL Tz Uq
-t

sonda
r—=—1

]
t

| S ©
Rys.2. Zasada zasilania ze Zrédia
o charakterystycs , trapezowej”

— = o— T 7} ® g P

: BRw2 Rwi 1D
JH
EHE it Uo 2 Ug
R T '

t

L o o ——r —o

Rys.3. Zasada zasilania ze Zrédia
o charakterystyce ,,misszanej” Rw=Rwl + Rw2

Jezeli Uo < ¥ Uq to oba zodls wg rys. 2 1 1ys 3 maja praktycznie charakterystyld Lintowe.

5.3. -dla zasilania o charakterystycs |, prostokamej”.
Parametry zasilenia zgodnie z certyfikatem:
a) Pi=1,66W dla Tz=60°C i 76,1 T5,
b) Pi=0,99W dlz Ta=70°C,
¢) Pi=0,33W dla Ta=80°C1T6,

Ui=28V L=0,082A

d) P=2,1W dla Ta=60°C i T3,

&) Pi=1,95W dla Ta=70°C1iT5
) Pi=1,32W dla Ta=80°C i T3.

Zasilanie zz 7Z16dta o charskterystyce prostokamej” ozmacza, Ze napigcie zasilacza iskrobezpiecrmego nie
Zmienia sig do momentn zadzistania ograniczenia pradowego.

Poziom zabeznieczenia zasilaczy o charakt. ,prostokame]™ jest zwykle .,ib”. Sonda zzsflana z takiego zasilacza
jest takze (zgodnie z p. 5.5.) urzadzeniem iskrobezpiecznym o poziomie zabezpieczenia ,ib™

Przyklad prektycznef realizaci zasilania ¢ charakterystyce ,prostokatne™:

—zasjlacz stabilizowany o Ui=24V z poziomem zabezpieczenia ,ib™ i pradem ograniczoaym do L=50mA.
Taka wertosé pradu ogramiczenia zapewnia spelrienie warunku nie przekraczania mocy Pi jednoczesnie dla
przypadkéw a), d), ¢) i f) i umozliwia zasilenie jednoczesnie 2 sond,

0,0504 X 24V =1,2W < 132W

Przy ograniczeniu I = 40mA zasilié mozna jedns sonde dla przypadkéw a), b), d), ), ).
5.4, Pojerrmodé oraz indukeyjnosé wejsciowa:  Ci<30nF, Li=1,83mH

3.5, Poziom zabezpieczenia

Sonda jest wzadzeniem iskrobezpiecznym z poziomem zabezpieczenia ,1a” gdy obwdd zasilajacy posiada
poziom zabezpieczenia ia" lub urzadzeniem iskrobezpiecznym z poziemem zabezpieczenia ,ib*” gdy obwéd

zasilajacy posiada poziom zabezpisczenia ,ib™,

6. Wyznaczenie dopuszczalnej diugesel lindi zasilajaco-pomiarowe] (pomigdzy koncem przewodu sondy 1 Zrodiem

zasilania) dla napiecia zasilania 28V i klasy TC.

L= S3nF*-lsx 0.25 nF Crz=Cr+ Crx Cs %) 95 0F dla napiecia zasilania Uo= 24V

Cz

Cz+ (s

gdzie: -ly —dlugosé preewodu sondy w metrach
- Cz —pojemnoét jednostkowa preewodu zasilajqeo-pomiarowego w nkF obliczona ze wzory
-C;  —pojenmma$é zmierzona pomiedzy Zylami wnF
- Cy, Cy—pojemnosé 2yt w stosunku do elranu w nF

Dla napigeia 28V i grupy [ dopuszezalng dhugesé linii Iy= 3600nF - lsx 0.25 nk
w metrach nalery wyznaczyé ze wzorw: Cr
Sixrefa zagroZona wybuchem j Strefa bezpieczna
Przewdd czerwony I
L i —— i .-!-
SONDA {
—

= ] E
. / E3 Do iskrobezpiecznego ukiada
Przevwid ezarm Pruszka | znsilajsco-pomiaroweso
kabel sondy

preylaczeniowa ] zgodunie z p.5,

Rys.4. Podtaczenie sond SG-23 i SG-258 w wykonanin EEx.
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TUwaga: Poisczenia wrzadzed w potli pomizrowe] sondy naledy wykonaé¢ zgodnie z normami

iskrobezpieczensiwz.

DTR.SG..04

DTR.SG...04 Zalaezaik Ex(SG-25 i 8G-238)

Uwagza: Nie dopuszeza sig zadnego rodzsjn naprew ani innyeh ingerencii w oldad elekiryezny sondy.
Qceny uszkodzenia | ewentualnej naprawy meze dolionad jedynie producent lub jednostika przez

niego apowazniona
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8 DTR.8G..04

1. WSTEP.

1.1, Niniejsza DTR jest dokumentem dia nzytkownikéw hydrostatycznych sond glebokodel typu 8G-25.5MART,
8G-258.5MART, 8G-25, 8G-238 i 8G-16 zawiernjacym dane oraz wskazéwld niezbgdne do zapoznania sie
z zasadami ich funkcjonowania i sposcbem obsingi. Podano w niej takvse niezbedne zaleceniz dotyczace
instalowania i eksploatacii oraz postgpowania w przypadku awardi.

1.2. Sondy S$G-25, SG-255 i SG-25SMART, SG-25S.SMART produkawsne sa réwniez w wykonamiu
iskrobezpiecznym. Dodatkowe dane dotyczace sond w takich wykonaniach zawarte sa w zatacznikach do
ninfejszej DTR oznmaczonymi ,DTR.SG..04. Zalgcznik Ex” (8G-25, 8G-2585) b (SG-25SMART,
5G-255.5MART) W trakcie instalowania i nzytkowania sond w/w sond w wykonaniu iskrobezpieeznym , nalezy
poshugiwaé sie DTR.SG...04 wraz z odnosnym Zalaczniliem Ex.

2. WYKAZ XOMPLETU DLA UZYTKOWNIKA.
Odbiorcy otrzymuja sondy w opakowaniach jednostkowych {lub zbiorezych. Wraz z sonda dostarcza sie

wSwiadectwo wyrcbu™ bedace jednoczesnie ,, Karta Gwarancyjna”.
Do partii sond dofaczone sa ,Dokumentacje Techniczno Ruchowe” w ilosciach ustalonych z odbiorea,

3. PRZEZNACZENIE SOND.
Sondy SG-25.8MARTY, 8G-158.SMART, $G-25, 8G-16 { 5G-258 przeznaczone s do pomiam poziomu cieczy
w studniach, basenach, ciekach wodnych, odwiertach iip. Sondy SG-255.SMART i SG-238 przeznaczone sa
ponadto do pomiaru poziomn deiekdw oraz medidw gestych I lepkich,
Sonda 8G-16 z uwagl na mala Srednice, przeznaczona jest do pomiam poziomu wody w stadniach Inb odwiertach,
wszedzie tam, gdzie wysispuje koniecznodé prowadeania sond do mar o bardzo matych Sredmicach,
uniemezliwiajacych zastosowanie sond SG-23,
Sondy przetwarzzja wejdciowy sygnat cisnjeniowy (bedacy miara poziommu medinm) na standardowy sygnat 420
mA przesylany w systemie dwuprzewodowym (sondy SG-25, 5G-16 i SG-255) oraz sygnat keomnikacii cyfrowej
w systemie ,JIART (sondy SG-25.SMART, SG-258.5MART) 2 w wykopaniu specjalnym na sygnat 0+10V w
systemie tizyprzewodowym (tylko sandy SG-25 i SG-258).
Sondy z dodatkowa powioka kabla, wykonang z teflonu, posiadaja atest PZH i moga byé stosowane do produktéw
spozywezych oraz do medidw agresywaych.
4, OZNACZENIA I RODZAJE WYKONAN.
4.1. Ozpaczenia identfyfikacyjne na tabliczkach :mamionowych,
Nz tabliczkach zmamicnowych zamieszozone sa co Dajmmniej nastepujace - dane: zmak CE, or instyincii
notyfikowanej 1 oznaczenie uzyskanych ceriyfikatéw, nazwz producenta, typ sondy, numer fabryczny, zakres
pomiarowy, sygoat wyjciowy, zasilanie. :
4.2. Sposéb oznaczeniz przy zamawianin i rodzaje wykonati.
Wg katalogu i kert informacyjnych.
5. DANE TECHNICZNE.
5.3, Dane Techniczne sond SG-25.8MART 1 SG-258.SMART.

5£.1.1. 5G-25.SMART i $G-255.$MART . Zakresy pomiarowe.

Zakres Maksymalny Min. nastawizlna Mozliwosé
Typ sondy Podstawowy | zakres poxpjarowy | Szetokosd przeswwania poczatkn
(FSO) (granice pomisru) zakresu pomiarowego |zakresu pomisrewegn
SG-25.SMART | O+10mIh0 | -1+15mHE0 | | 08 mip0 | ... 0e10m il
SG-255.5MART | 0+100m Ha0 |  -5+115mH»0 8 mH,0 04100 m H,0

5.1.2. SG-25.SMART .Parzmetry metrologiczne.

Biad podstawowy

Stabilnogé¢ dingoczasowa

<#0,1 % dla zakresu podstawowego

£+0,3 % dla min szerokosel zakresn pomiarowego
<0,1% (FSO) na 2 lata.

Bhd temperaturowy <£0,08 % (FSC)/10°C

<£0,2 % w catym zkresie temp, kompensacji.
Zzgkres temperatuy kompensacji -10+60°C
Btlad od zrmian Uzas. 0,002% (F30) / 1V
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5 DTR.SG...04 o
= 5.13. SG-258.SMART Parametry mefrelogiczne.
; Blad podstawowy L < 10,16 % dla zakzresu podstawowego -
L <304 % dla min. szerokodcd zakresu pomiarowego ‘
Blad temperatisowy <+0,08% (FS0)/10°C -2
— <+0,2 % w calym zakresie temp, kompansacii.
L Zakres temperatir kompensacji Jd0+60°C ~
[ : Biad od zmian Uzas. 0,002% (FS0) / 1V
5.1.4, 8G-25.8MART i SG-255.SMART. Parameiry eleliryczme. -
T Zasilanie 10..30VDC - -
I Syenal wyjsciowy 4,20 mA lob inwersyjny 20...4 mA w systemie -
s ‘ dwuprzewodowym ustawizny z komtimikatora T
10V S5
—- Max. wartodé rezystancja obriazenia R[Q] = Uz%s OTA 10 x0,85
Li Komunikacja realizowana z wykorzystaoiem sygnatu £.20 mA przy ;
wryeiu spegjalizowanego sprzgta prod. APLISENS -
. . (patrzp. 9) :
[ Rezystancjz niezbedna do komunikacji 250..1100 Q £
= Min, wertoéé nspiecia zesilania dla Umin[vi= —RLEd2002A - 110y i
‘ okreslone] rezystancii obciazenia Re{O] 0,85 i
) (Czas ustaiania sig sygnatn wyjsciowego 03s
[ i Dodatkowe thrmisnie elektroniczne 0..30s I3
3 Napiecie proby wytrzymatosci izolacji 300 V AC lub 750 VDC b
Ochronza od przepied patrzp. 10.2.3. b
3 5.1.5. SG-25 SMART 1 5G-258.SMART. Warenki pracy. )
L i Zakres temperatur pracy ( temp. medium) -30...80° C — dla zakresu podstawowego 0..,10 m Ha0 ]
- ) -30...50° C — dla zakresu podstawowego 0...100 1z Fa0 i :
- UWAGA: o
i Mie wolno dopuscié do zamarzniesia medinm w bezposrednim sasiedztwie sondy. s
B _: 3.2.Dane Techniczne sond 5G-25. ) ' .
Dowolna szerokesé zakresu pomiarowego 1..500 m Hz0 dl2 wykonat nermalaych -
7 . 1...100 m Eiz0 dla wykonafi FEx "
- Polecane stndardowe zakresy pornizrowe 4, 10, 20, 50, 100 m Hz0
L) K
Szerploéé zakresa pomiarowego =
NS 1m E:0 4mE0 | 0..10m B0 +500m H20
H Dopnszezalne przeciazenie 4 % zrkres 2 x zakre oy
- (powtarzaine — bez histerezy ) * - j i
- Blad podsiawowy 0,6% 03% 0,2%
S Bilad temperaturowy typowa 0,3%/10°C typowo 0,2% / L0°C
i max 0,4% /10°C max 0,3%/10°C D
iy |
T Sonda SG-25 W wykonaniu specjalnym o podwyzszonej doktadnosc (zakres pomiarowy 0..10 m H,0, -
. biad podstawowy - 0,1%,  caticowity blad temperaturowy w zakresie 0..25° C - 0,3%.)
i Histereza, powtarzalnodé 0,05%
C Stabilnost diugoczasowa 0,1% fub | cm 20 na i ok
e Zakyes temperatir kampensacii 0 +25° C —standard,
-1+ 70° C — wykonanie specjalne
R Zakves temperatur pracy ( temp. medium) .25 +50° C ~ dla zakresdw > 20m H20,
i : 25 + 75° C — dla zakresdw < 20m H20,
e 25 +30° C — dia wykonania EEx (p.5 Zatacznik Ex)
UWAGA: Nie wolne dopuscié do zamarzniceia medinm w bezposérednim sasiedziwie sondy.
i
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H 5.3. Dane techniezne sondy $G-258.
—:_1 ' Dowalna szerokosé zakresu pomiarowego 2..20 m H,O dla wykonan EEx i normainych,
L LT Polecane standardowe zakresy pomiarowe 2, 4, 10 m H,0
. Szerokosé zakresn pomiarowego
P 2m 20 4mM0 | 0..10m E20 £20m H:0
o Dopuszezalne przecu_lgzeme 3 x zakres 2 % zakres
i (powtarzalne — bez histerezy )
N Biad podstawowy 1,5% 1% 0,5%
— 1 Biad temperaturowy ,zera® typowo 0,4% / 10°C typowo 0,2%/10°C
b max 0,6%/10°C max 0,3%/10°C
| Blad temperaturowy zakresn typowa 0,3% / 10°C typowo 0,2%/10°C
max 0,4% /10°C max 0,3% /10° C
T Histerezz, powtarzzinosc 0,05%
o Zakres temperatur kompensacii 0 +25° C — standard
L Zakres temperatur pracy ( temp. medium) 25+75°C
] «25 = 50° C - dla wykonan EEx (p.5 Zalacznik Ex)
» i UWAGA: Nie wolno dopurseié do zamarzniecia medinm w bezposrednim sasiedziwie sondy.
j S 5.4, Dane techniczne sondy SG-16.
_' Zakresy pomiarowe . 10; 20; 50; 100m H,0
—_ Biad podstawowy 0,5%
[ ] Histereza, powtarzalnosé 0,05%
- Dopuszezalne przeciazenie (powtarzalne-bez histerszy) 2 x zakres
L Zaltres termp, pracy (tenap. medicm) ’ 0+50°C
Zakres temperatur kompensacji 0+23°C
= , 5.5, Parametry cieldryczne wspélne dla sond SG25, SG258, SG16.
- _ Sygnat wyjsciowy 4 20mA. w systemie dwupizewodowym
.
wyk. spec. 0+ 10 V trzyprzewodowo ( tylko 8G-25, 3G-258)
: -y . {pie dotyczy wyk. EEx)
E Rezystancja obciagenia ROy Vs VI=10V
P {dla wyjeia pradowezo) 0,02 A
; Zasilanie 10+30V DC dla wy. 4..20mA.(w wyk. Ex 12..28V DC)
T 15+ 30V DC { dia wy. 0 +10V)
: ! Bizd od zmiany napiecia zasilania 0,005% / 1V
 ; - 5.8. Materialy konstr.: wspélne dia sond SG-25.5MART, SG-235.SMART, SG-15, SG-16, 8G-238.
. Membrana separujaca : stal kwasoodporna 316L ( 00HI7NI14M2)
— ! Glowica pomiarowa : stal kwasoodpoma 316L (COH17N14M2)
i _, Ostona czgici elekironicznej: rura ze stali 3161 {00X17N14M2)
S Ciecz wypelniajaca komore cisnieniowa: olej silikonowy
Powloka kabla; poliuretan
o Dodatkowa powloka kabla teflon ( atest PZI)
i instalowana po uzgodnieniu
[~ 5.7. Stopiefi ochromy:
5G-25.5MART, 5G-258.SMART, SG-23, 8G-23851 8G-16 P68
o " 6.  OPIS TECHNICZNY.
g 6.1. Zasada dzialania

Hydrostatycme sonéy glebokosel SG-23.8MART , SG-258.8MART , SG-25, SG-258 i SG-18 pracujg na
zasadzie przetwarzania propercjonalnych do cisnienia (hydrostatycmego stupa cieczy) zmian rezystancii mostka
piezorezystancyjnego, na standardowy syenat pradowy. Elementem pomisrowym jest membrana kazemowa
: H z wdyfundowanymi w nia piszorezystorami. ’

— Sygmat elektryeemy  (niezunifikowany} wychodzacy z mostka piezorezystancyjnego, jest proporcjonalmy
do wejsciowego cisnienia (poziomn) 1 w ukladzie elektronicznym przetwarzauy jest na syenat wyjsciowy.
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6.2. Opis budewy.

6.2.1. Sondy maja ksztalt hermetycrmie zamkrigtego cygara, kidre zawiera w sobie glowice pomiarows
z membranami; krzemowa i separitjaca, oraz piytke z vidadem elektronicznym.
Sondy SG-258.8MART | SG-258 wyposazone 53 dodatkowo w separator membranowy umozliwiajacy pormiar
poziemu gestych mediéw, z zawiesinami i nieczystodeiami, np. $ciekéw (rys.1, 3).
Sygnat wyjsciowy wyprowadzony jest specjalnym kablem, z kapilara shuzacs do podiaczenia ujemnej strany
membrany pomiarowej z atmosfera, Wszystide czeéci metalowe sond wykonane sg, ze stali kwasoodpornej
00H17N14M2 (316L), powltcka kabla wykonana jest z polinretamu,
62.2. W wykonanin specjaloym, kesble sond moga byé pokoywane dodatkowa oslona teflenowa, kidra
dodatkowo chroni kabel na odeinke zamurzenym w mediim mierzonym + niezbgdny naddatek.
W wykonanin EEx oslopa teflonowa wyposazona jest dodatkowe w links ze stali kwasoodpornej
odprowadzajace] tadunki elekirostatyezne (patrz rys .4.).
§.2.3. Sondy wyposzzone sa w elementy zabezpieczajace od przepied: diody, ,fransil” pomiedzy przewodami 1
iskiernild gezowe poroiedzy przewodami 2 cbudowa.
W przypadku wykonadi EEx iskiemniki gazowe nie s instalowane,

6.3. Ukiad elekironiczny sond.

Ukted elektroniczny wykonany jest w 2 wersjach:
6.3.1. W wersji cyfrowej (zastosowanej w sondach aznaczonych 8G-238MART i SG-255.SMART) sygunat z
slowicy pemiarowej zamieniany jest ma postad cyffowa i wprowadzany do mikroprocesora, ktéry steruje
procesem obroblki sygnat pomiarowego: koryguje bigdy temperaturowe, dokonuje {inearyzacii ip.. Po obrcbee
syenat zamieniany jest nz analogowy sygnat przesylowy 4...20 mA, na kidry nakiadany jest sygnal komunikacii
cyfrowej. Do komunikowania sie z sonds, shity specjalizowany komunikator KAP prodnkeji APLISENS,
$32. W wersji analogowej, w ktdra wyposazone sa, sondy SG-35, SG-255 i 5G-16 przetwarza sygaai z
glowicy pomiarowej na sygnat wyjéciowy 4...20 mA i wyposazony w elementy zabezpieczajace zapewniajace
iskrobezpieczenstwo i odpornosé na ndary elekirycme.
Cyfrowy uictad elektroniczny, podobnie jak uidad analogowy zaopairzony jest w elementy zabezpieczajace.
Uklad zamontowany jest ma piytce drukowamej czterowarstwowsej zalanej wewnatrz obudowy Zywics
silikonowa,
7. MIEJSCE INSTALOWANIA SOND
7.1. Sondy gtebokosci instzlowane s3 w migjscach pormiarn pozionm cieczy w studniach, basenach, zbiomikach,
ocdwiertach itp. Sonda zanurzona jest w mierzonym medinm. Ponad poziom medium wychodz specjainy kabel,
ktéry moze byé podtaczony bezposrednio do urzadzenia wapdlpracujacego z sonda lub do puszld zaciskowe].
7.2, Niskie { wysokie temperatury otoczenia i medium.
Przy pomiarack poziomu cisczy o temperaturze krzepnigeia wy#szej od temperatury otoczenia nie mozoa dopuscié
do zamarzniccia medium wokéf sondy, w szczeglnoscl dotyczy to wody w przypadia instalowania na otwarte
przesirzeni. Maksymalna temperatura mierzonsgo medium jak wp. 5.

8. MONTAZIPODEACZENIA

8.1. Montaz mechaniczny.
Sonde mozna zawiesié na kabhe zasilajacym, jednak w przypadlku kabli szezegdlnie diugich lub gdy w trakeie
podciagania ismieja mazliwosel zaczepicnia o wystajace elementy, zaleca sig zawieszenie sondy na lince stalowej
przy wykorzystaniu neha nosnegp. Jezeli sonda miataby ralesé si¢ w nurcie tub w obszarze turbulencji, nalezy
przewidzied montaz w rurze osfonowsj op. z PCV. i
Tiwaga:

Bezposrednio przed wmieszezeniem sondy w medinm mierzonyn zdjaé 2 separatora

SG-258, $G-255.5MART talerzyk zabezpieczajacy.
8.2. Sonde z dodatkowa powloka teflonowa zawieszaé na lince nosnej lub na kablu wewngtrzaym ( nie chwytaé za
teflon).
Sonde w wyk. EEx z linka nriemiajaca zawieszaé wylacenie za ucho nesne na dodatkowej lince nosnej.
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8.3, Polgezenie elekiryezue.

Podiaczenie elekiryczne wykonaé zg, ze schematem na rys.2, 3 {dla wyk. EEx zg. zrys.1 ,Zatacznika Ex™).

Jezeli linia przesylowa prowadzonz jest na otwartej przestrzeni, do odlepgtych pomieszezed, zaleca siz montaZ
puszki  zaciskowej celem poisezenia kebla sondy z  dalwas  czesela  Mmil  przesylowej.
Puszlka powinna mieé stopien ochrony [P63, 1 jednoczednie byé na tyle rozszezelniona by zapewnid ,,oddychanie”
elementu pomiarowego sondy poprzez kapilarg bedaca czescia kabla,

Nie nalezy dopuseié do zaneczyszezenia wylotu kapilary Inb dostawania sie wody do jof woetrzs.
Oprdcz zabezpieczenia od przepiet zainstalowanego wewnairz obudowy, na koficu kabla sordy zamontowana jest
dodatkowa dioda zabezpieczajaca (w zgrubienin),

W zwiazku z powyzszym, nie nalegy skracac fabrycznie przygotowanego kabla. Kabel mozna skréei¢ jezeli brak
jest wspomnianej diody, co moma pomaé po braku charakterystyeznego zgrubienia na kodcu kabla, lub jezek
z nigj $wiadomie rezygaujemy. W przypadin duzej dugosci linft przesylowej, odcinek od kodca kabla sondy
zaleca sig prowadzi¢ ,skretka™, a wejdcle do urzadzen wspdlpracujacych, korzystie jest réwniez wyposazys w
wrzadzenie zaberpisczajace od przepieé, np, uklad UZ-2 produkeji APLISENS.

Kabel sondy oraz puszke i pozostaly odcinek linii przesytowej chronié¢ od uszkodzed mechanicznych.

9. NASTAWY I REGULACIE.

9.1. Nastawy sond SG-23, SG-16 i 5G-258

Sondy 8G-25, $G-16 1 5G-258 sa nastawiane przez prodncenta na zakreg okreslony w zamdwienin,

Uzytkownik nie ma dostepu do potencjometrdw regulacii , >1i,, ZAKRESU",

Korekia nastawienia naozliwa jest tylke u producenta.

9.2. Nastawy sond SG-25.SMART, SG-258.8SMART

W sondach SG-25.SMART i 8G-258.5MART wyposazonych w cyfrowy uldad przetwarzajacy 1 system
komunikacii, wzytkownik moze dokonywad miedzy Innymi nastawy ,.zerz" i szerokoici zekresu pomiarowego.
9.5. Zakresy pomiarowe sond SG-25.5MART i SG-235.5MART. Okvreslenia

9.3.1. Maksymalny zakyes poziomu, jald moze byé przetworzony przez sonde, nesi nazwe ,,zakresn
nodstawowego” (wyszezegblnienie zakresdéw podstawowych podano w danych technicznych p. 5.1.1.).
Szerokosé zekresu podstawowego jest to Téznica migdzy gdérna, a dolng, granica zakresn podstawowego.

W pamigei Sondy jest zakodowana wewnetrena charalierystyka przetwarzania obejmujacs zakres podstawowy,
Jest ona charakterystyka odniesienia w procesach dokonywania wszelkich nastaw, kifre maja wplyw na sygnat
wyjsciowy sordy. ’

9.3.2. W trakcie uzytkowania sondy, poshugnjemy sig okresleniem ,,zakves nastawiony” poziomu.

Zakzes nastawiony jest to zakres, Itérego poczatkowi przyporzadkowana jest wartesé pradn 4ma,

a kortcowi 20miA, (przy charakterystyce odwrdcoe] edpowiednio: 20ma i 4mA). Zakres nastawiony moze
pokrywaé sig z zakresem podstawowym lub obejmowaé tylko jego wycinek. Szeroko$é zakresu nastawionego jest
to réznica pomigdzy koficem, a poczatliem zakresu nastawionego. Sonda moze byd nastawiona na dowolny zakres
w obszarze wartosci pozioméw odpowiadajzcych zaksesowl podstawowemu, ale z nwzglednieniem ograniczen
wynikajacych z tabeli p. 5.1.1.. |
9.4. Konfiguracja i kalibracja sond SG-25.5MART i SG-23S.SMART - |
9.4.1, Sondy SG-25.SMART 1 SG-255.SMART posiadaja wiasciwoscei Indre pozwalaja na nastawe 1 zmiane

nastaw parametréw metrologiczaych i paratnetréw identyfikacyjnych. Do nastawianych parametroow

mefrologicznych wplywajzcych na sygnat wyjéciowy sondy naleza;

a)  jednostki ciénienia Inb poziomu w jakich podawana jest na wyswietlaczn wartodé poziomn mierzonego

b)  koniec zakresu nastawionego

c) poczatek zaloresn nastawionego

&) sial czasowa

e}  rodzaj charakterystyki: liniowa lub pierwiastkowa

Do paramefrow majacych charakter wytacznie informacyjny i nie podlegajacych zmianom naleza:

f)  gbrna granica zakvesu podstawowego

g)  dolna granica zaktesu podstawowego

k) minfmaina szerokodé zakresu nastawionego
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9.4.2. Pozostatymi parametrami identyfikacyjnymi, nie wplywajacymi na sygnat wyjsclowy sa; adres przyrzadu,
kod typu przyrzady, fabryczny kod identyfikacyiny, fabryczny kod przyrzadu, Hezba preambut (3+20), UCS, TSD,
wersja programu, wersja elekironiki, flagi, numer fehiyczny, cznacznik-efykieta, omacznjk-opis, oznacznik-dafa,
komunikat, ramer ewidencyjny, numer glowicy (czu]mka)

Nastawianie parametréw podanych w punktach 9.3.1.1 8.3.2. nosi nazwe: JKONFIGURACIA”

9.4.3. stnigje mozliwodé ,zerowania® sondy, ktdra wykorzystywana jest op. do zréwnowazenia odchyiki
powstatej np. od wplywu zamurzenia poczatkowego przy pozicmie przyjetym za poziom ,2zero”.

Sondy mozna réwniez kalibrowaé, odnoszac ich wekazania do cisnienia wejsciowego konfrolowanego
przyrzadem weorcowym, Zerowanie i kalibracia nosza wspéing nazwe ,KALTBRACTA™

9.4.4, KONFIGURACTI I KALTBRACH sondy dokonuje sie przy pomocy komuvmikatora KAP produkcji
APLISENS, niektérych kommunikatoréw ,HART” b kompuitera PC z konwerterem HART/RS232 |
oprogramowanier: RAPORT-01 produkcji APLISENS. ’

Opis funkeji komunikatora KAP zawiera ,NSTRUKCJA UZYTKOWANIA KOMUNIKATORA KAP”,
z dane dotyezace konwertera - karta informacyjna ,, KONWERTER HART/RS232/01”,

UWAGA: Wykaz zaimp!ameutowa.nych tomend warstw modelu OSI protokéln HART dla sond
8G25-SMART zawiera instrukeja obshugi IO HART dostepna na sitonie internetowej www.aphisens pl.

10. PRZEGLADY,NAPRAWY I CZESCI ZAMIENNE

10.1. Przeglady okresowe.

10.1.1. Przeglady ckresows wykonywaé zgoduie z normami obowizzujacym uzytkownika,

Dokonaé przegiadu stann zewnsgtrznego sond w trekcie ktdrego nalezy skontrolowad:

- ¢zy nie ma objawdw narazes mechanicznych w postici Sladéw uderzeh, wgniscen,

- sprawdzié stan kabla nz kidrym nie powinme byé przetaré, nagpieces b naderwad plaszeza zewnstiznego,
sprawdzi¢ stan diawika.

Co 2 lata {ub zgodnie z normam.i cbowigzuiacymi uzytkownika, sprawdzié zero”( 4mAl

10.1.2. Sprawdzenia ,zera” SG-25 1 5G-258 dokonywaé wyclagajac sonde ponad lustro cieczy i odozytmjac
prad wyjsciowy, W przypadkn padmiemnege odchylenia wskazania w ,zerze”, sondg przekazaé producentow
dla skorygowania charalterystyki Ilub skorygowaé ,zero” w umadzemin wspélpracujacym z sonda
{np. w wyswietlaczu, regulatorze, sterownikm).

" 10.1.3. Sprawdzenie , zera” SG-25.SMART SG-258.SMART dokonaé jak wyzej.

EBwenmalne korekty dokenad z uzyciem komunikatora wg jego imstnikeji obsingi.

10.2. Przeglady pozaokresowe.

Jezeli sonda w misjsen zainstalowania, magla byé narazona na uszkodzenia mechaniczne, przetarcie powlold
kable, przeciazenia cisnieniem, impulsy hydranliczne, na membranie rmoze nastgpowad powstawanie asadu,
krystalizacia, podirawianie membrany, lub wystepowaly przepigcia elekiryczne naleZy dokonywaé przegladéw
w miare potrzeb. Skontrolowaé stan membrany i kablz, oczyécié membrang , sprawdzié ,zero”™.

10.2.1. Niesprawnosc linii przesylowej sondy.

W przypadkn wystapienia niesprawnosci w postaci braku pradu w lindi lub wystepowania przypadkowe] wartosci
pradu, nalezy sprawdzié linie przesytows, stan podtaczen na listwach zaciskowych, prayiaczach itp. FeZeli linia
przesyltowa jest sprawna, nalezy sprawdzi¢ funkcjonowanie sondy.

10.2.2, Oddziaiywanie przepieé

W przypadkn duzego ndavu przepieciowego pomiedzy przewodami lindi, dioda zaberpieczajaca moze ulec
uszkodzeniv, polegajacemu na niskoomowym zwarcin (tak uszkodzopa diodz dalsj chroni ukdad-sondy).
Objawy uszkodzenia:

- wprzypadim sondy podtaczonej do zzsilania, wartoSt pradu przekracza 20 mA, a napigcie odifadajace sie na
sondzie jest rzedu kilkuset mV (w skrajnym przypadkn szezegdinie duzego udaru moze nastzpié przepalenie
$ciezek Iub przewodow wewnatrz sondy, wtedy prad wynosi 0 mA { wystepuje pelne napiecie na wejsciu.

- wprzypadku sondy niezasilanej nalezy zmierzyé rezystancie sondy, kitdra wynosi ok 102  jest réwna wastodei
rezystordw ograniczajacych + rezystancja uszkodzonej diody.

Uszkodzenie iskiemika gazowego jest 0 wiele mniej prawdopodobue od uszkodzenia diedy 1 moze objawiad sie
zwarciem lub obniZeniem rezystancii przerwy iskrowsi.

Dodatkowe informacje dotyczace sprawdzenia ukladu zabezpieczenia patrz rys. 5a, 5b
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10.2.3. Uszkodzenia od przeciazei.

Przyczyna niesprawnosci sond bywa rdwrniez uszkodzenis spowodowsne przeciazeniem, kidre moZe byé
wywolane np. przez:

a) zamarmmiecie medinm,

b) oddzialywanie dynamiczne silnego strumienia eieczy na membrane separujaca w trakeie mycia sondy (dotyczy
cléwnie sond $G-258, SG-258.SMART),

€) dopychanie lub skrobanie membrany twardym przedmiotem np. whretakiem.

Jezeli w wynikn przeciazenia sondy nastapifo uszkodzenie membrany separujacej tub/ lozemowej, sonda aie
nadaje sig do uzytin. Objawy uszkodzenia sa na ogdt takie, ze prad wyjsciowy przybiera wartodci penizej 4mA. lub
powyzef 20mA 1 sonda nie reaguje na ciSnienie wejsciowe. '

16.2.4. Czyszezepie membrany separujgee].
Nie palezy usuwad zanleczyszczed membrany, powstalych w czasie eksploatacji, sposobami mechanicznymi ,
takimi jek: skvobanie, szczotkowanie itp., gdyZz spowodowaé to moze Jej uszkodzenie. Jedynym dopuszezalnym
sposobem jest rozpuszezenie powstalega nalotu § ewentalne wspomaganego usuwania poprzez uzycie migkkiego
pedzelka.
Powstawznie osaddw na membranie, moze powodowaé zmiany w charakterystyce przetwarzania,
Przykdady sposobdéw czyszezenia membran:
a. W przypadkn osaddw z kamienia kotfowego, na membranie i jej otoczeniu nalezy dolng czesé sondy
z membrang, zenurzyd na ok. 20 min. np. w 10% roztworze substangji o nazwie KAMIY (kompozycja
kwaséw organicznych, produkeii firmy KAMIX, 81-029 Gdynia, ul. Przemysiowa 8, ’
tel/fax (058) 66-34-899, 6£6-34-872),
b.  Osady z substancji ropopochodnych nalezy zmiekezyd 1 wyplilad w rozpuszezainikn b datergencie,
¢. ©Osady z substancii organiczych, Zywnosciowych (sokdw, syropdw, itp.) rozmiekezaé w cieplej wodzie o
temp. do 857 C, a thiszeze organiczne w deiergencie.
Uwaga: ’ )
= Po usunigein nalotdéw, czedci majace kontakt z ciecza rozmigkezajacs dokiadnie phukad,
Przestrzegaé warnnkdw BHP, wiasciwych przy posligiwaniu si¢ okreslona substancja chemiczng.
= Nieuzywaé frodkéw mogacych powodowaé korozjg membrany separnjace].
10.3. Czeéci zamienne. )
Czgdeiami sond, ktdre moga ulec zzyciu lub wszkodzenin i byé przedmiotem wymiamy sa: kabel, nszezelkd
dtawikz i diedy zzbezpicczajace va koncu kabla (transil 1,5 KW 39V CA),.dla sond z sygnalem 4+20mA.
Natomiast dla sygnatu 0...10V: transid 1,5kW 15V CA pomiedzy wyjsciem a ,,-, zasilaczn1 1,5 kW 36VCA na
zasilacz.
Kabel moze wymienié¢ tylko producent, diody na konicu kabla wymienia producent lub uzytkownik w
porazumieniu z producentem.

il. PARKOWANIE, PRZECHOWYWANIE I TRANSPORT

11.1. Pakovwanie.

Sondy powinny by¢é pakowane w sposcb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem w czasie tmnsportm,
w opakowania zbiorcze i/lub jednostkowe. Kabel powinien byé zwiniety w krag o srednicy = 300mm, zwoje kregn
uniernchomione wzgledem siebie I cafosé unieruchomiona w opakowaniu, Nalezy unikaé zalamania kabla
w mmiejscn jego wyiscia z dlawnicy. Pakowanie powinno sig odbywad w pomieszozeniach zamknietych, w ktérych
temperatura powietrza mie jest nifsza miz  +13°C, wilgotmos¢ wzgledna nie preekracza 85% , a stopied
agresywnosci atmosfery osiaga najwyze] wartosé B wg PN-71/H-04651.

11.2 Przechowywanie. )
Soady powinny byé przechowywane w opakowaniach zbiorczych w pomieszezeniach krytych, pozbawionych par
i substaneji agresywnych, w temperaturze powietza od +5°C do +40°C , i wilgotnosel weglednej nis
przekraczajace] 83% .

11.3. Trapnsport,

Transpost powinien odbywaé sig w opakowaniach indywidnalnych i/lub zbiorczych z zabezpieczeniem przed
pzemieszezaniem sig sond podczas transporiu. Srodid fransportn  magg byé iadowe, morskie lab lotnicze pod
warunkiem, ze zapewniaja eliminacie bezposredniego oddzialywania czynnikéw atmosferycmmych.




I
[

312, GWARANCIA

15 DTR.8G...04

Producent gwarantuje poprawna prace sond $G-25.5MART, SG-258.SMART, 3G-23, 8G-16 przez okzes
24 miesigey od daty zakupu (sondy SG-258 przez okzes 12 missiecy) oraz serwis gwarancyjny 1 pogwarancyjoy.

13. INFORMACIE DODATKOWE

Normy zwiazane;
PN-EN 60529:2003
PN-EN61010-1

Stoprie ochrony zapewniane przez obudowy. (ked [P)
Wymagania bezpieczefistwa elekirycznych przyrzadéw pomiarowych
antomatykd 1 urzadzen laboratoryjoych. Wymagania ogdlne.
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14, RYSUNKI
- Wyk. specialne sondy.
i Kabel ostoniety
- rurka teflonowa.
) Atest PZE.
. i Przewid czerwony Przewdd czamy
P Iub czerwony z 26itym lub czamy z niebieskim
i : " /
- i Przewod czamy
e 1 Tub czamy z niehiesidm
L Kapilara §2x0,5
i
ol
i —d ............................ - ;__._ E
e ! ] =
- ; | 5
{ e =
4 ] : @25 Z
L = = i | z| &
=z ! i = %
) HE g | | 3
| . Bl8 i i L
= = el e ! I N
— nn { i =
- i Poziom zerowy ; g
ST i ; 3
i | DPoziom zerowy J 7 ] ;i 2
| - < ) - g -
1 0
iy !
- i =
ot Sonda SG-25.SMART Sonda $G-258.SMART
— Eys. 1. Wymiary cabaryiowe sond SG25.SMART i SG258.SMART .
= ‘: . przewdd czerwony : Rezystancja obciakzem'a
ool dla Wwspéipracy z Xomunikatorem
. + \€ ~ 250Q<R<11000)
Y S v +
) SONDA L ,
- i —~ = I Zasilacz
L przewod czarny
1 kabel sondy i—Kom icator
i Puszka przylaczeniowa
lub ukdad zabezpisczajacy UZ-2 przy

dhigosci kabla powyzej 100m

Rys. 2. Schemat podiaczei sond SG25.SMART i 8G258.SMART.
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—_ . Wyk, specjaine sondy. 1
i Eabel ostoniety g
! rurka teflonowa. } i
i Atest PZH, .
, Przewdd czerwony Przewsd czarny )
- <+ - lub czerwony z Zoitym lub czary z niebisskim
mJ B
. , 3
| T¢ = Przewdd czarny : :
fub czamy z niebisskim -
ne
L ;

- -
L;’ (tylko SG-25 § SG255) ‘
- |
A g gg sla ; 325 (SG-25) )
=| H
B|2E oo ! 216 (SG-16)
[N ExEaal wlw T
] wi| e n ~ = . '
| 0y I 2|2 ! :
1 I ! :
< ! o
i
J Paoziom zerowy
["M:._ T :
: ! Paoziom zerowy !
b .. ? )
Sonda $G-25 1 5G-16. Sonda 5G-258 E‘
przewid czerwany prz=wid nisbieski
- ; 'IAII A 424 VDC
SONDA, wjécie 0.. 10V : ’, 2 Tktag zasilzjaco- _
: '. [ 0,10V N pomizrowy”
d czarmy / Uktad zabi UZ-2,
przewd M}// Za_lcca. s1cﬁlsfv?£gymy . o
dhigodci kabla . \ .
Podiaczenie $G-25 i SG-258 w systemie kzypizewodowym (sygnat wyjdciowy 0...10 V). !
(MNie dotyezy wykonania SEx.)
przewdd czerwony
. b
+ AN + Uldad zasilajaco-
. i miarowy
. SONDA 'g 24VDC, pomirowy
i S Y -
;3 przewdd czamy Puszka przyiaczeniows
e Kabel sond lub uklad zabezpieczajacy UZ-2 przy
- anel sondy, dingoéci kabla powyzef 100m
= Podtaczenie $G-23, SG-16, $G-258 w systemie dwuprzewodowym (sygnal wyjsciowy 4...20 mA’
i (Nie dotyczy wykonania EEx.)
o Rys. 3. Wymiary gabarytowe i schematy polaczed sond 8G-25, 8G-16 1 8G-238.
b
Lo g
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7 .
i : . =2 %
J S 03 3
[ 2 C E
-~ = g 3 o
. b Jl i ¢ £}
H g
T r 3
i 5
R gl 3
A=
H w2
i 5
=
=]
=
— o
; E
i :
i H
BN Linka do uziemienia
[ (nie wykorzystywad
' do podwieszania sondy)
o Wiret dociskow
L7
e
= i
P Opaska stalowa
o
C Linka do nzjemieria,
. j Rurka teflonowa
H—-
| Whkret docisko
=
= i Tcho nogne
N (Sonde podwieszad
L za ucho nosne z wyXorzystariem
N dodatkowej linld noénej.)
R 1
m
- Montowaé do korpusu soad:
- L— ggi%ﬁz'gséelss SMART,
P
L

Rys. 4. Sonda w wyk. EEx z linka uziemiajaca zbierajacy Iadunki eleldryezne z przewodem ostondetym
ek i {eflonem :

[ —




Ll

19 DIR.SG..04

15, DODATEK 1. Sprawdzenie elementdw zaberpieczajacych sondy przed przepieciem
(Nie dotyczy wykonania EEx.}

Sonda niezznurzona

™~

R
> ; 7 1 . Zasilacz
@ 7 UZ nastawa
1 30V BC

Rys. 52. Sprawdzenie diody ,, Transil” wizczone] migdzy przewodami
( Nie dotyczy wykonania EEx).

a) W przypadku diody nieuszkodzone] powinno byé jak niZej:

R=600 0, UZ=24VDC - prad linii 4mA
R=2k0, TZ=50VDC - prqd linii powiekszony o ok. 5 mA do okoto 9 mA
napiecie V1 3741V

b) W przypadku diody nszkodzonej:

R=6000, UZ=24VDC - prad linii 40mA.
hapiecie V1 ok 0,5V
Tub w przypadkn pomiaru rézystancji na kabln sondy ~ R~ 11 Q2

R s
S+ -+ .
- — /1 —~ Zasilacz
Senda 7 UZ
do 250V DC
pa @D =
&
[
Rys. 5b. Sprawizenie iskiernika gazowego.
(Mie dotyczy wykonania EEx)
Iskiernik dziata prawidiowo jezeli:
a) Rezystancja pomigdzy zwartymi przewodami sondy a cbudowa przy napieciu préby ok. 50V
wynosi 20,5 GQ.

b) Napiecie przebicia iskiemika przy wolnym podnoszeniu napiecta UZ powmno wynosié w granicach
90 do 250 V w zaleznoéci od typu iskiernika ( nalezy obserwowaé napuzcxe V2, ktére w chwili zzpionu
- spadnie do 20 V, napiecie V1 odezytane tnz przed zaplonem jest napieciem zaptona}.
Sondy w ktérych elementy zabezpieczajace nie prze_]dq z pozytywnym wynikiem powyzszych sprawdzen
nalezy preekezaé producentowi do naprawy. )

16.  WYKAZ DEKLARACII ZGODNOSCI
Wrykaz Deklaracji Zgodnosci doste_pnycﬁ Da stronie intemetowej www,aplisens. pl
a). DZ.3G25.01 Deklaracia Zgodnosci sond $G-23,SMART, SG-258.8MART, 8G-25, SG-25818G-16

b). DZ.SG.EEx0]  Dekleracja Zgodnoéci sond 8G-25, 8G-258 w wykonaniu EEx
¢). DZ.S3G.SMART.FEx.01 Deklaracia Zgodnosei sond SG-25.SMART, SG-25 S5.5MART w wyk EEx
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Twido & CANopen | i
Simply Smart!

. Dedykowane do prostych instalacji oraz matych maszyn:
Pomystowos’c sterownik Twido, przemiennik czestotliwosci Altivars?, panel w3
Elastycznosé operatorski Magelis, rozproszone wejscia-wyjécia Advantys OTB 1 -,
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prosty i konkurencyjny. =
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Telefast dla Twido
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AS-interface
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(1) Dostepny taice w wersj CAAADDRF zmienié na TWDL

(2) Maksymalna liczbz show wewnetrznych i blokdw funkeyjriyeh nie moze by¢ kumulowana.
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(1) Nieréznicowe
(2) Réznicowe

1
i

s

R e
typu ujécie (TWDDDOBLIT, TWDDDO16K,
(4) Maksymainie 2 moduly na sterownik; maksymalna iioéé podiaczonych modutéw slave: 62 cyfrowe, 7 analogowyceh; profil: AS-interface/M3,v2.11, (S.7.4 profil nie obsiugiwany)
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Frezeniacia terownik programowalny Twido
' Sterowniki bazowe kompakiowe

504483-33

Sterowniki programowatne Twido Compact oferuja razwigzania -Wszystko
w jedny” w kompaktowej obudowie o wymiarach: 80/157 x 90 x 70. Osiem
kompaktowych sterownikdw bezowych jest dos*te,pnych w wersjach rozmacych .
sie mozliwosciami przetwarzania, ilodcig wejsé 24 V =i liczba wyjs¢ _
przekaznikowych i tranzystorowych (10, 16,24740 welwy). ll:

Sterowniki bazowe sa zasilane: -
o napieciem, z zakresu 100:..240 V ~. ~
(dostarczaja zasilania 24 VDG dla czujnikdéw), [
o lub napieciem, z zakresu 19,2..30V = ! i
{musi byé dostarczone zewnsirzne zasiianle pormocnicze do zasilania czujnikdw).

Sterowniki kompakiowe oferujg nastepujace mozliwosci: i
m Znaczna liczba wehwy (do 40 wefwy) w niewlelkich wymiarach catkowitych, . ’1 .
co redukuje rozmiar konsoli | paneli sterowniczych w aplikacjach, gciZIe wazna
jest wielkodé miejsca.

L.
56449333

: a Réznoradnedd opcii rozszerzen 1 opefi sprzetowych zapewnia uzytkcwn;kom "
B stopien slastycznosci zwykle dostepny tylko dla duzych platform automatykl. {’ 3 :
Kompaktows sterowniki bazowe 24 wefvy TWD LCeA 24DRF umoZiiwiajg et

montaz do 4 moduféw rozszerzenia wefwy cyfrowych Vub analogowych,

co odpowiada 84 konfiguraciom we/wy. Kompakiowe sterowniki bazowe

40 we/wy TWD LCAe40DRF umaziiwiaja montaz do 7 modufdw. Wszystkie
kompaktowe sterowniki bazowe umozliwiajg montaz elementdw opcjonainych,
takich jak wyswietiacz cyfrowy, wkiadka pamigel, wkiadka zegara czasu

= rzeczywistego, a takZe dodatkowe porty komunikacyine RS 485 lub RS 232C P
. (port docdatkowy nie jest kompatybiiny ze sterownikiem bazowym { ’
L. = TWD LCeA 10DRF). Rozwizzania sterownikéw kompaktowych pozwalajg takze
] na duza elastycznosé oprzewodowania. Oferowanych jest wiele mozliwych

= s typéw podigczer modutdw rozszerzen cyfrowych wefwy (dla sterowniidw

bazowych TWD LCeA 24DRF | TWD LCA«40DRF), takich jak demontowane j
bloki zaciskéw rubowych oraz podiaczenia typu spreiynowega, kidre ;
pozwalaja na proste szybkie i niezawodne oprzewadowanis. System *
ckabiowania Telefast umoziiwia podiaczanie modutdw ze ztaczami HE 10:

O kablami z wolnymi koticami z jednej strony, do bezposradniego podigczenia
czujnikow / napeddw,

o do systemu ckablowania Telefast dia Twido (kable taczeniowe i podstawy
montazowe Telefast). '

® Opcie wyswietlacza i dodaikowej pamieci pozwalajg na fatwe sirojenie,
transfer i kopig zapasowa aplikacji:

o wyswietlacz cyfrowy moze siuzy¢ jako narzedzie do lokalnego wyswietlania

121114490

aplikacji i kopiowaé |3 do dowoelnego sterownika Twido.

1 Oprogramowanie TwidoSoft pozwaia na {atwe programowanie za pemoca
trzech jezykéw programowania; Lista insiukeji, Lader, Grafcet. Uzywa tych
samych obiekidw i zestawdw instrukefi, kidrych uzywalo oprogramowanie
PL7-07 do sterowuikéw Narno. Oprcgramowanie TwidoSoft pozwaia ponownie !
uzys istnigjgce ap o sterownika Nano za pormnogea zaimporiowania pliku i
ASCII.

m Sterowniki kompakiowe majg 2 punkly strojenia analogowego
(sterowniki 10 i 16 we/wy maja tylke jeden) dostepne na panelu czofowym.

i shrojenia, -
0 technologia EEPROM we wkiadce pamigci pozwala twarzyé kopig zapasowa {:;
]
L

Praotaslslbadailiy,
TWD LCeA 10DRF

TWD LCaA 16DRF

TWD LCaA 24DRF

i TWD LCAs 40DRF

(1) Maksyma!nre 88 we/wy z moduiamr mzszerzen z zaciskami Stu owymi, 2 maksymaina
: . L : foselz 32 wyjSe przekaZnikowych w modulach rozszerzed. PR
‘ Maksymalnie 152 wefwy z modulami rozszerzeri ze zigdzem HE 10. P
(2) Maksymalnie 152 we/wy z modulami rozszerzert Z zaciskami Srubowymi.
- Maksymalnie 264 we/wy z modulami rozszerzer ze zfgczem HE 10.
(3} Whbudowany zegar czasu rzeczywistego.

S elomecamiou I8 L




f Opis - Sterownik programowainy Twido
[_ - Sterowniki bazowe kompakiowe

P
sebiz e,

: Kompalkiowe sterowniki programowalne Twido TWD LCaA seDRF
e A 1 TWD LCAe 40DRF posiadaja:

1 Dwie uchylne osfony blokdw zaciskdw umozliwiajace dostep do zaciskdw.

2 Osiona portéw komunikacyinych.

3 Ziacze mini-DIN poriu szeregowego RS 485 (urnozliwia podiaczenie
terminala programujgcego). :

4 Gniszdo (zabezpieczone usuwaing osfona) dla modufu wyéwiettacza
cyfrowego TWD XCP ODC.

& Blok zaciskdw Srubowych da zasilania czujnikdw 24 V = i do podtaczenia
sygnaidw wejsciowych.

e f Zacze dla moduidw rozszerzenia wew/wy TWD Dee, TWD Ace
Lt ™ 1 TWD NOI 1CM3 (maksymainie 4 modufy dia sterownikéw bazowych
24 weiwy i 7 moduidw dla sterownikdw bazowych 40 wefwy).

5t

i

Biok wy$wistlacza pokazujacy:
- stan sterownika (PWR, RUN, ERR i STAT),
- wejdcia [ wyjscia (INe § OUTe).

'Y@:‘ ; & Blok zaciskdw Srubowych do podigczenia sygnalow wyjSciowych.

- 5 Dwa potenciometry strofenia analogowego (jeden punkt dla wersiji
101 16 weiwy).

10 dacze dla dodania drugiego poriu szeregowego RS 232C/RS 485 usywajace
— ‘ adaptera TWD NAC ese (dla wersii 16, 24 | 40 welwy).

- 11 Bilok zaciskdw srubowych do podfaczenia zasilania 100...240 V¥ ~.
: _ Jub 19,2...30 V ==

12 dgcze (dosiepne od dofu sterownika) dla:
- - wkizdki pamigel TWD XCP MFK32 lub wkiadki zegars czasu rzeczywistego
o TWD XCP RTC dla sterownikdw TWD LCeA seDRF,
1 - wiiadki pamigei TWD XCP MFKB4: dla sterownikdw TWD LCAe40DRF.

A 18 Zigeze RJ45 (dostepne od dofu sterownika) do podigczenia sieci Ethermnet,
tylka w sterowniku bazoviym TWD LCAE40DRF.

o Kompakiowe sterowniki bazowe sa montowane na szynile symeiryczne] 11
. Zestaw mocujacy TWD XMT5 {pakowany po 5 sziuk) umoziiwia montaz na
"7 . piycie lub panelu (otwory 2 x & 4.3).

l; (£ Telornceaniaae |



Sterowniki bazowe kompakiowe

Sierowiiik programowainy Twido

A AT i Sy M R A e )
Temperatura

Wilgoinosé wzgledna

Stopien ochrony

Wysokosé
Odpornosc na wibracie

Montaz na szynig LI i

Moniaz na piyels lub panelu

(zestaw montazowyTWD XMTE)

Odpornesé na udary mechaniczne

Baieria podirzymujaca Podirzymywane dane

{zas pracy

Typ baterit

Czas tadowania
S baroue SR G e
Liczha wejsé 24 V —

Liczba [ typ wyjsé

Podigozenie we/wy

Moduiy rozszerzen we/wy  Maks. fezba moduidw .

Maks, liczba waiwy

AS-inieriace

Pojemnasé pamieci aplikacj

Czas przsiwarzania Instrukcje podstawowe

Instrukeje systemowe

Pamigeé danych Bity wewneglrzne

Stowa wewngtrzne®

Przekazniki czasowe®

Licznikif@®

Stowa padwdjne

Zmienny przecinek,
tygonomeitia

Zasiianie Napiecie znamionowe

Granice napiecia 100...240 V ~/

Granice napigcia 24 V=

Maksymainy prad rozruchowy

Zasilanie czujnikéw 24 V—=

Maksymalna pobdr macy ~ 100V

~ 284 Y

Maksymalnd szybkosc transinisii

lzolacja migdzy obwodem wewneirznym i portem

Podigczenie terminala programujacego

Protokoty komunikacyjne

Remoia Link”

miggrowans’ :
T Liczba kanafow
Czestotliwosé
Pojemnosc
Pozycjonowanie Liczba kanaléw
(dia sterownika bazowego Czestotliwosd
TWD LCAe 40DRF) Funkde

PID Sterowniki bazowe 24 140 walwy
Przetwarzanie zdarzen Sterowniki bazowe 24 140 wefwy
Puniiy sirojenia Sterowniki bazowe 101 16 walwyE

analogowaga

Sterowniki bazowe 24 | 40 wefwy

B2 =]

e

5it;

{1} Bierwsza wartos¢ odpowiada maksymalne] liczble weiwy (sterownik

Iub sprezynowymi, & druga wartose z modufami rozszerzenia ze zigczem HE 10.

(2) Wartosel maksymalne nie

(3) Dfa sterownikow bazowych 16 weiwy TWD LCeA

mogg byd kurntifowane.

16DRF, 24 wefwy TWD LCoA 24DRF i 40 wefwy TWD LCsA 40DRF.

bazowy | moduly rozszerzer}) z modutami rozszerzenia z zaciskami srubowymi

AT




P

Sterownik programowalny Twido
Sterowniki bazowe kompaktowe

= g c-rswa: R
Liczba kanaléw wejSciowych

Znamionowe napigcie wejsciowe

Punkt wspéiny

Zzkres napigeia wejSciowege

Znamionowy prad wejSciowy

Impedancia wejSciowa

Czas filrowania W sianie 1

W stanie 0

Izolacja
0T T T St g bk
WizSEiHo:

Liezba kanatéw wyjsciowych )

Prad wyjsciowy

Punkty wspdine

(IR IR GIE )

Minirmalny prad faczeniowy

Rezystancja zestyku (nowega)

ChcigZenia (rezystancyine, indukeyjne)

Napigcie izolacji

Pohor pradu dla wszysikieh W stanis 0 =5V
wyjsé —
W stanie 1 =8V
=24V

W stanie 1

=5V

B R e e T e DO

Dokladnods

Czas pracy

Typ baterii

Czas tadowania

Pojemnosé pamisei

Zachowanie/iransier programu i sidw wewngtrznych

Zwigkszenie rozmiaru programu

3 B of TWDILCA® 10DRE:

(1) Kompaldowe sterowniki bazows TWD LCaA 10DRFAEDRF/24DRF maja ko jedno

gniazdo widadki, wige moze byd zastosowany tylko jeden typ wkladii (zegar lub pamied).
(2} Kompakiowe sterowniki bazowe TWD LCAe 40DRF majg whudowany zagar czasu
rzeczywistego.

2] Telemecanique: |




Nuriery katalogowe ~  Sterownik programowalny Twido
Wymiary Sterowniki bazowe kompakiowe

s
o i bR e b
TWDLCAA1GDRF 0230
przekaznikowe =
weisé 24V = 7 wyjsc 2000 instrukgji TWD LCAA16DRF  0.250 b,
przekaZnikawych i
14 weisc 24 V= 14 wyjsc 3000 instrukeji TWD LCAA24DRF  0.305
przekaznikowych -
TWD LCeA 10DRFHEDAF 24 weiscia 24 V= 14 wyjac 3000 instrikali  TWD LCAA 40DRF  0.525 P
praekaznikowych .
i 2 wyjscia ©
{ranzystorowe
TWD LCAE 40DRFZ  0.525 ;--_j.
T AR T LTI i T T A e 1 :
4 wyjscia 760 instrukgj TWD LCDA10DRF  0.230
nrzekaznikowe
18 wefwy 9 wejsé 24 V= 7 wyjsc 2000 instritkei TWD LCDA16DRF  0.250
przekaZnikowych
24 wejwy 14 wejsé 24V = ‘14 wyjsé 3000 instrukeji TWD LCDA 24DRF  0.305
przekaznikowych

D
Kopia zapasowa aplikaci
_ Transfar progtamu ~
TWD XCP MFK32/IRTC Widadka pamigci 64 K8 Do sterownikéw bazowych }
TWD LCA9 40DRF EEPROM TWD XCP MFKe4  0.005 i B
Rozszerzenie pamigci "
Kopia zapasowa aplikaci
Trangier programu

Wkiadka zegara czasu Programowanie oparie o ¢zas rzeczywisty— TWD XCP RTC 0.005 ? ]
reeczywisiego ' : I
Adaptery interfeisu Zobacz strona 41 - TWDNACesae -
sSzeregowego
Wyswietlacz cyirowy Wyswistlanie 1 modyfikacia danych - TWD XCP ODC 0.020
Symuiatory wejsc 6 wejsé - TWD XSM & -

8 wejsé - TWD XS 9 -

14 wajsé - TWD XSM 14 -
Zewneirzne baterie Dla sterownikdw bazowych Pojedyricza TSXPLE M -
podirzymujace TWD LCAe 40DRF Zestaw 10 sztuk  TSX PLP 101 -
Zestaw mocujacy Do montazu sterownikéw bazowych - TWD XMT5 -
{pakowany po 5 sztuk} lub rozszerzef na plycie lub panelu.

(1) 5000 Instrukeji 2z wiiadka rozszerzenia pamigei TWD XCP MFKG4,
(2)Sterownik bazowy wyposaZony w zintegrowane lgcze Ethemet (port AJ45).
(3} Inne komponenty oddzisine, zobanz strana 41,

Weazne:

D LCeA 10DRF . 80 w Montaz pionowy: niedozwolony dia temperatur = 40°C, montaz ptaski podsufitowy”
. WD niedozwaolony. ]
= LC®A 16DRF £0 a Unikaj umieszczania pod sterowniikiem urzgdzen wydzielajacych cieplo - 1
TW0 LCwA 24DRF o5 {transformatory, zasilacze, styczniki mocy ...}. -
TWD LCA= 4GDRF 157 D

S Telemecaniauo |




Prezentacia Sterownik programowalny Twide
Sterowniki bazowe modufowe

SR

(Gama sterownikéw programowalnych Twido Modular zawiera pieé sterownikéw
bazowych. RoZnig sie one mozliwoéciami przeiwarzania oraz liczbg | rodzaiem
wefwy (20 [ub 40 wefwy z podigezeniem za pomoca bloku zaciskéw $rubowych
lub ztgczem typu HE 10, z wyjéciami przekaZnikowymi fub tranzystorowymitypu
ujsciefZrédio), Moga byé wyposazone w szeroka game moduldw rozszerzenia

we/wy (18 moduiow cyfrowych i analogowych). Wszysikie modulowe sterowniki
bazowe uzywajs zasilania 24 V —

amrns,

Modutowe sterowniki bazowe oferuja:

# Mecdufowa konstrukeia odpowiada pofrzebom aplikacji przez zastosowanie
sterownikéw bazowych, do ktdrych mozna zamentowad do 4 lub 7 moduféw
rozezerzenla we/wy cyfrowych lub analogowych (zaleznie od wersji).

m Réznorodnosé opaji rozszerzan i opgji sprzetowych zapewnia uzytkownikowi
stopieri elastycznodcel zwykle dostepny tylko dla duzych piaticrm auiomatyki,
Modulowe sterowniki bazows TWD MDA mogg misé jednoczaénie
: zamontowang opcjonaing wktadke pamigel, widadke z zegarem czasu

] ¢ rzeczywistega oraz moduf wySwiellacza cyfrowsgo fub maedut interfejsu
g i szeregowego. Oba ostainie moduly pozwalaja dodaé drugi port kemunikacyiny
TWD LViDA 20DRT RS 485 lub RS 232C.

= Rozwigzania sterownikéw modulowych umozliwiajg takze duza elastycznosdd
_oprzewodowania. Oferowanych Jest wigle mozliwych typdw podiaczer, takich

jak demontowane bloki zaciskéw srubowych oraz podtaczenia typu

sprezynowego, kidre pozwalaja na prosie szybkie i bezpieczne

oprzewodowanie.

Systern okablowania Telefast umoziiwia podiaczanie modutéw z2 Azczemi HE 10:

o kablami z wolnymi koricami z jedne} strony, do bezposredniego podigczenia

czujnikéw / napeddw,

O do systemu ckablowania Telefast dla Twido (kable laczeniowe i podstawy

montazowe Telefast).

= Corogramowanie TwidoSoft pozwala na tatwe programowanie za pomoca
wzech jezykow programowarnia: Lista instrukefi, Lader, Grafeet, Usywa tych
samych obiekidw | zestawdw instrukeji, kidrych uzywafo oprogramowanie
PL7-07 do sterownikdw Nano. Oprogramowanie TwidoSoft pozwala ponownie
uzy¢ istniejace aplikacje sterownika Nano za pormocg zaimportowania pliky
ASCIL ’

u Moduiowe s"terowniki'bazowe posiadajg:
o4 0 1 wejgcie analogowe napieciowe,

= 0 potencjomeir - umoziiwia ustawienie wartoSci w zakresie od 0 do 1023,
5-; D FPE R
o EEROWITEHGE (R
: SHogueiy e
L f;é B

TWD LMDA 20DTK

TWD LMDA 20DUK

— TWD LMDA 20DRT

= TWD LMDA 3007TK

TWD LMDA 200UK

5] elemecaniae |
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Sterownik programowalny Twido

Sierowniki bazowe modufowe

sy n

Lo}

)

o TR

Opiess

Sterowniki bazowe Twido TWD LMDA &0 Des posiadaja:

Na panslu czofowym:
1 Uchyina ostona.

3

Poiencjometr sirojenia analogowsgo.

Ziacze do podigczenia wbudowanego wejdcia analogowego.

()

£ Blok wyswietlacza pokazujacy:
- stan sterownika (PWR, RUN, ERR i STAT),
- weiscia i wyjscia (INe | OUTe),

Ztgcze minl-DIN portu szeregowego BS 485 (umozliwia podigezenie
terminala programujacego).

L]

o

Dwa gniazda (zabezpieczane usuwalnymi osionami) dla wkiadki pamigel
TWD XCP MFKee | wkiadki zegara czasu rzeczywistego TWD XCF RTC.

ok

Jedno (lub wigcef) ztacze typ HE 10 lub blok zaciskdéw srubowych
do podiaczenia sygnatéw wejsciowych/wyisciowych.

& Zaciski Srubowe do podiaczenia zasilania 24 V —.

Na prawej bocznej Sciance:
g Zigeze dla modutdw rozszerzenia wew/wy TWD Dee, TWD Ace
i TWD NOI 10M3 (4 lub 7 w zaleznoscl od wersji).

Na lewsj boczne]j éciance:
Ztacze dia modutu wySwietiacza TWD XCP ODM lub modutfu interfejsu
szeregowego TWD NOZ eees (niewidoczne).

Modulowe sterowniki bazowe sg montowane na szynie symefrycznej r.
Zestaw mocujacy TWD XMTS (pekowany po 5 sziuk) umozliwia montaz
na plycie lub panelu.

Obok pokazany jest przykiad konfiguracii zawierajgee| modufowy sterownik
bazowy TWD LMDA 20DRT i

= zabudowany z lewe] modut wyswietlacza TWD XCP ODM,

u dwa moduly rozszarzen wefwy TWD DDI 8DT i TWD DDO 18DTK z prawej
stromy.

Modutowy sterownik bazowy jest wyposazony we wkiadke zegara czasu
rzeczywistago TWD XCP RTC i wkiadke rozszerzenia pamigei TWD XCP

' MFKB4.

5} Telernecaniue |
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terownik programowalny Twide

we modufowe

Mleseiwoscim
Temperatura

Wilgotneéé wzgledna

Stopien ochrony

Wysokosé

Odpornosé na wibracje Montaz na szynie

Montaz na plycie [ub panelu

(zestaw montarowyTWD XMTS5)

Odpomoesé na udary mechaniczne

Bateria podirzymujaca Podirzymywane danes
Czas pragy
Typ bateril

Czas fadowania

Liczba i typ wyjéé(l

Padigczenie weiwy

Moduly rozszerzet wefwy  Maks. liczba moduféw

Maks. ficzba wefwy

AS-Interface

Psjemnosé pamigei aplikacjl

Czas przetwarzania Insirukcje podstawowe

Insirukcie systermowe

Pamieé danych Bity wewnetrzne

Stowa wewneirznef?

Przekazniki czasowe®

Licznikit?

Stowa podwdine -

Zmienny przecinek,
trygonometria

Zzsilanie Naplecie znamionowe

Granics napigcia 24 V

Maks. prad weiSciowy

Maks. poczail prad rozruchowyi!

Maks, Pobdr mocy

Maksymalna szybkoseé transmisii

= b o orn, R

izolacja migdzy cbwodem wewnghznym | por

Podlgezenie terminaia programujacego

Proiokoty komunikacyjne

{.iczba kanafdw

Czgsiotiiwost

Pojemnosc

Pozycjonowania Liczba kanataw

Czestotliwosd

Funkcje

WejScele analogowe Liczba kanatow

Zakres

Rozdziglezogd

Impedancjz wejsciowsa

PID

Przetwarzanie zdarzen

Punkiy strojenia analogowego I

(7) Wyjseia typu Zrodlo: logika pozytywna, wyjscie typu uiscle: logika nega‘

(2) Plerwsza wartosE odpowiada maksymainef liczbie we/wy (sterownik bazowy | moduly rozszerzeri) z modutami rozszerzenia z zaciskami sruboveyrni
lub sprezynowyml, a druga wartesc z modulami rozszerzenia ze ziaczem HE 10.

(3} Wartosci maksymaine nie moga byd kummulowane.

(4) Lub z adapterent interfafsu szeregowege TWD NAC ases zabudowanym w module v}ys‘wietfacza TWD XCFP ODM.

Y elemeciase S




Wiasolwosd] tontvnuacia)

Sterownik programowainy 1 wido

Sterowniki bazowe moduiowe

VP eraNa kb oueo
Liczba kanaiéw wejsciowych -

A e TR T T
AESCIIOSEEWeISe o

Znamionowe napigcie wejsciowe

Punkt wspolny

Zakres napiecia wejSciowage

Znamionowy prad wejSclowy

impedancia wejsciowa

.Czas filirowanta W stanie 1

W stanie 0

Logika wyjsé(7

Punkty wspéine

Znamionowe warfosci Napigcie

wyjsciowe : Prad

Graniczne wartosci Mapiecie

wyjSciowe Prad na kenat
Prad w punkcie wspdinym p—

Czas odpowiedz W stanis 1 3
W stanie 0

Spadek napiecia (wyiScie w stanie 1}

Maksymalny prad rozruchowy e

Prad uphywu B

Zabezpieczenie przepieciowe L_J

Maksymaina moc podiaczone] Zardwki

Izolacja -,

Liczha kanatdw wyiSciowych L

Prad wyjSciowy

Punkty wspoine 1
3 Lol
3

Minimalny prad faczeniowy

Rezystancja zestyku {nowego)

Obeigzenia (rezystancyine, indukcyine)

Napigeie izolacj

Bohdr pradu dia wszystkich W stznie 1 =5Y

W stanie O

Czas pracy

Typ bateril

Czas fadowania

Trwalosé
3 T P § PR
Wiiadkar patnie
G

Ro;ﬂzapamici

PojemnoSé pamieci

Zzchowanie/iransier programu i siéw wewnetrznych

Zwigkszenie rozmiaru programu

1) Wijdele typu Zridio: logita pozytywna, wyiscie typu ufcle: logika negatywna.
{2) BAf~. 240 V lub 2A/== 30 V (maks. 1800 operacii/ godzing):

- rwalost isczeniowa: minimalnie 100 000 operacfi,

- frwalodd mechaniczna: minirmalnie 20 x 108 operacit.

&




Numery kataiogows.
Wymiary

Sterownik programowalny Twido
Sterowniki bazowe moduiowe

i TWD LMDA
N 20DTKIZ0DUK. 400TKIA0DUK

54 =*2rﬁl wejscla

3 w_y& ‘t-ranzysfo_r_owyéﬁ— i
typu Zrédfc

8wy franzystorowych 4
typu ujscle

3000 instrokc)i

TWD LMDA 20DUK

0.140

6 wy przekaznikowych 7

2wy ranzystorowe typu
Zrédia

yrnietily

16 wy tranzystorowych 7

3000 insirukcjit??

TWD LMDA 20DRT

TWD LMDA 400TKE

0.185

“0.180

3000 instrukejit!
fypu Zrédio
16 wy franzystorowych 7 3000 instrukcii  TWD LMDA 40DUK 0.180
typt: ujscie

R e e =
e e

{pakowane po 2)

Bloki zaciskéw Srubowych Sterownik TWD LMDA ZODHET,

13 zestykdéw

“-mF‘l-'qB

TWD XCP MFK32 0.005
Kopia zapasowa aplikacii
. Transfer programu
Whiadka pamigci 64 KB Do sterownikdw bazowych EEFROM TWD XCP MFK&4 0.008
TWD LMDA 20BRF/M40Da
Fozszerzenie pamigci
Kopia zapasowa apiikacji
Transier programu
Whiiadka zegara czasil  Programowanie oparte 0 czas - TWD XCP RTC (.0035
rzecrywistego rZeczywisty
Moduly interfejsu Zohacz strona 41 - TWD NOZ asee -
szZeregowedo
Madut wyswietlacza Zobacz strona 41 - TWD XC? obM -
cyfrowego :
Zestaw mocujacy Do montazu sterownikéw bazowych  — TWD XR4TS -
(pakowany po 5 sztuk) lub rozszarzed na plycie lub panelu

Sterownik TWD LMDA 20DRT,
16 zestykdw

TWD FiB 2T18

Wejscie analogowe

Do whudowanegeo weiscia
anzalogowego, ditgoéé 1 m

TWD XCA 2A10M

Wazne:

TWD LMDA 20DRT 47.5 148

B Montaz pozicmy lub piaski niedozwolony.

TWD LMDA 40DTK/DUK 47.5 0 (bez zlacza)

= Uniks] umieszezania pod sterownikiem wrzad=en wydzielajgcych ciepio (fransformatory,

zesitacze, styezniki mocy ...).

) Telemecariaue |




. Wiasciwosci Sterownik programowainy Twido -
| Moduly we/wy cyfrowych i |

Wilgoinosé wzgledna
Slopief ochrony
Wysokosé
Odpornosé na wibracie MontaZ na szynie L

Montaz na plycie lub paneiu
(zestaw montazowy
TWD XMT5)

o

Odpornosc na udary

mechaniczne

.E‘:“‘!' bmﬁ" a3 __..w».wnv Z -—;"W!i??-‘ﬁ-:‘-"x-\

WiEseEEtEkerRIon el
ypindduls,

Li
Znamionowe napiecie wejSciows
Podtaczenia

-— Punkiy wspélne
i Zakres napigcia wejsciowego

P |

[

Znamionowy prad wejsciowy

mpedancja weiSciowa

Czas filrowania W stanie 1
W stanie 0

-

v
y

[zolacja
B Pobdr pradu dia wszystkich  Wstanie1 =5V
B wejsc =24V
Wstanie@ —=5V
TSIt

Logika wyjSe®
Podtgczenia
- Punkty wspélne -
7 Znamionowe wartosc Napizcie 3
— wyisciowe Prad ] hﬁ
Graniczne wartosci wyjéciowe Napigsie N
- Prad na kanat .
Prad w punkcie wspdlnym M0
. Czas odpowiedzi W stanie 1 o
. W stanie 0 .
2 Spadek papigcia (wyjscie w stanie 1) -~
7 Maksymalny prad rozruchowy
— Prad upiywu -
Zabezpieczenie przepigciowe
e Hfiaksymalna moe podiaczone] Zardwki
izolacja

Pobdr pradu dla wszystkich W stanie

N & natdw wyisciowych
Prady wyjsciowe Prad na kanat
Prad na punkt wspolny

Minimainy prad {aczeniowy
Rezystancja zesiyku {noweago)
Obcigzenia (rezystancyjne, indukeyjne)

Napigceie izolacii

Pobdr pradu dla wszystkich W stanie 1 =5V HR
wyj§é =24V .
L Wstanie0 =3V g B E i

( 1) Pokazane warlesdl pradu dotycza wszysiikich wejssiwyjsc w étanie Olub 1.
(2} Wyjscie typu Zrddlo: logika pozytywna, wyjscie typu ujscie: logika negatywna.
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Mumery kaialogowe

Sterownik programowainy Twido
Moduty we/wy cyfrowych

TWD DD! 32DK

TWD DDI 80T

Ly

TWD DDO 8eT/DBA 88T TWD DDO 168K

ub analogowych, kidre moga hyé zamontowane, zalezy od wersjj sterownika

bazowego:

uisciefZrodlo

Demontowa!ﬁy TWD DD 8

et et s

blok zaciskow
Srubowych
(dostarczany)

Demontowainy TWD DDI 16DT 0.100
blok zaciskéw
srubowych
{dostarczany)
Zigeze typu
HE {10

TWD DDI 16DK(Y 0.065

32 2

fgeze typu  TWD DDI 32DK® 0.100

HE 10

~ 120V 8 2

Demontowalny TWD DAI 8DT 0.081
bok zaciskdw

blok zaciskow
srubowych
{dostarczany)

8, zradio 1

Demoniowainy TWD BDG 871 ' 0:0835
biok zaciskdw
$rubowych

{dostarczany)

Tranzystor
=24 V0.1 A

16, ygde 1

Zigcze typu  TWD DDO 16UK 0.070

HE 10

16, Zrédio 1

Zgcze typu  TWDDDO 16TKY  0.070

HE 10

32, ujscie 2

Zigeze typu  TWD DDO 320K 0,105

HE 10

32, Zrddlo 2

Tacze typu WD DDO 321K 0.105

HE 10

Przekaznik 2A (ith) 8 2
~230 V/=30V  (zestyk NO}

Demontowalny TWD DRA 88T 0.410
blok zaciskow

Srubowych

(dostarczany)

16 2
(zestyk NO}

=24V przelrcaz'nik 1 linia

uisciefZrédio {zestyk NC, Wy]scia:

2A(th) 1l

Dembtowaln

Dememowainy TWD DRA 16RT 0.145
blok zaciskdw
Srubowych

(dostarczany)

T :

S

hlok zaciskdw
Srubowych
(dostarczany)

28 16we,  Bwy,
=24V przekaznik 1 linia

ujsciefzradio (zestyk NO, Wyjscha:

2a(ty | 2inie

Wajscla:

Niedemoniowa- TWD DMM 24DRF  0.140
Iny blok

zaciskdw

sprezynowych

(1} Modut umaziiwia zastosowanie systemu okablowania Telefast.




Mumery katalogows - Sterownik programowainy 1wido _
Moduty we/wy cyirowych i’

- e
Do montazu moduidw cyfrowych na TWD XMT 3 - =
ptycie lub panelu. I,
- Pakowany po 5 sztuk. §.,.

Sysiem akablowania Podtaezenie podsiaw montazowych Zobacz sirona 31
Telefast dla Twido Podigczenie weiwy podstaw [
montazowych b
Rozwigzania z okablowaniem L
fabrycznym
Kable | skcesaria
A

Rk 2
Zlacza zeriskie HE 10 20 TWD FCN 5K20 _
(pakawane po 5 sziuk) 26 TWD FCN 5K26 R

1 Cn

- Kable fabryczne, ziacze Modulowe — 22 3m TWD FCW 30M 0.405 ! 3
HE 10 na jednym koricu  sierowniki 0.035 mm?
— iwoine zyly pa drugim  bazowe TWD 2o . Sm TWD ECW 50M 0.670 !
koricu LMDA 200TK/ 6035 mm? . .
. 40DTK ' .
— Rozszerzenia 22 3m TWD FCW 30K 0.405 L
wefwy TWD 0035 mm?
— DDI 16DK/ 22 5m TWD FCW 50K 0.570 .
_ : 32DK 0.035 min? ‘
TWD DDO
- 16IKAB2IK
[ s
e :am—,M = HeEs o en =
Kahle fabryczne do weiw 28 ABF TP25MP10Q°  0.200
[ cyfrowych, 26-pinowe  sterowniki  0.080 mm?
zigeze HE 10 od strony  bazowe TWD g 2m ABF TP2EMPZ00 (.50
L Twido, 20-pinowe ztacze LMDA 20DTK/ o080 ram?
HE 10 od strony Teleiast 40DTK 28 am ABF TO2ENMP300 0.800
— 0.080 min? {..
Kable fabrycane do wejsé Moduly 28 Tm  ABFTZSOEPIO0 0080 1§
L cyfrowych, 20-pinowe wajdciowe 0.080 mm? .
ztacze HE 10odstrony  TWDDD! - pg 2m ABF TEZ0EF200  0.140 -
Twido, 20-pincwe ztgcze 16DKI32DK  ,n80 mm2
[ HE 10 od strony Telefast 28 3m  ABFTEZOEP306 0210 |
- £.080 mim2 P
Kable fabryczne do wyjee Mcduly 25 Tm  ABFIE20SPi00  0.080 b
. cyfrowych, 20-pincwe wyjsciowe 0.080 mm2
1 ziacze HE 10odstrony  TWDDDO - 58 2m  ABFTE208P200  0.140
- Twido, 20-pinowe Zacze 16TKI32TK  0.080 mm? L
= HE 10 od strany Telefast 28 3m  ABFTE20SP300 0210  Gf
0.080 mm?
(1] Kable ris bylkc do zastosowarn (Zywajacych podsiaw Teler2st ze sterownikami Twido,
Zastosowanie podstaw Tefefast ze sterownikami Twide, zobacz strony £3 do 31.

] Teiemecanioue |
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Wymiary Sterownik programowalny Twido
Podigezenia - Moduty we/wy cyfrowych

DDi aDT/DALSDT

Dbl 16DT 23.5 4.6
BDI 16DK 17.6 1.3
DDI 32DK 29.7 11.3
DDO 8UT/&TT 23.5 16.8
DDO T8UKMETK 17.6 11.3
DPOQ 32UK/32TK 29.7 11.3
DRA BRT/16RT 23.5 14.6
DMN.8DRT 235 14.6
DMM 24DRF 38.1 1.0

Y rlerecaiie




-~ Wiasciwoscol  Sterownik programowainy Twidio
[ Moduty we/wy analogowych {(

SRR .‘_$

e
T R U I L O
o

At

) Témperatura
Wiigotnosé wagledna

: Stopien ochrony {_
Wysokosé e
Odpornogé na wibracie Moriaz na szynia B

Moniaz na piyeie lub panelu
(zestaw montazowy
TWD XMTE)

Qdpornast na udary mechaniczne '

WESEHECET

S s
Liezba kanaiéw wejSciowych
Zakres

Rodzaj

Rozdzielczosé

— Czulosé

Podliaczenie

[ Dopuszczalne przecigzenie ciggle

= Zewnetrzne zasilanie -

Impedancia wejsciowa . .

Maksymalny okres prébkowania

Czas powtorzenia probkowania

P,

]

COkres pobierania danych

Doktadnosé pomiaru Biad maksymalny przy 25°C

Wspdiczynnik temperaturowy -
Doktadna$é powtarzania
i po czasie stabilizacji
| Niefiniowose
— Biad catkowity
sydnaiu wspéinego
- Odpornesé na zakldcenia
Podtzezenie
\ Wyirzymaloss dieisktryczna
Rodzaj ochrony
Pobér pradu Zasilanie wewnsirzng =5V
L. Zasilanie zewnettzne — 24 V

CEREERTR
= (S} lomecanicue |
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Wiaschwoscol (koniynuacia)

Sterownik programowalny Twido

Moduly we/wy analogowych

IS CIEWE OO
3 ; et

TR

YHEACIE

Zakres

Rodzaj

Rozdzieiczosé

CatosSé

Podlaczenie

Dopuszeczalne przecigzenie cigafe

Zewnetrzne zasilanie

Impedancja wejSciowa

Maksymalny okres probkowania

Czas powtdrzenia prébkowsania

Okres pobierania danych

Dokladnosé pomiaru Blad maksymalny przy 25°C

Pobdr pradu Zasilanie wewngirme =5V

Zasilanie zewnghzne o= 24 V

Wymagane obcigtenie

" Wytrzymatosé dielekiryczna

i’akres

Rozdzielezosé

Czutesé

Impedancija obcigbenia

Wymagane obciazenie

Czas stabilizacit

Catkowity czas systemowy fransieru wyjscia

Zeuwnezne zasilanis

Doktadnosé Elad maksymalny przy 25°C
Wspétczynnik temperaturawy
Dcoidadnost powtarzanta po
czasie stabilizacji
Blad wyjsciowy
Miefiniowosé
Tetnienia wyjscicwe
Blad catkowity

Podlgezenie

Wytrzymialoss dielelfdryczna

Pobor pradu Zzsilanie wewnglrzne =3V

Zasilanie zewngirzne — 24 Y

o e S
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MNumery kalalogows

‘Sterownik programowalny Twido

Moduty we/wy analogowych

TWD AMf 2HT

TWD ALM 3LT

Moduly wefwy analogowych montowane sa na szynie symeiryczne] - Z prawe|
sirony sterownika bazowego Twido. Czujnili/napedy podigczane sg do
demontowanego bloku zaciskdw srubowych (dostarczanego 2 modufemy).
Maksymalna liczba modutéw weAwy iflub modutdw analogowych, kidre mogg
byé zamoniowane, zale?y od wers]i sterownika bazowego: '

A

TWD AMI 24T 0083

e W SCIAE A

2 wejicia 0..10 Vv - 12 bit
4..20 mA

4 wejscia 0...10Vv - 12 bit TWD AMIALT 0.085
0...20 mA
Temperatura

B wejsc %10V - 10 bit TWD AMI 8HT 0.085
0...20 mA .

8 wejsé PTCINTC - 10 bit TWD ARL 8HT .G85

Twyjscie . - 0.10V 12 okt TWD AMO 1HT 0.085
4...20 mA
2 wyjscia - =10V 11 bt + znak  TWD AVO 2HT 0.085

TWD ANMM 3HT

i1 wyiscie 4...20 mA 4

Termopara 0...10V 12 bit TWD ALM 3LT 0.085

De mon mo
analogowych na piycie

lub panelu.

Pakowany po 5 sztui.
Systam skaklowania Telefast Podigezenie podstaw

dfa Twido montazowych

Podtaczenie wefwy podstaw
mantezowysh

Rozwigzania z ckeblowaniem
fabrycznym

Zohagz strona 31 -

© T
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Sterownik programowalny Twido
éd\_/gn’iys-system okablowania Telefasi® dia
fwido

Podstawy podigczeniowe we/wy

i
i
H
H
3

e\ )

b

Zigeze HE 10 (20-pin w ABE 7E16eseee, 25-pin w ABE 7820aesss).
Bezpiecznik dia obwodu zasilania — 24V

Uchwyt szyny montaZzowsi.

Diody LED do wskezywania siany kanafu (iylko w ABE 7B20MPN22

i ABE 7E185PN22),

Blok zaciskowy zasilania = 24 V,

Odtacznik nozowy na = 0 V (tylko w ABE 7B20MPN22 | ABE 7E16SPN22).
Polaywa uchwyidw opistw: oznaczenia uzytkownika na zewnzirz | schermat
podigczenia podstawy wewnalrz, umoliwia dostep do bezpiecznikdw
kanalow (tylko w-ABE 7B20MPN22 | ABE 7E16SPN22),

9 Gniazdo testowe @ 2.3 mm.

1BGASmy blok zaciskéw do podiaczenia sygnaféw.

4% Dolny biok zaciskow do podiaczenia punkidw wapdlnych.

t20pcjonalny zatrzaskowy blok zaciskowy z 20 zacisikami $rubowymi.

G 1 L3 B (0 i =t

Lt

Zacze HE 10, 20-pin,

Bezpiecznik dla obwodu zasilania — 24 V.

Uchwyt szyny montaZzows],

Blok zaciskowy zasilania — 24 V.

Gniazdo testowe @ 2.3 mm.

Gdmy blok zaciskéw do podfaczenia sygnatdw.,

Dolny biok zaciskdw do podtaczenia punkidw wapdlnych.
Opcjonalny zatrzaskowy blok zaciskowy z 20 zaciskami Srubowymi.

Lt It I« VIS, B S O 3 L P

Y Telemecaninue |
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Oois - Sterownik programowalny Twido
%dyc?ntys-system okablowania Telefasi® dla
wido

Rozwigzania okablowania fabrycznego

W rozmiarze modutowym dostepnych jest 20 lub 40 we/wy.
2 Moduly wejsciowe | wyiSciowe ze zigczami HE 10 20-pin.

1 W rozmiarze modutowym dosigpnych jest 16 Iub 32 weiwy.

P Kabel (ABF T258e80) wyposazony we wiyki HE 10 26-pin na obu koricach.
Kabel ten moze mieé diugosé 0,5, 112 m (AWG 28/0,08 mm3).

. Kabel (ABF T20E#e0) wyposazony we wiyki HE 10 20-pin na obu koricach.

Kabel ien mo2e mied dlugo$c 0,5, 1, 21 3 m {AWG 28/0,08 mm2).
Podstawa 20-kanafowa (ABE 7320MPN2e lub ABE 7B20MR20)

[V}

$o

&

L do modufowych sterownikéw bazowych,
o ' & Podstawa 16-kanafowa (ABE 7E16SPN22 lub ABE 7E16SRM20)
o do moduléw rozszerzen wyjsé.

i 7 Podstawz 16-kanaiowa (ABE 7E16EPN20 lub ABE 7E1 65PN20)
L do modufdw rozszerzes wejsc | wyjsc.

Przytagczony do sterownikéw programowainych Twido

TWD LMDA 40DTK (24 118 O)

505 -, R gy 2
2 . Modulowe Moduly weswy cyfrowych
— Wejsciaiwyiscia Wajscia Wyiscia
TWD LMDA 20DTK (12 /8 O) TWD DD 18DK (161} | TWD DBOQ 16TK (16 O)

TWD DDI 32DK (22 I}

TWD DDO 327K (32 O)

Ztacze HE 10, 26-pin

Ztaeza HE 10, 20-pin

! Typy blokéw zfacz

L Podiegzenié do sterownikéw programowainych Twido ADF T26Ewe0 (ME 10, 26-pin) ABF T20Ees0 (HE 10, 20-pin}

Pasywne podstawy podigczeniowa

A 20 kanatéw

ABE 7B20MPN2e
[ 16 kanaidw ABE TE16EPN20
: ABE 7E165PN2e
F.d_ . Podstawy adaplery wyiSciowe
lﬁ 20 kanatdw ABE 7820MRM20
- 18 kanatow ABE 7E165RM20

Y Telcmeznigue)

[R—




Wiasciwosc Siterownik programowalny Twido
Advantys- sysrem okablowania Telefasi® dla

- Twido
Podstawy podchzemowe

— -
SRS oaa = B
Certyfi kac;e produkiu
. Stopien ochrony Zgodnie z |IEC 60529 ~
oy [
_ Odpornosé klimatyezna iy
"4' Odpornoéé na rozzarzony drat Zgodnis ] i
z |[EC 60695-2-11 -
- Cdpornosé na udary mechaniczne  Zgodnie
; z IEC 60625-2-27
L Odporno$é na wibracje Zgodnie
- z IEC 60695-2-8
Odpornasé na wytadowania Zgodnie
(7 elekirostatyezne z [EC 61000-4-2 e
! Odpoimosé na pola Zgodnie
. eleldromagnetyczne z [EC 51000-4-3
Odpornosé na szybkie prady Zgodnia
— przejsciows z IEC 61000-4-4
; Wytrzymatoss przepigciowa Zgodnie i
| ; z IEC 61000-4-5 1
Temperatura oioczania Zgodnie e
z |[EC 61131-2
—i! Napiecie probiereze izolacji Zaciski/szyna ”
H {orzez 1 min.) montazowg 5
~ Kategoria przepieciowa Zgadnie z
IEC 806841
[ Stopien zanieczyszczenia Zgodnie £
: z |[EC 606564-1 . E
| Montaz Zgodnie z IEC 60715 .
Podiaczenia Przewdd - linka bez =
. konedwki kablowej
: Przewdd — linka .
: z koricdwka kablowsg :
-~ Przewdd - druf -
“fﬂment dckrecen-a ;] . :
L g 23Sk an: mIRA) ¥
Nap:gcle zasilania Zgodnie
. z EC 81131-2 N
i Maksymalny prad zasilania na i
; podstawe
- Spadek napigcia na bezpieczniku Lot
zasitania
o Zahezpieczenie przecigzeniows
i zwarciowe
! za pomocy bezpiscznika szybkiego
(dotaczenego)
AT A TR “""‘""W_‘""""

- s
- Liczba kanaiow We]scxe pasywne
i Wyjscia pasywne
L Wyijscie statyczne
Wyiscie przekaZnikowe
Napiecie znamionows Ue
: Napigcie min/maks. Zgodnie
z [EC 611312
Prad wewnetrzny na Kanal Wejscie pasywne
—- przy Ue
Wyiscie pasywne S
LJ
Wyjscle statyczne
Wyjscie przekaznikowe
L. Stan 1 gwarantowany . . Wyjscie statyczne
Wyjscie przekafnikowe §
- Stan 0 gwarantowany Wyiscle statyczne
. Wyiscle przekaZnikowe &
Zgodnosé Zgodnie i

o o Z IEC §1131-2




L

-1

§ et e,

Znamionowe napiecie udarowe Wyiscle franzystorows X
Myirzymywane Wyijscie przekaZnikowe ¢
(1.2/50) yisele p

Wiasciwosal (entynuacia) Sterownik programowalnv Twido
Advantys-system okablowania Telefast® dla

Twido
Podstawy podiaczeniowe

“"‘h‘é‘“s?‘

Llczba kanatéw Wyjscse pasywne
Wyjscie ranzysterows
Wyiécie nrzekaZnikows

Rodzaf zestyku

Napiecie znamionowe Wyiscie pasywne

przy Ue Wyjsele ranzystorowe

Wyijécie przekaznikows §

Prad {gczeniowy na kanaf wefwy  Weiscle/wyiscie
pasywne
Wyjscie franzystorowe
Wyijscie przekainikowe
Prad maksymalny na punkt wspdlny Wyiscie pasywne
Wyjscie tranzystorowe
Wyidcie orzekazZnikowe
Znamionowy prad roboczy DC12
{maks. B0*C) DG 13
{dia 500000 cyki) AC 12, preekeznik
AC 15, przekaznik
Prad minimalny
Znamionowe napigcie izolacji
Maksymainy czas Zs stanu 0 Wyiscie tranzystorowe
odpowiedzi do stanu 1 Wyidcie przekaznikowe
Za stanu 1 Wyiécie tranzysiorowe
do stanu § Wyjscle przekarnikows
Bezpiecznik
zabezpieczajacy
kanat

Dopuszczlny pd pfywu bez Swiecenia dmdy LED
kanaiu

Czestotliwosé przslaczania Wyjscie tranzystorowe
Wyjscie przekaznikowe
Trwatosé mechaniczna W milionach cyili pracy
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Charakiervsiyki

Sterownik programowainy Twido
Advantys-system okablowania Telefasi® dla

Twido
Podstawy podtaczeniowe

A
2.0 100
15 75

I

&5 —

™ S

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50m

1 Kable ABF T2essese o przekrofu 0.08 mm?2 (AWG 28)

SA
3A e~
e
2A
]
iy

10 20 30 40 30 60°C

- —— uzywanych 100% kanaidw

- - - « uzywanych 50% kanaidw

2A

10 20 30 40 50 60 °C

&

@ Telemecanique K

)
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Charakierysivki
(kontynuacia)

Sterownik programowalny Twido
Advantys-sysiem okablowania Telefasi® dla

Twido
Podstawy podigczeniowe

Charakterysty Charakierystyki DG 13
Mitlliony cykli Migiony cykll
pracy pragy
6,50 20
0,45 L% ! } 1B 1t
0,43-0 \\ \\. ~230V- v 45 4
o 3 A 3% S
e e =
025 ] "] 15 ] ! 110
= 48V ! %
0,20 = 0,8 : 18V
015 Tl 0,5 1B 24V,
3,10 o4 ey
0,05 y 7 1L
0,00 g.g ' — —
025 450 0768 1 1,25 150 175 2 0 02 0,4 08 0,8 1
Prad A Brad A

Charakterystyid AC 144

Mg:?yny cykdi Miliiony cykli
p ; pracy

180 — X ; e IR T 1

125 L AAR 1 aay 03 I P\ —Uh - 10ms 28V

1,00 L rary a7 21 A = 10ms 24V

; 5 )
0,75 1\;2\ oV 313 3 ALY 4 L/R = 80ms 48Y
v ’ ;

0,50 U 20V 03 LA Pk U - 0ms 24V

025 A E__________ g % \'_ = ,"74‘ T

0,00 1 0.0 :

o Y : 15 M o 02 0,4 05 0.8 1
Prad A Prad A

Charakterystylki AC 156
Milliony cykli
pracy

o9 T

o7 KN

0.6 > 24V

0.5 N L

o4 A a8V

02 o

0.2 e

o

0,0

0 05 1 15 2
Prad A

(1)DC 12: sterowanie obciazeniarni rezysiancyfnymi | obciaZeniami statyeznymi izolowanymi przez transoptor, IR £ 1 ms. .
(2)DC 13: sterowanie eiekiromagnesami, LR < 2 x (Ue x le) w ms, Ue: znamicriowe naplecie pracy, le: znamionowy prad pracy {gdy jest dioda ochronrig
na obciazeniu, powinny byc zastosowane charaiterystyid DC 12 ze wspdtczynniiiem 0,9 odniesionym do liczby cykii pracy).

(3) AC 12: sterowanie cboigZeriami rezystan

cyinymi | obgiazeniami statycznymi izolowanymi przez transoptor, cosp= 0.8,

(4) AC 14: sterowanie malymi abcigZeniami elakiromagnetycznymi < 72 VA, zalgczanie: cosg = 0,3, wyfaczania cosp = 0.3,
(5) AC 15: sterowanie obeigzeniami elekiromagnetycznymi > 72 VA, zalgczanie: cose = 0.7, wylaczanie: cosp = 0.4,

© I
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terownik programowalny Twido
Advaniys-sysiem okablowania Telefasi® dia
Twido
Podstawy podtgczeniowe

ABE 7E165RM20

TWD ie N 7B20MPN20
LMBAZ0DTK
LMDASODTK Tax Tak

ABE7B20MPNZ2  0.430

12, ujscie 2, Zrédle  TWD Nie Nie ABE 7B20MRM20  0.430
= 24V, LIMDA20OTK/

i LMDA4QDTK

8,

przekaznik

— 24Y

~ 250V,

3A

DDIR2DK

DDO32TK  Tak Tak  ABEVE168PNZ2  0.450
Przekaznik TWD Nie  Nie ABE 7E16SRM20 0,420
= 24/~.250V,3A DDO16TK/

DDO32TK

] E =k Ak, LT s £
Wejscia/ TWD HE 10 HE10 28/ ABF T26B050 0.08C
wyjScia LMDA20DTK/ 26-pin 26-pin 0.08 .
cyfrowe LMDA4ODTK
1.0 ABF T25B100 2.110
2.0 ABF T26B200 0.180
TWD HE10 HET0 28/ 0.5 ABF T20E050 C.Ce0
DDI{BDKS 20-pin 20-pin 0.08
DDI3ZDK/ 1.0 ABF T20E100 0.080
DDOABTR
DDO3ZTK

2.0 ABF T20E200 0.140

ABE 7BV20 0.080

Opcjonaine

z2atrzaskowe bloki

zaciskowe i2+8 - 5 ABE 7BV20TB 0.060

Bezpieczniki szybkie - G125 A 10 ABE 7FU012 0.010

§x20,250V, UL 0.315 A 19 ABE 750030 0.0%0
1A i0 ABE 7FU100 0.010
ZA 10 ABE 7FU200 0.010

(1) Diugosci > 2 m, skontakiyj sie z nami.

(] Telemecaniaue IR

e

—
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Numery katalogows ~  Sterownik programowalny Twido
konfynuacia) : Advdantys, system ckabiowania Telefasi® dla
' Twido
Kable do podstaw podiaczeniowych | akcesoria

e th e SR Sl it R s s e
Zigeza HE 10 zenskie TWD TWD FCN2K28
26-pin LMDA20DTKS
LMDA4DDTK

= T HE 10 zenskie TWD TWD FCM2K20 -
20-pin DDI1EDK/ :
DDiR2DK/
DDO1ETK/
DDO32TK
Blaki zaciskdw srubowych 10-zaciskowy TWD TWD FrB2T10 -
DDIsDT/DAIBDT/
DDOBe T/DRASRT

11-zzciskowy TWD TWD FTB2T11 -
DMMBDRT/
AMlesT/ARIBHT

e

Kable TWD 3.0 W] 0.405
do cyirowych  LMDA20DTK/ 0.035 50 TWD ECWS0M 0.670
wefwy LMDA40DTK
TWD HE10  Wolnezyly 22f 3.0, TWD FCW30K 0.403
v DDIEDK/ 20-pin 0.035 59 TWD FCW50K 0.670
; DDIZ2DK/ . .
o DDO16TKS
L. : DDO22TK
Kabel, 20 oyt - - ABF C20R200 1.310

zrolowany

(1) ABE 78V20, ABE 7BVZ0TB. .

o] Toeanecaniaue.
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FPrezeniacia,
opis,

Sterownik programowalny Twidgo
Modui masier do systemu ckablowania
AS-Interface

dﬁ&gﬁ@sz*yk'&?
E Bt t % 2 2 e
’Vloduf TWD NO] 10M3 do systemu okabiuwanla AS-Interface, pozwaja
Twido controller sterownikowi Twido (wersji = 2.0) na wykonywanie funkcji masiera AS-Interface.
+ modut master Czuiniki

Kolumna TWD NO! 10M3
Swigtina : s  Lasliacz

&'ﬁ-
. % EESE‘IE
Interfajs
Kasata bezpisczerisiwa
stertjaca Monitor

bezpisczeristwa

Klawiature ozrusenik
silnikowy

Sysiem okablowania zawisra stacje mastera (sterownik Twido) { stacje .
padrzedne (slave). Master, na ktorym opiera sie profil AS-Inteiface, odpyiuje,
po kolei w sposch ciagly, kazde urzadzenie dofaczone do systernu okablowania
AS-Inteface, zachowujac zebrane informacje (stan czujnika/mapedu, stan pracy
urzadzeri)

w pamieci sterownika. Komunikacia w systemie okablowania AS-Interface jest

= ghsfugiwana w sposéb catkowicie nisjawny w programie aplikacyinym Twido.

Moduf masier TWD NOI 10M3 obsiuguje nasiepujace urzadzenia z profilem
AS-Interiace M3:

= moduly podrzedne cyfrowe (maks. 62 urzadzenia podrzedne uporzgdkowane
w 2 bankach {grupach}, A | B, kazdy z 31 adresami.

= moduly podrzedne analogowe {maks. 7 urzadzed podrzednych w banku A).

Profil AS-Interiacs M3 obsiuguje profil analogowy 7.3 (7 urzadzen
podtzednych), lecz nie obstuguje profilu analogows 8-7.4.

Maksymalna liczhba modutéw TWD NOI 10M3 na Twido wynosi 2.

7 modutdw weiwy cyfrowych, analogowych lub AS-Inierface jest
kontrolowanych przez oprogramowanie TwidoSoit, zobacz strony 48 do 53.
Do zasilania wszystkich moduléw w systemie okablowania AS-Interface
niszbedny jest specjalny zasllacz. Powinien by¢ umigjscowiony jak najblizej
stacji o wysokim poborze mocy.

Modut TWD NO! 10M3 ma forme modufu o standardowym rozmiarze.

Jest podigezany do sterownika bazowego {(kompakiowsgo lub modufowego)
modufowego w ien sam sposdb jak inne moduly welwy.

Na panelu czotowym znajdujs sie:

1 Blok wyswistlacza posiadajgcy:

= 6 lampek sygnalizujgcych tryby pracy moduiu:

o zielona [ampka PWR: modut jest zasilany,

o czerwona lampka FLT: biad w zatadowansj konnguracp,

0 zielona lampka LMO: modut w trybie lokalnym,

1 zielona lampka CMO: moduf w irybie podtgczonym,

o czerwona lampka CNF: nieuzywana,

B czerwona lampka OFF: moduf w trybie chranionym, tryb niepolgczony.
6 zielonych lampek, 3 dla wejsé, 3 wyisc.

Blok wyswictlania standw adresdw.

Dwa przyciski PB1 | PB2 do koniroli stanu urzqdzen podizednych poprzez
wybdr adresu [ zmiang trybu pracy.

Ziacze rozszerzenia do poditgezenia elekn'ycznego z poprzecimm modutern.
Gniazdo (z prawej strony) dla modutdw rozszerzen wefwy TWD Des

i TWD Aes (4 lub 7 w zaleZznosci od wersii).

Mechanizm zatrzaskowy mocujacy do poprzedniego moduby,
Demontowalny blok zaciskéw srubowych do zasilania.

[S1RN Y LN |
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Do d:agnostykl przez sterownik Twido stuzy 30 lampek na panelu czofowym
razem z dwoma przyciskami.

Blok wyswistlacza na panelu czofowym modufu TWD NOI 10M3 pozwala na
wykonanie prostej diagnostyki lokalne} przez wskazywanie urzadzern
podrzednych obecnych w systemie okablowania AS-Interface.

Konugurac;va.
Sysiem okablowania AS- Interface jest konfigurowany za pomocs
oprogramowania TwidoSoft, zobacz strony 48 do 53.

Oferowans usfugi sa oparia na prosie] zasadzie:

= Zarzgdzanis poprzez mastera tabiicami profili, parameirami | danymi,

w sposdb, kidry jest nisjawny dia uzytkownika.

& Tapologiczne adresowanie we/wy: kazds urzadzenie podrzedne AS-Interface
zdetiniowane w sysiemie okablowania ma adres przypisany iopologiczhie,

w sposab, kidry jest niejawny dla uzytkownika.

Kazdy czujnik/naped moduly AS-Interface jest widziany przez oprogramowanie
TwidoSoit w ten sam sposdb jak wbhudowane wefwy.
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Wiasciwosol Sterownik programowalny Twido
Modut master do systemu okablowania
AS-Interface

: SRS
Profil AS-Interfac
Typ adresowania
Certyiikacja produkiu

Stopien ochrony

Wysokosé

Temperatura

Wilgotnosé wzgledna

Stopien zanieczyszczania

Qdpornosé na korozjg

Odpornoéé na  Gdpomosé na wibracje 11
wibracje

Montaz na plycie lub panelu
{zestaw montazowy TWD XMi35)

Odpormosé na udary mechanicane
Zasilanie zewnegtrzne AS-Inferface
Prad wewnehzny Dla =58V

Dlg —24V
Bobdr mocy AS-Inierfaca dla ¢ 24V

T

Z 1 do 19 urzadzen podrzednych

gﬁﬁ?ﬁania Z 20 do 62 urzadzed podrzednych

Z 31 standardowych urz., podrzsdnych
AS-ni=riace et ATE 4 padrzedny

Z 82 urz, podrzednymi w banku Ai B

Maks. liczba Moduty analogows(”
moduiGw Maoduly cyfrowe(?
NMaks. liczba Standardowe urz padizgdne
welwy. Urz. podizedne w banku A i B
Maks. diugo$é  Bez rozdzielacza lub rozszerzenia
kabla Z 2 rozdzielaczami fub rozszerzentami
AS-Interiace

Mapiecie systemu okabiowania AS-Intsrface

T et S e

et

Maks, 62 moduly cyfrowe,

Moduf master AS-interiace 2. 0.085
do sterownikow Maks. 7 moduidw
analegowych.

programowalnych Twido
a

i _:‘,: S
Do montazu moduiu ha p
Pakowany po 5 sziu
ZERE

GEYa

1.40

kabel
d_qusgs_temu A_S-_.[p_t_edrfacg_

egulowany zasilacz 100...240 30+24 2x72 24+3  Auo AS! ABLM3024
impulsowy do systeinu jednofazowe '
oprzewodowania szeroki zakres
AS-inigrface

{1)Gdy do sieci podizczone =4 jednoczesnie moduly cyfrows | analogows, maduly analogowe ugywajz adrescw 1 do 31
w banku A Gdy moduf analogowy uzywa pewnego adresy, adresy majace ten sam numer w banku B nie moga by
zajefe przez urzadzenia podrzedne w bankach A/B.

© I
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Sterownik programowainy Twido
Modut master do sysiemu okablowania
AS-Interface

brazowa
As-Interiace
Kabe! piaski
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Prezeniadia, Sterownik programowalny Twido
opis - Komunikacija '

i BtEatie oty = e S
: Kompakiowe | moduiowe sterowniki programowalne Twido, w celu
L Sied Modbus kormunikowania sie ze $rodowiskiem intsligeniriym, posiadajg szeregowy port
komunikacyjny RS485 w jednostce bazowej, opcionalne facze ypu RS 232 iub
RS 485 oraz, w kompaktowych sterownikach bazowych TWD LCAE 40DRF,
zZintegrowarty port RJ45 Ethernet (Modbus TCF).

Te irzy porty pozwalaja kempakiowyrm i modutowym sterownikom Twido uzywat
pieciu protoketdw komunikacyjnych: Programming, Modbus, Ethernet, ASCII
i ,Aemoie Link”.

Sterowniki bazowe kompakiowe (TWD LCeA 24DRF i TWD LCAe 40DRF)
oraz modufows mogg takze uzyweé modut master magistrali CANopen
TWD NCOTM.

Modut interfeisu TwidoPort 469 TWD 01110, ufywany razem 2 kompakiowymi
lub modutowymi sterownikami programowalnymi Twide wersil = 3.0, umozliwia
komunikacie w sleci Ethemet poprzez protokél Modbus TCP. Rozwigzanie fo,

oroste do podigczenia i skontigurowania, jest przezroczyste dia aplikaci.

e T L5 T B e

Kompaktowe sterowniki hazowe maja na paneiu czolowym:

1 Port szeregowy RS 485, ze zizczem typu mini-DIN, do podtaczenie terminala
programujacego.

s Gnizzdo do wstawienia portu opcjonalnege {RS 485/RS 232} za pomocg
adapierdw TWD NAC ees .

Moduiowe sferowniki bazowe maja na panelu czotowym:
1 Port szeregowy RS 485, ze zigczem typu mini-DIN, do podigezenis terminata

: = programujacega.
ﬁ%ﬁg& Igtgl;_;\mc Gniazdo do wstawienia portu opcjonainego (RS 485/RS232) za pomoca
"y adapterdw TWD NAC eaee j2si umieszézone ped ruchoma ostong 2 modufu
[ interfejsu TWD NOZ eeee 3 lub medufu wyswietacza TWD XCP CDM 4.
3 Maduly interfejsu lub wyswietlacza dolgczane sa 2 lews] strony modufowych

sterownikdw bazowyeh.

Modulawy e 2

sterownik Kompaktowe sterowniki hazowe

bazowy Wszystkie Kompaktowy TWD NAC 48500 | TWD NAC 232D% | TWD NAC 485T(%
: kompakiowe sterownik bazowy

iub sterowniki bazowe | TWD LCAE A0DRE

; : TWD LCeA snse

TWD NAC  TWD NAC TWD LCAe 40DBF

485D/2320  485T . Moduiowe sterowniki bazowe

Wszystkie - TWD NOZ 485000 | TWD NOZ 232D% | TWDNOZ 48510

moditowe b lub lub

sterownild bazowe TWD XCP ODM, | TWD XCP CDM  { TWD XCP ODM

TWD LMDA seee +TWD NAC 485D | + TWD NAC 2320 | + TWD NAG 485T

(1) Maks. dlugosc kabla: 200 m.

(2) Maks. dfugosé kabla: 10 m.

Nota: jeell wykorzystywana jest warstwa fizyczna RS 232, a diugosé podiaczenia jest
wicksza niz 10 m, Zastosuf warstws fizyczng RS 485 oraz konwerier BS 232C/R8 485
o referancii XGS Z24. ) .

By lemecaniauc B
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FPrezeriadcia,

opis,

kKonfiguracia,

wiasciwosci

Sterownik pmgi’am@wdn y Twido

Komunikacja
Modut master magistrali CANopen

~k D3 L5

L4

Moduf master mag:stral: CANopen ‘“WD NCO'lM umozhma sterOkacm
programowalnym Twido wearsji > 3.0 — sterownikom kempakiowym

TWD LCeA 24DRF {ub TWD LCAe 40DRF oraz wszystkim sierownikom
maodutowym.— dziafad jako master CANopen.

Magistrala zawjera stacje nadrzedng (master), sterownik Twido i stacje
podrzedne (slave). Master jest cdpowiedzialny za konfiguracie, wymiang
danych oraz diagnostyke stacji podrzadnych. '

CANopen jest magistrala komunikacyjna i pozwala obsiugiwac rézne
wrzadzenia podrzedne takie jak:

® Urzadzenia podrzedne cyfrowe,

m Urzadzenia podrzedne analogowe,

& Przemienniki czestoifiwosci,

= Rozruszniki silnikows,

E ...

Twido CANopen master steruje do 16 urzadzeniami podrzednymi, kazde
z wejsciem PDO (Process Data Object) | wyisciem PDO.

Jezell urzadzenie podrzedne ma wigce] niz jeden PDO, o maksymalna liczba

cbstugiwanych urzadzen podrzgdnych jest ograniczana o tg ficzbeg. £
Twido CANopen master moze sterowaé maksymalnie 18 wejsciami PDO -

i16 wy;smaml PDO.

ﬁh‘i SR
Modtt master maglstra[l CANopen TWD NCOTM zawiera:
1 3-zaciskowe zfacze zasilania, =24 V.
2 Dioda LED PWR, wskaZnik zasilania modufu.
3 Zigcze SUB-D 8-pin do podiaczenia magistrali CANopen.
4 Zacisk $rubowy uziemienia.
5 Zigcze do podiaezenia modutu do s’terowntka Twido lub innege modutu
rozszerzema welwy.

Maglstra[a CANBngén sterownika T\md% 1est konfigurowana za pomc:ca
‘oprogramcwania TwidoSoft wersjl = 3.0,

Oferowane sg rdzne uslugi:

a YWybdr urzadzenia podrzednego z listy, kidra moZe byé modyfikowana przez
prosie zaimporiowanie pliku opis-EDS {Electronic Data Sheet).

= Umieszeczenie urzadzenia podrzgdnege na magistraii: zdefiniowane numeru
urzadzenia.

m Wybdr zmienrych z listy zmiennych obsfugiwanych przez urzgdzenie
podrzedne.

m kaczenie zm1ennych do wymiany danych.

m Symbolizacja wymiany danych. i
Dla niektdrych urzadzert podrzednych, takich jak przemienniki czestotiiwodc (
ATV 31, mozliwych jest wigce] niz jeden profil, co pozwala na skonﬁgurowame
uma.dzema podizednege zgodnie z frybem wsiepnie zdedfiniowanych przez
Schneider Electric. Stosowanie proilli pozwata uzytkownikowi na prace w irybie
oplsowym bez koniecznosm konﬁgurowanla go.

& L P =t g

Temperatura pracy
Temperatura magazynowania
Wilgotnosé wzgledna
Stoplen Ohbudowa
zanisczyszezenia PGB
zgodnie z IEC S0884-1
Stopieti ochrony
Odpoernosé na korozig
Wysokosé Praca

Transport
Odpomosc na wibracje Montaz na szynie

Montaz na plycie lub panslu (zestaw

montazowy TWD XMTS)

Odpornosé na udary

Zgndnie z IEC 61131

i

Dopuszezainy zakres napigd

%

Zabezp. przeciwko odwroinef polaryzacii na wejSciu magisiralil

Zlacze interfejsu magisirali CANopen

Pobdr pradu

Dla—=5V

Dia==24V

Straty mocy

5] Tolemecaniquo B
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' Prezeniacia, Sterownik programowalny Twido

oopls, Komunikacja _
b yitadoiwodoi Modut interiejsu Tvx)fladoPort
-~}
e

iRy S X o i AT ‘ Ry A
i ‘ Modut TwidoPort 495 TWD01100 jest imterfajsem Ethernet, prostym do

B zastosowania | dedykowanym do kompaktowych i modufowych sterownikéw
) programowalnych Twido wersji 2 8.0. Pozwala wigezyé sterownik Twide do siec
- : Ethemet jako urzadzenie pasywne (slave). Z oprogramowaniem TwidoSoft

- wers]l 3.0 i systemem operacyjnym Twido wersjt 3.0, moduf TwidoPort jest

B natychmiast gotowy do uZyiku.
- Po podiaczeniu do poriu RS 485 w sterowniku programowalnym Twido, modut
) TwidoPort dziala jako bramka miedzy siecig Ethemnet [ siecig Modbus.

' Kabel poigczeniowy jest dostarczany razem z modujem.

: Podstawowe wiasciwosci modufu TwidoPort sa nastgpuigee: .

- a Padiaczenie do portu RS 485 w sterowniku Twido; nie jest potrzebne zadne
zewnelrzne zasilanie..

'f n Automatyezne wykrywanie konfiguracil fgcza szeregowego.
G | Inieriejs Eihernet:
= o 10/100 Mbit/s,

& funkcjaAuto MDIX,

& zigcze fypu RJ45.

= Konfiguracja sieci Ethemnet:

o pobranie konfiguracii sieci Ethemet z konfiguraci aplikacji Twido
{iryb normainy),

o funkeja BootP,

o konfiguracia reczna za pomoca aplikac]i Telnat.

w Obsiuga statystyki sieci Ethernat za pomocq sasji Teinet.

Modit interfejsu 1widoPort 428 TWD 0110C zawiera:

1 Pied diod LED {SER ACT, STATUS, LINK, 100 MB, ETHACT) wskazujgacych
wydainoéé pracy zwiazang z modufem TwidoPort. )
2 Zizcze RJ45 do podigezenia zasilania i komunikacji z RS 485 w sterowniku
Twido; kabel TWD XCA RJPO3P jest dostarczany z modufem(®),
3 Ztacze RJ45 (dosiepns od dohy medufu) do podiaczenia sieci
Ethemet TOP/P.
. 4 Zagisk sfubowy uziemienia (dostepny cd dotu moduiu).

; Temperatura magazynowania

| Wilgotnosé wzgledna

{7 Stopien Zgodnie z |IEC 60664-1
il g Zanieczyszezenhia

Stopieti ochrony

Cdpomosé na korozig

Wysakosé Praca
I Transport
—i Qdporneét na wibracje Monte: na szynie
-

Odpornosé na ndary  Zgodnie 2 IEC 81131-2

y Maks. pobdr pradu Dia—=5V

— Napigcie zasilania iE e Al e A

(1) Kabel TWD XCA RJPO3P, doiaczony do portu 1 w sterowniku Twido, wymusza konfiguracfe poriu Zgodnie z parameirami protokoly Programmming.
Zastosowania kabla TWD XCA RJP03, sprzedawansgo cddzielne, pezwala uywad portu 1 w sterowniku Twido 2 parametramf ustawionymi

w konfiguracji apiacil
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Prezeniacja, Sterownik programowalny Twido
wiasdciwosci Komunikacja
: Protokoty komunikacyjne

1

A

eZ'H;

T Zdalny PC do pi programowanla.

2 Kabel TSX PCX 1031 do poriu szeregowego (wykonaj skrzyzowanie RTx £
lub zastosuj kabel TSX PCX 1130). £

3 Modem do nadawania/odbioru danych. 3

4 kacre telefoniczne lub radiowe.

5 Kompakiowy lub modutowy sterownik Twido.

1 PG do programowania

8§ Kabel TSX PCX 1031 do poriu szeregowego RS 485 Jub kzbel TSX PCX
3030 do portu USB dla Windows 2000 lub XP.

7 Kompaktowy lub medufowy sterownik Twido.

[ —

1 PCdo prugramowama ze zintegrowana technologig Bluetooth ub z bramkg (
Bluetooth dla PC, referencja VW3 A8115.

Pocket PC z opregramowanierm TwidoAdjust

Zastosyj Pocket PC ze zintegrowang technologia Blueiooth,

aby zoptymalizowaé dziatanie.

Bramka Blustooth VW3 A8114.

Kompaktowy [ub modulowy sierownik Twide.

|5

T

e
g

REN ]
waxd

—eesrasay

Frgdkosc transrrus;n
Warstwa fizyczna
1 Polaczenie
Kompatybilnosé

st

crownik Iwidaibodiacaony beap
Wyswistlacz kompaktowy XBT N4Oe.
Kabel XBT Z5780 [ub XBT 2968 do poriu szersgowego.

Kabe! do opcjonalnego portu BS 485, referencia TWD XCA RJ0ee, I
Moduiowy sterownik Twido. L
Mcdbus hub EUS GCS.

Kabel faczeniowy Modbus VW3 A8 306 Ree.

Zakoriezanie linii VW3 A8 308 RC.

Tréjnik Modbus VW3 A8 306 Tres (z kablem odpfywowym). 3
Kornpaktowy sterownik Twido. L
15 Urzadzenia: rozruszniki Altistart 48, przemienniki czes‘oﬂwosm Aftivar 31, Log
Alitvar 71, moduty Modbus rozproszonych wefwy Advantys OTB, przekazniki
programowalne ZelioLogic SR3 i rozruszniki silnikowe TeSys Ultima.

rotesmn

Sied Modbus

ey

L ) Sieé Modbus

Dmﬂﬂ‘zm‘hmloﬂg

J-l

Prgdkosc transmlsu

Bity danych

Bity stopu
Konirola parzystosci

o Warstwa fizyczna
Potgczenie
KompatybilnoSé




Prezsniagja (oniynuaga),  Sterownik programowaliny
o Wiasciwosc! (kontynuagia) Komunikacja
R Proiokoty komunikacyine

Zg780/Z968 do portu

T

Wyswietlacz kompakiowy XBT N4Qe i kabel XBT
szZeragowedgo.
Sterownik kompakiowy TWD LCeA 24DRF lub TWD LCAe 40DRF
lub sterownik modutowy Twido, wersja = 3.0,

Moduf master magisirali CANopen TWD NCO1M.

Moduf rozproszonych we/wy CANcpen |P67 Advaniys FTB.
Przemiennik czestotliwodel ATV 31.

Madutf rozproszonych wefwy CANopen Advaniys OTB.

Rozrusznik silnikowy.

]

L. i

i

=1 0 s L0

| Medium
i \_.5uukwra Typ
=t Metoda

Kanfiguracia Maksymalna ficzba urzadzen
Maksymaina dlugosé magistrali

Kompatybiinosé

oSE = nika:

Wyswietlacz kompakiowy XBT N40s | kabel XBT Z9780/2968 do portu
szeregowego.

2 Twido master lub slave, kompaktowy sierownik bazewy 40 we/wy

TWD LCAE 40DRF.

Platiorma automatyki Modicen Premium ).

Twido slave, sterownik bazowy kompaktowy lub modutowy.

Modut interfejsu TwidoPort 498 TWD 01100,

Hub ConneXium 489 NEH 104 10 lub switch ConneXium 488 NES 251 00.

Moedut rozproszonych wefwy Ethemet Advantys OTB.

Bramka Wab Factory Cast TSX ETG 1000(4,

O3 =1 h R

Mediurn

Ustugi Klasa
Transparent Ready ‘
Web Server
_ {funkeja moziiwa dla bramki TSX
ETG 1000)

Usiugi zarzadzania komunikaeja
Ethernet TCP/IP
(usiugi moziiwe dia sterownikow
gamy Twido)
Strukiura Typ
. . Metoda
— Konfiguracja Maksymalna liczba urzadzes
Maksymalna liczba urzadzed
o Kompatybilnos$é Master R
) Siaves

) Felemecaniqus S8
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Prezeniacja (xonynuacia),  Sterownik programowalny Twido

Wilasclwosol (kontynuagia) Komunikacja
Proiokoty komunikacyine

Kabel TSX PCX 1031 do poriu szeregowego (wykonaj skrzyzowanie Rx/Tx
lub zastosuj kabel TSX PCX 1130).
-Modem do nadawaniafodbiory danyeh.

tgeze telefoniczne lub radiowe.

Kompaktowy lub modutowy sterownik Twido.

Drukarka ASCII.

Standardowy kabel RS 485/RS 232 do poriu opcjonalnego.

3
4
5
&

p
3 Standardewy kabel RS 485 iub kabel TSC PCX 1031 z konwersjg na RS 232,

do portu szeregowego. .

Kompaktowy lub modulowy sterownik Twido.

Standardowy kabel RS 485/RS 232 do portu epcjonainegoe.
Drukarka ASCIL.

i = O

: et
Predkos$é transmisfi

Bity danych

Bity stopu

Kontrola parzystosci

Warstwa fizyczna ' : ', R

Polaczenie
Kompatybilnesé

Rozpt n vV Remq ]

Kazdy kompakiowy ub moduiowy sterownik bazowy moZe byé rozszerzony
za pormocy sterownika bazowego Twido, pracujgcego jako rozszerzenie wefwy
lub jako sterownik z lokalng akejg reflex”.

o Sterownik bazowy, gdy jest uzywany jako rozszerzenie wefwy, nie moze miec
zamontowanego zadnego wiasnege modulu rozszerzenia we/wy.

o Sierownik bazowy, gdy jest uzywany jako sterownik z lokaing akeja Jreflex”,
musi mied wiasny program aplikacil. Do kormunikaci migdzy sterownikami
przeznaczone sg sfowa wymiany sieciowe.

1 Sterownlk bazowy

2 RS 485, kabel 3-Zylowy do portu szeregowego.

Sterowniki bazowe Twido uZywans jako rozszerzenia welwy fub jako
sterownik z lokalng akcjg feflex’.

(1} Podiaczenie moZe byé 'wykonane na porcie
szeregowym Jub porcie opgjonalnym,

]

Praedkosé transmisji
Warstwa fizyczna
Potaczenie
Maksymalne liczba modufdw Twido, ktore magg byé
dolaczone

Kompatybiinosé

e,

{
i
L.
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 Numery kaialogo
=

Sterownik programowalny Twido
Komunikacja

-
(4

s

Ba16e9

Vivg AB114

: 5 : & =l B 5 R
Modut master magistrati 1 Maks. 16 urz. =4V TWD NCC1M T pioe
CANopen podrzgdnych

do sterownikéw wersji = 3.2 1STFI_DO (Nadawene

TWD LCaA 24DRF/LCAe 20DRF FDO) i 16 RPDO

1 TWD LMDA seen (Cdbierane PDO)

Zestaw mocujgcy Montzz maduty TWD NCO1M na piyele lub panelu T TWD XMTS -
(py K] )

e e s S s s e

Modut interfejsu TwidoP! 100G Mb/s, funkcia Auto MDLX, zigeze RJ45,

dia wszystkich sterowniaw Dofqezony kabel TWD XCA RJPOSP.

bazowych wersfi =3,

Wyposazons w 2 wiyki RJ45. Dlugogél!

Kable sieci Ethernet
e,

o=y ,_‘... CAR e : EERE R ST AT ST 3 R
Modudy z integralnym adapteram Modulowe sterowniid bazowe  Zacze min-RIN RS 232C TWD NOZ 0D 232D 0,188
facza szeregowego TWD LMDA 20/40Dee RS 485 TWD NOZ OD 4851 0185
{fumaozliwiaja, morntaz wyswietiacza el & R
wego TWD XCF GDC) Zaciski Srubowe S 485 TWD NOZ 0D 485T 0.185
Adaptery interiejsu Kompaltowe sterowniki azowe Zgeze minkDIN RS 232C TWD NAC 2320 0.010
SZeregowego TWD LCwA 16/24DRF S W Y
g i LCAm Z0DAF e Rsﬁs ngNAC485D G010
Modutwyéwietlacza cyfrawego ciski srubowe 485 NAQC 4857 0.0t0
. TWD XCP ODM
Muoduiy ze zintegrowanym Modulowe sterowniki bazows  Zigeze mini-DIN AS 2320 TWD NOZ 232D Q.085
adapterem tacze szeregowego  TWD LMDA 20/400ee RS 485 TWD NOZ 485D 0,085

Zacisid Srubowe RS 485

eaetee R S e eiatalaq0
Modui z whudowanym Do starqwnikaw bazowych TWD LMDA 20/40Des, Morowary z lewej ~ TWD XCP OB 0.105
wyswietlaczem strony sterownika bazowago. Umozliwiz strojenia | dizgnostyke
sterownika. Umozliwia zamontowanie adaptera acza szeregowego
TWD NAC ssen

able polaczeniowe facza daterinterfelsu szeregowege Medut Modbus D3m [ XCA RJOO3 -
szeregowege lub modu?integgsras (Ztacze RJ45} tm TWD XCA RJ010 0.080
sZersgowego - .
{zlacze mini-DIN) &m TWD XCA RJ030 0.180
Kabel potaczeniowy prowokolu  Wazystide sterownild Twido  Modut Modbus 0.3m TWE XCA RJPOSP -
programujacego@ {Ztacze mini-DINY (zaeze RJE)
dostarzany z medutem TwidoPart
Kabel peigczeniowy® Waszysikie sterowniki Twide  Moduf Modbus ¢.3m TWD XCA RJPO3 -
(zlacze mink-DIN) (ztacze RJ45)
Kabel z wiykiem BJ45 . Wazystide sterowniki Twido  Modut Modbus 1m TWD XCA FJ010 -
i wolnymi Zylami na drugim '
koficu
Kabeal z wiykiem mini-DIN Wszystkic sterownild Twida  Mcdut Modbus im TWD XCA FDO10 -
8-pin | wolnymi zylami na 10m TSX CX 100 -
drugim koncu
Adapter kabla dia modutowych Modulowe sterowniki bazowe  Kabel XBT Z378 i2em TWD XCA XSTNO10 -
sterownikow bazowych Twido  Twido
Kabel do porhu szeregowege Wezysikie-sterownik Twido  Port szeregowyw PG 25m TE=X PCX 1031 0225
z zainstelowanym
oprogramawanien
) TwidoSoit
Modermowy kabel polaczeniowy Wsaystide sterowniid Twido  Modem 25m TSXPCX 1120 0.240
Kabel portu USB
P e e A T
Bramka Bluetooth Zasieg
Sitadnitd referenciis

= 4 bramka Blueteoth ze 2igczem RJ45,
u 1 kabel o dlugosei 0,1 m z dworna wiykami RJ45,
2 1 kabel o dugesd 0,1 m z jednym wiykism RJ4S i jednym wiykiem
mini-DIN dla aprogramowania TwidoSait,
a1 1 adapter RJ45/SUS-D 9-pin.
Bramka Siuetooih do Zasieg 10 rn (Kasa 2), Wymagana do komputerdw nipwyposazorych VW3 AS1i8 0.300
niewyposaZonego komputera W {echnalogie Blustooth. Podigezenie dd poril usB w PC.
(1} Zamiari se w referencfi na 02: 2 m, 05:5m, 12:12m, 40: 40 m i 80: 80 m.
(£) Kabel TWD XCA RJP03F, dolgczony do partu 1 w sterownilar Twido, wymusza konfigracje portu zgodnie z parametrami
protokotu Programmming. Zastosowanie kabla TWD XCA RJPO3, sprzedawanego oddzielnie, pozwala ufywas poriy
1 w sterowniku Twido z parametrami ustawionyri w konfiguracj apiikacil.
{3) PC z zainstaiowanym oprogramewaniem TwidoSoft i practjacym tylio pod systermnami aperacyjnyrmi
Windows 2000 iub XP. ..
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Sterownik programowainy Twido
Komunikacja -

P

R ENENOZ

EGHA e g

s e e s e e
Modem PSTN: typ WESTERMQ TD-33 / V.90, SR1 MODU1
dostarczany z kablem telefonicznym {diugosé 3 m)
Modem GSM: typ WAVECOM WMOD2B dwa pasma =24V $R1 MOD02 0.127

900/1800 MHz, dostarczany z kablem zasilgjgeym
{dfugosé 3 m) 1 klamrami do montaZu na pivcie

Zestaw akcesoridw do modemu GSM zawierajacy: - SR KIro2 a.180
kabel modemowy {diugosé 0,5 m), antena z kablem
(diugosé 3 m) i akcesoria do montazu na szynie LI

Konwerter RS 232C/RS 485 bez sygnaidw modsmu =18.30V
¢ trans 8200 b/s. Montaz na szyni

TWD XCP ODM

T e D e,
Aot s
e

1

2

3

4

5 /DPT

5 NPC oV

7 0V oV oV

g8 SV{180 mA} 5V (180 mA) : 5V {180 mA)
NGC: niepofgezone

NPC: nia podigozad

{OPT: 1 = master. Jezeli pin nie jest podtaczony, jest Uzywany protokét PUNIT de komunikacji z PC (dla stantt 1, 19200 b/s, bez kontroli parzystesci).
Jezeli jest podigezony do @ V, uZzywane sg parametry komunikacji skenfigurowane w oprogramowaniu TwideSoit,

(] Tetemecanique |
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‘Rozproszone wejscia/wyjscia IP20

— Prazeniacia, : System rozproszonych we/wy dla sieci lub
L opis magistrali :
) Advantys OTB

Brézenzera

Wérdd producentéw maszyn istnieje rosnaca tendencia, aby projektowad systemy
automatyki uzywaiae architektury modutowsj. Uzywanie rezproszonych waidbiwyjs
{3/0) jest coraz bardziej powszechne. Oferia Advantys OTE jest idealnym
rozwiazaniem wymagan zoplymalizowanego systemu rozproszonych wejséiwyisc.
Oferta ta, uzupelniajgca rodzing interfejséw Advantys, zostata zaprojektowaria,
aby zapewni¢ dobrg réwnowage bilansu techniczne-skonomicznego.

Zzspakaja poirzeby produceniow maszyn i uzytkownikow szukajgcych najlepszego
kompromisu migdzy rozmiarem, fatwoscia okablowaria, kenfigurowaniem

i kosztami. Otwarte | modulowe rozwiazanie Advariys OTB pozwala tworzyé
przemystows wyspy we/wy obsiugiwane pizez sterownik giéwny (PLC, PC lub
przemiennik czestotiiwoscl) za pomocg magistrali lub stect komunikacyinej.

Rozwiazanie Advantys OTB, z architektura typu rozszerzalnego, dostosowuje sie do
wszystkich konfiguracii wysp systeméw automatyki. Oferta Advantys OTB jest
szczegdinie skonomiczna dia wysp o mafych i Srednich sezimiarach. Dodatkowo,
zoptymalizowane wymiary tej oferty s idealnie dostosowane do rozmiardw cbuddw
‘ rozproszonych wefwy, ktdre umieszezane sa tak blisko maszyny, jak to moziwe.
- . . Bozwiazanis to zmniejsza czas | koszty okablowania, jednoczesnie uwzglednigjac
modutowa architekiurg maszyny.’

Ponadto, rozwigzanie Advantys OTB coferuje zmniejszenie llosci numercw

ER

[ kataiogowych zwiazanych z czesciami wymiennymi i akcesoriami, kidre 3
L konieczne przy tworzeniu wyspy.
- R Oferta Advantys OTB zostata takze zaprojektowana, aby byé tak prostg jak to

; . mozliwe. Skiada sie z 3 komunikacyjnych moduldw bazowych {moduly interfejsu}
L dla réznych typdw magisirali sieci: Ethernet, Modbus TCP/E, CANopen lub Modbus
- RS 485. W modutach interfeisu sa bezposrednio zintegrowane wejécla | wyjscia.
Kazdy modut bazowy posiada 20 we/wy:

w12 weisé 24V —,

: = 5 wyjsé przekaZnikowych,

— 7 2 wyjicia tranzysicrowe 24 V —.

St

Lo

o | Wszystkie moduly bazowe uzywaja zasilania 24 V— Kazdy modut interfejsu,
zaprojektowany manchlokowo, moze byé wyposazony w moduly rozszerzef.

. 7 szeroka gama rozszerzer] wefwy, oferia Advantys OTB umozliwia rozbudows
i . pozwalzjgea speinic wszystkie spotykane wymagania, rozpoczynajas od podsiawy
: ‘ bazowsj, kidra moze byé wyposazona w 7 moduldw wefwy cyirowych

i lub analogowych. Moduly rozszerzer, tak jak moduty interfsjsow, montowane sg na
. szynie symetrycznej 35 mm | pozwalaja na skonfigurowanie do 244 welwy cyfrowych
lub do 48 wafwy analagowych Jub kombinacjg obu typow

{przy ograniczeniu do 7 moduldw rozszerzenia).

- Czuiniki | napedy sg podiaczane do moduiow interfejséw | modutéw rozszerzen
S wefwy za pomoca dernontowalnych blokéw zaciskow Srubowych lub ez typu
B HE 10. Wszystkie moduly Advantys OTB maja stepieri ochrony IP 20.

-2 Aby uproscié podiaczenie czujnikéw i napgddw, a przede wszystkim pofaczer
wspélnych, Advantys OTB oferuje réwniez modut poiaczer wapdinych.
Modut ten, w pofaczeniu z innymi modutami gamy Advantys OTB, pozwala na
potaczenie magistrali wewnetrznej (w tym przypadku pasywnie) i umoziiwia
podtaezenie finii wspdinych do dwéeh izolowanysh grup.

Maduty Interiejséw Advantys OTB 1e0 DMSLP( sktadajg sig z:

o
t
2
3

Ughylna osfona udostepnigjaca przaiaczniki kodujgce-predkesé | adres siecl.
Ziacze dla moduidw rozszerzenia (na prawym boku).

Dwa lub trzy przataczniki kodujace (w zaleznogei od wersfi) do ustawienia
adresu wyspy i szybkosci komunikacii sieci b magistraf,

Wskazniki $wiefine (status komunikacil | stany wehwy).

Srubowe listwy zaciskowe do podigczenia welSéiwyise.

Ziacze do padiaczenia magistrali lub sieci kemunikacyjnej.

Zaclski do podtaczenia zasilania==24 V.

~J & da

Montaz: moduly interfeisdw montuje sie na szynie symetryczng] 35 mm.
(/Do kazdsj magisirall lub siecl dedykowany Jestiylko jeden modut interiejsu. Moga sle one
r62nic misdzy sobg, ale opis podstawowy pozostaje ten sam.

) Tolomezmius |
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Rozproszone wejscia/wyjscia P20

-System rozproszonych we/wy dla sieci lub

magistraii
Advantys OTB

5 T Errd \f-_‘dgm
Certy'nkacja prcduktu
Temperatura Praca
Magazynowanis
Wilgoost wzgiedna

Stopied cchrony

Stopieli zanieczyszczenia

Zgodnie z IEC 60864

WysokosSe Cperation

Storage
Odpornosé na wibracje
Odpornosé na udary Zgodnie z 1IEC 61131
Qdpornosé na wyladowania Zgodnie z IEC 61000-4-2
elekirostatyczne

Cdpornosé na zaburzenia
elektromagnetyczne

Zgodnie z IEC 61000-4-3

Odpornosé na szybkie prady Zgednie z IEC 61000-4-4

przej$ciowe

,tha&mdsc:;medﬂfﬁﬁ‘ far

_-‘.*'i‘v 2t
B oAl "-E.‘rli, S e

Typ magis‘h‘ﬁll/sneci

Transmisja Szybkasc
Mediurn

Strukhura Typ
Metoda

Kernifiguracia Maksymaina liczba urzgdzen
Maksymalna diugeéé stect/
magisirali

Typ portu {Zacze magistralifsieci)

Zasilanie

Napiecie znamionows

Granice napigé

Maks. prad wejSciowy

Maks. prad rozruchu

Pobd6r mocy

Liczba wel$é ==24 V

Liczha i typ wyisc

Podlaczenis wejSciwyisé

Rozazerzenie wejSéwyise Maks. liczba modutéw
Maks, liczba wefwy

‘Firikefe 2irtegrowang: 252

Zliczanie Livzba kanatdw
Czestotiiwosé
Polemnosé

Pozycjonowanis Liczha kanaféw

’ Czestotliwoss

Funkgje

(5] Telemecaniaue §




Whadciwosel oniyruagja)  Rozproszone wejscia/wyiscia 1P20
System rozproszonych we/wy dla sieci lub
magistrali

Advantys OTB

rr:“"‘f

Znamionowe napigcie
wejsciowa
Punkty wspolne
Granice napied wejSciowych
Znamionowy prad wejSciowy

impedancia wejsciowa
Czas fillrowania Dla stanru 1
elekironicznege Dia stanu 0
Konfigurowalty czas
filtrowania
izolacia

ISCIWOSCELWYIRC

Liczba kanstdw wyjSciowych
Logika wyjscia
. ¥ unkty wspdine
_, M. namionowe wartosci Napiecie
wejSciowe Prad
Graniczne wariosc! wyjsciowe Napiscie
Prad na kenat
Prad na punkt wspdiny
Czas cdpowiedzi Dla stanu 1
Dia stanu 0

Spadek napiecia (wyiscie w stanie 1}
Mzksymainy prad roczruchu

Prad uphywu

Stafa czasowa L/R

Zshezpieczenie przepigeiowe
Maks. moe (lampa zarowa)

fzolacja

Liczba kanatow
Punkiy wspdine

3
. i Znamionowe wariosci Mapigcie
L wyigciows(V
o f q;ﬁ(azc;r?g rezystencyjne ub Prad na kengt
Sl Prad na punkt wspdiny
| Nanimalny prad faczeniowy

L Rezysiancja zestyku (nowego)
~.,  Napiecie izolacii {rms)

Pobdr pradu dla wszystkich Dlastanu 1 =5V
wysc —24V

Dia stanu 0 —35V
Trwatodé elekiryczna In AC-1

In AC-14

in AG-15

In DC-1

In BC-13

Zastos

Punkty wspdlna
Znamionowe wartosci Napiecie
wyijsciowe(?
l(sggl:a;tja:; rezystancyjne lub Prad na kana
04 Prad na punkt wspainy 3 R
' : (1} Z czestotliwoscia maks. 1800 cykli pracy/godzing:

; . - frwalodd faczeniowa: min, 100 000 cykli pracy,
— - trwalodd mechaniczna: min. 20 x 108 cykli pracy.

H
: Y iemecanious
1 .




MNumery katalogows Rozproszone wejscia/wyjscia IP20
- : System rozproszonych we/wy dia sieci lub

[ magistrali £

Advantys OTB '

—
m:v-ﬂw%w
fovr erdll

=24V 2wy 8wy 1173 Dementowainy Ethemet OTB tEQ DMBLP 0.185 e
—24V =24V =30V blok zaciskdw TCP/APModbus { :

[ECtyp1 034 ';AEA{—O ¥ Srubowych GANcpen OTS 1C0 DMILP 0125 [,

Madbus OTB 150 DMoLP 0.180 £

RS 485 b

SZSregowy %

Bt
7 O7TB 10 DMSLP

§ e e T =
Modut polaczent Do grupowania punktdw wspdinych 2 izelowane grupy OTB 8ZZ 61JP 0100
. wspdlnych wejs6 | wyjst, maksymalnie 8 A;
: migdzy modutami —
— Oprogramowa- Oprogramowarnie kenfiguracyjne - = FTX ESOD 0,050
nie JAdvantys Configuration, Took-Lita”
= 1 dokumentacia oraz instruksje weythowania 3
: B sprzgtu . 4
i L
i
— 2 ;-*-;
Erita S S e e s L :
Adaptery Zakonezenie linil RS 485, R.J 45 - VW3 A8 306 RC 0.200
- zakohficzenia R=120Q,C=1nF
finii
— (pakowane po 2} i
OTB 100 DMILP . Rozgalezniki ’ 1 x RdJ 48 meski 0.3 VW3 A8 306 TF03 - o
| “T" Maodbus i 2 x BJ 45 zenskie .
1.0 VW3 A8 306 TF10 -
- - Kabie Podlaczenie RJ 45 (ze zlaczam 1 x RJ 45 na jednym koficu, 3.0 VW3 AS306 D30 ~ 0.150
& taczeniowe do  Srubowym lub spredynowym) woine Zyly na drugim koficu -
- steci . Paodigczeniz punkt - punkt 2x Rd 45 0.3 VW3 AS 306 RG3 0.050 &
szaeragowej
. Miodbus : 167 VW2 AB306 Ri0  0.050
¥ 3.0 YWIAS306R30 0150
Kabletypa RO 485 Bez gacza 100 TSX CSA 100 3 )
" podwdjna para -
‘ ekmnowana : 200 TSX CSA 200 -
500 TSX CSAG00 -
= OTB 180 DMaLP :
i (1)1 = wejdcia, SO — wyjscia franzystorowe, O — wyjscia przekaZnikowe. ’ 1 :
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érubglfr_l/ch

(1) Ze zlaczem typu demontowalny blok zacisikdw

2)zZa
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ad poziom
m Unikaj umieszczanie moduiu w pobi

= Nie mozna moniow:

det ciepta (ransformatory, zasilacze, styczniki mocy, itd.}
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‘ Prezeniacia Siercwnik programowalny Twido
( : - Oprogramowanie TwidoSoft

?ﬁ?doSoﬁ Jest srodomsklem grafxcznym sfuzacym do tworzen;a konﬂgurowama
oraz diagnostyk programdw apiikacyjnych dia sisrownikdw programowalnych
Twido. TwidoSoft jest 32 bitowym programem opariym na platformie Windows -
dia komputerdw kiasy PC pracujgeych z systemern operacyjnym Microsoit
Windows 98 (Second Edition), 2000 [ub XP. TwidoSoft jest programem opartym
o standardowy interfejs Windows oferujacy przyjazne dia uzytkownika cechy
Srodowiska Windows znanego wigkszosci uzytkownikom: ckna, paski narzedzi,
rozwijane mernu, porady w dymkach, pormoc kontekstowa, itd.

i

Dla projekiants, TwidoSoit zapewnia obszemy zestaw elementdw
upraszezajgeych programowanie [ konfiguracie:

0 Programowanie listg instrukefi lub jezykiem drabinkowym. Oba jezyki sg
rewersyine.

11 Przegladarka aplikacii z wielokrotnymi widokami okien, ufatwiajgcymi |
konfiguracie oprogramowania.
O Edytory dla gidwnych funkeji programowania i konfiguraci.
a Funkcie wytnij, kopiuj | wkiej. : 2
g Programowanie symboliczne. rr =
o Tablica odwofan. e hos
O Powielanie programdw aplikacii.

W trybie on-line, TwidoSoit dostarcza nastepujgce podstawowe funkcie: I

o Animacja w czasie rzsczywistym programu iflub danych. %]
o Diagnosiyka dziafania sterownika programowalnego.
0 Konircla utycia parmiect przez aplikacje. =
— . P e p . ?
: o tadowanie oraz sciaganie programow ze sterownika. :
L o Tworzenie kopii zapasowsj programéw w opcjonainej wkiadce EEPROM.
[ n Wbudowany‘abbff szeregowy Sterownika Twido podtaeza sie do portu COM |

komputera PC za pomocy kabla wielofunkeyjnego TSX PCX 1031 [ub do poriu
USB za pomocy kabla TSX PCX 3030. Konwertuig one sygnaty wyjSciows RS232
lub USBE z komputera na sygnaty RS 485 do sterownika. e
Podiaczenie tych kabli do wbudowanego poriu sierownika Twids, automatycznie §
ustawia ten port na protokdt komunikacyjny kompatybilny z TwidoSoft %_,

e m MoZliwe teZ jest podigezenie komputera PC do portu szeregowego sterownika
Twido za pomoea modemu.
Modem uZzywany przez TwidoSoft musi byé zdefiniowany w cknie ,Preferences”,
a uzywany przez sterownik Twido musi byé zdefiniowany w konfiguracji
sprzetowe] (okno ,Connection management”).

~ Gdy pataczenic jest zestawione, TwidoSoft | sterownik Twido bgdag inicjowad - 3
modemy przypisane do siebie przez inicializacje clagu znakdw protokotu Hayes'a. F :

NCA AN
{
i‘

daiih
g[ﬁia
§

aiE
i

y

o,

terownik kompaktowy Twido TWD LCAE 40DRF z integrainym portem Ethemet, [

:moze byé podiaczony do komputera PC za pomocy sieci Ethemet | protokoiu i
Modbus TCP. Lot
Funkcja zarzadzaniz potaczeniem w oprogramowaniu TwidoSoit pozwala
stwarzyd polgczenie w celu fransferu | animacji apiikacii.

Sterownik kompaktowy Twido TWD LCAE 40DRF pozwala tak?e, poprzez
apilikacie, komunikowaé sle z urzgdzeniami podrzednymi dotgczonymi do siect
Ethemet. Mozna wprowadzié do tablicy maksymalnie 16 indeksdw opisujacych
zwigzek miedzy adresami iF | adresami vodbus kazdego urzadzenia
pedrzednegoe.

Modut interfejsu TwidoPort 498 TWD 01100 takze umoziiwia podtaczenie do siec
Ethemet wszystkim sterownikom Twido wersji = 3.0, poprzez jeden z poriow
szeragowych sterownika.

[.
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Sterownik programowalny Twido
Oprogramowanie TwidoSoft
interiejs uzytkownika

_

(

appficg_ﬁ::n—ﬁ
TwWOLMDALODUR

@ Hardware

&% Port1: Remote Link, 1
&l Expansion Bus

Fo Software

~—-@ Constents

o Constants (KD)

@i Constants [KF)
T 13 Counters
Bl & Drum Conteollers
E"' 432 Fast Counters
— - & LIFO/FIFD Registers
ST B, LT ZPLSIZPWH
[ LA .. [ Sohedule Blocks
- €2 Timers
ﬁ 1 2% WemFast Counters
| ~[L FID
L —w___% Program
AT "‘"%E:l Symbcals
unl - .(E5] Animafion Tables
B —d@ Documentation
i
; ST
]

Snteics evikownika s e
TwidoSoit fest intuleyjnym, ,okie " interiejsem, zawlerajacym padpowiedz!

WYTTL
dymkowe i pomae on-line, Interiejs uzytkownika Twide oferuje nastepujgee cechy:

m Przegladarka aplikacii: jest cknem pokazujacym katalogowa strukture aplikaci.
Okna | paski narzedzi moga byé przesuwane Jub umocowane do ramek okna
gidwnego. Elementy aplikacji ukazane sa w logicznej hierarehii oparte] na swaim
uktadzie w aplikacji. Sa rozmieszczone jako strukiura drizewe, kidre moze Dyé
rozwijane i zwijane. Przegladarka aplkaci moze byé uzyta do ogladania,
programawania | zarzadzania aplikacja Twido oraz do konfigurowania sprzefu
za pomocg graficznego przedstawienia sterownikéw bazowych, rozszeszes
wefwy | wyposazenia opcionalnego.

8 Passk stanu; jest panelem, umieszczonym na dole gidéwnego okna, kidry
wyswietla informacie o aplikacji, stanie sterownika oraz irybie oprogramowania
TwidoSoift. Zawarly w pasku ,wekasnik zajgtosel pamigel” siuzy do procentowegdo
wskazywania tacznej pojemnodci pamigct wykorzystane| przez program.

Gdy dostepna wolna pamied znacznie zmaleje wyswietlany jest alarm.

= Tryby pracy: oprogramewanie TwidoSoft moze dziatac w irybie on-line
{komputer PC padigczony do sierownika bazowego Twido) § w trybie ofi-line
(komputer PC odfaczony od sterownika bazowege Twido). Tryb ofi-line stuzy do
tworzenia aplikacji w biurze projektowym. Aplikacja taka musi byC nastgpnie
fransferowana z pamigei komputera do pamiec! sterownika (zatadowana) w celu
umeziiwienia uruchomienia sterownika, Tryb on-line jest uzywany do
uruichamiania i strojenia tef aplikacii.

W tym trvbie, program apiikacii w pamiedi komputera jest identyczny z aplikacig
w pamiec! sterownika. Dlatego tez zmiany w aplikacji moga byé wykenywane
bezpasrednio w sterowniku Twide.

g gl

TwidoSoft posiada speciaine okna zwane edyzarami, do wykonyw:
zadan kontecznych przy tworzeniu aplikaci. Aplikacja TwidoScit zawiera
program, dane konfiguracli, symbole przypisane do zmiernych | dokumentacig.
Komponenty te mogg byé uZyte w dowolnej kolefnosci przy tworzeniu aplikacil.

'

Tworzac kaZdg czeéd aplikacii uzywasz oddzielnych adyfordw co umozliwia
racjonalizacje procesu projekiowania. Oprogramowanie TwidoSoit zawiera:
w Edytory jgzyka List instrukcii | Lader,

m Edytor konfiguracii. 4

a Edytory zmiennyeh (z symbolami) oraz edytory tablic animacji.

w Przegladarki jezyka Lader, tablic odwolari i bigdéw programu.

TwidoSoit posiada takze elementy bezpieczeristwa, kidre nadzoruja infegratnosc
programu. Prawo dostepu ,Application protection” blokuje dostep do aplikacfi
sterownika. Opcja ta unismozliwia nieattoryzowany ransfer aplikacji. Ochrona
hastem jest wybierana, gdy po przestaniu aplikacji do sterownika, chcemy mieé
destep do zabezpieczone] aplikacii.

onfigurow program ga na wyborze opcji
z zasobdw sprzstowych | programowyeh sterownika. Zasoby te mogg byé
przystosowane w dowoliiym momencie tworzenia programu:

1 Zasoby sprzetowe umoziiwiajg uZytkownikowt zdefmiowanis typu | liczoy
komponentdw Twido w konfiguracii: sterownik bazowy, sterowniid zdalne, moduty
rozszerzetl wafwy | moduly opcjonalne. :

w Zasoby programowe skiadaja sig z funkeji kenfigurowanych i
niekonfigurowanych. Bloki funkeyjne (nazywane takze zmiennymi) sg blokami
stworzonymi w pamiect,

w cely uruchomienia furkeji systemu sterowania, kidre beda uzywane przez
program. Na przykiad, konfigurujac blok funkeyiny licznika, adresy pamieci

w sterowniku zostaja przypisane do odpowiednich wartodei zwigzanych

z parametrami tego licznika. Inne zascby programowe, nazywane blokami
pamige wewneirznej, fo bity, slowa, slowa stafe, slowa systemowes, slowa
wymiany sieciowe;.

Zasoby te sa konﬁgui‘owane Za pomoca cprogramowania TwidoSoft:

By iermecaniaie |
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Erdgratowanis SC e e e e s
deoSo‘t umozliwia uzy’tkowmkam naplsanae programu W jezyku Lader lub
jezyku Lista insirukeii. Wybdr jezyka zaleZy od preferencii uZytkownika i nie
wplywa na apiikacje:

® Jezyk Lader skiada sig z szeregu szczebif drabinki, reprezentowanych
graficznie, razem z tekstowymi komentarzami.

® Jezyk List insiruke]i skfada sie z Instrukeji tekstowych,

MiezaleZnie od jezyka, program jest ,zapisem” rozkazdw logicznych
wymaganych do sterowania maszyna [ub procasem. Zaleca sie, aby program
byt ;udokumentowany” przez dodanie komentarzy (iekstéw objagnizjgcych
wstawionych na poziomie instrukeji programu).

Oba jezyki sa rewersyjne, pod warunkiem speinienia kilku podstawowych regui.
Wykonanie modyiikacii w trybie on-line (komputer dotgczony do sterownika
bazowego Twido) wymaga uzycia oprogramowania TwidoSoft V3.0 i systemu
V3.0 zainstalowanego w sterowniku bazowym Twido.

: ELYR

Prog naplsany w jezyku Lader sktada sie z p
graficznych (podobnych da zestykéw | cewek schematdw przekaznikowych), {
uporzadkowanych w szczeble, kidre sg kolejno wykonywane przez sterowmk,
gdy jest on w tryhie RUN.

Kazdy szczsbel zawiera elementy graficzne (zestyki, cowki) potaczone finiam®
poziomymi | plonowymi, uporzadkowane na siafce programowei. Zaczyna sig od
szyny potencialows] z lewej strony i koriczy sie na drugie} szynie potenciatows]
z prawej strony. Elementy graficzne zwiazane sg z:

m Wejdcia | wyjscia sterownika, takie jak czujniki, przyciski i przekazniki.

= Operacje aryimetyczne, logiczne i pordwnania wartose! liczbowych,

a Bleki funkeyjne systemu sterowaniz, takie jak przekainiki czasows, liczniki,
kontrolery bebenkowe, rejestry, iid.

w Zmienne wewnegtrzne sierownika, takie jak bity | stowa wewnetrzne.

W trybie on-line (komputer doigczony do sterownika bazowego Twido), frazy
(szczeble) moga byé modyfikowane, dodawane lub kasowane, Modyfikacje te
mogg by¢ wykonywane, gdy sterownik Twido jest w trybie ,.STOP” lub ,RUN".

Program napisany W jezyku Li

wykonywanych kolejno przez sterownik. Kazde instrukcja jest reprezentowana
przez pojedyncza linie programowa | skiada sie z trzech elementdw:

m Numer finii ~ numery linit s generowane auiomatycznie przy wstawlaniu
insirukceii.

m Kod instrukeji — kod instrukeji jest symbolem dotgczonym do argumentu
identyfikujacego operacie, kidra jest wykonana na tym argumencie. Operacie [
te zwykle sa typu beolowskiege tub numerycznego. e
= Argument argument jest odniesieniem, symbo[em lub liczba reprezentujgca
czedt danyeh fizyezaych, Na pazykfad w pregrarie cbek, argument %I10.4 jest
odnissieniemn odpowladajgeym wejsciu cyfrowemu sierownika. -

W trybie on-line {komputer dofaczony do sterownika bazowego Twido), linie
programu moga by¢ medyfikowane, dodawane i kasowane. Operacje

z nawiasami AND(, ORY{, ... moga by¢ modyfikowane, dodawane | kasowane

tylko, gdy sterownik Twido jest w trybie ,STOP”. Inne modyiikacie moga byé
wykonywane, gdy sterownik Twido jest w trybie ,STOP* lub ,RUN".

]nstrukc;é"ﬁoze zawierad od zara do frzech argumerrtew w zaieznescl od typu
kodu instrukejl. Argurmentami moga byé:

= Wejscia obrazu czufnika {czujniii, przyciski sierujace, id.)

= Wyjscla obrazu napedu (styczniki, elektrazawory, lampki sygnalizacyine, itd.)
= Bity wewnetrzne {odpowiedniki przekaznikéw wewnetrznych

w elekiromagnetycznych systemach sierowania)

& Bloki funkeyjne systemu sterowania {przekaZniki czasowe, liczniki, kontrolery
bebenkows, rejestry, itd.)

® ..

Dane konfiguracii apiikacii (%KW, wario§é zadana przekaznika czasoweago,
warioé¢ zadana licznika, parametry portu kemunikacyjnego) moga byé
modyfikowane w frybie on-line (komputer dolgczony do sterownika bazowago
Twida).

Y e e
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! Funkcle (ontynuacdia) - Sterownik programewamy Twido

: Oprogramowanie TwidoSoft '
Programowanie, funkcje zintegrowane, ustawianie
programu

£ Aby ufatw:c programowame system makr upraszcza pisanie programu
T S | polepsza zrozumienie kadu. System ten pokazywany jest wediug réznych
{ rodzin wyposazenia; wyposazenie ogdlne, przemienniki czgsiotliwosci
Iub rozruszniki silnikowe.

Bla kazdej rodziny, sugerowana jest lista makr, aby udostepniéwymiane danych
T miedzy sterownilkiem programowalnym Twido i urzadzeniami dofgezonymi do
P sieci Modbus lub do magistrali CANepen. Makra majg forme konfigurowanych
. redzin poleceri opisujacych cechy sieciowe podiaczonege urzadzenia

(sieé¢ Modbus lub magistrala CANopen, adres podrzgdny, itd.}. Przypadki w ten
sposéb skeniigurowane moga byé urucharmione w programie. bia kazdego
makra, mozna automatycznie wygenerowad symbole dla uzywanych abiektow,
aby zwiekszyé péZniejsza czytelnodé aplikacil. Dia kazdego makra wstawionego
do programui, oprogramowanie TwidoSoft automatyeznie generufe kod w jezyku
Lista instruke)i, umieszezony w podprogramie. Linie wywoiania kody makro sg
zestawione przez oprogramowanie TwidSoft przez wywolanie podprogramu.
Po wywotaniu makro, mogg zostad wyéwistlone instrukcje kodu
Wygenarowanego w jezyku Lisia instrukeji. Nie sa mozliwe zadne modyfikacie
wygenerowansj w ien sposob zawartodci podprogramu.
Sysiem makr wymaga uzycia oprogramowania TwidoSof V3.0 sys’cernu V3.0
zamstalowmego w sierawniku bazowym Twado

= 14 programowanych petll PID.
= Algoryirn.automatycznego strojenia (dla oprogramowania wers;l 22.5).
» Wyjscie analogowe / PWM.
® Konwersja liniowa wejScia pomiarowega.
n 2 pozlomy alarmowe (wysoki i niski) na sygnate pomiarowym.
= Ograniczenia polecenia wyiSciowego.
a Dziatanie bezposdrednie i odwrdcone.
& 2 animowane tryby PID: ryb konfiguracji, ryb uruchamiania.

- ENEPARIE Zdarse
L = Obsiuga Sdarzen przez apiikacie.
T B 2 pozicmy pierwszeristwa.
RE m 3 rodzaje Zradetf:
A O 4 Zrédia zdarzen oparte o wejcia cyfrowe,
N o 4 Zrédia zdarzer oparie o progi bardzo szybkiego licznika {licznik ViFC),
- o 1 Zrodio zdarzeri oparie o zdarzenie okresowe (Timer).
A = Polecenie maskowane i zezwalane przez bity systemowe.
D 1 Uaktualmame wyjsé reflex,
3 1\‘, - §§1§t“5m okablowanla AS Interrace ;es’: <onﬁgurowany za pomocr—:;
- : - oprogramowania TwidoSaft. Oferowane usiugi sq oparta na prostel zasadzie:
Lot u Zarzgdzanie poprzez mastera tablicami profill, parametrami i danymi
. (zarzadzanie jest niejawne dia uzytkownika).
Sy ] Topolog[czne adresowanie weiwy: kazde urzadzenie podrzedne AS-interface
Lo zdefinlowane w sys‘temle okablowania ma adres przypisany iopoiogicznie,

il w spossh, kidry jest nisjawny dia uzytkownika.
| m Kazdy czu;mk/naped modufy AS-Interface jest widziany przez
i oprogramowame TwndoSoTt W ten sam sposub jak wbudowane welwy,

{Guatizure moraie's TWBHOTFINZ {Pomim TH

Konngurac_ga wszystklch modutéw obecnych e sys‘temle )
AS-Interface jest przeprowadzana za pomocsy nastepujgeych instrukei
skranowych:
Zdefiniowanie moduiu master systemu okablowania AS-interface
Modut TWD NO! 10M3 jest definiowany jak inne moduly welwy
Skonfigurowanie moduidw podrzednych AS-Interface
Na ekranie definicii moziiwe jest skonfigurowanie wszystkich modufdw
podrzednych, odpowiadajacych wszystkim wefwy interfeiséw obecnych
w systemie okablowania AS-interface.
Uzytkownik wyblera referencje modufu AS- lnterface, pokazanego w katalogu
Schneider Electric, spodrdd rdznych modutdw cyfrowych, analagowych
lub bezpieczeristwa. Whybdr ten automatycznie okresla profil AS-Interiacs
| parametry przypisans do kazdego modutu interfejsu.

- : . Po skonfigurowaniu, wefwy podiaczone do systemu okablowania AS Interface
I . : » przetwarzang sg przez aplikacje w ien sam sposob jak dowelne wefwy PLC,
T e e zaréwno przez ich adres, jak | przez przypisany-symbol (np. Start_tasmociagu).




Sierownik programowalny Twido
Oprogramowanie TwidoSoft

Programowanie, funkcje zmtegrowane ustawianie
programu

1 I l
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%l Ci

DOV eparer

XFCLP=10000
“GFTIV= 6780
R ADaYes

- bazowego Twido.

Shly stosunsk ONdo OFF | T2

£

Zmienny okres

T

o

Staly okres

\ _Q_‘L_,_Q_T

Zmieeny stosunak ON de OFF

Funkc;a licznika pozwala sterowmkom Siczad naczng hcﬂje lmpu[sow W jednym

cykiu skanowania programu. UZzywajac zintegrowanych szybldch licznikdw

18-bitowych, sterownik Twido moze zliczy¢ do 65 535 impulséw generowanych

przez czujniki 24 V (uzywajge licznikéw 32-bitowych, do 4 294 967 295 impulsdw,

dla oprogramowanfa wersji = 2.5). Mozna pordwnad warioéé biezaes licznika

z wariodclg zadang | wyzwalad wyjscle, wariosé zadana zostanie oslagrigta.

Ten typ funke]i leznikowych moze byé stosowany do zliczania czesci lub zdarzen

glbo do pomiaru diugosct lub potozenia,

Lxczba zmtegrowanych szybklch laczmkuw zalezy od fypu srerowmka bazowego
n %’ % w mm?vn_ 2

Llczn‘k VFC (20 kHz) .
Licznik FC (5 kHz) §3 4 2

VFG '(V ery Fast Counter) 20 kiz ;est Ticznikizm géraldsf z moazliwoscia wejsé

pamocniczych. Licznik jest udostepniany za pomoea bloku funkeyinego {(%VFCH

pragramowanego poprzez TwidoSoft. Blok junkeyiny %VFCE moze byé urywany
do wykonania jednej z ponizszych funkcii, z maksymaling czestoiliwoscig 20 kiHz:
3 Licznik zliczajacy gdra/dot.

@ Licznik Ziiczajacy gdra/ddt z wykrywaniem kierunku ruchu.

= Pojedynezy licznik zliczajaey w gdre.

= Pajedynczy licznik zliczajgey w dét.

& Miernik czgstotliwosci.

Impulsy do zliczania moga pochodzié z snkodera przyrostowego lub 2 czujnikdw
zblizeniowych (zliczanie géra/ddi) podiaczonyeh do weisé 101 11 sterownika

Szybki licznik umoziiwia zliczanie w gore iub w ddt impulséw (zbocze narastajacs)
na wejsciach cyfrowych sterownika bazowego Twido, z maksymaing
czestotfiwoscia 5 kHz. Liczniki zliczajace w gére lub w déi sg udestepniane za
pemocg bloku funkeyinega (%FCi) programowanego poprzez TwidoSaoft. Uzywajac
edytora kanfiguracii uzytkownik powinien wybrad iryb zliczania w gére lub w dét dia
kazdego bloku funkeyinego, zdefiniowaé poczatkows wartosé zadang %FCI.P
(1...65 538) (1...4 294 967 295 dla oprogramowania wersfl = 2.5) | wybraé atrybut
Jadjustabie” w celu umozliwienia dynamicznych zmian wariosci zadane] %FCLP

i wartogci biezacs] %FCI.V.

W blcku funkeyjnym %FCi, wartoéé blezaca moZe zmieniad sig:

¢ w frybie zliczania w gdre, zwisksza sig od 0 do warinéci zadanej %FCILP.

m w trybie zliczania w ddt, zmniejsza sug od wartosc zadane %F01 P do 0

T T e T I S T A

aniepozycicnowanisn:
Ste wmkx Twido kompakiowe LCAI 4ODHF i wszysthe "Modutows po po adaj
dwie funkcje pozycjonowania (czestotliwesé 7 kHz), kidre mogg by¢ uzywane,
np. do sterowania silnikami krokowymi:

& Funkcia PLS (impuls) — generator impulsow wyjSciowyeh.,

= Funkcja PWM — modulacja szerokodcl impulsdw wyjsciowych. Funkeja ta
moze byé takee uzyta w aplikacjach sierowania natezeniem dwiatta [ub diwieku
(funkeja sterownika).

E

Blok funkeyiny PLS generuie :mpulsy o staiym wspmczynmku wype{mema
W nisktérych przypadkach moZe by6 stata, 2 w innych moze byé zmienna
{do sterowania nachyleniem zbocza predkosci przy napedzaniu silnfkdw.
laokewych). Blok funiccyjny % PLS moZe by¢ zaprogramowany ik, aby
wygenerowaf okreslona liczbe impulsdw.

Bloki funkcyjng % PLS &3 przypisane do wyjscé 9600.0.0 ub %Q0.0.1 w sterowniku
bazowyrm Twido. ]

Sygnat generatora impulséw ma zmiennych okres, ale stale wypelnienie
wynoszqce 50% okresu miedzy poziornami ON | OFF (zobacz rysunek obok).

P e] czestotliwosci, ze zmiennym
stosunkiem mtedzy stanem wysokim | stanem ntsklm sygnalu wyjsciowego.
Wspdiczynnik czasu frwania ON do OFF jest zmigniany dynamicznie za pomoca
%PWMI.R, w zalresie od 0% do 100%. Bloki funkeyine %PWM =g przypisane do
wyjéé 9Q0.0.0 lub %Q0.0.1 w sterowniku bezowym Twido. Funkcja PWM moze
stuzy¢ do sterowania wyjsclami moduiu analogowego.

Zdefiniowany przez uzytkownika blok funkeyjny % PWM generuje sygnat na wyjsciu
%Q0.0.0 lub %0Q0.0.1 w sterowniku bazowym Twido {zobacz rysunek cbok).
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r - MNumery katalogows Sterownik programowaliny Twido
T Oprogramowanie TwidoSoft

N TR N S R T \--_hk.x.*_\'i-__.t-..%
Wsetojezyczny pakiet oprcgramowama (francuslq angleiskl nlermeckz hxszpansk]
{ oraz wioski) jest przeznaczony do uzytku z kornputerami klasy PG(") z systemem
- operacyjnym Windows 98, Windows 2004 lub Windows XP.
-Zestaw ien zawiera:
# CD-ROM z wielojezycznym oprogramaowaniem TwidoSoft | wiglojgzycznymi
i instrukcjami uZytkowania sprzeil | aprogramowania.
R @ W zaleznoéei od wersil, kabe! do potaczenia kemputer/sterownik bazowy Twida,
referencia TSX PCX 1031 lub TSX PCX 3030, kompaiybilny ze sterownikami

T programowalnymi Twide, TSX Micre | TSX Premium (dlugoéé 2,5 m} lub bramka

Biuetooth VW3 AS114.

Paklety Lader Bez TWD SPU 1902 V100 -
wielojezyczne Lista nstrukefi
TwidoSait( Kabsl TSX PCX 1031 TWD SPU-1001 V10M -
Tty : . Kehel TSX PCX 3030  TWD SPU 1003 V10M -
T, H P
SN Brarmia Biuetooth TWD SFU 1004 VIOM =
o VW3 Ag114
Pakiety - - Zobacz strona 54 -
T Oprogramow.
BN TwidoAdjust
‘a
Kzhie szysikls sterowmk.[ Port USB w komputerzeﬂ TSX PCX 3030 0.210
o - podiaczeniowe  Twidn z zainstalowanym
L (diugoess 2,5 m) . oprogramawaniem
3 TwidoSoft
, Part COM TSX PCX 1031 0.223
i w komputerze®
{ z zainstelowanym
S gprogramowaniem
L ) ) ] TwideSoit

Schneider Eleciric oferuje clwa zestawy Tw:doPack aby pomoc w cdkrycm

i zaznajomieniy sip z nows gamag sterownikéw programowalnych Twido. TwidoPack
jest niedrogi § fatwy w uZyciu, jest dostepny w dwdch wersjach, kezda zaw:erajac:a
=@ Sterownik bazowy Twido.

m Zestaw wyposazZenia opcjonalnego.

@ Pakist oprogramowania TwidoSeoit TWD SPU 1007 V10M (kamplet z kablem).

& CD-ROM z samouczk[em do poznama swzdo

L

Mo ke k Sl et ] =
o TwidoPack Kompaidowy 10 Wkla:lka zegara czasu  TWD XDP PAK‘lo : -
W Compact welwy zeczywistege
l_,: TWD LCAA SCDRF TWE XCP RTC
N ~. O LCAA 10DRF Symulator B-wejgé
R - 100..240 V, TWD XSM &
L wyjscia przekaznikowe
Ao TwidoPack Modular 20 YO Wiiadke zegara czasu  TWD XDP PAK2e -
= Modular TWD LMDA20DTK  rzeczywistego
—- = 24V, wyjicia TWD XCF RiC
tranzystorowe Madt wySwistlacza
TWD XCP ODM
Adapter interiefeu
. szeregowego
L TWD NAC 485T
Kabe! {fabryczny §0
: cyirowvch welwy (diugosé
: am)
TWD FOW 30M
i

l'1strukc'e \Wydruk angielskl 'WD USE 1DAE -
uzytkowama {216 181 mm)
Twido francuski TWD USE 10AF -
St
- ‘ ! oprogramowEnis niemisck TWD USE 10AD -
e hiszpanski TWD USE 10AS -
- winsid TWD USE t0A] =

Lo (7} Typotva zalecana konfiguracja: procesor 300 MHz, pamisc RAM 128 MB, 40 MB
; : dostepnego misfsca na dysku.
e (2) Tylko kompuier pracujacy z systemerm operacwnym Windows 2000 lub XP.

m (3) Zamieri znak ® na Korcu refarencfi na E: angielski, F: francuski,

oY lermecaniaue |
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Prezeniacia, Sterownik programowalny Twido

Funkcie Oprogramowanie TwidoAdjust -

Twido z uzyciem Pocket PC.

Pockst PC z pakistem oprogramowania TwidoAdjust moze byé podizczony

do sterownika programowansge Twido:

& za pornocg kabli podigezeniowych TSX PCX 1031 i TSX PCX 1130

{wykonaj skrzyzowanie zyt RX 1 Tx),

= lub za pomoca iechnologii bezprzewodowe] Blusioath. Aby uzyskad optymaing
wydainoéé, uzyi Pocket PC z integralng technologig Blueiooth.

Qe

Oprogramowanie TwidoAdjust wymaga Pocket PC z systemem operacyjnym Pocket
2003 i powinien by¢ uzywany z pisakiem, gdyz przycisii nie sg chslugiwane.

Przykiad ekranu oprogramowarnia Oprogramowanie TwidoAdjust shuzy do obsiugi projekiu | pozwala na: {
_-J TwidoAdjust ! @ transfer aplikacii, b
& animacie | zeparnietanie iablic obigktw,

8 zavamigianie wartoscl obiekiow.

( | 4
e

Od plerwszego ekranu, oprogramowanie TwidoAdjust oferuje mozZliwosé
wyswietiania podstawowych danych sterownika, takich jak referencja, jest staius,
nazwa aplikacji | wersja systemu sierownika.

'g
ﬁ

m_& e e S S i L A uru.-v'::r.-.‘r:b' R, T A e A s
Funkcje oferowane przez oprogramowanie TwidoAdjust jest podzielone jest na trzy .
grupy: g’ 5

‘Po

ﬁ&ﬁk{:}'"é polaczenia zestawia komunikacie pomiedzy oprogramowaniem -
. TwidoAdjust i sterownikiem programowalnym Twide oraz pozwala na odigczenie ;

araz dostep do podsiawowych danych takich jak referencis, stan sterownika [ nazwa :

aplikacii. =

Ap .

Funkeja aplikacyjna skiada sie z nastepujacych funkcii: :
& ransfer, taki Jak transfer aplikacji, odczytanie apitkacii, stworzenie kopii i
zapasowej, odiworzenie kopli zapasoweyj,,

& animacja tablic obiekiow, uiworzenie, edycja teblic animacji, przechwycenie
) wartoscl, ;
' " 'm odczytanie kenfiguracl aplikacji. L

Funkcja Systemowa umozliwia wyswietlenie fizyczne] konfiguracii sterownika,
ustawienie funkeji zegara RTC i uaktualnienie systemu operacyjnego sterownika. w2

; Dzistanie oprogramawania TwidoAdjust moze byé takze dostosowane za pomoca
; menu ,Action”® i .Preferences”. Oferowane sg réwniez inne typy pizystosawania,

L talde jak dodawanie skrétdw, wybor dornysinego poriu komunikacyinege, otwieranis
) ostatniego projektu.

S} Telemeeariic. [




Stemwmk programowainy Twad@
Oprogramowanie TwidoAdjust

510408

VW32 Ag114

-a--u'::,..q ST > :
programowama (rrancuskl angielskl menleckl hlszpans&

ai\[ ’"f”im;ﬁawﬁ,. S
Welo;ezyczny paklet o

oraz wioski) jest przeznaczony do uzyiku z palmtopa Pockst PC z sysiemem
_ operacyjnym Pocket2003.
Zzstaw oprogramowania zawiera:
= CD-ROM z wielojezycznym oprogramowaniem TwidoAdjust | wielojezycznymi
instrukciami uZzytkowania sprzgtu | oprogramowania.
E W zalesnoéei od wersji, brarmka Bluetooth VWS AZ114.

D Sl 1002 VoM ~

Pa}uety Rekomendcwany Wele L=

oprogramow.  procesor fpaykdw

TwidoAdjust 400 MHz Bramka TWD SMD 1004 VoM -
Dostgpne Blustooth
miejsce 3 MB VW3 AR{ 4

Bramka Bramka ma zamgg 10m (k!asa 2} VW3 A8114 0.155
Blueicoth Podlaczanie do wzadzenia za pomocg
' rozmych akcesariéw:
® 1 bramka Bluetocth z jednym zigczem
RJ45,
m 1 kabel o diugoéei 0,1 m 2 dwoma
wivkami RJ45,
m 1 kabel o diugosci 0,1 m 2 jednym
wiykiem RJ45 i jednym wiykiem mini-DIN
dla oprogramowania TwidoSoit,
el 1 adapter RJ45/SUB-D s-pln

Kable T Do pod-}qczenla sterown:ka T\m"cio do - TS" PC" 1031 B -
padiaczeniowe( Pocket PC
Do podigezenia sterownika Twido do TSXPCX 1120 ~

Pocket PC ze skrzyzowanymi fylami Ax i Tx

(1) Schemaly podigczeri, zobacz strona 38.
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Sterownik programowaliny Twido
] _ Przepisy Wspdinoty Europejskisj
[i Tropikalizacja

.
i
0
i

do pafistw czionkowskich Wspdinoty Europejskiej.

Celem Dyrekiyw Europejskich jest eliminacia przeszkdd w swobadnym przeplywie

débr wewnairz Wspdlnoty Europejskie] | stosuje e kazdy kraj czonkowski,

Kraje czionkowskie sg zobowiazane do przyjecia Dyrektyw do swojego prawa {
i krajowego1 jednoczesnie wycofaé przepisy sprzeczne. =

e Dyreklywy, w szczegdinosci te o treéef technicznej, a kidre nas interesujs, zakiadaja

cele do csiagnigcia nazywane ,wymaganiami pedstawowymi®, Producenci musza
[ wykanad WSzystkie'niezbgdne pomiary, aby upewnié sie, 2e produkly speiajg
| . wymagania kazdej Dyrektywy stosowne] do tych produkidw. Z reguty producent
L poswizadeza zgodnosé produkiu z podstawowymi wymagariami Dyrekiyw przez

nadanie mu znaku C& Znak C€ zostat nadany naszym produktom, do kiérych odnosi ’“
o sig ten katalog. i
|

producent poswiadcza, ze produ
- : dosiosowany jest do odpowiednich Dyrektyw Europejskich, z nim zwiazanyeh;
warunek ten musi byé spetniony, aby dopuscié produkt na rynek i pozwoiié na -
i swobodny obieg dowelnego produkiu spelniajacego wymagania jednej lub kilku

: Dyrekiyw Europejskich wewnatrz Wspéinoty Europejskiei.

i ® Znak C€ jest przeznaczony jest jedynie dla krajowych wadz kontrolufacych rynek.
L] : Dla wyposazenia elekiycznego, tylko zgodnosE z normami oznacza, 2e produkt jest
adpowiedni do zaprojektowane] funkejl. Jedynie gwarancja wystawiona przez £y
— producenia moze zapewnié wysoki poziom jakosci. E
: Jedna lub kilka Dyrekiyw jest odpowiednia dla naszych produkiéw, ' £

aw szczegdinodel:

& Dyrekiywa Niskie Napigcie 72/23/EEC zmodyfikowana przez Dyrektywe 93/58/
EEC: oznaczenia CE zgodne z tg Dyrektyws nie mogty byé nadawane przed :
1 stycznia 1995, a jest przymusowe do 1 stycznie 1997. g
e Dyrekiywa Kompatybilnosé Elekiromagnetyczna 89/336/EEC zmodyfikewana )
przez Dyrekiywy 92/31/EEC | 93/68/EEC: znak C€ nadawany prodiktem zgodnie
z & Dyrekiywa jest przymusowy od 1 stycznia 19986. .

Sterowniki programowaine Twido speiniaja wymagania tropikalizacii ,7C(7

T
— Dia instalacii w przemysiowych zakladach produkeyinyeh lub w Srodowisku, kidre "
: ’ odpowiadajg Topikalizacji , TH", sterownild programowalne Twido powinny byé 5
| zamknigte w cbudowie z minithalnym stopniem ochrony 1P 54 zdefinfowanym -
wedhig norm IEC 80950 lub NEMA 250. { -

Sterowniki programowalne Twido maja stopien ochrony [P 20, Diatego mogg byé ™
instalowane bez obudowy w misjscach z ograniczonym dostgpem,
nieprzekraczajgcego 2 stopnla zanleczyszczenia (sterownie niewyposazorie

W maszyny {ub dzialania wyiwarzajace kurz).

L.

3

(1) “Tropikalizacia , 707 wezystiia kiimaty,
{(2) “Tropikalizaca , TH": Srodowiska gorace | wilgotne.

{

© Prawz auiorskis Sehneider Sieciric indusiries S.A.S. 2004,

Wszystide prawa zastizezone, Zadna czeéé te] pracy nie moze byé
tlumaeczona iflub kopiowana w zadnej formie | zadnym sposabem -
graficznym, elekironicznym, mechanicznym, wiaczajac wio
iotokopiowanie, nagrywanie i przechowywanie w informatyeznych
systemach wyszukiwania informadji.

Wszystkie programy przytoczone w tym dokumencie sa wizsnoscia
Schneider Electric Iub stron frzecich, kiire przyznaly prawa dia Schneider
Electric. Dostarczenie takiego oprogramowania jest przyznaniem odbiorcy
niewylaczns] [cencil do vzytkowania takiego corogramowania w celu,

dla kidrego zostaio dostarczone.

Kopiowanie talkiego oprogramowania {itd} z wyjatkiem wykomywania kopii
zapascowych | bezpisczenstwa jest calkowicie zabronione.

Wazystkie produkly, sprzet, oprogramowanie i usfugl przedstawione wiym
dakumencie s4 poddawane mcdynkaclorn i zmianom baz osirzeZenia.
Zadne opisy i specyfikacje tutaf podans nie maga byé inferpretowane jako
czgdé lub warunek kontrakiu adnoszacego sie do takiego pradukiu,
programu lub ushugi.

Advarttys, Magelis, Phaseo, Tego, Telefast, Telemecanique, TaSys,
Twido, TwidoAdjust, TwidoPack, TWldOPOI't, TwidaSeft i Zelio Logic sg
zarejestrowanymi znakami towarowymi Schneider Eleciric.

Wszystiie Inne produkty | marki zacytowane w fym dokumencie sg
zarejestrowanymi znakami fowarowyri ich poszezegdinych wiasciciell.
Wigkszesé produktaw zacytowanych w tym dokumenciz jest chroniona
isdnym lub wigcs] patentami francuskimi lub miedzynarcdowyimi.

=] Telemecanioue




Telemecanique - skutecznos¢ rozwiazan

- Uzywajge produkiy Telemecanique uzyskasz wysokiej jakosci rozwigzania
speinialgce wszelkie poirzeby Twojego sysfemu sierowania | automatyki

(Opmgramnwanl'e nazgdziuwej

i - Serwonapedy -

Siect komunikacyjne

- Swiatowy zasieg | -

tatwa dostepnesé -
i Ponad 5000 punkidw sprzedazy w 130 krajach.
® Znajdziesz wiasciwy produkt speiniajacy Twoje wymagania | wymagans

ﬁ standardy.
-~ Pomeoc iechniczna gdziekohwick jestes
& Nasi inzynierowie sg do Twojej dyspozycii aby pomébe uzyskaé Ci
[ _ optymaine rozwigzanie. i
; = Schneider Eleciric zapewnia Ci niezbedng pomoc techniczng !

na cajym Swiecie.

[ s PoniewaZ normy, dane techniczne oraz spescb funkcjonowania i uzytkowania

: naszych urzadzeri podiegajg ciaglym medyikacjom, dane zawarte w niniejszej
publikac]i stuzg jedynie celom informacyjnym i nie moga byé podstawg roszozen
prawnych.

{ Dysirybutor:
” Schneider Electric Poiska Sp. z 0.0,

ul. Eubinowa 4a, 03-878 Warszawa
L' Certrum Obsiugi Kllenta:

Q801171 500,022 511 84 64,

hitp/fsarw . schneider-electric.pl

S e

grudzier 2005

I - KATKT23000




i Firma : P.T.H.U. ,HYDRC-MARKO”
[ Adres : UL Wojska Polskiego 138 63-200 Jarocin
P Telefon : (062) 747-16-09. Fax : (062) 747-58-65

RT.H.(.

r

il F i | S g

oy

i
Lo,

AKPiA —- schematy elektryczne.

iy L...._:

4
T

T

HYDEO @

mannordl 53-200Jaracin ul. Wojska Polskiego 139 tel. (082) 747 16 08, tel.(062) 7476480 fax{062) 7475865 e-mail: bitro@hydra-marka.pt




TR

63-200 Jarocin ul. Wojska Polskiego 139
tel, (082) 74716 09, tel. (052) 74764 89, fax (062) 74758 65 -

e-mail: biuro@hvdro-marke.pl Intemet: waww, hydro-mariko.pl

A

¢

ROZDZIELNICA ELEKTRYCZINA
Dokumentacija techniczno — rozruchowa.

PRODUCENT:

SERWIS:

STEROWANIE
CZERWONAK PI

ELEKTRYUZNA

AUTOMATYCZINE STEROWANIE PRACA POMP

HYDRO — MARKO
UL. WOJSKA POLSKIEGO 139
63-200 JAROCIN

GODZ, 8.00 ~ 15.90
TEL. (0-62) 747-16-09
FAX, (0-62) 747-58-65, 747-64-89
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Rozdzielnica elektryczna

2. WSTEP

Przed przysiapieniem do zainstalowania i obshugi rozdzielnicy nalezy
bezwzglednie zapoznaé sie z niniejszg instrukejs jej uruchomienia, pracy 1

obshugi.

3. BEZPIECZENSTWO PRACY

Wszystkie prace zwiagzane z ingtalowaniem 1 konserwacja rozdzielnicy

moga byé wykonywane przez osobe z uprawnieniami SEP do 1kV.

Prace komserwacyine powinny byé prowadzone po wozesniejszym
odlaczeniu od sieci zasilajacej 1 z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa

pracy obowiazujacych dla urzadzen elektrycznych.

Wszelkie czynnosci zwigzane z pracami przy rozdzielnicy powinien
przeprowadzaé wykwalifikowany personel przeszkolony w zakresie BHP oraz

obshugi z uprawnieniami SEP do 1kV.

4, OPI8 ROZDZIELNICY
4.1 Gbudowa

Rozdzielnica  wykonana  jest w  obudowie z  tworzywa
termoutwardzalnego © wymiarach 800 x 860 x 320 mm. Szafa wewngtrzna
wykonana jest w obudowie metalowej o wymiarach 800 x 600 x 250 mm.
Wejscie kabli poprzez dlawiki w doinej czedci szafy. Kable podiaczane sg do

listwy zaciskowej w dolnej czesci rozdzielnicy.
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4.2 Standardowe wyposaienie szafy sterownicze]

Standardowe wyposazenie szafy obeimuje:

B zabezpieczenie  nadmiarowo-pradowe  wszystkich — obwoddw

odbiorczych,

- wytaczniki  silnikowe z  wyzwalaczem  termicznym i
magnetoelekirycznym,

- podséwietlane elementy sygnalizacji 1 sterowania,

- amperbmierze do pomiaru natezenie pradu,

- transformator bezpieczenstwa 230V / 24V,

- sterownik TWIDO z kompletnym oprogramowaniem do sterowania
pracg przepompowni,

- dwa plywaki do sygnalizacji stanow alarmowych,

- czujnik kolenosci faz,

- grzatka,

- aparatira do sterowania i automatyki (przekazniki, przyciski,

przetaczniki).

4.3 Realizowane funkcje
Naprzemienpa praca pomp

Elementem odpowiedzialnym za realizacje tej funkcji jest sterownik
TWIDO. Sterownik analizuje sygnaty z plywakéw, w kazdym z cykli roboczych

zatgcza inng pomoe.

Uktad kontreli kolejnosci i zaniku faz

W celu ustalenia whasciwego kierunku wirowania pomp oraz
zabezpieczenia pomp przed zanikiem fazy zastosowano ukiad kontroli
kolejnodei faz CKF _(XK10). CKF po wykryciu nieprawidlowosci w ukladzie

zasilania, poprzez przekaznik pomocniczy { K11 ) wprowadza blokade uktadu
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sterowania. Blokada jest aktywna w kazdym ftrybie pracy — zardwno
automatycznym jak 1 recznym. Sygnalizacja diodowa na CKF:
dioda czerwona — nieprawidiowa kolejnosé faz,

dioda zielona — prawidlowa kolejnos¢ faz,

4.4 ¥Xonirola temperatury wewngtrz szafy sterowniczej

Rozdzielnica posiada wewnetrzny uklad grzewczy w postaci grzatki
elektrycznej ( E1) i regulatora temperatury ( B1 ), utrzymujacym temperature
wewnairz na poziomie dodatnim. Obwdd zabezpieczony jest wylacznikiem

nacgrmarowo-prgdowym o charakterystyce C 2A ( Fi6).

4.5 Samoezynne startowanie w przypadku zaniku i powrotu zasilania
Funkcja sktywna tylko w trybie automatycznym. Elementem

odpowiedzialnym za realizacje tej funkcii jest sterownik TWIDO.

4.6 Wybdr tryba pracy
Praca pomp moze odbywac sig w czterech trybach:
AUTO ~ cykl pracy automatycznej realizowanej przez sterownik,
REKA — cykl pracy ze sterowaniem recznym,
0 — catkowite wylgczenie sterowania pomp
AWAR- sterowanie awaryjne za poérednictwem plywakéw
Wybor sposocbu pracy wykonuje sie za pomoca przetgcznikéw Si— 82— osobno

dla kazde] z pomp.

4.7 Sygnalizacja poziomu Sciekow
Pomiar poziomu $ciekdw i sterowanie pracg przepompowni odbywa sig za
pomoca sondy hydrostatycznej ( B2 Ywraz z przetwornikiem liniowym ( Hi0 )

oraz dwéch piywakow ( B1S, B16). Sterownik analizujsc poziom  sygnalu
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- 4-20mA z hydrosondy okre$la czy osiagniety zostal poziom zalaczenia lub
- wytaczenia pomp. Dwa dodatkowe plywaki stanowig zabezpieczenie w
il wypadku awarii sterownika badz hydrosondy.

Aktualny poziom $cieku mozna obserwowac na wskazniku liniowym

LIN 31 (H16)

4.8. Liczniki czasu pracy pomp

Wykerzystano liczniki CH firmy SIMEX (N1,NZ2,).

Ly 4.1%. Wizuaiizacjé bezposrednia pracy przepompowni

“j] Aparatura sterownicza umieszczons na  drzwiach wewnetrznych
N umozliwia okreslenie aktualnego stanu pracy przepompowni. Opis zdarzed

[ mozliwych do odczytania: |

= - praca pompy 1 — podséwietlona lampka PRACA pompy 1,

l. - praca pompy 2— podswietlona lampka PRACA pompy 2,

[ ~ tryb pracy pomp -- wskazanie gléwki przelacznika S1, S2, na

odpowiedni opis (AUTO, 0, REKA, AWAR).
- poziom $cieku powyzej max alarm — zapalona lampka Hé

- poziom Scieku ponize] suchobiegu - zapalona lampka HS

6. ZABEZPIECZENIE PRZECIAZENIOWE I ZWARCIOWE

u) Obwody odbiorcze zabezpieczone sg wytacznikami nadmiaropradowymi typ
k C60N o charakterystyce B i C.
- Wykaz zabezpieczef:

F4-C60N COA 3P— zabezpieczenie CKF
#1—- Co60N C6A 1P — zabezpieczenie sterowania,
- F16- C60N CS8A 1P — zabezpieczenie grzaiki,
T8~ CO0N C10A 1P — zabezpieczenie transformatora,

F11 - C60N C6A 1P — zabezpieczenie zasilacza 42DC,

1
t A
[ )
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F5-C60N C10A 1P- zabezpieczenie gniazda 230V
F9- C60N CO6A 1P- zabezpicczenie centrali alarmowej]
Zabezpieczenie transformatora zamontowane jest po stronie pierwotne] i
wtdine;j.
Silniki pomp zabezpieczone sa wylacznikami silnikowymi WS1,WS2
GZ1-M08 o pradzie nastawy 2,5-4A. Wyiatcznikj silnikowe posiadajg
nastgpujace uklady zabezpieczen:
- wyzwalacz zwarciowy ustawiony na state;
- nastawiony wyzwalacz termiczny (0,6-1,1 x In};

~ zadzialanie wylacznika powoduje jednoczesne edcigcie 3 faz.

8. ROZRUCH POMP

Dla pomp o mocy 0,8 kW  zastosowano rozruch bezposredni .
Elementem zalaczajacym sg styczniki K1,K2 . Pompy zabezpieczone sa
wylgcznikami  silnikowymi o parametrach dobranych tak , by mozliwa
byta nastawa pradu wylacznika na poziomie 1,1xIn (In-prad nominalny
pompy). W celu ochrony pomp przed pracg na suchobiegu zastosowano
czujnik plywakowy, zamocowany na odpowiednim poziomie, ktory przy
niskim poziomie Sciekéw za posdrednictwem sterownika TWIDO roztacza

obwody sterowania pomp.

5. ALGORYTM DZIAT ANIA

Regulatory plywakowe oraz poziomy zalgczenia 1 wylaczenia  pomp

rOZIMIESZCZONE sa W przepompowni w nastepujacy sposob:
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Warunki pracy normalnej:
Ptywaki R1 — R4 w dole — wytaczona praca pomp.
i. Wzroét poziomu $ciekdw w zbiorniku:
Ptywak S15 w gorze i poziom $ciekoéw okreslony pomiedzy poziomem
min, max ptywak $16 w dole — pompy nie pracujg (gotowe do pracy).
2. Dalszy wzrost poziomu $ciekow w zbiorniku:
Prywak 815 w gorze, poziom $ciekow powyze] poziocmu max, pltywak
S16 w dole — zalaczenie pierwszej pompy (P1 pracuje).
3. Obnizenie poziomu Sciekdw:
Plywak S15 w gorze, poziom $ciekdw pomigdzy poziomem min, max,
ptywak S16 w dole —pompa P1 nadal pracuie. |
4. Dalsze obnizanie poziomu $ciekéw:
Plywak S15 w gérze, poziom S$ciekéw ponizej poziomu min
wytaczenie pracujaeej pompy P1.
5. Nastepny cvkl (wg punkiow 1, 2, 3, 4) ufuchamia pompe P2 (wezesniej

nie pracujaca) — praca naprzemienna pomp.
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Sytuacia awaryjna:

W przypadku awarii jedne] z pomp lub jej toru zasilajgcego, druga pompa
pracuje kazdorazowo po podniesieniu si¢ poziomu Sciekéw w zbiorniku (wg.
punktu 1,2, 3, 4)

W przypadku awarii sterownika lub hydrosondy, sterowanie praca pomp

przejmujg plywaki S181816. Plywak S15 zalacza pompe, S16 wylacza .
15. UKZ.AD STEROWANIA

Program sterowania poszczegdlnymi obwodami pomp zapisany jest w
sterowniku mikroprocesorowym TWIDO. Sterownik zasilany jest napigciem
24V DC z zasilacza stabilizowanego G2 .

UWAGAI
Podezas badagpia izolacji instalacji elekiryczmej sterownik nalezy

bezwzglednie odigezy¢ od sieci zasilajgce].

Dane szezegdlne sterownika:
s duza obciazalnos¢ pradowa wyjsc,
o wbudowany zegar czasu rzeczywistego,
¢ nie ulotna pamied programu (nie wymaga podirzymania bateryjnego),
e podirzymanie standw licznikéw i zegara ,
e wbudowane liczniki czasu pracy,

o  mozliwos¢ rozbudowy

Do sterownika doprewadzony jest sygnaty z hydrosondy. Sterownik
analizuje sygnat z hydrosondy 1 po przekroczeniu przez ciecz poziomu

ustalonego jako max zatacza poprzez wyjécia przekaZnikowe pompy. W

przypadku zadziatania zabezpieczenia zwarciowego. lub termicznego nastepuje

wylgaczenie pracujgacej pompy i przejecie pracy przez pompe sprawna..
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11. URUCHOMIENIE

Samowolne dokonywanie zmian w konstrokeji rozdzielnicy grozi
uszkodzeniem sterownika oraz utrats gwarancii.

Wszelkie prace serwisowe moga byé wykonywane przez serwis. Nie
dostosowanie sig¢ grozi utratg g\.f./arancji.

Sprawdzi¢ czy wylacznik Q0 oraz wylgczniki silnikowe Q1 , Q2 ,
ustawione sq W pozjzcji 07

Podlaczyé przewody zasilajace, przewody silnikéw pomp oraz czujnikoéw
pltywakowych do listwy zaciskowej:

~ poiozenie pionowe sygnalizatora (plywak opuszczony)- styki rozwarte;
Sygnalizator suchobiegu: |

- potozenie pionowe sygnalizatora (ptywak opuszczony)- styki zwarte;
Ustawié wiacznik Q8 w pozycii ,,1”. Zapalenie sie w ukladzie kontroli faz CKF
zielonej diody $wiadczy o prawidlowe] kolejnosci faz.
Przy zisj kolejnosci faz — $wieci dioda czerwona — nalezy wylaezy¢ napigcie
zasilajace rozdzielnice, a nastepnie dwa dowolne przewody fazowe zamienié
miejscami.

Ustawi¢ wytaczniki silnikowe Q1, Q2 w pozycje ,,1”, zataczyé zasilanie
sterownika oraz obwoddw sterujacych.
Za pomoca przetacznikéw 81, 82, wybrad jeden z czterech rodzajow sterowania
pracs pomp.

Rozdzielnica jest gotowa do pracy. Przy temperaturach ponizej 0°C przed
Zataczeniem sterownika nalezy wezesnie] zataczyd wewnetrzny ukiad grzewczy

F10 w celu uzyskania temperatury wewnatrz rozdzielnicy okoto 5°C.

11. Monitoring pracy przepompowni

Rozdzielnica jest przygotowana jest do wspdlpracy z centrum nadzoru, W

przypadku wystapienia jednego ze standw alarmowych nastapi wywolanie i
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zestawienie polaczenia miedzy radiomodemem  obiekfu a radiomodemem
centrum nadzoru. Po uzyskaniu gotowosei transmisji danych zostang przekazane
wartosci odpowiednich rejestréw sterownika zawierajace informacje o alarmach

do centrum nadzoru.
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Dz.U.93.86.437 - takst pierwotny

Dz.U.93.56.437

ROZPORZADZENIE
MINISTRA GOSPODARKI PRZESTRZENNEJ | BUDOWNICTWA

z dnia 1 pazdziernika 1893 r,

W sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy przy eksploatac]i, remontowych i konserwaci sieci
kanalizacyinych. :

(Dz. U. z dnia 15 pazdziemika 1993 .)

Na podstawie =17, 208 § 2 ustawy z dnia 26 czenwea 1974 r. - Kodeks pracy (Dz. U. Nr 24, poz. 141, »
1975 r. Nr 18, poz. 81, z 1881 r. Nr 6. poz. 23, z 1982 r. Nr 31, pez, 214, = 1885 r. Nr 20, poz. 85 1 Nr 35,
poz. 162, z 1988 r. Nr 42, poz 201, z 1887 r. Nr 21, poz. 124, 1988 1. Nr 20, poz. 134, Z 1888 r. Nr 20, poz.

107 [ Nr 35, poz. 192, z 1880 r. Nr 4, poz 19, Nr 43, poz 251 i Nr 5%, poz. 319 oraz z 1881 r. Nr 53, poz.
228 1 Nr 55, poz. 236 1 237) Zarzauza sig, co nastepuje:

Rozdziaf 1
Teren prowadzenia robdt i wymagania higienicznosanitams

§ 1. 1. Teren prowadzenia robdt powinien by¢ ogrodzony lub zabezpleczony zastawami ochronnymi,
oznakowany 1 o$wietiony w porze nocnej; na wypadsk przerwy w dostawie pradu nalezy przawidzied
oswietlenie zastepcze. ’ .

2. W .razie prowadzenia rob6t na uficach [ drogach, stanowiska pracy nalezy zabezpieczyé przed
dostgpemn osdb niepowolanych oraz cznakowat zgodnie z przepisami o ruchu drogowym. )

3. Pracownicy wykonujacy czynnosci na jezdni powinni by¢ ubrani w kamizelki ochronne fub w odziez
posiadajacs barwy bezpieczedsiwa w postaci  elementGw twale z nig polgczonyeh o cechach
umozliwiajacych dobrg ich widocznosé. .

§2. 1. Zaklad pracy zapewnia pracownikom odpowiednia warunki higienicznosanitame, a w
szczegoinoscl: szatnie przepustows na odziez wiasng 1 robocza, umywalnie z kabinami natryskowyri,
suszamig odziezy | obuwia, pornieszczenie do podgrzewania | spozywania positkow oraz pornieszezenie
ustepowe. ’

2. Pomieszezanie do spozywania poskkdw | ogrzewania sig pracownikéw w chiodnej porze roku powinno

byé ogrzewane i wyposazone w sitt, krzesta lub. stolki. Stosowanie taw w tych pormieszezeniach jest
Zabronione.

§ 3. 1. Wykonywanie cobét z dala od zakady

Przewofnego lub. stafeqo oraz ustend. * ‘

2. Schroniska powinny znajdowad sig nie dalef niz 500 m od najdalej potoZzonego stanowiska pracy oraz
byé Wyposazone w pomieszezenie ogrzewans w porze zimowej, z miejscem do podgrzewania positkow,
Suszenia odzieXy, w urzadzenia do mycia sig | zalatwiania potrzeb fizjologicznych oraz w apieczke pierwsze]
Pomocy.

' 3. Ustep powinien znajdowac sie nis dalej niz 125 m od stanowiska pracy.

4. W schronisku powinny znajdowad sig reguiamin pracy, instrukcia detyczaca udzielania piarwszaj

Pomocy w razie wypadku przy pracy, adresy i telefony pogotowia ratunkowego, strazy pozarnej i poligji.

pracy wymaga przygotowania dla pracownikéw.schronisks - -

SYSTEM INFORMAC I PRAWNE] LEX CDELTRY 12205~ - T e L .
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Dz.U.83.96.437 - tekst pienwoiny
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-

ROZPORZADZENIE
MINISTRA GOSPODARK] PRZESTRZENNEJ | BUDQWN!CTWA

z dnia 1 pazdziernika 1993 r.
W sprawie bezpieczerstwa | higieny pracy przy eksploatacji, remoniowych | konserwacji sieci
kanalizacyjnych.

(Dz. U. z 8nia 15 pazdziemnika 1993 r)

Na podstawis arf. 208 § 2 ustawy 7 dnia 26 czerwca 1974 ro-
1975 r. Nr 18, poz. 21, z 1981 r. Nr 8, poz. 23, z 1882 r. Nr 31, poz. 214, » 198_5 r. Nr 20, poz. 85 i Nr 35,
poZ 162, = 1986 . Nr 42, poz. 201, z 1987 r. Nr21, poz 124, z 1988 r. Nr 20, poz. 134, 21989 1, Nr 20, poz.

107 1 Nr 35, poz..192. 7 1950 r. Nr 4, poz. 19, Nr 43, poz. 251 i Nr 55, poz. 318 oraz z 1891 r. N 53, poz.
228 1 Nr 55, poz. 236 { 237) Zarzadzs sig, co nastepuje:

Kodeks pracy (Dz. U. Nr 24 poz 141,z

Rozdziaf 1

Teren prowadzenia robdi i wymaganiz higienicznosanitame

§ 1. 1. Teren prowadzeniz robst powin
oznakowany i oswietlony w porze nocnej
oswietlenje zastepcze,

2. W razie prowadzenia robdt na ulicach i drogach,” stanowiska pracy nalezy zabezpleczyé przed
dostepam osth niepowotanych oraz cznskowad zgodnie z przepisami a.ruchu drogowym.

3. Pracownicy wykonUjacy czynnodc na jezdni powinni byS ubean]
posiadajacg  barwy bezpieczenistwa w postaci
urnozliwiajgeych dobrg ich-widocznoge.

jen byd ogrodzony lub zabezpieczony zastawami ochronnymi,
+ N2 wypadek przerwy w dostawie pradu nalezy przewidzied

elementéw frwale =z Nig pofaczonych o cechach

§2.1. Zaklad pracy rapawnia
szczegblnosci:

2. Pomieszczenia do spoZywania positkow i ogrzewania si
oy ogrzewane | wyposazone w stél, krzesta lub stolii.
zabronione. h

& pracownikow w chiodnej porze roku powinno
Stosowanie taw w fych- pomieszczeniach jest

Tobét Z dala ikiadu pracy wymaga. przygotowania-dla pracownikow schronisks -
PrEEWSZEG0 b stafego oraz ustenu. : )

2. Sehroniska powinny znajdowag sig nie dalef niz 500 m od najdale; pofoZonegn stanowiska pracy oraz
byé wyposazone w pomieszczenie ogrzewans w porze zimowel, z misjscem do Podgrzewania pesitkow,
Suszenia odziery, w urzgdzenia do mycia sie | zatatwiania potrzeb fizjologicznych oraz w apieczke pierwszs;
PCcmocy.

3. Usten powinien znajdowac sig nie dalej niz 125 m od stanowiska pracy.

4. W schronisku powinny znajdowac Sle regulamin pracy, instrukcia dotyczaca Udzielania

pierwszej
Bomocy w razie wypadku przy pracy, adresy | telefony pogotowia ratunkowego, strazy Pozamej i pol

fcjl.

SYSTEM.INFORMACJ'I PRAWNEJ LEX ("DELTAN 1273002~ ~— - - -
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D2z [1.93.86.437 - igkst plarwoiny

§ 4. Posilki powinny byé spozywane tylko w okresie przerw ustalonych w regulaminie | w migjscach
przeznaczonych na ten cel, spefiajgcych niezbedne warunki higienicznosanitame.

Rozdziaf 2
Prace w kanatach Sciekowych

§ 5. 1. Prace w kanafach $ciekowych powinny by¢ prowadzone z zastosowaniem niezbednych Srodksw
techniczno-organizacyjnych, zapewniajgcych bezpisczafistwo | higieng pracy, przewidzianych w projekcie
organizacii rob6t lub w instritkeji technologicznei. : :

2. Projekt organizacii robét sporzadza sig dia. robSt remontowych, kidrych nie przewidziano w
instrukcjach technologicznych. W projekcie organizacii robdt nalezy okresiic: przewidywans meiody pracy,
liczbe pracownikéw zafrudnionych wewnairz kanatow i liczbe oséb stanowigcych ich ubezpieczenie, a w
razie polrzeby sktad brygady ratunkowej oraz stosowany sprzet roboczy i ratunkowy.

§ B. 1. Worowadzanie ludzi do kanatu o wysckescl lub éradnicy ponizej 1 m Jjest zabronione.
2. Czyszezenie kanatow, o kiérych mowa w ust 1, lub konfrola stanu teéhnicznego powinny by6

B prowadzone przy uzyciu sprzeiu specialistycznego.

§ 7. Przad rozpoczeciem robét w kanale nalezy iabeipieczyé pracownikow przed naglym:
1} pedniesieniem sie poziomu Sciekow, .

2) przekroczeniem dopuszezalnych stgzen substancii szkodliwych | niebezpiacziych dia Zycla [ub zdrowia.

§ 8. Terminy pracy w kanale powinny by¢ uzgodnione z uzytkownikami kanatu w formie pisemng] w calu
ograniczenia [ub wstrzymania odprowadzania Sciekdw w okrasie trwania robadt,

§ 8. Przy pracach w kanafach nalezy zapewnié sialg Iscznosd pomisdzy pracujacymi wewnairz karatéw
a osobami ubezpisczajgocymi.

§ 10. Brygada wyznaczona do pracy w kanale powinna skiadac sig"co” haimhis] Z tzierest 03db, 'z
xiorych najwyzej dwie moga pracowaé w kanaie, a pozostate osoby powinny stanowit ich ubszpieczenie.

§ 11. 1. Otwarcie wiazu studzienki rewizyjnej znajduiace] sie w jezdni lub chodniku moze nastgpic po

., Uprzednim zabezpleczeniu terenu robét od kazdej strony ruchu.

2. Otwor wlazowy studzienki nalszy zabezpieczyC kratkg i oznaczy¢ go czerwong choragiewks

ostrzegawcza, W porze nocnej | w miare poirzeby nalezy stosowaé océwistlenie ostrzegawcze,
3. Otwierania pokryw studzisnek nalezy dokonywaé za pomocs hakéw [ub podnosnikéw, wykonanych z
materialéw nisiskrzacych. g ' - .
. 4. Do  oSwistlania . kanatéw. . nalezy . uzywaé . hermetycznie - zamknistych-- elekirycznych - lamp - -
akumulatorowych o napigciu do 25 V iub bateryinych latarek o.konsirukeji przeciwwybuchowej. Dopuszcza
sig Urywanie oswietlenia zasilanego z sieci elekiryeznef o napieciu nie przekraczajgeym 12 V.

-+~ - 3-Odmrazanie. pokryw. wiazowych przy uzyciu otwartego ognia-oraz palenie tytonitt podczas ofwierania *
" wiazu i pracy w kanale jest zabroniods:

§12. 1. Przed wejéciem do kanats iub studzienki rewizyjine] nalezy przewietrzy¢ kanaf, zdejmujgc
pokrywy wiazowe co najmniej z dwéch studzienek, po obydwu sironach siudzienki konfrolowanei.

2. Po zakonczeniu wietrzenfa kanafu nalezy sprawdzic, za pomocy analizatoréw chemicznych albo
lampy bezpieczenisiwa, czy nie wysiepuja subsizancje szkodliwe dla zdrowia lub niebezpieczne.

3. Pokrywy wiazowe mocowans na zawiasach nalezy zabezpieczyé przed samoczynnym zamknigciem.

4. Gdy wietrzenie naturaine ckaze Sie nieskutecrne, nalezy przewistrzyé kanat stosujac waniylacie
mechaniczna, '
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§ 13. Podczas schodzenia do kanaiy nalszy sprawdzad stan techniczny stepni lub kKlamear z%azowycﬁ.

§ 14. Kazde wejScie do kanalu wymaga zastosowania przer pracownikow odpowisdnich $rodkSw
ochrony drég oddechowych.

§ 15. Pracownicy zafrudnieni przy robotach w kanatach powinni posiadad odziez i obuwie robocze oraz
Srodki ochrony indywidualngj przewidziane dla tych stanowisk w kataicgach ochron indywidualnych i
zaktadowyeh {abelach norm wyposazenia. '

§ 18. Pracownicy wykonujacy toboty w kanale powinni pesiadaé przy sobie urzadzenia do wykrywania i
sygnalizacii obecnoscl gazu oraz zapalong lampeg bezpieczensiwa.

§ 17. Przy stanowisku pracy obok wiazu powinny znajdowad sig: podreczna apteczka, zapasowe latark
elekiryczne | odpowiedniej dlugodci linka asekuracyjna zakoriczona zatrzasnikami, chyba #z projekt
organizacji rob6t b instrukcja technologiczna przewiduje inny sposdb ewakuacii zatrudnionych w kanale.

§ 18. Nad wiazem powinno znajdowaé sie urzadzanie meshaniczne do ewakuacii poszkodowanych w
razie wystapienia zagroZenia Zycia lub zdrowia. -

§ 19. Pracownicy czuwajg nad bezpisczensiwem zatrudnionych w kanale powinni znaé ich nazwiska, a
w razie uraty igcznesel z nimi - niszwiocznie przystapic do akgji ratunkows).

& 20. Pracownikom czuwajacym przy wiazie nie wolna opuszezaé swego stanowiska przez caty czas
pracy w kanale. '

§ 21. W rezie zblizania sig burzy lub ulewnego deszezu, pracownicy czuwajacy przy wiazach kanatow
ogbinesptawnych iub burzowych powinni wezwaé pracujacych w kanaie do opuszczenia go.

§ 22. Po zakofczeniu pracy ub na ckres przerw w pracy nalezy usungg z kanalu sprzat, narzedzia |
materialy, a feren robdét uporzadkowac 1 usungé zagroZenia dla Zycis | zdrowia pracownikow i osdb
postronnych. '

§ 23. Przed wejsclem do studzienek rewizyjnych i w czasie pracy w nich nalezy postepowac tak, jek przy
Czyszczaniu Kanatow,

§ 24, Transport zanieczyszozen sialych, wydobywanych z kanahy | usuwanych na zewnairz, nie powinien
zagraza¢ bezpieczefistwu pracownika przebywajacego w studzience. '

§25, Czyé;g:z_e_nie .mechaniczne. lub hydrodynamiczne kanaldw - i wpusiéw' ulicznyeh powinno sis
odbywa¢ zgednie z instrukcjg opracowang przez zakfad eksploaiuigcy dang sieé kanalizacying lub
dokumentacje techniczno-ruchows urzadzenia opracowana przez producenia urzadzenia.

pracownicy nie mogg znajdowad sie wewnairz kanafu.
Rozdziat 3

Przepisy kericowe

§ 27.W sprawach nie uregulowanych w ninigjszym rozporzadzeniu, dotyczacych warunkow
bezpieczensiwa i higieny pracy, zwigzanyeh z rabotami-
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1) zZlemnymi i innymi budowlanymi, majg zastosowanie przepisy rozporzadzenia Ministra Budownictwa i
Przemysiu Materiatow Budowlanych z dnia 28 marca 1972 r. w sprawis bezpleczensiwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robét budowianc-montazowych | rozbidrkowych (Dz. U. Nr 13, poz. 93),

2} prowadzonymi na drogach | ulicach z cgraniczeniem ruchu na jezdni, majg zastosowanie przepisy
rozporzadzenia Ministréw Komunikacil oraz Administracii, Gospodarki Terenowej | Ochrony Srodowiska

"z dnia 10 lutege 1977 r. w. sprawie bezpieczensiwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét drogowych i -
mostowyeh {Dz. U. Nr 7, poz. 30).

§ 28. Traci moc rozparzadzenie Ministra Gospodarki Tersnowej i Ochrony Srodowiska z dria 6
pazdziernika 1573 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy konserwacji kanatéw- migjskiej sieci
kanalizacyjnej (Dz. U. Nr 45, poz. 269).

§ 29. Rozporzadzenie wehodzi w Zycié po uplywie 14 dni od dnia ogloszenia.
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: ROZPORZADZENIE
MINISTRA GOSPODARKI PRZESTRZENNEJ | BUDOWNICTWA

z dniz 1 paZdziernika 1933 r.
W sprawis bezpieczefstws | higieny pracy w oczyszezalniach sciskéw.,

(Dz. U. z dnia 15 pazdziernika 1993 i)

Na‘podstawie ari. 208 § 2 Kodeksu pracy (Dz. U. z 1974 r. Nr 24, poz. 141, z 1975 . Nr 18, poz. 61, z
1981 r. Nr 6, poz. 23, 21982 r. Nr 31, poz. 214, 21985 . Nr 20, poz. 85 i Nr 35, poz. 162, z 1986 r. Nr 42,
poz. 201, z 1987 . Nr' 21, poz. 124, = 1988 r. Nr 20, poz. 134, z 1989 r. Nr 20, poz. 107 [ Nr 35, poz, 192, z

1880 r. Nr 4, poz. 18, Nr 43, poz. 251 i Nr 53, poz. 318 oraz z 1891 r. Nr 53, poz. 226 i Nr 55, poz 236 1237)
zarzadza sig, co nasigpyje:

Rozdziat 1
Przspisy ogdine

§ 1. Rozporzadzenie ckresla warunki bezpisczedstwa i higieny pracy os6b zatrudnionych w zakiadach
pracy zajmujgcych sigz oczyszezaniem Sciekow w oGzyszczalniach, zbieraniemn 1 ‘gromadzeniem oraz
usuwaniem Sciekow ze zhiomikéw gniinych (szamb) oraz przeiaczaniem ich w przepompowniach.

§ 2. Zakiad pracy obowigzany Jest sporzadzié wykaz stanowisk pracy | ckrediic dla nich warunki
bazpieczettstwa | higieny pracy oraxz wykaz stanowisk pracy wymagajacych dwuosobowej obsiugi,
szeczegolnie w porze nocngj. . : :

§ 3. Stosowanie srodkéw chemiczinych do oczyszezania Sciekdw reguiujg odrebne przepisy.

§ 4. Pracownicy cczyszozalni Sciskow, stykajacy sig bezposrednio ze Scizkami, powinni korzystaé z
oddzieinych. urzadzen higienicznesanitamych, takich jak usigpy; natryski, umywalnie, szainie przepusiowe.

§ 5. 1. Poszezegéine obiekty | urzadzenia oczyszezalni Sciekdw powinny mieé ustalone Nazwy, zgodnis z
dokumentacja techniczna, uwidocznione na preymocowanych tablicach, oraz informacie o zagrozeniach.
* 2. Instalacje stosowane w oczyszezalniach Sciekdw | przepompowniach powinny posiadaé oznaczenia
umoziiwiajace tatwe rozréznienie przesytanych mediow. . Co ) o
3. Instalacje powinny byé wyposazone w urzadzenia kontroino-pomiarowe umoZiiwigjgce faiwg oceng
prawidfowosci pracy.

4, Wszysikie zasuwy i Zawory powinny mie¢ oznaczone poiozZenis, w Kidrym otwigraja [ub zamykajg

przewdd. Potozenie fych zasuw | zaworsw powinna odpowiadaé schematom technologicznyrm, wywigszonym

w pornieszezeniach statej obstugi.

8§ 6. W poszczegdinych obiskiach 0cZyszezalni Sciskéw | w samodzisinych Drzepompowniach sciekow,
w kidrych sg state sianowiska robocze, powinny znajdowac sig podreczne apieczki ze Srodkami do
udzistania pierwszal pomocy, wraz z instrukeig ich stosowania.

§ 7. Pracownicy z uszko_dzonq. skérg rak j innych. nie ostonigtych czesci ciata nie powinni byé
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dopuszczani do pracy, przy kidre] istnieje mozliwose bezposrednisgo stykania sig ze Sciekami.

~ § 8. Wszystkie zauwazone odstepsiwa od nermalnege toku pracy obieki, urzgdzenia iub instalacii
powinny by¢ kazdorazowo odnotowywane w raportach dziennych.

§ 9. Teren oczyszczaini, przepompowni oraz Zlewni Scickéw powinien byé ogrodzony i nisdostepny dla
osGb pestronnych oraz oswietlony. : :

§ 10. 1. Poszczegdine oczyszezalnie ciekéw | samodzielne przepompownie powinny byé wyposazZone w
fgCZnos¢ telefoniczng Iub bezprzawodows, Nie dotyczy to oczyszezalni kontenerowych i zblokowanyeh, nie
majgcych stalej obstugi. )

2. W miarg potrzeby stanowiska pracy, w ktorych mogg wystepowac zagrozania w postaci zatrucia iub
wybuchu, powinny mieé zapewniong wewngirzng iacznosc telefoniczng lub bezprzewodowa,.

3. Wszysikie instalacje stuzace do zapobiegania lub usuwania awari powinny dyé wyposazone w
sygnalizacje zdolng do przekazywania informacji na odlegtosé.

4. Procesy technologiczne niebezpieczne i szkodliwe dla zdrowia lub Zycia gracownikow powinny byé w
miarg technicznych mozliwoscl mechanizowans, automatyzowane | hermetyzowane, a koniroia tych
proceséw powinna by¢ prowadzona bez bezposredniego udziaiu czowieka, przy zasiosowaniu zdalnego
sterowania i koniroli.

3. Prace niebezpieczne powinny byé wykonywans co najmnief przez 2 0s0by.

& 11. Na calym terenie oczyszezalni sciskow i wokot samodzielnych przepompowni nalezy utrzymywac
pielegnowaé zielen, & waly i groble ziemne obsiewad frawa,

§ 12. 1. Kenserwacje biezacs | okresowe obiskidw, urzadzen i instalacii powinny byé przeprowadzane
zgodnie z wyfycrnymi zawarymi w insirukejach ekspioatacyjinych opracowywanych przez uzytkownika lub w
dokumentacji techniczno-ruchowej dostarczansj przez producentéw tych urzadzen.

2. Przejecie obiekit do ekspioatacji po pracach remontowo-budowlanych moze nasigpi¢ po catkowitym
ich zakonfczeniu i odebraniu przez komisje powolana przez uzytkownika. :

3. Odbidr obiekiu lub urzadzenia powinien byé poprzedzony rozruchem.

4. Prace konserwacyjno-ramonfowe [ montezowe powinny byd organizowane | .prowadzone. pod
fachowym nadzorsm araz zgodnie z przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy w budownictwie.

§ 13. 1. Prace konserwacyjne | remontowe, prowadzone w miejscach, w kidrych. wystepuja lub mogg
Wysigpic zagrozenia zatruciem, wybushem iub pozarem, powinny by¢ wykonywane na pisamne polecanie.

2. Polecenia;: w  kidrych powinny byé okreslone - warunki - wykonywanid -~ pracy T érodki
tachniczno-organizacyjne, moga wydawad Kierownicy oczyszczalni sciekéw (ub osoby przez nich
upowaznione. :

3. Prace okreslone w ust. 1, prowadzone przez pracownikdw przedsigbiorstw obcych, powinny byé
wykonywane pod nadzorem osob wyznaczonych przez Kisrownika oczyszczalni [ub przepompaowni.

4. Wehodzenie do wszelkich pomieszczert technologiczriych™ poWAnG byT’ poprzedzone badaniami, o
jakich mowa w § 33. '

5. Wszelkie prace wykonywane w kanalach zamknietych nalery prowadzié zgodnie z odrgbnymi

- przepisami, ‘ '

§ 14. 1. Pomieszczenia technologiczne nalezy utrzymywad w czysioscl | w porzadku,

2. Powierzchnie podidg, schodéw i pomosidw roboczych w pomieszezeniach technologicznych nie
powinny by¢ §liskie | nasiakliwe oraz powinny byé tatwo zmywalne, a podtogi ponadio wypasazone w kratki
Sciekowe. Powierzchnie $cian powinny byé faiwo zmywalne. )

3. W pomieszczeniach urzadzeri technologicznych pewinny sie znajdowad zawory czempalne ze ziaczka
do przewodu gietkiego. )
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§ 15, Stanowiska stale] obsiugi urzadzen na otwarie] orrestzeni powinny by¢ chronione przed
szkodliwymi wpiywami czynnikéw atmosferycznych.

§ 16. 1. Otwarte obiekiy iechnologiczne o gizbokosel wigkszej od 0,5 m, jak zbiorniki, kenaty [ub
osadniki, powinny posiadac $ciany wyniesione nad teran co najmnief do wysokosci 0,3 m.

2. W przypadku gdy wysoko$é Scizn, o ktérych mowa w ust. 1, jest mniejsza niz 1,1 m, nalezy ig
uzupemiC do tej wysokosci barierg lub inng, ostong; barfery [ osiony ze wzgleddw eksploatacyjnych mogg byé
rozbiaraine. '

3. Pomosty nad kanafami i oiwariymi zbiornikami, Jesli stuzg za przej$cia lub sg stanowiskiem obsiugi,
powinny byC ogrodzone barierami o wysokosci co ngjmnief 1,1 m oraz wyposaZone w krawezniki o
wysokesei 0,15 m { odwistlone. .

4. W razie gdy odlegio$é zbiomika .od drég lub przej$é jest mnigjsza niz 2 m, nalezy zasiosowaé
ogrodzenie dodatkowe., .

5. W zejsciach lub wejsciach do obstugi i koniroli urzadzen wykorzystywanych co najmnigj raz na
zmiane zamiast siopni wiazowych, klamer lub drabin nalezy siosowac schody.

§ 17. 1. Obiekly oczyszezaini sciskow powinny byt wyposazone w sprzgt ratunkowy i gasniczy,
dostosowany do wystepujaceqo ragrozenia poZarcwego. .

2. Sprzet raiunkowy i gasmiczy powinien byé urzymywany w stanie zdatnym do uiytku oraz.
kontrolowany raz w kwartale, jesli instrukeja sksploatacii fego sprzetu nie stanowi inaczej. Wyniki konirofi
powinny by¢ odnotowywane w specjalnym dzienniku. '

§ 18. Kazda oczyszczalnia Sciskéw powinna byé wyposazona w dostarczone przez uzyitkownika:

1) Instrukcje ekspioatacii calej oczyszczalni wraz ze schematem technologicznym, _

2) insirukcje bszpieczefsiwa i higieny pracy dla calej oczyszczaini $ciekdw, ze szezegdinym
uwzglednianiem rmigjsc [ obiekidw najbardzis] zagrozonych zatruciami, wybuchem lub utonieciem,

3) instrukcje stanowiskowe obstugi maszyn, urzadzen | instalacji, zarowno technologiczne, jak | shizace do
zapoblegania lub usuwania skutkow awarii oraz dotyczace sposobow | drog ewakuacji zatogi,

4) zakladowy plan ratowniciwa chemicznego, szczegdinie w iych zakiadach, kidre uZywajg srodkow
chemicznych, jak np. chior, z wykazem telefondw pogotowia ratunkewego, chemicznege, sirazy
pozarnej, policii, obrony teryioriaing] #p..,

5) instrukcie przéeciwpozarows,

8) instrukcis siosowania, przechowywania i eksploatacfi sprzefu ochrony drdg oddechowych,

7) instrukcje udzielania pierwszej pomocy w razie wypadku, .

8) tablice ostrzegajgce przed niebezpiecrenstwam dia Zycia ub zdrowia,

9) sprzet raiunkowy, jak kota ratunkowe z rzutka, linki asekuracyine, bosaki, rozmieszczone na obrzezach
zbiornika otwartego, w odlegiosciach nie wigkszych riiz 100 m,

10} przyrzady konirolno-pomiarowe i sygnalizacyjne, stuzace do ostrzegania przed substancjami
szkodliwymi i niebezpiecznymi dia Zycia i zdrowia.

Rozdziaf 2
| Zagrozenid WyBlchen somisszozen, sref T przestzent Zewhatzayen T
§ 18. Pomieszczenia, strefy i przesirzenie zewnetrzne, zagrozone wybuchem, oraz ich kategoris okresla
sig na etapie projekiowania, przebudowy, rozbudowy, modemizacji iub remontu | ekspicatac) w ceiu
ustalenia niezbednych $rodkdw prawencyjnych zapobiegajacych wybuchom.

§ 20. 1. Do ustalenia kategorii zagrozenia wybuchem pomieszczen, stref | przestrzeni zewngirznych
wiasciwa jest komisja kwaliikacyjna, powolywana przez kisrownika zakladu pracy lub jednostki projekiows.

2. W skidad komisji kwalifikacyingj powinni wehodzie: przewodniczgey oraz jej cztonkowie - specjalisci do
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spraw ochrony pozarowsj, bezpieczenstwa | higieny pracy, technologli oczyszezania sczekow oraz
zainieresowani kierownicy obiekidw iub pracowni projektowych,

§ 21. Przysigpienie do kiasyiikacji pomieszezen, stref lub przestrzeni zewnefrznych, zagrozonych
wybuchem, powinno byc poprzedzone:

1) ustaleniem szczegblowego skiadu $ciekdw doprowadzanych do oczyszezalni, ze specjalnym
uwzglednieniem substancii painych fub wybuchowych, mogacych stworzyé zagrozenie wybuchem w
czasle normainego stanu pracy | w czasie stanu awaryjnego,

2) ustaleniern Srednich zrzuidw subsiancji mogacych stwarzaé zagrozenie wybuchem w czasie doby,
miesigea i roku.

§ 22. Szczegdtowe zasady przeprowadzania klasyfikacji pomnieszczen, szrer i plznswem zewnetrznych,
zagrozonych wybuchem, reguiujg odrebne przepisy.

§23. W razie zzkwalifikowania obiekiow, stref | przestrzeni zewneirznych oczyszezalni Sciekdw do
jednej z kategorii zagrozenia wybuchiem, naleZy Je oznakowad odpowiednimi znakami bezpieczefistwa.

§ 24. Urzadzenia elekityczne w obigKtach zagroZonych wybuchem powinny byé wykonans zgodnie z
wymaganiami przepiséw w sprawie warunkow iechnicznych, jakim powinny odpowiadaé urzadzsnia
elekiroenergetyczne instalowans w pomieszczeniach, strefach i przestrzeniach zewnetznych, zagrozonych

- wybuchem, przy uwzglednieniu wilgoci wysigpuiacsj w migiscu pracy urzadzef.

§25. W przestrzeniach zagroZzonych wybuchem zabrania sie palenia iyloniu, ufzywenia otwartego
plomiienia oraz wykonywania prac mogacych spowodowaé zapion misszaniny wybuchowsj,

§ 28. Przed wejsclem do pomieszczen zagrozonych wybuchern nalezy uruchomié awaryjng weniylacis
mechaniczng na okres co najmnig] 10 minut.

§ 27. Uruchamianie wentylatordw powinne byé moZiwe z wnetrza, jak | na zewnalrz pomieszczan
zagrozenych wybuchem. : :

Rozdziat 3
Kraty
§ 28, 1. Kratami w rozumiénil rozpdrzadzenida sa urzadzenia stuzace do zalzymywania ciat statych,
plywajgcych [ wieczonych (skratek). Kraty moga funkcionowad jako obiekty iub urzadzenia samodzizsine albo

elementy technologiczne innego cbiekiu, np. przepompowni Sciekéw, Kraty mogg wystepowac jako obiekiy
obudowane [ub nie cbudowane, wolno siojace iub potaczone z innymi obiekiami.

2. Do;sma do krai powinny Zapewmmc b=zmeczne L.suwame skraLek oraz. pmermesmzame fch na

miejsce czasowego skiadowania. .

§29. 1. Pomles‘f'cz nia krat obudowanych powinny byc ‘wyposaZone W we_rjf_chlcje grawitatying, i

mechaniczna, zapewnigjaca “Urzymanie czystoscl powisirza ponize| granic najwyzszych dopuszczalnych.

norm stezania substancji szkodiiwych dla zdrowia w czasie przebywania w nich ludzi.

2. Uktad wentylacji grawitacying] w budynku nalezy tak zréZznicowaé, aby okcto 50% usuwanego
powieirza posiadaio wioly usyluowane 0,15 m nad poziomem podiogi pomieszcezenia najnizej pofozonego
lub nad majwyzszym poziomem 3ciekdéw w budynku krat Przewody fe nie powinny mis¢ przepustnic.
Pozostate wywieirzniki powinny posiadaé wioty powieirza usytiuowane pod stropem.

3. Nawiew wentylacji grawiiacyjne] w okoto 30% powmlen by¢ usyowany nad podioga, a w okoto 70% -

pod stropem pomieszezenia.
4, \Wentylacja mechaniczna powinna zapewnia¢ nastepuiacy uklad wymiany powietrza:
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1} wywiew: 70% dotem, 30% géra,
2) nawisw: 30% dotem, 70% gora,
5. W budynku krat w chiodnei porze roku nalezy zapewni¢ temperaturg co najmniej +5°C.
6. W budynku krat nalezy przewidzieé umywaike z cieplg wodg, kahine ustepows i pomieszczenie do

 skladowania $rodkéw do dezynfekcji skratek, wyposazone w wenilyiacje grawitacyjng co najmnigj o dwach

wyrnianach na godzing oraz zawdr czerpainy z Koficowka umozliwiajaca podigczenie przewodu do mycia
podidg i Scian.

7. Podfogi T sclany do wysokosci co najmnisj 2 m- powinny byé wykonane z materialdw latwo
mywalnyeh. -

§ 30. W przypadku krat znajdujacych sig w innym kompleksie, np. w przepompowni Sciekéw, urzadzania
higienicznosanitame dla obstugi moga byé wspéine.

§ 31. Kraty nie obudowane, usyiuowane bezposrednio w kanale otwartym, nalezy obudowac barierami,

-jak zbiorniki otwarts.

§32. 1. Kraty usytuowane w budynkach powinny byé ogrodzone w sposéb  zabezpieczaigcy
pracownikow przed wpadnigciem do zagisbien. _

2. Do obsiugt krat powinny byé wykonane permosty robocze i ociskowe dla odsaczania skratek.

3. SzerokosE pomostu roboczago powinna by¢ dostosowana do rozmiaréw kraty, lecz nis mnigjsza niz
0,7 m. '

§33. 1. VWejScie do pomieszczeh lub zagiebied przy kratach powinno by¢ poprzedzene zbadaniem

czystosci powielrza | zawario$ci #Henu. Badania nalezy “dokonywaé za pomocy przyrzadéw

kontroina-porniarowych  stuzacych do wykrywania gazow szkodliwych | niebezpiecznych oraz lamp
bezpisczefistwa. : .

2. Pracownicy wchodzacy do pomisszczenia zaglebionago przy kraiach powinni by¢ wyposazeni w
urzadzenia do wykrywania gazéw niebezpiecznych i szkodiiwych dia zdrowia orez posiada¢ szeiki
bazpieczenstwa z linka, asekuracyjng o odpowiedniej diugoscl.

3. Pracownik schodzacy do pomieszezer lub zagisbied przy kratach powinien byé asekurowany co
naimnisf przez dwie osoby. : ) o _ :

4. Nad wejsciem iub wiazem do pomieszczenia [ub zagiebienia powinno znajdowaé sie urzgdzenie
umozliwiajace wydobycie pracownika w razie zastabnieciz lub utraty przytomnosci. ) '

5. Osoby asskurujace pawinny byé wyposazone c¢o najmniej w dwa aparaly powistrzne, [ink
asekuracyjne oraz w przewozne urzadzenia do wydobywania poszkodowanego z misjsca zagrozensgo, w
pozycii glowa do géry. ' :

8. Liczbg osdb asekurujgeych i aparatéw powietrznych, w zaleznoscl od warunkéw pracy, okresla
kierownik zakiadu pracy.

Rozdziaf 4
Przepompownie sciekéw

§ 34. 1. Pomieszczeniz pomp | armaiury powinny mie¢ zapewnione wygodne | bezpieczne do nich

dojécia o szerokosci co najmnie] 0,5 m, jezal wzgledy technologiczne nie stawiajg ostrzsjszych wymagan.”

Nie dotyczy to przepempewni z pompami zatapiainymi.

2. Budowa schoddw taczacych poziom pomieszczenia pomp z poziomem terenu jest wymagana
wowezas, gdy pompy {ub inne urzadzenia przepompowni wymagaja wescia obstugujacego przynajmniej raz
W czasie zmiany.-

3. Przepompownie jednokomerowe | przepompownie z pompami zatapiainymi powinny posiada¢ wiazy
kanalizacyjne | montazowe, dostosowane do wymiarow pomp | armatury oraz ewakuacfi bracownika w razie

- zastabniecia.
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4. Przepompownie z wydzelonymi zbiomikami czerpainymi powinny posiadaé $ciany szezelne,
cddzielajace zbiomik czerpalny od pomieszezenia pormp. ' . .

5. Jezell do pomieszczen pomp nie przewidziano schoddw; to nalezy zapewnit ciwory ewakuacyjne.
Otworami takimi moga by¢ otwory montazowe, jezeli znajdujace sig pod nimi urzadzenia nie beda stanowily
przeszkody w ewakuacii pracownika. '

§35. 1. W przepompowniach jednokomorowych wyposazonych w krate, w kidrych dobowa masa
skraiek nie przekracza 100 kg, dopuszcza sie raczns czyszezenie kraly. W przypadku gdy ilo$é skratek
przekracza 100 kg, usuwanie ich powinno byé zmechanizowane, ‘ .

2. Praca pomp w przepempewniach jednokomorowych powinna byt zautomatyzowana.

3. Zasuwy odcinajace przeplyw Sciskow powinny byé obstugiwane z poziomu feranu.

4. Obiekly, o ktérych mowa w ust. 1, powinny by¢ wyposazone w urzagdzenia zapewniajace bezpisczny
montaz | demoniaz pomo.

§ 36. Pomieszczenia. technologiczne przepompowni, w kidrych czasowo mogsa przshywaé ludzis,
powinny posiada¢ skuteczng wentylacje grawitacying i mechaniczng oraz temperaiurg +5°C.

§ 37. 1. Zbiorniki czerpalne w przepompowniach $ciekdw, zlokalizowane poza budynkiem pomp,
powinny posiada¢ dwa rodzaje wlazow: kanalizacyine oraz mormiazowe, dostosowane do powrzeb
ewzakuacyinych. : : .

2. Zejscla na dno zbiomikéw czerpalnych, kibrych giebokosé nie przekracza 5 m, powinny by¢
wyposazone w klamry dazowe. : :

3. Zejscia 1 wyjscia ze zbiomikdéw, o kidrych rmowa w ust. 2, mogg, rowniez odbywaé sie za pomocg
drabin opuszczonych. :

4.W zbiorikach czemalnych o glebokosci ponad 6 m nalezy sicsowal pomosty dodaikcwe (stropy
pesrednie, galerie, spoczniki). . ’

5. Wejscie pracownika do zbiornika czemalnego powinno by¢ poprzedzone czynnosciami wymienionymi
W § 33. .

8. Zbiomiki czerpaine w przepompowniach powinny posiadad wantylacje grawitacyjna zapewniajacg co
naimnigj dwie wymisny powistiza w crasie godziny oraz moziiwos¢ zainstalowania wentylatorow
przewoznych, zapewniajacych co naimniej 10 wymiamw czasie godziny. - o S

§38.1. F’rzepompov\rnié sciekow ze stalg obsfugg powinny spehniaé wymagania przepisow
budowlanych, okreslorych dla pornieszezen przeznaczonych na siaty pobyt ludzi.
2. sezell przepompownia nie fest potaczona obudowanymi’ przejciami z innymi obiekiami, w kidryeh

3| najdulg sig pomieszezenia socjalno-bytowe oraz higienicznosanitammie, w obiekcie przepompowni naiezy

urzadzi€ co najmniej:
1} usiep z umywalks,
2) stanowisko $niadaniowe z mozliwoscig podgrzania positku,
8) szaike na odziez wiasng 1 robocza, S
§ 39. Jezeli zamiast pomp do podnoszenia $ciekow stosowane sg przenosniki Slimakows iub podnosniki
kubefkowe, urzadzeniz te powinny by¢ obudowans.

§ 40. W przypadku dokonywania przegladu, konserwacit lub remontu pomp, przenoénikow sfimakowych
f podnosnikéw kubetkowych urzadzenia napgdowe powinny byé wylaczone | skutecznie zabezpieczone
nrzed przypadkowym wigczeniem.

Rozdziat 5

Komory fermeniacyjne otwarte
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§ 41. 1. Zbforniki otwartych komdr Termeanta
wymaganiami okreslonymi w § 16.

2 Dojscia | przajsciz wokst Otwartych komér

3. W poblizu zejscia na dno zbiomika powi
iratwa ratunkowa. o

4. Zejscie na dnoe komory moze odbywag sig za pomoca schoddw | drabin.
5. Wejscle na dno zbicmika powinno by¢ poprzedzone opréznieniem komory | zmyciem schodéw craz
sprawdzeniem siezenia substanciji szkodliwych dla zdrowia w powieirzu na dnie zbiomika,

cylnyeh powinny bys ogrodzone barieramj, zgodnis z

fermentacyjnych powinny byé uiwardzone.
nny znajdowacd sig kofa ratunkowe 7 rzutkg, lub phywajaca

Rozdziat 6
Komory fermentacyine zamknigie

§ 42, 1. Komory fermentacyjne zamknigle ze wezgledu na Wysigpowanie metanu | siarkowodoru
Klasyfikuje sig jako obiekly szczegélnie niebezpieczna.
2. Zasleg strefy zewngirzngj ZagroZone] wybuchem ustais komisia, o kiérej mowa w § 20.

§ 43. Osad z komory fermentacyine] nalezy doprowadzad | odprowadzaé w sposdh Konirolowany, aby
nie dopuscic do powstania nadmiemege nadciénisnia jub podciénisnia w komorze fermentacyjng] | w
zbiomiku gazur. -

§ 44, Urzadzenia zabezpieczajgce  instalacie gazowa komdr farmentacyjnych powinny  byd

sysiematycznie przegladane | konirolowane, a wyniki kentroii zapisywana w dziennikach aksploataciji tych
urzadzesr.

§ 45, Czyszezenie lub remont wneirza komory Termentacyjnaj zamknigiej powinny sie odbywad zgodnia
Z opracowang instrukeja eksploatacii oraz wymaganiami rozdziaiu 8.

Rozdziat 7
Zhiorniki gazu i Instalacje gazows

§ 48. Zbiornik gazu dopuszezony do eksploatacii powinien mied cdpowiednig dokumentacje techniczng,
obejmujaca;

1) sposéb przeprowadzania prob szezeinosc, :
2} zestaw niezbadnego sprzglu przeciwpozarowego wraz ze szczegblowg instrukcjg, przeciwpozarowa,
3) szczeghiowa insirukcig ekspleatac)i wraz z wymaganiami bezpieczensiwa i higieny pracy.

§ 47. Do zbjomnika gazu nalezy zapewnic dojazd droga o uiwardzonej nawierzchni. - - - -

§ 48, Hvdranty lub zhiomiki przeciwpozarows powinny byé Ziokalizowane przy zbiomikach gazu w
odlegiosciach zgodnych Z wymaganiami polskich nomm. - - SR : C

§ 48. Zbierniki gazu i odsiarczalnie powinny posiadaé instalacie piorunochronna,

§ 5C. 1. Zbiorniki gazu powinny by¢ wyposazone we wskazniki standw napaiienia i sygnatizatory
Swigtline oraz akustyczne tych siandw. :

2. Przed oproznieniem zbiomika z wody, stanowiacsj jego zamkniecie. nalesy sprawdzic, czy wnetze
Zbiomnika jest pelaczone bezposrednio z atmosfera.

§ 51. W czasie zmy, a §zCZegolnie podezas mrozdw |ub obfilych opaddw sniegu, zbiorniki gz
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konstrukeil ieleskopowej nalezy codziennie konfrolowad | usuwaeé z nich dnieg i 16d.

§ 52. 1. Zaktad pracy powinien prowadzié miesieczne | roczne konirole pracy urzadzen gazowych, &
wyniki ich rejesirowaé | przechowywad dla ceidw konirolnyeh.

2. Codziennie nalezy kontrolowa¢ prawidiowo$¢ dziatania urzadzen pomiarowo-kontrolnyeh,
prawidiowes$E dziafanta zawordw gazowych przy fych urzadzsniach | inne elementy instalaci.

§ 53. W odsiarczalni gazu, na przewedach doprowadzajacych | odprowadzajacych gaz, nalezy
zainstalowat urzadzenia do pomiaru cisnienia.

§ 54. Napetnianie odsiarczainikéw gazu i wigczanie ich do ruchu moze sie odbywac tvike przy
zamknigtych zaworach na przewodach odprowadzajgeych gaz.

_ § 53, Wykonywanie prac naprawczych w obrebie strefy zagroZenia wybuchem i pozarem moze sie
odbywat tylko na podstawie pisemnego polecania kierownictwa zakladu i pod fachowym nadzoram.

i § 56. Roboty: spawzlnicze w odsiarczalniach i przy instatacjach garowych nale?y prowadzi¢ zgodnis z
" opracowang instrukcjs, przez osoby przeszkoione oraz pod fachowym nadzorem i zgodnie z odrebnymi
=" przepisami.

Rozdzizf 8
Zbiorniki zamknigis

§57.1.Prace w zbiomikach zamknigiych wymagsjaz specjalnych przygolowan organizacyinych i
technicznych, okreslonych w instrukeii eksploatacji.
2. Prace w zbiomikach zamknigiych powinny byé wykonywane na polecenie pisemne kierownika
. zakiadu lub osoby pizez niego upowaznicnej. :
; 3: Polecenie wejscia do zbiomika {ub pracy w nim powinno zawieraé kKlauzule "zezwalam na rozpoczqme
' robét” oraz okraélaé:
1} misisce i czas pracy (miesigc, dzien, godzina), . . C e
2} rodza] i zakres pracy oraz - jesli zachodd iska ponzeba - ko[e_[nosc wykonywama poszczegolnych
Czynnosc, :
3) rodzaj zagroZen, jakis mogg wystaplc podczas wykonywanej pracy, oraz sposdb posiepowania w razis
ich wystgpienia,
oy 4) sposobsvgnalizadi | porozumiswania sie migdzy pracujapym[ a ubezpieczajacymi,

7" 5) drogiisposoby ewakuacii,

8} sposob prowadzenia akcji ratowniczej | udzielania pierwszei pomocy.
4. W poleceniu nalezy poda¢ osoby odpowiedzialne za przygoiowanie i wykoname pracy zaréwno od
srrony wykonawey, jak i stuzb eksploatacyjnvch

& 58. W przypadku prac wewnatrz zbiomika stuzby eksploatacyine sg obowigzane:
1) oproznié zbiomik | odigezy¢ go od innych instalacii | zabezpieczyC przed przypadkowym ich wiaczéniem
' lub uruchomieniem urzadzen wewna;w zbiornika, ' .
2} przeprowadzic koniwole skiadu powieirza wewneirz zblomlka przed weisciem pracowmkow oraz
zapewni¢ jego konirolg podczas pracy.

§ 59. Do obowiazkéw wykonawcy robét nalezy:

1) zastosowanie niezbednych &rodkow bezpieczernsiwa | higieny pracy, kiore powinny by¢ okreslone
szczegdiowo w projekcie organizacii robot,

2) zabezpieczenie migjsca pracy przed pozarem,

3) zapewnienie urzadzen zabezpisczajgeyeh i srodkdw ochrony mdywndua[ﬂe]
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§ 60. Pracownik ‘wehodzaey do wnstrza  zbiomiks powinien pracowad w zespole co naimhig

frzyosobowym oraz posiadaé s Przgt zabezpieczajaey, jak:

1) szelki bezpieczensiwa > linkg ewakuacyjng, -
2) hetm ochronny,

3) aparat powietrzny lub przewdd doprowadzajacy powieirze,
4) lampa bezpieczenstw

jezeli byloby to niewystarczajace dia ulrzymania wiasciwe] jakosei powieirza, nalezy zastosowaéd
mechaniczny dopfyw Swiezego powietrza.

§ 681. W czasie przebywania pracowniksw wewnglrz zbiomika powinny by otwarie wszystkie whazy, a

§ 82. JeZali podezas wykonywania pracy wewngirz zhiormika znajdujg sig materialy w stanie ptynnym lub
sypkim, zagrazajace Zasypaniem lub utoniaciem pracownika, nalezy usunad te Zagrozenia lub zastosowad
odpowiednia zabezoieczenia, np. w postact ruchomego pomostu opuszczanego. )

§ 83. Prace spawalnicze fub stosowanis otwariego plomienia wymagajs zasiosowania sp-ec}‘alnych
warunkow i srodkdw, zaberpieczajacych prred wybuchem {ub pozarem. Praca e powinny by¢ wykonywane
pod fachowym nadzorem oraz zgodnie z odrebnymi przepisami.

84. Zakoriczenie pra w Zbiormiku powinno by otwierdzone przez osobe, kidra wydata to polecenia,
cy P 2
Rozdzizd 8
Przepisy przej$ciowe | koficowe

§ 3. Obiekly isthigjace, w kidrych wymagania berpieczedstwa | higieny pracy w driy wajscia w fycie

niniejszego rozperzadzenia nie odpowiadajg jago wymaganiom, nalezy dosioscwad da nowych wymégaﬁ W
okresie 5 [at, '

§ 68. 1. Dila obiekisw bedacych” w hudowiz’ Tup’ I—O"zru'c'ﬁd;"?.ii"r'il'é"”p‘iékéiéﬁiiéﬁ‘ﬁii?fkbwmi{dm “do
eksploatacji przad wejsciem w 2ycie fozporzadzania, nalezy dokonad komisyjnago przegladu, kidry pozwoii
usiali¢ zakres prac zwigzanych z dostosowaniam 0czyszczaini do wymagar ninigjszego rozporzadzesnia,

2. Komisjg, o kitrei mowa w ust, 1 » Powoiuje inwesior w porozumisniu » Przysziym uzytkownikiem,
wykonaweg, bilrem projekiowym oraz z przedstawicielami wiasciwych feryterialnie organdw Paristwows
Inspekei Pracy | Panstwowe] Inspekdii Sanitarna]. '

3. Obiekiy bedace w trakcie projektowania powinny byé dostoscwane do wymagar niniejszego
_rozporzadzenia. '

- § 87 Track moc fozRorzadzenic Minista Gospodarki Komunalnef z daja, 1 7 lutego 1970 r. w sprawie
bezpieczensiwa i higieny pracy w kornunalnych oczyszezalniach Sciekdw (Dz. U.Nr6,poz. 51 iz 1984 . Nr

10, poz. 43).

§ 68. Rozporzadzenis wchodii w t-ycie bo uptywie 14 dni od dnia ogloszenia. -

SYSTEM INFORMACJ PRAWNET LEX TDELTA") 1273062

T

Aty

ey

rN———




Homnnd

‘ ._J

-

-t

[

-

j

(e en kg = R e

L

- —

Podstawowe erynnedel cracownika przed rozpocraclem pracy:

. Precownlk zstridnlony w Zhiernlkach powinfen:

1. Da pracy orzystapi¢ punkiuainis, bedae wypoezglym, Uzedwym, wiadciwie ubranym lubranse
robocza, buly gumialki, rakwncs p:zamys}owe. nakrycie glowy, rgkawice gumowe, kask,
pélmaski lub maski prsciwgezowe, ubrama echironnal, -

2. Wysluchat instrukizty swojego bezpoéradmego zwigrzchnika /mislze, brygedzisly ne
temal wykonawstwz zadaf w danym dniu roboczymi | {o w sposab fachowy | bezpizczny
oraz przedyskulowad vdaécnva_maﬂzaqq ohzymanego zadania.

3. Prrygolowaé podstawews | niszbzdne pomocs, jak: - ’
topaty, grabia, miaty: stalowe i pormalna, pbjemmki na osady i szlam, ilp..
4. ‘polowad, arzad tym sprawdzajge ich utyls:zncéé okrediene ochrony oscbisle Imask:
. olmaski; kask, szolki bezpmeﬁslwa rekawlce gumowe, gumowe buty, ubmnia
spacjaine/,

5. hWiad ﬁwladornosé 0w zbiornlkach np. éc:akéw 53, ‘mazliwe roznego rotxaiy zagrekenia,
a ITlIQdZY |nnym:
= udisszenia wyziewami gazow fnp. dwuulankzam wagla, melanem ilp., poparzenia

samozaplonowymi gazami

+ zabrugia réZnymi gazami, a przeda wzzysﬂc:rn s:arknwadarem lerclem, nilrobenzenam,

4-ro alyfkiom ciowiu
« rzkazenia bakteriami czy innymi czynmkarnl sﬂmdhwyml
+ ulonigtia, poratsenia pradsm s]aklryanym
» ziamania kofezyn, Rp.

6. Dla zachowania warunkdw baszac-...m‘:sth podezas realizowania prac w zbiomikach
Sciakaw flub innych z clscxami, nalegy misdzy Innymis
*, zamknag vszystkla doplywy ciaczy do =Hiornika
~ maksymelnla chnizye pozlom cloczy fnp, doiakowl iub nawa! catkowicle je usunac

* przewietzyt cafa xbiomiki np. azolem b, gazemoonjemym
- DiIsz wiezerds wentylalom wﬂa«:&aﬁwgo go pzez co najmnizf pdl godziny, lub
- = ohwertie wszysikich winzder, aby spowodcwaé ruch powializa, co najmnis] przoz
Jedna, gedzing, albo
*  spowodowsad wymuszony nueh pomﬁt:zz przez pol godziny
* pesiaded sprmwdrong bezpieczng linkg rsakuracyjna. '

v skonbrolowad stan lunkcipnalnodd wypesatenia pomoenicrege jak drabiny zejéciowe,
Kamry T uéhwyty pomoens pray zajdeisch Pwy;éx:.ad': ze Zhlomika, kanalu cxy intego
obiakty, linkl asekuracyjne, schedy ilp.,  :

+ upawnid ste, Ze:

¢ w zhiomlku nis ma juz mabe._piemegc slqtema ga.zéw niebezpisczych
»  pracownlcy asakuru,lqcy i nadznm}a_c}s przebieg pmcy w zbiormikach, sa przygoliowani
do wykonania powisrzonego im zadanid

7. Do nadzoru | asekuracyi precy w zblomikach, zapewnid sobie co najmnief dwéch
pracownikéw, 8 do wykenania pracy zasadniczsi, zech,

8.r jawmenzu sig, 8 wazalkia zagratenia zosta-x'y usunigle, praystaplé do roaiizaci pracy,

Zazaadilors eomnodcl pracownlka w czzele mnflzaw:nla ptacy:
Pracowmlk zatrudnlony w zblomlkach pow]nkan

1. Wykenywat tylko czynnotci 2lecona przez SWDngO bezpoémdnmgo przgfoionego Mmislrze,

brygadizistgy,
2. Prace nisbazpisczne wykonywué zabezplaczajac sig odpomsdmml ochronami csobistyml,
3. Przy pracach zaspolowych, doslosowat sia |:Io wydawanyeh polacert.

i.4. Pracy reallzowad, Bdy ma sig peyvmods, Ze Rle zagretaniabezpleczetstwo ralrica grzami,
- % reiezky T czym, na bieiace sprawcl..aé nbec:'laéé mab-azplecznegc gsZU Drzy. pomeey -

edpowladnich urndzes,
§. Na biaZaen sprawdzed kontakl z pmcownlkaml asekuracyjnymi.

6. W przypadku zsuwnzenia jakichkohwiak {mgmzaﬁ, | prace., przerwad, pomzumiad s;q .

Z precownikami asakuracyjnymi,

31 Pezy wydebydo zanisczyszezed 2o szcrmks po zaiadowamu pojsmnika, usunad sig w nne

mig{zce, eby uchrenlt sig przed awsntuainy-n Lipadkiein:podfioszonego fadunku.

8. Jalell o moliwe, na hiszsco urzamalrzaé zhiomik,: w kdrym realizowanz jest praca
c?yszuqm preeprovadzene =g, remcntyxl naprawy’ lub inne czynnoScl przewidzriane
pienami,

* 8. Przy pracach w zhiomikech slosowad néwﬁt}anxa lampaml‘ o naplaciy 24 V, hamelycznie

*  rabazplxzonymi, )

‘EU ¥ preypadke napotkenia przeszkéd w raahzaqt zadenia, np, Instafacie sify fenergetyczne,

T wedne, Iglazswa CO 1inne/, preca pa'zarw‘é. ae tyﬂ fekcia zawisdomi& asakumcy]nego
pracovmlie,

E 11.Nis wykonywaé Jakichkoiwiek prac w zbmm]kacn gdy slqzanie equ jest nifsze niz 18%,

-:baZutyvania ochior osobigtych, slosowad maskl z doplywern $wisege powioliza.

. 123etedl jest-to moshwe, zesicecwad da czyszczania zhiomildw spacialne urzadzenia /np.

hydrommenitory! |ub -odpowiednia techno!ogi@ ocTyszezania, <o wyeliminuje koniscznoéd
wehodzenl do woglzezbionilke,

13.Na kazdz, newet klkotrwale welcie do zbrpm'ka domagaé sie p|semnego zezwolanla od
svrofege bsi:pe-l—udnl-ago przolatonegs imisiza/.

" qa. Domagsé -slg “kerdoramowo lastruklazy szuegb!owego przed wejsciern do zbiomika,

a przeda wszys(kim informac o ;
* ol Fzakrest decons] pracy i i
« rodzaju i sposobis przygolewania miojsca pi‘ac\»' | adzie maaa BV witarane niyrsdlnne

B

- zakresia | kelsinodcl wykonywania poszezegoinych dzislan, cxynnoscl, oparaci, zablegsﬁ‘n
» modhwosc awanlualnych zegroded oz sposobia ich unikngcia-
* Srdkech zanadezych, zabezplecze|[WK | lagych prica w zbiomiku
» matodach porozumiswanis slg z pracownikami asekurscyjnymi
+ symplomach ewantusinyel zatrug, fizycznych objawach odezuwalnych w grganizime
» przewidywanych drogech’ awakuac]i w razie zagroZert oraz spasobow wydostarua s i
* Zewnglz zhiomike
* innyeh waznyeh wiadomosc, przydainych prey pracy w zbiomikech .
15.Przesirzegac okreslone zasady przy ng, tzyszezeniu zhipmiks, uslalons przez zecapmesge.
18.W zblomikach, w kidrych zainstslowane s3 ruchoma urzadzenia np, podajiki, skrobak
mieszadla, ilp., napedy ich odlgczys od podslawowoego zaskania, aby wykiuezyd moiliwod
Ich przypadkowego wigczenia,
17.Pazy koniecznodcd npaprawy zbiomika np. przez spawanie zapawmé, aby spawac
plzesuzega! zasad)- i preapisy ustalone wedlug Ddrqi:mych opracowai, 2 dolyczacych leg
lypu wyhonywanych-prac. .
1B,Potlczas pracy w rbiornikach, organizowed przervy lub zmieny pracownikdw, co 30 minul

" 18.Kazdy wypsdek prxy pracy nalychmiast zglaszat swojamu kigrownictwu,

20.¥Y razie zalsinfenia wypadke przy pracy, pozoslawié lo misjsce, jazell to moziwe, w lakis
slanle, w jaldm wypadak nastapil, a2 do czasu praybycia Zespoly Powypsdkownga

21.W rade jekichkolwisk walpliwnded oo o bezpiscinege wykonaniz powierzenej pracy,
=it sig do saoisao barpodradniago przelnonago Imisiza, brygadristyl o vnyczne oo
dalszego prawidlowege poslgpowanla | zaslosowad sig do  uzyskenych poisces
iwylycznyeh.

Czvnnofcl mrkz=rane pacownlkowl ratrudnionemu w rblornikech;

' Pracownikowl, =xfrudnionsmu w zhiomikach, zabrania zig praede wezy=tkim:

1, Wykonywaé prece w zbiomikach bez wiasciwych ochron csobistych oraz vbrank
ochronnago,

2. Wykonywsd praca w zbaomlkach baz upawnisria sig, e zostely ona \edaé.cnwe i skuleczm:
przawiBelmona,

3. Reslizowad powierzons Zadania baz asekuragl innego pracoemika.

4. Owialled wiale shiomika lampami o innyrs napieciu niz 24 V.

5. Wykomywes jaldekolwiok praco w zhiomikach, gdy staienm llenu JﬂSl mksze niz 18%. bez
odpawiednisgo eberpiecrenia  ochirenam osobistymi—  — - -

8, Pracowet w zbiomikach bax:
* zaxwolania swojego barposradnisge przelofonsge fmistrzs, brygadisly/ na pismie
* odpamdedniege instruklazy dedatkowego

. 7. Pracowat w zblomikach wigcej ni2 30 minul, nig organizu;a,c pizarw ani wymlam

pracownikos, -

8. Slesowmd niabexpioczne
i wspdipracowmikow,

9. Palania pepisoséw w czzsio pracy w ZbIOITlIkU

10,Opusrczania stenawiska praGy, pozosiawiajae prace nledokodezona, Klora mote siworzye
ckradlone zagroZenia,

11.Ustwainie mitnego rodzeju zabszpisczen § oznakewan, kisre zostafy WC'ID$nIBj uslayrone,

12.Nfs przostzsgania ustalonych zasad i przepiséw przy pracy w zhiomikach,

13.Plcia eikoholtt podczas precy lub na lererda zaklady, branfa udziale w niabozpiocznych
“zebawach® czy Zartach, slwarzajac okresions zagrozenie dla’siebis i wspé!pracowmkdw

14.U%ywsania lsnu do odéwieania wnalza zbiomika.

15.Ukywanla masek z pachlanlaczami oraz zwy}dych pasdw bezpiaczadsiwa,

Ix! W | makenczeniu pracy:

Pracownlk zatrudnioay w zblomnlkach powlnion:

1. Oczyéclé tZywans ochrony oscbisle { uloXyé je na migjsce na ten cof przeznaczona,

2. Przokezaé slanowiska nlennikow fub aﬁb&zplec‘zyé Jja-przad moilivoddn pewslania
Jakichkolwiek zagroZed.

3. Sprawdds, czy pozosiawions stanewisks nis slwoay zpgroton dla aloezena.

4, Opuszéznlae stanovisko pracy, powiadomié o bym fakcra swojego bazpodradniago
przslotoaege fmistza, brygadzustql

Uw:

melody pracy. sltwarzajac zagroZenia dla  sicbie

Unearpl dodgtiown;
Pracownik strudniony w rblomikach powinken;

1. Dbsd, w méarg madiiwodd, o higlang osobstq_Isdﬂudnngia_d

2, Szanowaépcwmnawblam!aniexommnymbfsls

3, Mie¢ fwisdomedé, te pod pojeciem zblomika medna muumied takte: zasobild, pojemniki.
shiosy, bunkry, gmmalry’. miemlki, skrubary, reakiory, sutsikiewy, kolurmay deatyiacyina,
wyparkl, keddle, suszadd, koty, komory piacdw, rurcciagl, cystemy, kanely [ studoanki
kanalzecyine, a prace"w kazd-m z nich powodujo iy rodred zagrotonis, od kibrych
skulidhy chronié sig ochronami caoblstymi, cdpowtadnio 60 sywad,

. 4. Przasizegad wazysikie zesady i przepisy uigle W nkﬁefs:mj instrukell, gdy? za keh nie

slosowanis moina byé pociagniatym do odpowiedﬂ

5, Wledzjod, 1o w rezie zalstnisnie sytuacji nis wymi-edonyd'x w wyloj pocians msu‘ukcjr
zwitcié sig do swojego bezposradniego przsloionego /mistrze, brygadzistyl o nsiukiaz
Jodalkowy dla be.splenznegu wykonywania powlerzonych cbowinzklw pry reafzacy
zadan w zhiomikach.



Pedstawows coynncddl pracownika orzad romod:eci-em pracy:
cm—nlk ohehugtl 5oy DOMmDe pc‘-e-"éw surowvch oowinlan:

o pracy przyslapic punkiuzlnls, b@da_cwypomafym frzaderymn, wiadchvia ubranym
fubraniz robocze, fartuch gumowy, u‘gk&mca Fgumows, buly robocze 1 Gw.
*gumnizki®, nakrycie glowy, ochronnikl stuchu, okulary ochronne itp.J.
Sprewddid slan lechniczny pomp wircwych orax ich naped siskirvezny wediug
‘zezegblowe] instrukd podane; w DTR:/Cckumentac)i Techn|czno~RuchcwaJ! przez
~roducanta, upawnlajac sig, 2o sq preyslosowane.do regulamns] { clagisf pracy.
3. Upawnit¢ sie, 2¢ zhiomik przy pompach Jest wiadciwie napeiniony, a instalaca
_Qomomxc.za nle wykazuje Zadnych ustarzk. :
jprawdzi¢ prawidiowost dzistania pomp ‘c:natowych Z wimnikiem baﬂopai&owym.
h:lra powinny przellzczad sciski wiaz z zamaczys_czenlaml statynii, osadem i
iasklem
lJs!qr::nlrolcvwaé obcigzanie kral = ﬁinslaiowanych przed pompami.
_Erzadyskuiawaé e swoim bazposrednim pxznio’ranym, bezpleczny przebieg
‘bslugiwania pomp ze zwrdcenism szczsgélnej uwagi na moiiwe zagroZania,
‘l6re mioga powslad poderas dzistania Urzadzal,
T~¢suwatone Wb przawidywane uster’ru | mankamenly ommz zagroZsniz na
slanowisky roboczym, zkwidowaé twe whasnym zakresie, 2 jefell lo JES[
Mernozimve, mlormac;a przekazac swglemu bazposredniamu prze{ozonEmu celem
0 szybkisj likwidac]i | po upewnieniu sig, e zostaly one usunigla, przystapié do
=al:zacp pracy przy obsfudlza pomp.
7&:-.éaumc...- czynnoscl podezas realizowanla pracy:

.

O)(n

Pracownik cbslugujacy pompy powinlan:

I Powierzone obowigzki przy obsiudze ponm wykcnywaé solidnie, zelelnis, wadlug
#ytyeznych zwierzehnika,
4 Jjowodawad, aby cale purmeszczeme pamp bylo wiasciwiz oswiellone, posledain
odpaviedniz lemperaiurg oraz czystoéé powietrza,
3. Ma bieZago sprawdzac:

[+ prawidlowosd dzialenia pomp popr’az wlescfwa wskazania na przyrzadach
pomiarowych . .
¢« obcigFenia kral : X .
¢« oprdinianie zbiomika wiaz z osadem
. _* rogulamosd oraz ciqgiodé pracy calego zespolu urzadze.
4. odezas chslughwanta pomp Sciekow surowych, stosowat tylke bazpieczne metody
=c,' nie sfwarzaiac Zadnych zagrozen dia siebis araz otoczeniz.

L

p\

Fozbawions dutych czastek plywajacych. ] cigkkich zawiesin,

. Na biszaco ulzymywad whassiwa wydajnossé porap, kidra oslagaé poprzez

[ regulacie wydajnosa | ukdadéw pompowych

+ wepdlprace ukiadéw pompawych ziotwartymi zbiomikami wyréwnawezymi

| + wspdlpraco  uktadow pompowycn z zamknietym: zhiomikami  wodno-

powiabrznymi /powiatrznikami/.
- Wazelkia pracs nad zbiomikami otwartymi fp. wyrdwnawezymi/ realizowaé tylko

2y asekuragfi drugiego pracownika, 'bedac odpowiednio zabszpieczonym finkg
3y szaelkami bazpmc._eﬁstwa
swodowad, asby w POmMisszezenit pomp podicga byia crysla,
“flezatarasowsna, niezasmieconi. .
W orzypadku kledy pompa nie zasyssa éceekéw wa wizsciwej {ioécl sprawdzié, czy:
7 nisdostalacznie zalany Sciekami Jestwurmk pompy
{ zapawietrzony jes! caly uklad
-L+ jsstzadurza wysokosé ssanla
v niewiadciwy jest kisrunsk obrofu wimika
= nasiapito zalkanis otwordw smoka i,
iq | syh.lac;u,, gdy. nasl@pu;a zmn:sjszems frytialnosei _pracujacych popm, przycayn

o

~

sucha,

m

o

—'- nwszczslnosu W plzewodae ssqcyrn

+ deslawaniu sle powisliza do przewodow ssqcyci'l
-~ wziedce ci$nieniz na Hoczeniu ;

' wzroscis wysokoscl sssnia

zatkanls sie olwordw smoka itp.
W prrypadiu gdy pompy majy -uanf-wny fub ﬁanashwy bieg, szukac przyczyn w
lzkich powodach jak:

F osad na $ciankach wimnika

rasyssanie povwietrza czy
.5 kawitadaitp.
12:ezeli stwierdz ske grzanie lozysk pamp:. sprawdzi€ cay:
*+ pompy uslawione £3 poprawnie | prawidowo :
i ! istniejs brak lub nadmiar smaru przy kzyskach tocznych
l_" jast zbyl maly luz migdzy czopetn, d panewkami przy lozyskach $lizgowych iip.
13ty pompy wykarujy wibraciy, sprawdzig coy:
+ pormpy sg uslswione prawidlows
s dobrze jest wywatony wimik pompy
isiniejg osady na Sciankach wirnika itp.

1 bigZaca sprawdzad, @y do zhiomikéw wyrdwnawezych pompawéna s3 &clekl

- dot.: bezpleczenstwa i higieny pracy dla
pompowni sciekow surowych w oczyszczaini T

- Pracovymik obslugulacy compy pc]wlnfsn:

obstugi

14.Ke? wypadek przy precy nalychimiast zglasza¢ swofemu bezposredmemu
wiarzchnikowi, -

15Z chwila zaisinienia wypadku prey pracy, puzoslawlé miejsce j8g0 POWSIZNI3 w L

takim stanis, w jakim on sig wydarzyl, ai do czasu proybyoid Zespoi

Powypsadkowego.
18 nglzypadku jakichkolwisk “qtplrwo.’sca co da [achowego | bezpecinege

reelizowania pracy pizy ohsludze pomp Sciskdw surowych. rwrbeit sig do SWOREO £

bezpodredniego pizsioZonego o wytyczne | wskazowki do dalszej pracy i X
doslosawaé sig do otrzymanych palscen, - ;
Czvnnosc! rakazane pracownlkow! obstugulacemy pompy:
Pracownlkowl obshigu[gcamu pompy zabrania sie przede wszystkim: -

1. Wykooywania pracy bez peprawnef znajomoscl insindkeji i konserwaqt pomp.
2. Stesowania mebazmet:mych meled pracy, stwalzagap zzgroienia dla siebie : fF

oloczania.

3, Lekcswatenis pracy pomp, JeZell wykazujy ckredlone mankamenly
nisprawidiowosc! w eksploaladfi Jalg np.: ) - o

+ wibracle, halas . -

» grzanle loZysk : -~

» nierdwnomiems prace |

= zmnisjszenis wydajnosei T

« zasyssanie powielrza jtp,
Slosowania nlewiaschvego ofwlellenia pomieszczenia pamp.
Lakcawatenia nieprawidlowego napelnianid zbiomikdw wyrdwnaweczych.
- Nia regulowania wydajno$c pomp zgodnie z ich charekierysiyka lechniczna.
Gromadzenle w stacii pomp malerialéw 7 przadmioléw utrudniajacych presos ]
oraz cbslugiwanie urzadzrad.
8. Pawodowania, aby padicga w pomleszczeniach papm byfa $liska, mokra. nmeréwna E .
. zalarasowanzs, zasmiecona;
9, Nie asskurowania sie szalkami Jub linkami bezpleczeﬂstwa podezas pracy nad
zhiomnikami obwartymf Sclekdw,
10.Tolerowanla w pomieszczeniach pomp cséb postronnych.
11.0puszczanis-stanowiska roboczego bez wainych przyczyn.
12.Naprawianka pomp bez adpowiednich uprawnler | przeszkolenia,
13 Zalrzymywanla pracy pomp baz waznyeh przyczyn, nie powiadamisjac o tyr" lakce

swojego be.zpoéradmego przetoZonego.
14.Usuwania r pomiezzezsnia pomp wszelkich rnfonnacn f oznakewar, :

Lo

P

- 15.Plcis alkohbiu na-stancwisku .roboczym lub.na terenle. oczyszozsing, brams vdzigv 'x‘

-w nisbezplecznych "zabawach™ czy fardach, stwarzajac zagrozsn:a dla sigbig 1§ ;
cloczenia. .
Czynnosjcl pracewnika po rakederanil pracy:

i
$r

Pracownlk obsiuguiacy oompy powlinlen: i

1. Przekazs swoje uwagi | sposizezenla swojemu rwierzchnikowi, colyczace §
prawidiowoddl dzisfanis popm oraz syiuacji w oczyszozalni,

2. Uporzadkowad, jezell taka konlecznodd isinisje, cale parmeszczema ponp. _}

3. Sprawdzlé, czy pozoslawione slanowisko robocze nie. stworzy jakld'lkﬂh\'rm-f\ K
zagrozed dla oloczenia. :

4. Opusci¢ stanowisko robocze po zakadczeniv dnia pracy i przekazanio swoich trwag L
ylarzehnikowi.

tiwagl dodatkows:

1. Zawsze dbad c higiene osobfsla_] schludny wyglqd

2, Mie¢ Swiadomost, Zs Dperacje oczyszezenia Sciekdw slanowig bardzo wainy
elament ekologiczny | mogy sig one odbywaé:

+ samoczynnia
send o miEeHAlEznideen et e s el e L L - -

= chemiczhie :

+ biologicznie

« biologicznie szivcznie

8 crynnoscl pompowania slanm{rlq bardzo waino ogniowo w calokszialoe
przywracania Sciekom pisrwotnej wiagciwoscl wody.

3. Przeslzegat wszysikis zasady [ przepisy podane wyzef, gdyz za it e
slosowanis mozZna byé pociggnietym do odpowiedzialnosei.

4, Wisdziad, e w pfzypadku zaistnienia syluscii nie wymienionych w wyze} podane;
instrukefl, zwrd<lé sis do swolego bezpoéredniage przelozonego o dodslkovy
instrukiz? dla bezplacmego obstugiwania pomp. i kontynuowania powisfzonych
obomazkéw -

§1i2 Dz.U.nr

lPodslawa: Kedeks Pracy, Dzial 10, rozdziat Vill, arl. 2374,

24, poz. 110/




1.0 kaz.dym meszczeshwym wypadkd w pracy w drodze do pracy it z pracy do

domu nalezy niszwiocznie powiadomié: :
a) pracownrkow sfuzby .personalnej, bhp | ‘przefozonego  w miejscu

zatrudmema osobiscie, telefonicznie lub przez inne oschy,

b w czasie choroby lub po jej odbyczu 00 przybymu do zaktadu nalezy
przcdaozyo zwolmeme lekarskie L4,

c) kaidyfzaistnjaiy wypadek hafeiy obowiazkowo zgtosic é%uzbie bhp, podad
miejsce, date | godzineg craz okelicznesci | dwiadkow wypadku,

d) poddaﬂt’: sij@ przestuchaniu  w celu sporzadzenia . dokumentac]i
powypadkowe], niezbednej do ofrzymania swiadczen odszkodowawezych.
2. Poszkodowany: po przybyeiu do zakiadu powinien zglosié wypadek w celu
jego zarejestmwama w zaldadowej stuzbie zdrowia Iub Rejonowe]
Przychodm ekarskiej, W kaorych powinien otrzymac .

a) wiasciwa mformame o stanie zdrawia; mozliwodciach leczenia; w ambulato-
rigm, v s7pifa1u w przychodni lekarskisj, u lekarzy speqahstow ub w domu,

D) mmrmac;]e O sposobach uzywania lekarstw, mozliwosciach rehablluaCJl oraz
stosowama sn@ do wskazart lekarskich w okresie choroby i po'jej przebyaio,

3. W przypadku iwsz%psema dolegliwosei po wypadku, doznanym urazie ciata
fub mnych pow&k%an no odbyiej chorobxe, nalezy je zglosi¢ w zakdadowej
stuzbie zdrowxa I bhp oraz siosowad sie do wskazan lekarskich, bgdZ
domagac si¢ ! o skierowanie ~na Komisje do Spraw Zatrudnienia
i lnwahdz‘wa W .»:al-uadz;e Ubezpieczen Spotecznych.

4. Kazdy wypadek po;edynczy czy zblorowy (powyzej jednej osoby) w miefscu
pracy, powmien byé dokiadnie zbadany 1 ustalony w celu stwierdzenia
okeclicznosci {I  przyezyn oraz podjecia  odpowiednich  dziafan
zapoblegawczych W miejscu zdarzenia. :

4]

.K;emwmfc za“—:-lauu pr‘ﬂcy, e%uzba uéz sraz nne zam‘:ercsowan., siuzby

spequhsLyczne, powinny kazdy W\rpadek dokfadnie oméwié z praco-
wnikami w mejscu pracy, wskazac na okolicznoséei | sposoby ich zapobie-
gania i proﬁlak fycznego oddziatywania na podobne zjawiska | skutki
powypadkowe. ! ' Lo '



PIERWSZA PC

OMOC W NAGLYCH WYPADKACH

I Zycia oosékodowc.ne'go w wypqdku przy pracy tub powstalego w innych gkolicznos$ciach bardzo czesio zalezy
ud postawy.ratujgcych oraz znajomosel udzielania pierwsze] pomoey i ich energii. Obowigzek ten spoczywa na
bezposredmm przetozenym - br}rgadz:sc;e mistrzu | kierowniku oraz na osobach znajdujgeych sie w otoczeniu osoby
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i Opatrywanig ran:
, przede wszystkim dok{adme ‘umy¢ rece woda z mydier‘l fub

. zakiadamy. apaskg LICISk:ajch {roz
krawat fip.) jak najblize] tu%o‘:wia. Nafozone opaski uciskajgce
©na kcr'_lczyny gorne {ra prze@famignﬁu) na koiiczyny dolne’ {jak

-~ umoczyé W wodzie UIIBI‘IIOHG}
_ wstrzymuje sie pnzyczskaja‘c.. tetnicg “szozekows do. dolnego

brzegu delnej szozeki. Krwotok z c:;o%a I skroni wstrzymuje .
- sle poprzez przyciskanie tetnicy skronjowej z przodu ucha.

Drznnosz=nze poszkodowancgo. ‘cigzke poszkodowanego
naiezy przeniest w taki sposdb, aby nie sprawia¢ bolu | nie

spowedowad pogorszenia jego stanu. Przenosié powinny trzy
: osoby ustawione z jednej strony, lub dwie osoby | trzecia ze

strony przeciwng pcsrodku Przykl kaja na lews Kkoiano

i wsuwajg obie dionie pod ciato: paszkodowanego jedna -

osoba - pod glowe | piecy, druga - pod krzyz-i miednice,
irzecla pod uda | podudzia, przy czym jadnoczednie podnoszg
do géry i skiadaja na nosze Qnrys%ane"koce'm

udzzelajqcy pierwsze] pomocy powinni

spiryiusem czystyrm  lub przynajmme} zzjodynowaé swoje
palce, Dolykanie ran rgkami nawet wymytymi jest niedo-
zwolone. Rany nis woino przernywad ‘woda, Srodkami lecz-

niczymi, zasypywac prcszkami i smarowac masciami, gdyz

utrudniajg one gojenie | przenoszy: brud z powlerzchni skary
dorany I mogg WYWDILEC zakazeme Na rana nak{adarny
wyjalowiony materiad z pakletu opa‘trunkowego i nie nalezy
doiykad go rekami na pomeizchnr a ‘yikn c:hwytac za jego
obrzeza, kidry przykiadamy na rang [ owijamy bandaznrn
Oczyszézenls ran z Brudiy, Ziemi fip. nalefy do 1ekara,

Tamowanie krwotokdw: w przypadku naciecia, przebicia Iyt

F— tetniczych konczyn gornych | dolnyeh (rak; ndg i stép) nalezy

kdrficzyny géma zranione podmesc do gory i na rane przylozyé
)}a&ov\nony opatrunek i mocno preyciskad w clagu 4 - 5 minut

niz dotykajgc rany paicams Kiedy krwawienie ustaje, nalezy .
| : . przylozy¢ jeszoze jeden opatrunek lub kawalek wa‘y i rang

mocne owingé bandazem.
Krwotok z doliych koriczyn wstrzymuje sie przyciskajac

- ginice biodrowg do kosai mi:ednicowej, a ze stopy - przyciskad
lgtnice znajdujacy sie ne grzblee:te stopy Na kofczyny doine

nakladamy opatrunek wy]m‘owsony I podnesimy do gbry oraz
‘ciagliwa ikaning, szalils,

wyzel) nie mogg by¢ rimiozdne diuzsj niz przez 1-2 godziny,
gdyz moze nastapi¢ obumarcie {nekroze) koficzyny na skutek
braku dopiywu krwi.

W przypadku krwotoku =z nosa - poszkodowanego nalezy
polozy¢ ub posadzig; odchy5[|wszy mu lekio glowe ku tylowi,
fozpiad kolnierz, najozyé okfr:id z zimnej wody, wiozyé do.nosa
kawalek wyjalowionei waly oraz ucnskac nos palcarni. Wate
L(_;wotokx Z fan iwarzy

p—

. Usuwanie obecych ciaf z oka:

oszkodowﬂnej Osoby udZteEazqce pierwszej pomocy nle powinny obawia¢ sie odpowiedzialnosci karne] za
iewtasciwe jef udzielanie; F"zed prawem odpowiada-tylko Ta osoba, kiora tef pomocy me udzielifa, bgdZ mogfa {o
cvymc bBez naravema sseb:e i mnvch osob ramrqcvcn Doszkodowanego '

Krwawienie z duzych ran glowy wstizymuje sie przyciskajgc
iginice do kregdw szyi, & z dolu pachowego i z barkdw,
pzzycisl;aé tetnice podobojczykowsg do  kosci w  dole
nadobejozykowym., Na przedramieniu przyciska sie tefnice
remieniows, posrodku ramienia od strony wewngirznel, Po
udzieleniu pierwszej pomocy, poszkodowanych.z uszko-
dzonymi teinicami nalezy przewiezé do Stacii Pogolowia
Ratunkowego.,

W przypadku krowtoku z drég rodnych, chora polozyé na
brzuch, nalozy¢ zimny okiad na podbrzuszs i prwiefé do
szpitala.

" 4, Zramania koSl dzlelimy na zamknigte i otwarie.
Zarnanie czaszki na skutek upadku na glowe lub uderzenia w

glowe, Oblawy nieprzytomnosci oraz krwawienie z uszu i ust,
Zimny oldad na glowe, przeniesc na noszach, kocu, plaszeze
ito.. zepewnic spokd| i skierowaé do szpitals.

Zimmanie kregosiupa. Silny bdl w kregosiupie vraz alemoz-

liwosé zggeia | poruszania plecami. Podsuna¢ deske o diu- ‘

gosc] wigkszej niz poszkodowany aby przy przencszeniu nie
nastapifc przeginanie tufowia | uszkodzemie rdzenla pacie-
rzowega, R .

Zamanie lZchhmec:e obchzyka Db)ana SIQ bo}am | znacz-
nym abrzgkiern w okolicach obojczyka, Wiozyé do dolu
pachowego zwitek waty, zgia¢ reke pod katem prostym,
rawigsit na temblaku zrobionym z chustki i na usikpdzone
iisjsce nafozye zimny oklad.

Zrarnanie Zzsber objawia sig silnym bdlem przy oddychaniu,

' keszlu, kichaniu przy ruchach. Mocno obandafowsad klatke

piersiows [ub.debize sciggnad recznikiem podczas wydechu.
W przypedku stluczenmia lub zwichnigeoia, stesowaé zimne
oklady z wedy i mocno zabandazowad. Miejsca stluczonego
nie jodynowas, rozcieraé lub smarowad masciami.

- Ztamanla korficzyn gérnych i dolnych, W przypadku rek

nalezy fa.unleruchomié za pomocyg deski fub szyny iak, aby

dwa sgsiadujgue stawy ulegly unieruchomisniu, zawieslé na

iemblaku i przymocowad do tulowia.

Przy “zlamanit | =zwichhigelu paledw u rgk  nalezy

przymacowad deseczke na szerokoéé dioni, zabandazowad.

Dlugosé deseczki powinna by¢ od kofca paicow do
przedramienia.  Zamanie’ koriczyn delnyeh - nalezy
unieruchomi¢ na desce od diugodel pigty by zachodzifa poza
miednice. Na uszkodzone miejsce kast zimne oklady z wody,
najlepiej przemyé oko
roztworem kwasu bornego, czystg przegotowang woda przy

pomecy waty Jub gazy. Chorego potozyé na bok cherymd

ckiemn do gary | klerowaé na nie strurie wody w kisrunku od
skroni ki nosowi. Nie woino trze¢ oczu. Usuwanie aboych ciaf
z aczu dokonuje tyvlke lekarz okulisia.
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8. Qparzenia chamiczne:

9. Zafrucia gazami |

" zamroczenie,

[PPSR [

ey

8. W przypadku obraFed brzucha, zemdlenls, ta2acs] bladose]

i slinych béléw, nelezy natychmiast wezwad
pogolowig ratunkowa w  celu  szybkisgo przewmztenla
poszkodowansge do  szpitala, gdyz moeglo zaistniaé
uszkodzenie organdw wewneirznych (kiwotok wewnsirzny).

na twarzy

7. Opatzenla cieplne: |-go stopnia nale?y obmyé skdre zimng

wodg lub spiryiusem czystym retyilkowanym 1 pofozyé okiad
z plynu Burowa. W przypadkach cfezkich oparzad.- I-go | 1I-
go 1 li-go stopria nie wolno dotykaéd rekarmi ani smarowad
olejaini, masciami, wazeling itp. Misjsca oparzaet pokryé
wyjalowionym opalirunkiem. Pechérzy nig wolno rozeinad, ani
2z usuwad z rany -ciad obeyoh, zdzierad czedel vbran
przylegajgeych do rany, lecz obciaé {a ostrymi nozyczkami
wokcle migfsca plzy[sgarila, ab}? nie uszkodzié skéry
i stworzenia mozltwoéci zmkaZenia, Pesziodowanych
z cigzkimi oparzeniami ciala szybko skisrowaé do szpitala.
kwasami “stezonymi (sfarkowym,
azotowym, solnym) i fugami Zrgeymi - (sode kaustyczns,
bielidlami, niegaszonym wapnein. ip) misisca oparzone
nalezy niezwlocznie przemywad strumieniem blezace] wody
z kranu czerpalnego w ciagu 10 - 15 min. Po.doktadnym
obmyciy wodg misjsc oparzonych kwasami  steZoriymi,
nalozyé ckiad z roztworem sody (jedna fvzeczka od herbaty na
szklankg wody], ¢
stabego roziworu octu tekke kwadnsgo, albo kwesu bornego
{jedna lyieczka od herbaty na szklanks wody).

trufgeymi parém_i:
wskutek wchfcniecia przez drogi oddachows trujacyeh gazéw
topar, dyméw Yip. nalefy natychmiast wyniedé z. zatrutego
pomieszczenia na swieze powzetrz roziZnié wszysikis ezade
ubrania 1 przykryé kocami pmed L:fratq ciepta i nadmisrnym
ozighbieniern ciala. Wstrzymanie oddschu nestepuje pray
zatruciach enkiemn wegla, siarkowoderem, cyjanowbdoram,_
benzenem 1 mnyml we;g!owodoraml aromatycznymi
i pochodnymi, kidra dzia%aja' bezpoérednio na oérodkowy
ukled nerwowy | dziadajg duszaco, przez zahambwanis
dostawy tlenu z pluc do thkenek. W ym celu moina
zastosowac sztuczne oddychanle mstoda Emersena-Howarda
‘usta - usla®. Melody tej nie: stosujs sfa przy zatruciach
benzenem. W przypadku zatrucla przez orzewdd
pokarmowy, podstawowym zabiegiéri jest wywolanie
wyrnioldw  poprzez podanie wody o tempearaturze pokojowe] .
wegla akltywowanego, biafko jaja (weglel w posiaci gestsj
zawiesiny - jaja 4 szt. na 1/2 filra wody). Mieka nis stostieny
przy zalructach [osforem, gdyz przyspiesza  wehianianie
lrucizny. Znakomilg odirutis, nzy patknieci:kwasdw-{ solnegom.
siarkowege, azctowego) lest roztwor tenku magnezowago.
Nie wolno stosowad weglanu sodu.

W przypadku zatrucie przex skére, jak aniling,
nilrobenzenem, etyling i pochodnymi, nalezy skére zmywad
bletacs wodg, bez uzycia gabki | szmatki oraz by sirumish
wody ze splukang irucizng nie skezitzdrowyoh czedei ciafa.
Oparzone oczy splukujemy strumieniem l&inisj wody. Wady
nie stosujemy przy oparzeniach wapnem nisgaszonym. We
wszysikich przypadkach zatrug, poszkodowanych nelazy
skierowad do przychodni specialistycznych,

10, Udzr cieplny: wysigepuje w pomieszczenlach o bardzo

wysokie] lemperalurze | duze] wilgotnodal, 4. powyzaj 40°C
i wilgolnosch powyzs] 75%. W tych -warunkach wystepujs
ulrata  przyiomnodel, nadmierne pocénie,

& na misjsce oparzone {uglem - oldad zs-

poszkodowanych

-

przyspieszone oudycnanle, wa:‘gi lekku sine, konez
chiodne, stabo wytzuwalne T$h10, migdnis zwiclozate [ I
dolegliwodcl, W tym celu nalezy chorego wyni
Z pomieszczenia, ng gbwe potozyé zimny kompres fub |
podac do picia ch%ocin_s, phyny, krople nasercowe (kardiam
zastosowad powoli sziuczne . oddychanis (16-20 razy
minute) do momentu, kiedy chory zeeznis oddyshad. Chore
nale?y przewiszé do szpitala.

11, Omdlenia: stanowlg ndghy | krdtkotrwalg uirate przytomnos

spowodowang  przsjSciowym  niedokiwienism  méz
Podstawowymi objawami sg:- blednigoie, -‘pocenie. :
_oslabienls, powstajace <=z wislu przyczyn  osobish

I znacznego wysitku przy pracy. W tym ecslu nalezy wyni
ehorego .z pomiaszozenia pracy,, rozlunié ubranis, skro
twarz zimng wodsg | pcrfc:zyé ohiodny kempres na czols. Oso
nisprzytomnsj nie wolno podawaé #acdnych plynéw (moZs
zachlysnad). Mozna podac rod nos do powachania wi
zmoczong amoniakiem jub octem przez krétki czas, przy oz
usta powinny byé zarnknigte, & oddychanie odbyweio
przez nos. Chory powinien Dyé w pozycii lefges].
odzyskaniu przy‘comnoécl mozna podaé herbets, kawe, wo
zavida lub " sodows. .W przypadku  wystapieria  inny
dolegiiwodci, nalszy chq'régo skisrowaé do szpitala,

12, OdmroZenia: wystepujg w trzech stopniach, . od lekkich

cigzkich. Lekkie odmrbzenia’ charakieryzujs sie uczuci
palenia | Kucia w ‘mlej:scu odmrozonym, bledniscie i uir
czucia. W iym celu na'la':_"y zastosowad ciepie (lecz nie gorae
kapiela i vsiroznig rozoieraé, misjsca suchg czysty reka. |
wolno  rozecigrad brudr‘yml sxmatami lub Snleglem. Fr
odmroZaniach 1I- stopnlfg, miejsca ‘admrozania sz clamr
czerwone lub  sine, ‘tworzg - sig  pecharze wypsinio
przezroczystym luby lekkokfwm’ym plynem, Nie naleZy mocz
ani rozciarad odmrczonych migjsc, ani przekiuwac pecher
" Chorago. Bzybko przewleZé do szpltala Odmrozenia lll-stopr
sg czerwonosine Iub fi Dietowa nastapuje obumarcie ské
pozhawions czucia | SI{ny bol.; W tym celu nalszy ogrz
chorago | podaé $rodki b:zsciwbélowe oraz przykryé miejs
cdmrozenia jafowym opatrunk{em -sZybko przewiezt
szpitala. !

138, Porazenla pi‘qd’am elekirycznym: porazonegc szybko usun.

spod dziatania pradu, wyfgczyc energie poprzez wylgczer
I wylrgeenie wszystkich bezpjecznikéw. Ratu}qcy powinisn b
odizolowsny od ziemi i ml_sé na#pgona rekawice gumowe, bg¢

suche rekawice we{niéhe'i stdé nd izolacyjnsi podiodz

. (podkiades gumows), ria szkle, suchej piycle drswnian

i butech,, gumcwych)u__ _orazonem.l nelszy.. zasiosows
sziucine oddychanie z da!a odfmfe;sca porazenia na twardk
i suchej padiddza, roziunié ubjanie pod szyia, trzymaé
clepiym otoczeniu | zabezp]ac*yc przad uirat cispla | z duz
astoznoamq podawac amomak DDd nos, Pomac tg siosuje s
przy pradzie o napieciu niskim, 4, 250 V-lub nizszym. Prad
napieciu .powyze] 250° V wylgcza tylko elekiryk i pomer

udzlelajg -osoby odpowiednior przssikctone. Porazonyt
szybko naiezy przawlazé do szpitaia. )
14, Napad padaczkowy: (apllopsja) objawla  sig silnys

drgawkami ciala, Utratgs przytomnoécl. plang na ustac
samowoinym oddanlem moczu. Chorege polozyé na wzna
podiotyé pod glowe kae, mledzy zgby wsungé waleczt
z chusteczki lub rr;)czn:ka, roziufnié ubranie | po nepadz
pozostawld w spokOJu. '



Fnergia elekiryczna znajduje zastosoweanfe prakiyczniz we wszystkich dziodzl-
ich driatalnosel czlowiaks, wywisrajac na tg dziafalnodé niezwykie pozylywny
| plyw. Jednoozasnie jednak snergla {2, w pewnych warunkach, moze stanowié

“diz crlowieka bardza powaing zagro.asnia, za dmiettalnym wigeznls. Dlatego
_spravg pxarwszozzadnq jest znajomods | scisle przssuzegame zasad ochrony
780 porazenism cigdam elsktrycznym. Niezwykle istotna jest réwnisz umisjgt-

fyeznego, Znajomosé zasad posigpowania przy ratowaniu oséb porazonych
pradem elekkycznym pozwala bowlem nisfednokrotnfe uratowaé zycls
[szkodoweanym, jak réwnisz uniknaé zagrozen csobom ud=ialajacyrh pomacy,

Nals-y zdawaé sobie sprawe, Zs prewidiows| pomocy przsdlakarskis]
,,arazonym pradsm elekirycznym mogg udzlalié w{qczma osoby przeazkolone
na kursach ratownietwa tschnicznego { medycznago,

—Pamlgtaé naledy, Ze szanse ratunku mzlsjg nfazwykle szyukc‘ W miarg uplywu
|su, W plerwsze] minusia po poraZaniu istnisjs 98% s2ans na uratowanis Zycia
| —razonego, Pe 3 min.- 72%, po 5 min.- 25%, pa B min.- 5%. Dlatego w czasis
rafowania nalszy dziafad: szybko, sprawnle, spokojnis. Podstawows dzlalania
Jafownicze obsjmujg uwelnianis peorazonzgo spod dzla{anla pragdu  aisk-
[eznago oraz udzislanie ‘mu pomocy prvsdlekarskiej

= UWALNIANIE PORAZONEGO SPOD DZIALANIA
PRADU ELEKTRYCZNEGO O NAPIECIU DO 1kV

#olnieniz nzlezy dokonaé poprzez:

L.;Yiaczenle naplgeia wiasciwego obwodu slakinycznage, -

- odciggnigele poszkodowanego od urzadzen bedaeyeh ped napigciam,

- odizojowanis porazonago, uniesmaziiwlajgce przeplyw pradu przez jego cialo.
itaczanie naplecia powinno byé dokonane poprzez:

| fwercie wladciwych facznikéw od strony zasilaniz,

- tsunigcis wkiadek topikowyoh (bezpiscznikdw) z obwodu zasilania,

“tkojedclaml; sposcbu tego nie woino stosowad w pomieszeozaniach
groionych wyauc:hem
|__idclagniacis porazonego od urzadzen beda,cyc.h pod napiacism powinno byd
siosowane w przypadku Qdy wyiaezenis napigcia trwafoby byt diugo, byloby
rudnlejaze lub _bardziej nlebazpiecyne.
'dizolowanie porazenego nafeZy stosowad wiwezas gdy wytgezenia napiscia
. 1 . odciagniscls poratonsgo okazato sig niaskuteczne. Odizolowanle powinno
oregaé na podsunigciu materials Izolacyjnago pod nogf porazonego {gdy prad
- phynie od rgki do nég) lub odginens kolejno pales jedne] dioni (gdy prad piynie
4 “lednsj rgki do drugiej).
alhianie porazonych spod dziaiania pradu slektrycznage o napigeiu.de 1 kV
.8l byé dokenywane przy pomocy materistdw izolacylnych, giéwnis sprzatu
achronnego zesadniczego | dodatkowsgo (dislekitryczne rgkawice, péibuly,
flewaniki, crazki itp.). W razle koniscznoéci nalazy stosowas zesiepczy matsrial
‘acyjny {auche drewno, tworzywa sziuczne, suche materialy tekstylne).
| _dY poraisnis nastgplio na wysokosc: nalezy zabszpisczyt parazonego przed
akutkarni upadku

B MASAZ SERCA

- . Ucisk powinien byé wykorywany )
i dofkfadnie w $rodku mostka. .

wveja rak ralujacego przsd

Fosiek nalety ueiskat dokfadnie z pionu.
_.sonanfem ucisk. .

Zewnglrzny masa? serca skojarzony ze
“ieznym eddychaniem mefody

-usta w wykonaniu 2 rafopriikdw,
__2ofa it oddechow do uaisky
sefca jest fak 1 do 5.

é Jeden ucisk na
sekunde,

Jaden cddech na

U ratownik jest sam, lo

¥inien wykonad 2 )
| Jechy na 15 uciskdw
mostka.

- RATOWANIE OSOB POPAZONYCH ?w?“m

35¢ udzislania pomocy csobom, kidre znalazly sig pod dzlatanlam pradu slek- -

- przecigels przaswodéw od strony zzsilania za pomoca narzedzi z izolowanymi

m——
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UWALNIANIE PORAZONEGO SPOD DZIALANIA -
PRADU ELEKTRYCZNEGO.O NAPIECIU POWYZES 1k5

Uwolnjania nalezy dokonaé poprzar ’ ‘
- wylgezenis naplecla wisdciwego obwodu elskirycznege,
- odcizgnigels porazonsego od urzetzed bgdaoych pod napiadiem, .
Wytaezenle napigcls powlnno byg dokonene przer otwarcle wi' 'ci-
wytaczniidw, Przed - odsinlgclem poraZonego od urzadzenis, ktérd -
wylaczane, nalefy Upswnié sle o briku naplacla (np. pry porogy waka.
naplsma) oraz rozladowad urzgdzenie. Dla zyskanla na czasia motna gixig
noraionege od wychzonych urzgdzefl przy pomooy sprzgtu ochronna?
Odclagnigels poraZonago od urzadzert bedasych w stanle zalgezs
-byé-stosowane wylacznle przy brabgu mozilwode] wylqczenia napiecia |
pomosy -sprzet ochronnago. Naledy bezwzglednis wykluczyé mozl}@ggs
osoba raiujgca dotknefa bezpodradnio porafonegadub tizadzania,

s | 3
UDZIELANIE POMOCY PRZEDLEKARSKIES) L
OSOROM PDRAZONYM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Bezpodradnlo po uwolnienw poraZonago spod napigcia nalefy ud
parmacy przedlakarskisj. Nié wolno .odstapowaé osoby puszkodow{ 3;
przarwad akefi ratowriicze] do chwill przybycia personsiu lskarsklego. ¥
poreZony prgdem ela}ctrycznym winién byé zbadany przez Iakarza. chcc
ogledziny zewnalrzne nis wekezywaly na taks potrzsbs.

Pomde prvadlskarska powlnna polegad na wykonaniu nﬂSl&?PU]E{C\, i_ .;1{\
- gdy porazony krwawl, zatrzymaé krwawlenie, et
- sprawdzit czy nle posiada W [amle uaina] ciat obaoyeh,
- wzaleznoscl od stent parazonsgo zadecydowad o zakrasm i sposob?‘\

udzislanla pomoccy dora:’:na] .

PORAZONY PRZYTOMNY

Nalezy roziuZnié ubranis w skolicy szyl, klatkl pisrsiowsf i brzuchgnl.}I
posziodowanego w wygedns| pozycfl. Do chwiii przybycia lekarza DD‘é e

E

p:-‘ﬁf

pozostawad w pozycii lazg cs} i

F’OHAZONY NIEPF!ZYTOMNY ODDYCHA
Poraony als moZs, nawsat na bardsd kritiko puzustawaéwpuzycp of Tz
Nalady uloiyé go w Zw. pozycﬂ bocznaj ustalone). Porazonego naf v
obserwowad (oddeeh moZe sia zairzymad), JazZefl preybyele lekarze 3. st
sle, poszkodowanago nalezy pc uplywie ok. 2 godzin obroié na drugi bok.

POF{AZONY NIEPFIZY_OMNY NIE ODDYCHA, i
: KRAZENIE KRW THWA i
Natychmlast przysiapié do ddraznianle dirég oddachowych. Jesil porazom
podejmuje samoistng] .akcfl oddechowsj, naleZy przystapié do rq,a[ur
oddychania. g
" PORAZONY NIEPRZYTOMNY NIE ODDYCHA, g
) KF{AZEN[E ZATEZZYMANE . -

. i -
Natychmiast zastosowaé reanimacjs ‘oddychania | krazenla. Rattjge,- f il

swoim oddschem dcprowadzné Hen do pluc poszkodowanego, a przez § 5K

serca krew do'mézgu, - -

Oprecowsnn na podalnwls “Wilyarnych w sprawle zzsed postapowania pizy falowenfu cadh perzionych § popm
pradem alekirymenyd? (lmlyf.u'l Enargotykl - 1BDU [ {

r"

1

SZTUCZNE ODDYCHANIE METODA USTA-USTA |,

Przad przysigpianiem do sTivezrizgo MaksPmalne udroinienie Orog

oddychania nalefy podnledé - oddachowych osoby ralowanéf
i podirzymad kerk oflery | odehyilé jaf wymags ulrzymywania jgf podbrudkc
glowe do wyiu.. ku gbrzs.

Gigbokl wdach ralpwnike w momancis
wydschur offery.



