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WYMAGANIA OGOLNE
(Kod CPV 45000000-7)



1. PRZEDMIOT

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot w projektowanym obiekcie budowlanym tj.

»Projekt budynku $§wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

Roboty obejmuja:

-ROBOTY UDOWLANE W ZAKRESIE BUDYNKOW
(Kod CPV 45210000-2)

-ROBOTY UDOWLANE W ZAKRESIE KONSTRUKCII
(Kod CPV 45223000-6)

-ROBOTY MUROWE | MURARSKIE

(Kod CPV 45262500-6)

-POKRYWANIE PODLOG I SCIAN

(Kod CPV 45430000-0)

-INSTALOWANIE SUFITOW PODWIESZANYCH
(Kod CPV 45421146-9)

-MONTAZ KONSTRUKCJI METALOWYCH

(Kod CPV 454223100-7)

-ROBOTY MALARSKIE

(Kod CPV 45442100-8)

-ROBOTY W ZAKRESIE STOLARKI BUDOWLANEJ
(Kod CPV 45421100-4)

-PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

( Kod CPV 45100000-8 )

-ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY WYPOCZNYNKOWYCH, SPORTOWYCH,
KULTURALNYCH, HOTELOWYCH, RESTAURACYJNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH.

( Kod CPV 45212000-9)



-ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE ROBOT INZYNIERYINYCH, Z WYJATKIEM
MOSTOW, TUNELL SZYBOW I KOLEI PODZIEMNEJ

( Kod CPV 45222000-9)

-ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIA TERENU
( Kod CPV 45111291-4)

-ROBOTY INZYNIERYJNE I BUDOWLANE

( Kod CPV 452200005 )

2. ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

3. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robot
budowlanych obje¢tych specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robot:

4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Tlekro¢ w jest mowa w STWiORB o:

1.4.1. obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiaca calo$¢ techniczno -uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
c) obiekt matej architektury;

1.4.2. budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.3. budynku mieszkalnym jednorodzinnym — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno stojgcy albo
budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowe;j, stuzacy zaspokajaniu potrzeb
mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielna cato$¢, w ktérym dopuszcza si¢
wydzielenie nie wigcej niz dwdch lokali mieszkalnych albo jednego lokalu mieszkalnego i lokalu
uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej 30% powierzchni catkowitej budynku.

1.4.4. budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia
reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno
stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekow, sktadowiska



odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla
pieszych, siec i uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze cze$ci budowlane
urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod
maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem technicznym cz¢sci przedmiotow sktadajacych sig
na catos¢ uzytkows.

1.4.5. obiekcie matej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

¢) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki,
drabinki, Smietniki.

1.4.6. tymczasowym obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie potaczony
trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia

namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.
1.4.7. budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a
takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.8. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

1.4.9. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiagcych konserwacji.

1.4.10. urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,
jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzce oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekéw, a takze

przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

1.4.11. terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.12. prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytut
prawny wynikajgcy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.

1.4.13. pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjna zezwalajaca na

rozpoczgcie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych ni. budowa obiektu



budowlanego.

1.4.14. dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumieé¢ pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych i koncowych, w miare
potrzeby, rysunki i opisy stuzce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w
przypadku realizacji obiektoéw metoda montazu — takze dziennik montaz.

1.4.15. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.

1.4.16. terenie zamknigtym — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa w przepisach
prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewngtrznych i Administracji oraz
Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztota, bedacy w dyspozycji zaktadu gérniczego.

1.4.17. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene techniczna wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.18. whasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wtasciwosci okreslonych w

rozdziale 8.

1.4.19. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralna catosé¢
uzytkowa.

1.4.20. organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia
15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz
urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z p6z. zm.).

1.4.21. obszarze oddziatywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisOw odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem

ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.



1.4.22. optacie — nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszona przez zobowigzanego za
okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

1.4.23. drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziana do usunig¢cia po ich zakonczeniu.

1.4.24. dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez whasciwy organ zgodnie
Z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz

zdarzen i1 okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.25. kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowa odpowiedzialnos¢ za prowadzona budowe.

1.4.26. rejestrze obmiarow — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowana przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.27. laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajgcego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i préb zwigzanych z ocena jakos$ci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.4.28. materiatach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez
rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i

specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.29. odpowiedniej zgodnos$ci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okres$lone — z przecigtnymi
tolerancjami

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.30. poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.31. projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniona osobe prawna lub fizyczna bedacg
autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.32. rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie

pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot budowlanych.



1.4.33. czgsci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego
zdolna do spetiania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i
przekazania do eksploatacji.

1.4.34. ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczeg6towych specyfikacjach technicznych.
(Dz. Urz. L 340 2 16.12.2002 r., z p6z. zm.).

1.4.35. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajacag odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowg obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach rob6t zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego
obiektu.

1.4.37. instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzalezno$¢ czynnosci
obstugi, przegladow i zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie.

Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.

1.4.38. istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.4.39. normach europejskich — oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN)

oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie
(EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

1.4.40. przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdlowych specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot

podstawowych.

1.4.41. robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

1.4.42. Wspolnym Stowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego oraz
stownika uzupehiajgcego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskie;j



1.4.43. Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okres$lona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji rob6t i administrowania umowa w zakresie okreslonym w
udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w
przepisach).

5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
Projektowa.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym:ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $srodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy.

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla osob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej
I samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzgdzenie



Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie

wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

6. MATERIALY
6.1. Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania materiatéw
i odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okres§lonych w STWIORB w celu

udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta spetniajg wymagania SST w czasie
postegpu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Specyfikacjach Technicznych.

6.2. Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji ztoza.

6.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

6.4. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1 wtasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

6.5. Wariantowe stosowanie materialow



Jesli przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajéw materiatéw do wykonywania
poszczegbdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

7.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami

okreslonymi w specyfikacji technicznej.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

8. TRANSPORT

8.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materialow.

8.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu

drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢
dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

9. WYKONANIE ROBOT

9.1. Przed rozpoczgciem robot wykonawca opracuje:

—projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadac si¢ z czg$ci opisowe;j i graficznej,
—plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

projekt organizacji budowy,

9.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem
oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg — specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami Inspektora nadzoru.



10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
10.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci (PZJ).

10.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jako$ci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej.

10.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogta by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie

Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan bedg odpowiednio opisane i 0znakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

10.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy

normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,

miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

10.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie po6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakoSci.



Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

10.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatlow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcey i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku, catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

10.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisoéw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,
2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

3. Polska Norma lub

4. aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg

objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

5. znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

11. OBMIAR ROBOT

11.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

11.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow



Zasady okres$lania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-
ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
Kosztorysowej przedmiarze robot.
11.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

11.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

12. ODBIOR ROBOT

12.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulggajacych zakryciu,

¢) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

¢) odbiorowi po uptywie okresu rgkojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

12.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie

p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru.

12.3. Odbior czesciowy



Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych cze$ci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze

ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

12.4. Odbior ostateczny (koncowy)

12.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilo$ci) oraz jakosci.

12.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych roboét

zwiazanych z usuni¢ciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancji gwarancyjnym i
rekojmi.

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4

13. Przepisy zwiazane

13.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych.

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — 0 wyborach budowlanych

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej

13.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny
zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich 0znaczania znakowaniem CE

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okre§lenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy .

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych .



— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia .

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego .

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia

zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia .



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST 1

ROBOTY UDOWLANE W ZAKRESIE
BUDYNKOW
(Kod CPV 45210000-2)

ST 2

ROBOTY UDOWLANE W ZAKRESIE
KONSTRUKCJI
(Kod CPV 45223000-6)



1. PRZEDMIOT

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zakresie konstrukcji oraz w zakresie budynkow

2. ZAKRES STOSOWANIA

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji inwestycji: ,,Projekt budynku §wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum
wsi Klicin”.

3. ZAKRES ROBOT

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie :

- robot przygotowawczych

- robot zwigzanych z wykonaniem konstrukcji monolitycznych betonowych i zelbetowych.

2. MATERIALY

2.1. Sktadniki mieszanki betonowej

(1) Cement

a) Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkéw mineralnych
wg normy

PN-B-30000:1990 o nastepujacych markach:

marki ,,25” — do betonu klasy B7,5-B20

marki ,,35” — do betonu klasy wyzszej niz B20 oraz tak jak w dokumentacji tech.

3. SPRZET

Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywac wytacznie w

betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek wolno spadowych).

4. TRANSPORT

4.1. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

(1) Srodki do transportu betonu

Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw. gruszkami).
llos¢ ,,gruszek” nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagana szybkos¢ betonowania z uwzglgdnieniem
odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii
samochodu.

(2) Czas transportu i wbudowania

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C

70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C

30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalecenia og6lne

a) Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 i PN-
63/B-06251.

b) Betonowanie mozna rozpoczaé¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera potwierdzonego wpisem do
dziennika budowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowej

(1) Dozowanie sktadnikow:

a) Dozowanie sktadnikow do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wytacznie wagowo, z
doktadnoscia:

2% — przy dozowaniu cementu i wody

3% — przy dozowaniu kruszywa.

Dozatory musza mie¢ aktualne swiadectwo legalizacji.

b) Przy dozowaniu sktadnikoéw powinno sie¢ uwzgledniac¢ korekte zwigzana ze zmiennym
zawilgoceniem kruszywa.

(2) Mieszanie sktadnikow

a) Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywac wytacznie w betoniarkach wymuszonym dziataniu
(zabrania si¢ stosowania mieszarek wolnospadowych).

b) Czas mieszania nalezy ustali¢ doswiadczalnie jednak nie powinien by¢ krotszy niz 2 minuty.



6. KONTROLA JAKOSCI

Kontroli podlegaja nastepujace wiasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-88/B-
06250:

a) wlasciwosci cementu i kruszywa,

b) konsystencja mieszanki betonowej,

¢) wytrzymato$¢ betonu na sciskanie,

d) nasigkliwos¢ betonu,

e) odpornos¢ betonu na dziatanie mrozu,

f) przepuszczalnos¢ wody przez beton.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w wymaganiach ogdlnych.
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

l10$¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot musza posiadaé¢ wazne
certyfikaty legalizaciji.

Jednostki obmiarowe — zgodnie z przedmiarem.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru koncowego Wykonaweca przedstawi Inspektorowi nadzoru dokumenty okreslajace
parametry zastosowanych materiatéw do wytworzenia betonu, cechy fizyczne i mechaniczne
whbudowanego betonu oraz operat z pomiarow geometrycznych wykonanych elementow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach obmiarowych:

— dostarczenie niezbgdnych czynnikow produkcji

— oczyszczenie podtoza

—wykonanie deskowania z rusztowaniem

— utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych otworow,
zabetonowaniem

zakotwien i marek, zaggszczeniem i wyrownaniem powierzchni

— pielegnacje betonu

— rozbiorka deskowania i rusztowan

— 0czyszczenia stanowiska pracy i usuniecie materiatéw rozbiorkowych poza granice obiektu.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST 3

ROBOTY MUROWE | MURARSKIE
(Kod CPV 45262500-6)



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
murow ,,Projekt budynku §wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot .

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robot murowych wewnetrznych, tzn.:

- wykonanie $cian zewngtrznych i wewngtrznych

-nadprozy

-wiencow

-belko-wiencow

-stupow

-roboty ziemne

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg
projektows.

2.MATERIALY

2.1. Woda zarobowa do zapraw PN-EN 1008:2004

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatna do picia, z rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych
thuszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Wyroby

Materiaty okres$lone w dokumentacji technicznej tj. POROTHERM.

2.3. Zaprawy budowlane: cementowo-wapienne

- gotowa zaprawa cementowo-wapienna 3MPa,

- gotowa zaprawa cementowo-wapienna 5MPa,

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utratg statecznosci.

Szczegotowe warunki transportu i sktadowania okresla norma BN-67/6745-01.

5. Wykonanie robét

Wymagania ogoélne:

Zbrojenie nalezy zakotwi¢ w spoinach $cian istniejacych, a w przypadku wykonania w §cianie otworu
drzwiowego — réwniez i w powierzchni oScieznicy przylegajacej do §ciany.

a) Mury nalezy wykonywac¢ warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i grubosci spoin, do
pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, wyskokoéw i1 otwordw.

b) Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dtugosci. W miejscu

potaczenia muréw wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowacé strzepia zazebione koncowe.

¢) Cegly uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu.

Przy murowaniu cegla sucha, zwlaszcza w okresie letnim, nalezy cegly przed ulozeniem w murze
polewa¢ lub moczy¢ w wodzie.

¢) Wneki i bruzdy instalacyjne nalezy wykonywa¢ jednoczesnie ze wznoszeniem murow.

g) W przypadku przerwania robot na okres zimowy lub z innych przyczyn, wierzchnie

warstwy muréw powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem czynnikoéw
atmosferycznych (np. przez przykrycie folig lub papg). Przy wznawianiu robdt po dtuzsze;j

przerwie nalezy sprawdzi¢ stan techniczny murdw, tacznie ze zdjeciem wierzchnich warstw cegiet i



uszkodzonej zaprawy.

5.1. Mury z cegly pelnej

5.1.1. Spoiny w murach ceglanych.

- 12 mm w spoinach poziomych, przy czym maksymalna grubo$¢ nie powinna przekraczaé 17
mm, a minimalna 10 mm,

- 1 0 mm w spoinach pionowych podtuznych i poprzecznych, przy czym grubo$é
maksymalna nie powinna przekracza¢ 15 mm, a minimalna - 5 mm.
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Spoiny powinny by¢ doktadnie wypelnione zaprawg. W $cianach przewidzianych

do tynkowania nie nalezy wypetnia¢ zaprawa spoin przy zewngtrznych licach

na glebokosci 5-10 mm.

5.1.2. Stosowanie potowek i cegiel utamkowych.

Liczba cegiet uzytych w potowkach do muréw nosnych nie powinna by¢ wieksza niz 15% catkowitej
liczby cegiet.

a) Jezeli na budowie jest kilka gatunkow cegly (np. cegta nowa i rozbidrkowa), nalezy przestrzegaé
zasady, ze kazda $ciana powinna by¢ wykonana z cegly jednego wymiaru.

b) Potgczenie murow stykajacych si¢ pod katem prostym i wykonanych z cegiet

o grubosci rdznigcej sie wigcej niz o Smm nalezy wykonywac na strzepiag zazgbione boczne.
6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Materialy ceramiczne

Przy odbiorze cegly nalezy przeprowadzi¢ na budowie:

- sprawdzenie zgodnosci klasy oznaczonej na ceglach z zaméwieniem i wymaganiami
stawianymi w dokumentacji technicznej,

- proby doraznej przez ogledziny, opukiwanie i mierzenie:

- wymiaroéw i ksztaltu cegly

- liczby szczerb i peknigc

- odpornosci na uderzenia

- przelomu ze zwrdceniem szczego6lnej uwagi na zawartos¢ margla

W przypadku niemoznosci okreslenia jakosci cegly przez probe dorazna nalezy ja poddac¢ badaniom
laboratoryjnym (szczegolnie co do klasy i odpornosci na dziatanie mrozu).

6.2. Zaprawy

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowac¢ jej marke i
konsystencje w sposob podany w obowigzujacej normie. Wyniki odbiorow materialow i wyrobow
powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

6.3. Dopuszczalne odchylki wymiaréw dla muréw przyjmowacé wg ponizszej tabeli

Lp. L. Rodzaj odchylek Dopuszczalne odchylki mm

mury spoinowe mury niespoinowe

1234

1 Zwichrowanie i skrzywienia:

- na 1 metrze dtugosci

- na calej powierzchni

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg robot jest - m2 muru o odpowiedniej grubosci.

Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
InZyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robét murowych powinien si¢ odby¢ przed wykonaniem tynkow i innych
robdt wykonczeniowych

Podstawe do odbioru robdt murowych powinny stanowi¢ nastepujace dokumenty:

a) dokumentacja techniczna,

b) Dziennik Budowy,

¢) zaswiadczenia o jakos$ci materiatéw i wyrobow dostarczonych na budowe,

d) protokoty odbioru poszczegdlnych etapow robot zanikajgcych,

¢) protokoty odbioru materiatdéw i wyrobow,

f) wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez budowe,



g) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wykonywane przed odbiorem budynku.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy z Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — 68/B — 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN — B — 12050 : 1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

PN —B —-12011 : 1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegty kratowki.

PN —EN 197 : 2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN — B — 30000:1990 Cement portlandzki

PN —97/B — 30003 Cement murarski 15

PN — 88/B — 30005 Cement hutniczy 25

PN — 86/B — 30020 Wapno

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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POKRYWANIE PODLOG I SCIAN
(Kod CPV 45430000-0)



1. WSTP

1.1. Przedmiot szczegélowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg
wymagania ogolne dotyczgce wykonania i odbioru ,,Projekt budynku $wietlicy z zagospodarowaniem
terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Zakres stosowania szczegolowej specyfikacji technicznej

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych szczegétowa specyfikacja techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie
pokrycia podtog i Scian ptytkami ceramicznymi oraz posadzek wyktadzina podtogows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania Ogolne wymagania dotyczgce robot

podano w STWiORB- ,,Czes$¢ ogodlna”

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
STWIORB-,,Cze$¢ ogolna”

Ponadto materiaty stosowane do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych z ptytek
ceramicznych

oraz wyktadzin powinny miec:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodno$ci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzona do zbioru norm
polskich,

- na opakowaniach powinien znajdowac sie termin przydatnosci do stosowania.

Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producenta.

2.2. Rodzaje materialéw

2.2.1. Okladziny i wykladziny ceramiczne

2.2.1.1 Plyty i plytki ceramiczne

Oktadziny i wyktadziny z ptytek ceramicznych wykona¢ zgodnie z

parametrami technicznymi w zakresie odpornosci na scieranie i plamienie , nasigkliwosci powinny
odpowiadaé nastepujgcym normom: PN-EN 159:1996, PN-EN 176:1996, PN-EN 177:1997, PN-EN
178:1998, PN-I1SO 13006:2001, PN-EN 1SO10545-1 i PN-EN 1SO 10545-2 lub odpowiednich aprobat
technicznych

2.2.1.2 Kompozycje klejace i zaprawy do spoinowania

Kompozycje klejgce do mocowania ptytek ceramicznych musza spetniaé wymagania PN-EN
12004:2002 lub odpowiednich aprobat technicznych.

Zaprawy do spoinowania musza spetnia¢ wymagania odpowiednich aprobat technicznych lub norm.
3. Sprzet i narzedzia

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB- ,,Czes¢ ogdlna”

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania wyktadzin i oktadzin

Do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych nalezy stosowac:
- szczotki wlosiane lub druciane do czyszczenia podtoza,

- szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,



- narzedzia lub urzgdzenia mechaniczne do ciecia ptytek,

- faty do sprawdzania rownosSci powierzchni,

- poziomice,

- mieszadta koszyczkowe napedzane wiertarka elektryczna oraz pojemniki do przygotowania
kompozycji klejgcych,

- pace gumowe lub z tworzyw sztucznych do spoinowania,

- ggbki do mycia i czyszczenia, wkiadki
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIORB-,,Cze$¢ ogolna”

4.2. Transport i skladowanie materiatow

Transport materiatéw do wykonania wyktadzin i oktadzin nie wymaga specjalnych Srodkow i
urzadzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystgpienia do robot

1) Przed przystgpieniem do wykonywania wyktadzin powinny by¢ zakonczone:

- wszystkie roboty stanu surowego tgcznie z wykonaniem podtozy, warstw konstrukcyjnych i izolacji
podtog,

- roboty instalacji sanitarnych,

- wszystkie bruzdy, kanaty i przebicia naprawiane i wykonczone tynkiem lub masami naprawczymi.

2) Roboty wyktadzinowe i oktadzinowe nalezy wykonywa¢ w temperaturach nie nizszych ni_ +50C

i temperatura ta powinna utrzymywac sie w ciggu catej doby.

3) Wykonane wyktadziny i oktadziny nalezy w ciggu pierwszych dwoch dni chroni¢ przed
nastonecznieniem i przewiewem.

5.3. Wykonanie oktadzin

Przed przystgpieniem do zasadniczych robot oktadzinowych nalezy przygotowac wszystkie
niezbedne materiaty, narzedzia i sprzet, posegregowac ptytki wedtug, wymiarow, gatunku i odcieni
oraz rozplanowac sposob uktadania ptytek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB- ,,czeS¢ ogélna pkt”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot zwigzanych z wykonanie wyktadzin i oktadzin badaniom powinny
podlega¢ materiaty, ktore bedg wykorzystane do wykonania robot oraz podtoza.

Wszystkie materiaty - ptytki, kompozycje klejgce, jak rowniez materialy pomocnicze musza spetnia

wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz odpowiada¢ parametrom okreslonym
w dokumentacji projektowe;j.

6.3. Badania w czasie robot
Badania w czasie robot polegajg na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania wyktadzin i oktadzin

z dokumentacja projektowa. Prawidtowos$¢ ich wykonania wywiera wptyw na prawidtowo$¢

dalszych prac. Badania te szczegdlnie powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych
robot, rodzaju i grubosci kompozycji klejgcej oraz innych rob6t "zanikajgcych".

6.4. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich wymagan
Dotyczacych wykonanych wyktadzin i oktadzin a w szczegdlnosSci:

- zgodnosci z dokumentacja projektowa i wprowadzonymi zmianami, ktore naniesiono w

dokumentacji powykonawczej,

- jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowo$ci przygotowania podtozy,

- jakosci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,

- prawidtowos$ci wykonania krawedzi, narozy, stykow z innymi materiatami i dylatacji.



Przy badaniach w czasie odbioru robot pomocne mogg byé wyniki badan dokonanych przed

Przystgpieniem robét i w trakcie ich wykonywania.
6.5. Wymagania i tolerancje wymiarowe dotyczgce wykladzin i okltadzin
6.5.1. Prawidlowo wykonana wykladzina powinna spelniaC nastepujgce wymagania:

- cala powierzchnia wyktadziny powinna mie¢ jednakowa barwe zgodna z wzorcem (nie dotyczy
wyktadzin dla ktorych réznorodnoS¢ barw jest zamierzona),

- cata powierzchnia pod ptytkami powinna by¢ wypekiona klejem (warunek wiasciwej
przyczepnosc)

tj. przy lekkim opukiwaniu ptytki nie powinny wydawac gtuchego odgtosu,

- grubosc¢ warstwy Kklejgcej powinna byé zgodna z dokumentacja lub instrukcja producenta,

- dopuszczalne odchylenie powierzchni wyktadziny od ptaszczyzny poziomej (mierzone tata dtugosci
2 m) nie powinno by¢ wigksze niz 3 mm na dtugosci taty i nie wieksze niz 5 mm na catej dtugosci
lub szerokosci posadzki,

- spoiny na catej dtugosci i szerokosci musza by¢ wypetnione zaprawa do spoinowania,

- dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosi¢ wiecej niz 2mm na dtug. Im i
3mm na catej dtugosci lub szerokosci posadzki dla ptytek gatunku pierwszego i odpowiednio 3 mm i
5 mm dla ptytek gatunku drugiego i trzeciego.

6.5.2. Prawidlowo wykonana okladzina powinna spelnia¢ nastepujgce wymagania:

- cala powierzchnia oktadziny powinna mie¢ jednakowg barwe zgodna z wzorcem (nie dotyczy
Oktadzin dla ktorych r6znorodnosc¢ barw jest zamierzona),

- cala powierzchnia pod ptytkami powinna by¢ wypetniona klejem (warunek wtasciwej
przyczepnosci) tj.

przy lekkim opukiwaniu ptytki nie powinny wydawac gtuchego odgtosu,

- grubos¢ warstwy klejgcej powinna by¢ zgodna z dokumentacja lub instrukcja producenta,

- dopuszczalne odchylenie krawedzi od kierunku poziomego i pionowego nie powinno przekraczac 2
mm na dtugo$ci 2 m,

- odchylenie powierzchni od ptaszczyzny pionowej nie powinno przekracza¢ 2 mm na dtugosci 2 m,

- spoiny na catej dtugosci i szerokosci powinny byé wypetnione masa do spoinowania

- dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosi¢ wiecej niz 2 mm na dtugosci 1
m i 3 mm na dtugos$ci catej oktadziny,

- elementy wykonczeniowe oktadzin powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacja i instrukcja
producenta.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej — ,,cze$¢ ogdlna”.

7.2. Zasady obmiarowania
Powierzchnie wyktadzin i oktadzin oblicza sie w m na podstawie dokumentacji projektowej
przyjmujgc wymiary w swietle scian w stanie surowym. Z obliczonej powierzchni odlicza sie

powierzchnie stupow, pilastrow, fundamentow i innych elementow wieksze od 0,25 m2.

W przypadku rozbiezno$¢ pomiedzy dokumentacja a stanem faktycznym powierzchnie oblicza sie

wedlug stanu faktycznego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji technicznej — ,,Cze$S¢ ogdlna”

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem wyktadzin i oktadzin elementem ulegajgcym zakryciu sg
podtoza. Odbidér podtozy musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem robot wyktadzinowych i
oktadzinowych.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru czesciowego



robot dokonuje sie dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wedtug zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot.
8.4. Odbior ostateczny (korncowy)

Odbior ostateczny stanowi ostateczna ocene rzeczywistego wykonanie robot w odniesieniu do

zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa,

Odbior ostateczny dokonuje komisja powotana przez zamawiajgcego na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw oraz dokonanej ocenie wizualnej.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatalno$ci powinna okresla¢ umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-ISO 13006:2001 Ptytki i ptyty ceramiczne. Definicje, klasyfikacja, wtasciwosci i znakowanie.
PN-EN 87:1994 Ptytki i ptyty ceramiczne $cienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja, wtasciwosci
i znakowanie.

PN-EN 159:1996 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci wodnej E>10%.
Grupa B II1.

PN-EN 176:1996 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o matej nasigkliwosci wodnej
E<3%. Grupa B I.

PN-EN 177:1997 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci wodnej 3%<E<6%.
GrupaB Il a.

PN-EN 178:1998 Ptytki i ptyty ceramiczne prasowane na sucho o nasigkliwosci wodnej
6%<E<10%. Grupa B Il b.

PN-EN 121:1997 Ptytki i ptyty ceramiczne ciggnione o niskiej nasigkliwosci wodnej E<3%.Grupa
Al.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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INSTALOWANIE SUFITOW PODWIESZANYCH
(Kod CPV 45421146-9)



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru sufitow podwieszonych w ,,Projekcie budynku $wietlicy z zagospodarowaniem terenu —
,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty , ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie sufitow podwieszanych nastepujacych typow :

- zgodnie z rzutem sufitow podwieszonych

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacja
projektowa.

2. MATERIALY

2.1. Systemowe sufity — na ruszcie metalowym

* Ruszt stalowy i taczniki wg instrukcji producenta

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnych narzg¢dzi oraz narzedzi zalecanych przez
producenta wyrobu.

4. TRANSPORT

Dozwolonymi $rodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogodlne :

a) Montaz sufitow podwieszonych zgodnie z aprobatami technicznymi i wytycznymi producenta oraz
wyg. zatgczonych kart wyrobu. ,oraz na przygotowanym podiozu.

b) Montaz sufitow poprzedza wykonanie instalacji elektrycznych — podejscia do opraw
o$wietleniowych [rastrow o$wietleniowych oraz wbudowanych opraw kompaktowych] zgodnie z
oznaczeniami na rzucie sufitow i projektem instalacji elektrycznych

¢) Montaz sufitéw powinien poprzedza¢ wykonanie prac malarskich [malowanie $cian]

d) Po zmontowaniu sufitow nalezy zamontowa¢ o$wietlenie — wg projektu instalacji elektrycznych
6. KONTROLA JAKOSCI

Przy odbiorze sufitdw podwieszonych nalezy sprawdzi¢ :

» jako$¢ wykonania prac montazowych — wzrokowo w tym:

- zgodnos¢ rozmieszczenie rastrow sufitu podwieszonego z projektem

- sprawdzenie wypoziomowania dolnej ptaszczyzny sufitow

- sprawdzenie styku sufitow ze Scianami [w przypadku obu typow sufitow]

* czy rozmieszczenie i dobor odpowiedniego typu opraw oswietleniowych jest zgodne z
dokumentacja

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa roboét jest m2 wykonczonego sufitu podwieszonego .

Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt powinien by¢ przeprowadzony przed wykonaniem prac malarskich [malowanie $cian]
wzglednie przed natozeniem wierzchniej powtoki malarskiej na §ciany.

Odbidr ten powinien by¢ natomiast przeprowadzony po ostatecznym wykonczeniu sufitow.
Podstawg¢ do odbioru robot murowych powinny stanowi¢ nastgpujace dokumenty :

a) dokumentacja techniczna;

b) dziennik budowy;

C) zaswiadczenie 0 jakosci materiatdw i wyrobéw dostarczonych na budowe;

d) protokot odbioru materiatow i wyrobow;

9. PODSTAWA PLATNOSCI

» dostarczenie materiatow i sprzetu na stanowiska pracy;

» wykonanie kompletnych sufitow podwieszonych;



» zamontowanie o$wietlenia — zgodnie z projektem instalacji elektrycznych

» uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-30020:1999

Wapno budowlane — wymagania

PN-88/B-32250

Woda do celow budowlanych

PN-B-79405:1997/Apl:1999

Plyty gipsowo-kartonowe

PN-B-30042:1997

Spoiwa gipsowe — Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy

PN-69/B-10280

ROZWIAZANIA SYSTEMOWE - Dotyczace wykonania rusztu metalowego dla zamocowania
sufitow podwieszonych oraz technologii samego montazu sufitow rastrowych i wykonanych z ptyt
gipsowo kartonowych



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

STG6

MONTAZ KONSTRUKCJI METALOWYCH
(Kod CPV 454223100-7)



1. Cze$¢ ogodlna

1.1. Przedmiot i zakres stosowania SST — 01 - 4

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot konstrukcji stalowych tj. wykonanie konstrukeji podtrzymujacych centrale
wentylacyjna, ktore zostang wykonane w ramach zamowienia :

,Projekcie budynku §wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Zakres robdét.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie:

- osadzenia belek montazowych zgodnych z projektem.

2. MATERIALY

2.1. Konstrukcja

- IPE 100 wraz z poduszkami betonowymi

2.2. Materialy pomocnicze :

- Sruby, blachowkrety, elementy ztaczne do blach,

- gaz propan - butan,

- elektrody spawalnicze.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora. Stan techniczny uzytego sprzetu musi gwarantowa¢ wykonanie zamowienia
zgodnie ze sztuka budowlang, wymogami konserwatorskimi i zasadami bhp 1 p.poz.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatow, sprzetu , urzadzen nalezy stosowac sprawne technicznie
i zaakceptowane przez Inspektora $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci

6.1. Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami norm branzowych oraz
zasad sztuki budowlanej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest :

- dla konstrukgji stalowej — 1t,

8. ODBIOR ROBOT

Odbior koncowy konstrukcji powinien obejmowaé sprawdzenie i ocen¢ dokumentow
kontroli 1 badan z catego okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest
zgodna zprojektem.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-03200 (PN-90/B-03200) Konstrukcje stalowe. - Obliczenia statyczne i projektowe.
PN-EN 25817 PN-ISO 5817 Ztacza stalowe spawane tukowo - Wytyczne do okre$lania
poziomow jakosci wedtug niezgodnosci spawalniczych

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane. Wymagania i badania techniczne

przy odbiorze.

PN-92/M-45360 Dzwigi osobowe elektryczne. Parametry, wymiary podstawowe

i wytyczne projektowe.

PN-90/B-92210 Elementy i segmenty $cienne aluminiowe. Drzwi i segmenty w
drzwiami.

PN-90/B-92270 Elementy i segmenty $cienne metalowe. Drzwi o zwiekszonej
odpornosci na wlamanie.

PN-63/B-06201 Konstrukcje stalowe z cienkosciennych ksztaltownikow

profilowanych na zimno. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe. Polaczenia z fundamentami. projektowanie i



wykonanie.

PN-B-01806 (PN-86-01806) Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie.
Ogblne zasady uSytkowania, konserwacji i napraw.

PN-H-97051 (PN-70/H-97051) Ochrona przed korozja - Przygotowanie powierzchni stali,
staliwa i Seliwa do malowania - Ogolne wytyczne

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych.

Ogolne wytyczne.

PN-ISO 5261 Rysunek techniczny dla konstrukcji metalowych

PN-ISO 10005 Zarzadzanie jakosciag - Wytyczne planow jakos$ci

PN-EN 12365-1:2004(U) Okucia budowlane. Uszczelki i tasmy uszczelniajace

do drzwi, okien ...\Wymagania eksploatacyjne, klasyfikacja.

PN-75/B-94000 Okucia budowlane.

PN-EN 1670:2000 Okucia budowlane. Odporno$¢ na korozje. Wymagania i

metody badan.

PN-EN 1279-1 :2005 Szkto w budownictwie. Szyby zespolone izolacyjne.

PN-EN 1026:2001 Okna i drzwi. Przepuszczalno$¢ powietrza. Metoda badan.

PN-EN 1027:2001 Okna i drzwi. Wodoszczelno$¢. Metoda badan.

PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi. Odpornos$¢ na obcigzenie wiatrem.

PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi. Trwalo$¢ mechaniczna. Wymagania i klasyfikacja.
oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST7

ROBOTY MALARSKIE
(Kod CPV 45442100-8)



1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego

»Projekt budynku $§wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t malarskich realizowanych wewnatrz

obiektow budowlanych

1.3. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.4. Przedmiot i zakres robot objetych STWIORB

Specyfikacja dotyczy wykonania malowania wewnetrznego obiektu budowlanego

i obejmuje wykonanie

nastepujacych czynnosci:

— przygotowanie podioza

— wykonanie powtok malarskich.

Przedmiotem specyfikacji jest okreslenie wymagan odnosnie wiasciwosci materiatow
wykorzystywanych do rob6t malarskich, wymagan i sposobow oceny podtozy, wymagan dotyczacych
wykonania powlok malarskich wewnetrznych obiektéw oraz ich odbiorow.

1.5. Okreslenia podstawowe

Podloze malarskie — surowa, zagruntowana lub wygtadzona (np. szpachlowka) powierzchnia (np.
muru, tynku, betonu, drewna, plyt drewnopodobnych, itp.), na ktorej bedzie wykonywana powtoka
malarska.

Powloka malarska — stwardniata warstwa farby, lakieru lub emalii natozona i rozprowadzona na
podtozu, decydujaca o wiasciwosciach uzytkowych i walorach estetycznych pomalowanej
powierzchni.

Farba — ptynna lub potptynna zawiesina badz mieszanina bardzo rozdrobnionych ciat statych (np.
pigmentu — barwnika i rownych wypetniaczy) w roztworze spoiwa.

Emalia — lakier barwiony pigmentami, zastygajacy w szklista powtokg.

Pigment — naturalna lub sztuczna substancja barwna badz barwigca, ktora nadaje kolor farbom lub
emaliom.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania .Ogélne powszechnie stosowane
wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB.

1.7. Dokumentacja robét malarskich

Roboty malarskie nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji, ktorej wykaz oraz

podstawy prawne sporzadzenia podano w STWiIORB ,,Wymagania ogolne”

Dokumentacja powinna w szczegdlnos$ci zawierac:

— kolorystyke, wzornictwo i lokalizacje powtok malarskich,

— warunki uzytkowania powlok malarskich.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania
podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materialow

Wszystkie materialy do wykonania robot malarskich powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.2.1. Materialy do malowania wnetrz obiektow budowlanych

Do malowania powierzchni wewnatrz mozna stosowac:

-farby olejne, ftalowe, ftalowe modyfikowane i ftalowe polimeryzowane styrenowe
odpowiadajace wymaganiom normy PN-C-81901:2002,

-emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe modyfikowane

2.2.3. Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania robot malarskich to:



— rozcienczalniki, w tym: woda, terpentyna, benzyna do lakieréw i emalii, spirytus
denaturowany, inne rozcienczalniki przygotowane fabrycznie,

2.4. Warunki przechowywania materialéw i wyrobow do robét malarskich

Materiaty i wyroby do robot malarskich powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcja producenta oraz wymaganiami odpowiednich dokumentéw odniesienia tj. norm badz
aprobat technicznych.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania materiatéw i wyrobéw opakowanych powinno by¢
kryte, suche oraz zabezpieczone przed zawilgoceniem, opadami atmosferycznymi, przemarznieciem i
przed dziataniem promieni stonecznych.

Wyroby malarskie konfekcjonowane powinny by¢ przechowywane w oryginalnych,

zamknigtych opakowaniach w temperaturze powyzej +5°C a ponizej +35°C. Wyroby

pakowane w worki powinny by¢ uktadane na paletach lub drewnianej wentylowanej

podtodze, w ilosci warstw nie wigkszej niz 10.

Jezeli nie ma mozliwosci poboru wody na miejscu wykonywania robét, to wodne nalezy
przechowywa¢ w szczelnych i czystych pojemnikach lub cysternach. Nie wolno przechowywat wody
w opakowaniach po sodkach chemicznych lub w takich, w ktérych

wczesniej przetrzymywano materiaty mogace zmienié sktad chemiczny wody.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST ,,Wymagania ogélne”

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania robot malarskich

Do wykonywania robot malarskich nalezy stosowac:

— szczotki o sztywnym wtosiu lub druciane do czyszczenia podtoza,

— szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

— pedzle i watki,

— mieszadta napedzane wiertarka elektryczna oraz pojemniki do przygotowania

kompozycji sktadnikow farb,

— drabiny

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”
4.2. Transport i skladowanie materialow

Transport materiatdéw do robot malarskich w opakowaniach nie wymaga specjalnych

urzadzen i srodkow transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone

materiaty w sposob wykluczajacy ich zawilgocenie i uszkodzenie opakowan

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” Kod CPV

5.2. Warunki przystapienia do rob6t malarskich

Do wykonywania robot malarskich mozna przystapi¢ po catkowitym zakonczeniu

poprzedzajacych robot budowlanych oraz po przygotowaniu i kontroli podtozy pod

malowanie a takze kontroli materiatow.

5.3. Wymagania dotyczace podlozy pod malowanie

5.3.1. Nieotynkowane mury z cegly lub z kamienia

Spoiny muru powinny by¢ catkowicie wypetnione zaprawa, rowno z licem muru. Przed malowaniem
wszelkie ubytki w murze powinny by¢ uzupetnione. Powierzchnia muru powinna by¢ 0czyszczona z
zaschnigtych grudek zaprawy, wystajacych poza jej obszar oraz resztek starej powloki malarskie;j.
5.4. Warunki prowadzenia robét malarskich

5.4.1. Warunki ogolne prowadzenia robot malarskich

Roboty malarskie powinny by¢ prowadzone:

— W temperaturze nie nizszej niz+5°C,

— W temperaturze nie wyzszej niz 25°C,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiOR,,Wymagania ogoélne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét malarskich

Przed przystapieniem do robo6t malarskich nalezy przeprowadzic badanie podtozy oraz materiatow,



ktore bgda wykorzystywane do wykonywania robot.
6.3. Badania w czasie robot
Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodnosci wykonywanych robét

malarskich z dokumentacja, wymaganiami niniejszej specyfikacji i
instrukcjami producentéw farb.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w STWIiORB ,,Wymagania ogolne”
7.2. Szczegoélowe zasady obmiaru rob6t malarskich

Powierzchnie malowania oblicza sie w metrach kwadratowych w rozwinieciu, wedtug

rzeczywistych wymiarow. Z obliczonej powierzchni nie potraca Si¢ otworow i miejsc nie malowanych
0 powierzchni kazdego z nich do 0,5 m2.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania ogo6lne”

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwigzanych z wykonywaniem powlok malarskich elementem ulegajacym zakryciu sa
podtoza. Odbior podtozy musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem roboét

malarskich.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w STWiORB
»Wymagania ogolne”

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robdt malarskich moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu roboét i
ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czg¢sciowych
robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy

1. PN-91/B-10102 Farby do elewacji budynkoéw — Wymagania i badania.

2. PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery — Metoda siatki nacia¢.

3. PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery — Wodne wyroby lakierowe i systemy
powlokowe na wewnetrzne sciany i sufity — Klasyfikacja.

10.2. Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

— Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

— Ustawa z dnia 11 stycznia 2001 r. o substancjach i preparatach chemicznych (Dz. U. z
2001 r. Nr 11, poz. 84 z p6z. zmianami).



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST 8

ROBOTY W ZAKRESIE STOLARKI BUDOWLANE]
(Kod CPV 45421100-4)



1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t
budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt polegajacych wstawieniu stolarki
budowlanej w nastgpujacej inwestycji: ,,Projekt budynku swietlicy z zagospodarowaniem terenu —
,,Centrum wsi Klicin”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjgq Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonywanie robot — wymiana stolarki zewngtrznej w budynku w tym:

- montaz nowych okien,

- demontaz stolarki drzwiowe;j

- montaz nowej stolarki drzwiowe;j.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacji technicznych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogoélne stosowania materialow podano w STWiOR "Wymagania ogdlne"

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania robo6t s3:

— stolarka w tym:
- okna O1-0O5

— parapet wewngetrzny

— drzwi stalowe oraz drewniane
— kotwy stalowe

— kotki rozporowe

— pianka poliuretanowa

— silikon

— sucha zaprawa szpachlowa

— gips szpachlowy

— piasek do zapraw

— cement portlandzki 25 z dodatkami



— wapno hydratyzowane.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w STWiORB "Wymagania ogolne",.

3.2. Sprzet stosowany

» reczny sprzet do odkuwania tynkdéw, mtotki, itp.

* lopaty, szpadle, szufle i inny sprzet do recznego usuwania gruzu
* betoniarka wolnospadowa, elektryczna 150 dm

* wyciag jednomasztowy z napedem elektrycznym 0,5 t

* sprzet do rgcznego wykonania tynkow

* oraz inny drobny sprzet potrzebny do wykonania robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR "Wymagania og6lne"..

4.2. Wybor Srodkoéw transportu

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane
normg lub projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywac i
transportowa¢ w odrgbnych opakowaniach.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w miar¢ mozliwosci przy uzyciu palet lub
jednostek kontenerowych.

Elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesuni¢ciem lub utrata statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST "Wymagania og6lne",

5.2. Warunki wykonania roboét

Doktadnosci wykonania oscieza winna by¢ zgodna z wymaganiami wykonywania robot murowych.
Odlegto$¢ pomiedzy punktami mocowania oScieznicy nie powinna by¢ wigksza niz 75 cm, a
maksymalna odlegtos¢ od narozy os$cieznicy nie wigksza niz 30 cm. OS$cieznicg¢ po ustawieniu do
poziomu i pionu nalezy umocowac¢ za pomocg kotew lub hakow osadzonych w murze, albo przybijac
do klockéw drewnianych osadzonych w o$ciezu. Szczeliny pomigdzy osciezem a oscieznicg nalezy
wypehi¢ materiatem izolacyjnym odpornym na korozj¢ biologiczna. Prawidlowo osadzona o$cieznica
z tolerancjg do 2 mm gwarantuje, ze drzwi beda rowniez zamontowane w pionie i poziomie.



Zasady montazu okien

Stolarka okienna osadzona jest w osciezu bez wegarkow. OS$cieza bezweggarkowe musza by¢
wykonane tak, aby spelnione byly wymogi mozliwosci prawidlowego zamocowania okna, oraz
umozliwione bylo prawidtowe uszczelnienie przestrzeni migdzy oSciezg a oscieznicg. Dopuszczalne
odchytki wymiarowe otworéw okiennych nie powinny przekracza¢ 10 mm. W przygotowane oscieza
nalezy wstawi¢ stolarke okienng na podktadach lub listwach. W zaleznos$ci od rodzajow lacznikow
stosowanych do zamocowania stolarki nalezy osadzi¢ w sposob trwaty ich elementy kotwigce w
osciezach. Styk o$cieznicy z o$ciezem nalezy po zewnetrznej stronie uszczelni¢ piankg poliuretanowa.
Ustawione okno nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokladno$¢ pomiaru przekatnych.
Odchylenia oscieznicy od ptaszczyzny pionowej nie moze by¢ wigksze niz 2-4 mm. Osadzenie
parapetow nalezy wykonac po zamocowaniu i uszczelnieniu okna.

Zasady montazu drzwi

Doktadno$¢ wykonania o$ciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla robot murowych.OS$cieznice
mocowac za pomocg kotew lub hakow osadzonych w oéciezu. O$cieznice nalezy zabezpieczy¢ przed
korozja biologiczng od strony muru.

Szczeliny miedzy o$cieznica a murem wypetni¢ materiatem izolacyjnym dopuszczonym do tego celu
$wiadectwem ITB.

Przed trwalym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie os$cieznic w pionie i poziomie;, w
wypadku bram bezoscieznicowych sprawdzi¢ ustawienie zawiasow kotwionych w osciezu.

Po zmontowaniu bramy doktadnie zamkna¢ i sprawdzi¢ luzy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Rob6t podanymi w STWIOR
"Wymagania Og6lne"

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w STWiOR "Wymagania
Ogo6lne"

Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacjg podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.

PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-78/B-13050 Szkto ptaskie walcowane.

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

BN-70/5028-22 Gwozdzie stolarskie. Wymiary.

BN-75/6821-01 Szkto ptaskie okienne pochtaniajagce promienie podczerwone.

BN-75/6821-02 Szkto budowlane. Szyby zespolone.

BN-79/6821-03 Szkto budowlane. Szyby bezpieczne hartowane ptaskie.

BN-84/6824-01 Szkto budowlane.

BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.

BN-82/7150-04 Stolarka budowlana. Drzwi i okna. Terminologia.
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PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
( Kod CPV 45100000-8 )



1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
przygotowania terenu dla wykonania robot, ktore zostang wykonane w ramach
zamOwienia : ,,Projekt budynku swietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.
1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznych

Specyfikacje Techniczne stanowiace cze$¢ Dokumentow Przetargowych.

1.3. Zakres robot objetych .

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie projektowanego zakresu robot.

1.3.1. Roboty przygotowawcze :

- roboty ziemne

-zdjegcie humusu

-wywiezienie ziemi

2. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora. Stan techniczny uzytego sprzetu musi gwarantowa¢ wykonanie zamowienia
zgodnie ze sztuka budowlang i zasadami bhp.

Sprzet do robot, np. :

- koparki podsigbierne i przedsigbierne, dzwigi

- kilofy, mtotki, przecinaki,

- ciggnik, dzwig samojezdny, wysiegnik koszowy,

- rynny, taczki , liny.

3. TRANSPORT

3.1. Do transportu materiatéw, sprzgtu budowlanego, urzadzen, gruzu itp. stosowaé
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora $rodki transportu w
tym :

- samochod dostawczy, skrzyniowy,

- samochod ciezarowy, samowyladowczy ,

- samochod cigzarowy, skrzyniowy.

3.2. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw
ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa..

Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami norm branzowych oraz zasad
sztuki budowlanej . Ogélne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatow,
sprzetu i srodkow transportu .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot, materiatow i urzadzen.
5. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest :

- dla robé6t ziemnych jest m® lub m?

6. ODBIOR ROBOT

Polega na ocenie wykonania zakresu robot obj¢tych umowa i kosztorysem ofertowym
pod wzgledem ilo$ci, jakosci i kosztow.

7. ROBOTY TYMCZASOWE - nie przewiduje si¢ oddzielnej wyceny.
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ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY
WYPOCZNYNKOWYCH, SPORTOWYCH,
KULTURALNYCH, HOTELOWYCH,
RESTAURACYJNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH.

( Kod CPV 45212000-9 )



1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
Wykonania boiska sportowego dla wykonania robot, ktore zostang wykonane w ramach
zamOwienia : ,,Projekt budynku $wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.
1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznych

Specyfikacje Techniczne stanowiagce czg¢$¢ Dokumentow Przetargowych.

1.3. Zakres robot objetych .

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie projektowanego zakresu robot.

1.3.1. Roboty przygotowawcze :

- roboty ziemne

-zdjgcie humusu

-wywiezienie ziemi

-utozenie warstw boiska zgodnie z dokumentacja techniczna

2. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora. Stan techniczny uzytego sprzetu musi gwarantowa¢ wykonanie zamowienia
zgodnie ze sztuka budowlang i zasadami bhp.

Sprzet do robot, np. :

- koparki podsigbierne i przedsigbierne, dzwigi

- kilofy, mtotki, przecinaki,

- ciggnik, dzwig samojezdny, wysiegnik koszowy,

- rynny, taczki , liny.

3. TRANSPORT

3.1. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen, gruzu itp. stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora $rodki transportu w
tym :

- samochod dostawczy, skrzyniowy,

- samochod cigzarowy, samowytadowczy ,

- samochod cigzarowy, skrzyniowy.

3.2. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw
ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa.

Zasady kontroli jako$ci powinny by¢ zgodne z wymogami norm branzowych oraz zasad
sztuki budowlanej . Ogélne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatow,
sprzetu 1 srodkow transportu .

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jako$ci robot, materiatow i urzadzen.
5. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest :

- dla robé6t ziemnych jest m® lub m?

6. ODBIOR ROBOT

Polega na ocenie wykonania zakresu robot obj¢tych umowa i kosztorysem ofertowym
pod wzgledem ilo$ci, jakosci i kosztow.

7. ROBOTY TYMCZASOWE - nie przewiduje si¢ oddzielnej wyceny.
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ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE ROBOT
INZYNIERYJIJNYCH, Z WYJATKIEM MOSTOW,
TUNELI, SZYBOW I KOLEI PODZIEMNEJ

( Kod CPV 45222000-9 )



1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt
budynku swietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

2.ZAKRES STOSOWANIA
STWiORB stanowia cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

3.ZAKRES ROBOT
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem robot

- wykonanie podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem
-wykonanie podbudowy z chudego betonu

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej

-wykonanie nawierzchni z kostki betonowej gr 6 cm

-wykonanie kraweznikow 15x30x100

4.0KRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1.Kostka betonowa brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze soba trwale
w procesie produkcji.

1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe - zgodnie z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi Normami
i definicjami podanymi w "Wymagania ogdlne".

1.5.0goélne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa,
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w ,,Wymagania Ogolne”.



5S.MATERIALY

5.1.0gdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ,,Wymagania
Ogolne”.

5.2.Podsypka
Piasek na podsypke i do wypelniania spoin powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-11113.
Nalezy zastosowac piasek gatunku, co najmniej drugiego.

Cement na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-11113.

5.3.Kostka betonowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie deklaracji zgodnosci.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekniec, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka a krawedzie kostek rowne i proste.
Krawedzie powierzchni prostopadtych moga by¢ skosne lub zaokraglone. Ich wymiary poziome lub
pionowe nie moga by¢ wigksze niz 2 mm.

5.4.Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 12620. Uziarnienie
kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych do produkowanego wyrobu.

5.5.Woda

Wiasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji kostki brukowej powinny odpowiadad
wymaganiom

PN-EN 1008.

5.6. Dodatki
Do produkc;ji kostek betonowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie z
receptg laboratoryjna.

3.SPRZET

3.1.0godlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania Ogdlne”.

3.2.Sprzet do wykonywania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty mozna wykonywac rgcznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem:
— betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego,



— innego sprzetu zaakceptowanego przez Producenta.

4 TRANSPORT

4.1.0golne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostka betonowa moze by¢ przewozona dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy
przed uszkodzeniami.

Kostke betonowa nalezy uktada¢ na srodkach transportowych ptaszczyznami goérnymi ku sobie, rebem
w kierunku jazdy.

Kostka powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna ich warstwa nie powinna wystawac poza Sciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej
kostki.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich begda wykonywane
Roboty.

5.2.Podloze
Przed wykonaniem chodnikéw z kostki brukowej betonowej nalezy przygotowa¢ podtoze zgodnie z

»Wymagania ogdlne”.

5.3.Podsypka
Do wykonania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowa¢ podsypke cementowo-piaskows.

Wymagania dla materiatow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2 niniejszej
STWiORB. Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

5.4.Ukladanie kostki betonowej

Kostke nalezy uktada¢ na wykonanej warstwie podsypki cementowo-piaskowej o grubosci ok. 5 cm.
Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity 2-3 mm.
Kostke nalezy uktada¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety powierzchni, gdyz w czasie
wibrowania podsypka ulega zaggszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a
nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypelieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.
6.2. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu jego zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa i
odpowiednig STWiORB.
6.3.Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podluznych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacja Projektows .
6.4.Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami pkt.5 niniejszej STWiORB:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowos$ci wypehienia spoin,

— sprawdzenie, czy przejety desen (wzor) i1 kolor nawierzchni jest zachowany.
6.5.Kontrola po wykonaniu robaét
6.5.1.Kontrola rownosci podluznej
Rownos¢ podtuzng nawierzchni nalezy mierzy¢ tata zgodnie z normg BN-68/8931-04 Nierownosci nie
powinny przekracza¢ 8 mm.
6.5.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowsa z tolerancjg + 0,5%.
6.5.3.Niweleta nawierzchni
Roéznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ £+ 1cm.
6.5.4.Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rdznic¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.5.5.Grubos$¢ podsypki
Odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
6.5.6.Czestotliwo$¢ pomiarow
Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt.6.5 musza by¢ przeprowadzane 2 razy na 100 m?
nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety i przekroju poprzecznego oraz w
miejscach poleconych przez Inzyniera.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotyczace obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m”) wykonanej i odebranej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej zgodnie z Dokumentacja Projektows.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogolne”.
8.2. Sposo6b odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza,
— wykonanie podsypki,



W przypadku niezgodno$ci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny
koszt

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m”) wykonanej i odebranej nawierzchni z kostki brukowej

betonowej po dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia
Jakosci,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie miejsca Robot,

— przygotowanie podtoza,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw na plac budowy,

— zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot
lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie 1 ubicie kostki,

— wypeknienie spoin,

— uporzadkowanie terenu robot,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w STWiORB.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1. Wymagania, whasciwosci, Produkcja i zgodnosé.

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.
PN-B 11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych; piasek.
PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.
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ST 12

ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIA
TERENU

( Kod CPV 45111291-4)



1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych zagospodarowania terenu w ramach
realizacji zadania: ,,Projekt budynku $wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin”.

2.ZAKRES STOSOWANIA
STWiORB stanowia czgs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu robot.

3.ZAKRES ROBOT
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z

wykonaniem robot

-wykonanie amfiteatru z tawek betonowych,
- urzadzenie placu zabaw dla dzieci
-zasadzenie drzew i krzewow

-osianie trawa.

4.0gélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowa,
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
5.MATERIALY

5.1.0go6lne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ,,Wymagania
Ogolne”.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ roéwna i szorstka a krawedzie kostek rowne i proste.
Krawedzie powierzchni prostopadtych moga by¢ skosne lub zaokraglone. Ich wymiary poziome lub
pionowe nie moga by¢ wigksze niz 2 mm.

5.5.Woda

Wiasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji kostki brukowej powinny odpowiadac
wymaganiom

PN-EN 1008.
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ROBOTY INZYNIERYJNE I BUDOWLANE
( Kod CPV 45220000-5 )



1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania, odbioru robét zwigzanych z wykonaniem pochylni dla niepelnosprawnych dla
inwestycji: : ,,Projekt budynku $wietlicy z zagospodarowaniem terenu —,,Centrum wsi Klicin™.
2. ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacja jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w punkcie 1.1.

3. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w
punkcie 1.

2. MATERIALY

Najczgscieciej stosowane sa: cement, woda i ewentualnie dodatki modyfikujace oraz pochwyty
stalowe i do wykonczenia kostka betonowa z opornikami.

3. SPRZET

Do wykonania robot zaleca si¢ stosowanie:

- pity do przycinania kostki brukowe;j,

Koparki przedsigbierne i podsiebierne.

4. TRANSPORT

Transport materiatow i sprzetu wykonuje si¢ ogolnodostgpnymi srodkami
transportowymi dostosowanymi do przewozu okreslonych towarow.

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zakres kontroli

Kontroli podlegaj_:

- materia do wykonania balustrady i catej pochylni

6.2. Kontrola materialléw

Kontrola wykonywana wg zasad okreslonych w Projekcie Technicznym .

% (tolerancji plusowej nie ogranicza silJ).

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest jeden metr sze$cienny lub kwadratowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zakres odbiorow

Odbiorom podlegaja:

- materiaty wyjsciowe,

- wykonane pochylni dla niepelnosprawnych

10. Przepisy i normy zwigzane

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-EN 12716 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Iniekcja strumieniowa.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesu produkcji
betonu.

PN-EN 196-3:Metody badania cementu.

PN-EN 196-6:Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia.

PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane.



