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OPIS TECHNICZNY

Podstawy opracowania

Przedmiot i zakres projektu

Opis istniejacego zagospodarowania terenu
Opis projektowanych rozwigzan

Uwagi koricowe

RYSUNKI
nr 1 — Plan sytuacyjny
nr 2 — Plan wysoko$ciowy

nr 3 — Profil podtuzny
nr 4 — Przekroje konstrukcyjne nawierzchni

nr 5 — Przekroje poprzeczne
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A. OPIS TECHNICZNY

Podstawy opracowania

Podstawy techniczne — jak w pkt. 2 opisu do planu zagospodarowania terenu.

Przedmiot i zakres projektu

Przedmiotem projektu jest budowa wiaczenia ulicy Swierczewskiego w skrzyzowanie
w formie ,,matego ronda” w Bolechowie
Zakres projektu dotyczy odcinka ulicy Swierczewskiego od skrzyzowania ulic
Swierczewskiego i Lesnej do ronda na skrzyzowaniu ulic Wojska Polskiego
i Obornickiej w Bolechowie i obejmuje:

- roboty ziemne w korytach nawierzchni

- wykonanie konstrukeji nawierzchni jezdni i chodnika

- oznakowanie pionowe ulic

3. Opis istniejacego zagospodarowania terenu

Jak w czgdei A — opis do planu zagospodarowania terenu pkt. 4.

4. Opis projektowanych rozwiazan

4.1 Dane ogdlne
4.1.1. Projektowane rozwiazania w zakresie uktadu sytuacyjnego, wynika gléwnie

Z istniejacego wylotu na rondzie.

4.1.2. Dla prawidtowego rozwiazania uktadu sytuacyjno —wysokosciowego polaczenia

projektowanego odcinka ulicy Swierczewskiego w obszarze skrzyzowania z ulica
Lesng, koniecza byta korekta sytuacyjno — wysokosciowa tego skrzyzowania .
Zmienione rozwigzanie przedstawiono na planie sytuacyjnym i wysokosciowym

ktéry przekazany zastal do realizacji Wykonawey ulicy Swierczewskiego.

4.2. Rozwiazanie sytuacyjne

4.2.1. Przyjete podstawowe parametry techniczne ulic:

- kategoria drogi - ulica gminna
- klasa techniczna - ulica lokalna
- kategoria ruchu - KR2

- predkos$¢ projektowa - 30 km/h
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4.2.2. Projektowany uklad sytuacyjny przedstawiono na rys. Nr 1 —, Plan sytuacyjny”
4.2.2.1.Poczatek trasy ulicy — hm 0 + 0,00 przyjeto na zakonczeniu istniejacej nawierzchni
ronda
Koniec trasy na przecigciu z krawedzia jezdni skrzyzowania ulicy Swierczewskiego
1 Lesne;j.
Trasa odcinka ulicy o dlugosci 41,32 m poiada dwa zatamania poziome wyokraglone
F.ukami o R = 20,00 m.
4.2.3. Przekroje poprzeczne — przedstawiono na rys. Nr 4 — , Przekroje poprzeczne
konstrukeyjne nawierzchni ,,
- jezdnia o szerokosci zasadniczej = 6,00,poszerzona na hikach do 8,00 m
przekrdj zasadniczy — jednostronny o pochyleniu = 4 %.
- prawostronny chodnik przyjezdniowy o szerokoséei 2,00 m i pochyleniu 2 %
W kierunku jezdni
- pobocza gruntowe o szerokosci = 0,75 m o spadku 4 % na zewnatrz.
- dowiazanie do terenu skarpg o pochyleniu 1;1,5
4.3. Dowiazanie sytuacyjne

Dowigzanie osi trasy ulicy —wg, danych geodezyjnych — wspolrzednych podanych na

planie sytuacyjnym rys. nr 1.
4.4. Rozwiazanie wysoko§ciowe

4.4.1. Przekréj podiuzny odcinka ulicy z naniesiong projektowana niweleta osi jezdni ulicy,
przestawia rys.Nr 3, —,, Przekréj podhizny”

4.4.2. Szczegblowie] projektowany uktad wysoko$ciowy z rzgdnymi w charakterystycznych
punktach sytuacyjnych i wysokosciowych, przedstawia plan wysoko$ciowy — rys nr 2

4.4.3. Spadki podiuzne niwelety wynosza na poszczegdlnych odeinkach 0,0404, 0,072, 0,005

4.5. Dowigzanie wysoko§ciowe — w ukladzie panstwowym,

4.6. Odwodnienie
Sciekiem przykrawgznikowym do istniejacej ulicznej kanalizaciji deszczowej w dalszym
istniejgecym odcinku ulicy Swierczewskiego

4.7. Konstrukcje nawierzchni

Przyjeto dla obcigzenia ruchem KR-2 na podlozu w grupie noénosci G1.
4.7.1. Jezdnia ulicy
- warstwa jezdna z betonowej kostki brukowej o grub. 8 ¢cm na podsypce
cementowo — piaskowej (1:4) o grub. 4 cm Kostka wibroprasowana, szara.

- podbudowa o grubosci 18 cm z chudego betonu
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a) podioze gruntowe zageszczone do Is = 1,00 do glebokosei 0,50 m
b) obramowanie wyniesione + 12 cm kraweznikiem betonowym ulicznym
o wym. 15 x 30 ¢cm na podsypce cementowo — piaskowej o grub. 5 cm
1 tawie betonowej z oporem, Beton B-15 w ilosci 0,0825 m*/mb
4.7.2. Chodnik
- nawierzchnia z betonowej kostki brukowej o grub.6 cm na podsypce
Cementowo — piaskowej o grub. 4 cm. Kostka wibroprasowana, cegielka, czerwona
- obramowanie obrzezem betonowym 6 x 20 cm
4.8. Roboty towarzyszace
4.8.1. Roboty ziemne

Roboty ziemne obejmuja:
- zdjgcie zadarnionej warstwy gruntu roslinnego z powierzchni koryt- peing
gruboscia jego zalegania.
- wykonanie koryt pod nawierzchnie jezdni i chodnika (wykop, nasyp)
Nasypy na powierzchniach koryt wykona¢ z gruntu mineralnego niewysadzinowego
charakteryzujacego si¢ dobra zageszczalnoscia.
- Uksztattowania poboczy gruntowych wykonaé¢ w gruncie mineralnym do poziomu
projektowanego obramowania z uwzglednieniem 10 ¢m warstwy zahumusowania.
- wyprofilowanie z dokladnoscia do + 2 cm i zageszczenie powierzchni koryt
pod nawierzchnie jezdni
Wymagany wskaznik zageszczenia:
- do glebokosci 0,20 m - Is = 1,00
- do glebokosci 0,50 m — Is = 0,98
a) wyprofilowanie z dokfadnogcig do = 2 cm i zageszczenie powierzchni
pod chodniki i pobocza. Wymagany wskaznik zageszczenia Is = 0,98
do gleb. 0,50 m
4.8.2. Z uwagi na wystgpowanie w podtozu gruntu luZznego lub stabozageszczonego
Projektuje si¢ dodatkowe zageszczenie do glebokogei 0,50 m do Is = 1,00

4.8.3. Dostosowanie wysokosciowe urzadzen istniejacego uzbrojenia podziemnego

Wystepujace w obszarze projektowanych nawierzchni zawory wodociagowe
Nalezy dostosowa¢ do poziomu projektowanej nawierzchni oraz poboczy gruntowych
Dostosowanie poziomow z dokladnoscia do 0,00 cm

49.  Organizacja ruchu
Projektowane oznakowanie pionowe ulicy przedstawiono na rys nr 1 —,,Plan sytuacyjny”
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5. Uwagi koncowe

5.1. Wykazane na mapie kolidujace z projektowana nawierzchnig kablowe linie teletechniczne,
zostaly przebudowane w ramach budowy ronda.

W przypadku braku na przebudowanych kablach rur ostonowych przewidziano ich
zalozenie. Zastosowa¢ dwudzielne rury o $red. 100 mm typu Arot.

5.2. Wykonanie rob6t ziemnych musi by¢ poprzedzone dokladnym wyznaczeniem (przekopy) i
oznaczeniem przebiegu tras istniejagcego uzbrojenia podziemnego.Roboty w poblizu
uzbrojenia nalezy wykonac rgcznie.

5.3. Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawca jest zobowigzany na warunkach
Urzgdu Gminy do opracowania i uzgodnienia planu organizacji i zabezpieczenia robét oraz
projektu oznakowania, zabezpieczenia i organizacji ruchu na czas budowy.

5.4. Projektowane roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowiazujacymi przepisami
techniczno-budowlanymi, Normami Technicznymi i wytycznymi.

5.5. Zastosowane materialy muszg posiadac¢ swiadectwa zgodnosci z obowigzujacymi Normami
lub wiasciwymi aprobatami technicznymi.

5.6. Ewentualne problemy, ktére wynikng w trakcie wykonywania robot, beda rozwiazywane w

ramach nadzoru autorskiego
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